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【手続補正書】
【提出日】平成28年6月24日(2016.6.24)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　センサーデータを作成するための少なくとも1つのセンサーと、
　前記センサーデータから複数のセンサーデータストリームを作成するための手段と、
　前記複数のセンサーデータストリームの各センサーデータストリームをフィルタリング
するための手段と、
　前記少なくとも1つのプロセッサ上で動作しているアプリケーションによって前記複数
のセンサーデータストリームの1つまたは複数の要求に応答して、少なくとも1つのプロセ
ッサに前記複数のセンサーデータストリームを並行して出力するための手段と
　を備えるデバイス。
【請求項２】
　信号多重化モジュールによって前記少なくとも1つのセンサーに結合された複数のデジ
タルフィルタであって、前記信号多重化モジュールは前期複数のセンサデータストリーム
を生成するためのものであり、前記デジタルフィルタは各センサデータストリームをフィ
ルタするためのものである、複数のデジタルフィルタと、
　前記複数のデジタルフィルタのうちの1つの対応するデジタルフィルタに各々結合され
る複数の出力レジスタと、
　前記複数の出力レジスタに結合されたセンサーアドレス指定モジュールであり、前記セ
ンサーアドレス指定モジュールが、前記複数のセンサーデータストリームを並行して出力
し、前記複数のセンサーデータストリームが前記複数の出力レジスタから前記センサーア
ドレス指定モジュールで受信され、前記複数のセンサーデータストリームが異なるデータ
ストリームパラメータを有する、センサーアドレス指定モジュールと
　をさらに備える、請求項1に記載のデバイス。
【請求項３】
　前記複数のセンサーデータストリームのための前記異なるデータストリームパラメータ
を作成するために使用される第1の組のデータストリームパラメータと第2の組のデータス
トリームパラメータとを提供する前記センサーアドレス指定モジュールに通信可能に結合
されるプロセッサ
　をさらに備える、請求項2に記載のデバイス。
【請求項４】
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　前記プロセッサが複数のアプリケーションを実行し、前記複数のアプリケーションの各
アプリケーションが、前記複数のアプリケーションの各アプリケーションによるセンサー
データの要求の一部として、1組のデータストリームパラメータを前記センサーアドレス
指定モジュールへの通信のために前記プロセッサに提供する、請求項3に記載のデバイス
。
【請求項５】
　第1の較正モジュールをさらに備え、
　前記複数のデジタルフィルタが、第1のデジタルフィルタと、第2のデジタルフィルタと
を備え、
　前記複数の出力レジスタが、前記第1のデジタルフィルタに結合された第1の出力レジス
タと、前記第2のデジタルフィルタに結合された第2の出力レジスタとを備え、
　前記第1のデジタルフィルタが、前記第1の較正モジュールを介して前記第1の出力レジ
スタに結合される
　請求項4に記載のデバイス。
【請求項６】
　第1のセンサーがジャイロスコープセンサー要素であり、前記複数のセンサーデータス
トリームが、較正されたセンサーデータストリームと、較正されていないセンサーデータ
ストリームとを備える、請求項5に記載のデバイス。
【請求項７】
　前記複数のアプリケーションのうちの第1のアプリケーションが、前記第1の出力レジス
タから前記較正されたセンサーデータストリームを受信するカメラアプリケーションであ
り、前記複数のアプリケーションのうちの第2のアプリケーションが、前記第2の出力レジ
スタから前記較正されていないセンサーデータストリームを受信するナビゲーションアプ
リケーションである、請求項6に記載のデバイス。
【請求項８】
　前記信号多重化モジュールがアナログデジタル変換器をさらに備え、前記複数のデジタ
ルフィルタが前記アナログデジタル変換器に統合される、請求項2に記載のデバイス。
【請求項９】
　センサーから信号多重化モジュールにセンサーデータを直接通信するステップと、
　第1のセンサーデータストリームおよび第2のセンサーデータストリームを前記信号多重
化モジュールから出力するステップと、
　第1の出力レジスタで前記第1のセンサーデータストリームを受信するステップと、
　第2の出力レジスタで前記第2のセンサーデータストリームを受信するステップと、
　センサーアドレス指定モジュールで前記第1のセンサーデータストリームの第1の要求を
受信するステップと、
　前記センサーアドレス指定モジュールで前記第2のセンサーデータストリームの第2の要
求を受信するステップと、
　前記センサーアドレス指定モジュールを介して、前記第1の出力レジスタから前記第1の
センサーデータストリームの少なくとも第1の部分と、前記第2の出力レジスタから前記第
2のセンサーデータストリームの少なくとも第2の部分とを並行して出力するステップと
　を含む方法。
【請求項１０】
　前記第1のセンサーデータストリームの前記第1の要求を第1のアプリケーションの一部
としてプロセッサから前記センサーアドレス指定モジュールに通信するステップと、
　前記第2のセンサーデータストリームの前記第2の要求を第2のアプリケーションの一部
として前記プロセッサから前記センサーアドレス指定モジュールに通信するステップと
　をさらに含む、請求項9に記載の方法。
【請求項１１】
　前記センサーアドレス指定モジュールを介して、前記第1の出力レジスタから前記第1の
センサーデータストリームの少なくとも前記第1の部分と、前記第2の出力レジスタから前
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記第2のセンサーデータストリームの少なくとも前記第2の部分とを並行して出力するステ
ップが、第1の時間に開始し、第2の時間に終了する、前記第1のセンサーデータストリー
ムを前記プロセッサの前記第1のアプリケーションに通信するステップと、第3の時間に開
始し、第4の時間に終了する、前記第2のセンサーデータストリームを前記プロセッサの前
記第2のアプリケーションに通信するステップであり、前記第3の時間が前記第1の時間よ
りも後であり、前記第3の時間が前記第2の時間よりも早い、ステップとを含む、請求項10
に記載の方法。
【請求項１２】
　前記センサーアドレス指定モジュールで、利用可能なストリームに関する第1の問合せ
を受信するステップと、
　前記センサーアドレス指定モジュールで、1組の要求されたデータストリームパラメー
タを受信するステップと、
　利用可能なストリームに関する前記第1の問合せに対する応答を通信するステップであ
り、前記第1のセンサーデータストリームの前記第1の要求が、前記第1の問合せに対する
前記応答の通信によって生じるステップと
　をさらに含む、請求項10に記載の方法。
【請求項１３】
　前記1組の要求されたデータストリームパラメータを、前記センサーアドレス指定モジ
ュールから、前記第1のセンサーデータストリームに関連付けられた第1のデジタルフィル
タに通信するステップと、
　前記第1の問合せに対する前記応答を通信する前に、前記第1のデジタルフィルタで、前
記1組の要求されたデータストリームパラメータを使用して、前記第1のセンサーデータス
トリームを更新するステップと
　をさらに含む、請求項12に記載の方法。
【請求項１４】
　前記第1の問合せに対する前記応答を通信する前に、前記第1のセンサーデータストリー
ムの現在のパラメータが、前記1組の要求されたデータストリームパラメータに一致する
ことを識別するステップ
　をさらに含む、請求項12に記載の方法。
【請求項１５】
　非一時的コンピュータ可読記憶媒体であって、前記記憶媒体に結合されたプロセッサに
よって実行されると、請求項9乃至14の何れか1項に記載の方法をデバイスに実施させる、
非一時的コンピュータ可読記憶媒体。
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