POLSKA
RZECZPOSPOLITA
LUDOWA

OPIS PATENTOWY

110296

do patentu mr

Pierwiszenstwo:

URZAD
PATENTOWY
PRL

Patent dodatkowy

Zgloszono: 14.10.76 (P. 193060)

Zghoszenie ogloszono: 24.04.78

Opis patentowy opublikowano: 31.10.1981

Int. Cl.2
GO1M 17/00

CZYTELNIA

U-~edu Patestowego
i ) Recnmre’ ¢ Ludows)

Tworcy wynalazku: Kazimierz Mielec, Marek

Sedlaczek

Cywinski, Stanistaw

Uprawniony z patentu: , Agromet” Przemystowy Instytut Maszyn Rol-
niczych, Poznan (Polska)

Urzadzenie do wyznaczania polozenia Srodka ciezkoSci
oraz granicznych katéw statecznoSci maszyn roboczych

1

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do wy-
znaczania polozenia S$rodka ciezkoSci oraz gra-
nicznych katéw statecznosci maszyn roboczych,
Jjak maszyn rolniczych, maszyn do robét ladowych,
maszyn budowlanych itp. '

Maszyny jak na przyklad kombajny, kopaczki,
tadowarki itp.,, z uwagi na wielorakie czynnosci
robocze majg coraz wieksze gabaryty, coraz bar-
dziej asymetrycznie rozbudowywane zespoly robo-
cze i sg zmuszone do pracy w terenach o réznych
konfiguracjach w ptaszczyznach o réznych katach
nachylenia wzgledem plaszczyzny poziomej, totez
dokladne wyznaczenie i znajomo$é potozenia Srod-
ka ciezko$Sci takich maszyn oraz ich granicznych
katow stateczno$ci jest nieodzowna tak dla kon-
struktora tych maszyn jak i ich uzytkownikoéw.

Tak dokladne wyznaczanie tych danych nie od-
grywalo tak donioslej roli dop6éty maszyny byly
stosunkowo nie wysokie w odniesieniu do rozsta-
‘'wu ko6t i dopdki nie zaczeto budowaé wieloczyn-
no$ciowych maszyn kompleksowych o coraz wiek-
szych gabarytach o asymetrycznych zespolach ro-
boczych coraz bardziej rozbudowywanych wzwyz.
Totez uzyskanie Scistych danych tego rodzaju

-dla umozliwienia pracy takich maszyn, przezna-

czonych do pracy w terenach falistych o zboczach
wzdluz i w poprzek stokéw o roéznych katach na-

-chylenia, dla wnikliwych analiz kinematycznych i
-dynamicznych, dla obliczen wytrzymatoSciowych,

110 296

10

15

20

25

2

analiz drgan zespoléw itp. stalo sie koniecznoscig
0 pierwszorzednym znaczeniu.

Dotychczas istniejace urzadzenia do wyznacza-
nia takich danych stanowig najczesciej kombina-
cje dowolnie zestawianych typowych urzadzeh wa-
zacych i podnoszacych i nie pozwalaja na doklad-
ne i latwe wyznaczanie $rodka ciezkosci i katéow
statecznosci maszyn. Zagadnienie wyznaczania sta-
tecznosci poprzecznej i podiluznej maszyn rolni-
czych wigze sie z oceng ergonomiczng konstruk-
cji, w szczegllnoSci za§ z oceng bezpieczenstwa
eksploatacji maszyn. Konieczne jest zatem zapew-
nienie najlepszych warunkéw KkierowalnosSci za$
utrata statecznosci jest najczeSciej zwigzana z po-
waznymi awariami i uszkodzeniami a nawet z
utratg zycia dla obstugi maszyny.

Urzadzenie wedlug wynalazku do wyznaczania
polozenia Srodka ciezko$Sci oraz oznaczania gra-
nicznych katéw statecznosci maszyn roboczych wy-
roznia sie¢ tym, ze sklada si¢ z platformy lub ra-
my nos$nej osadzonej wychylnie wokolo jej czte-
rech bokéw unoszonej wedlug zgdania na dowol-
nym boku, przy czym ma osadzone na tej platfor--
mie lub ramie podatnie niezaleznie od siebie,
plyty nosne dla badanej maszyny, a kazda z tych
plyt jest oparta na co najmniej trzech czujnikach
sitomierzy, najlepiej tensometrycznych lub induk-
cyjnych i zabezpieczona przed bocznym przesu-
wem na kazdym z bokéw za pomocy ciegien trwa-
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le na platformie osadzonych stupéw naciago-
wych. )

Urzadzenie wedlug wynalazku wyréznia sig¢ po-
nadto tym, ze do unoszenia platformy ma silow-
nik centralny lub centralne silowniki oraz na
wszystkich czterech bokach platformy rozlgczalne
zawiasy umozliwiajace ustawienie pochylenia plat-
formy dla celow badawczych na kaidym z jej
bokéw. Wyrézniajaca cechg urzadzenia jest tez je-
. go wyposazenie w pulpit wskazafin pomiaréw po-
dajacy przy danym pochyleniu w zalezno$ci od
zgdania naciski poszczegblnych k6t lub sume naci-
skéw badanej maszyny.

Urzadzenie . wedlug wynalazku uwidoczniono
Qrzykladowo na rysunku, ktérego fig. 1 przedsta-
wia czeéciowo w przekroju pionowym z uniesiong
plyta zestaw zespoléw urzadzenia do wyznaczania
$§rodka ciezko$ci oraz granicznych katéw statecz-
no$ci maszyn roboczych; fig 2 przedstawia urzg-
dzenie to w przekroju pionowym z piyta uniesio-
ng od strony brzegu wzdluznego; fig. 3 przedsta-
wia platforme pomiarowa urzadzenia w widoku
z gbéry; fig. 4 przedstawia jedng z plyt platformy
pomiarowej w widoku aksonometrycznym; fig. 5
przedstawia osadzony w piycie na platformie urza-
dzenia czujnik w widoku aksonometrycznym.

Urzadzenie wedlug wynalazku stanowi zasadniczo
platforme 1 lub rame, osadzong wychyinie wiokoto
jej czterech bokéw w wglebieniu 2 pomieszczenia
w hali lub na wolnym powietrzu. Platforma 1 po-
siada na kazdym z bokéw rozlaczalne zawiasy 4,
ktére laczy sie z zawiasami wglebienia za pomoca
czopbdbw w zalezno$ci od tego w stosunku do jakie-
go boku platformy, platforma ta ma byé wychylo-
na. Pod platforma 1 znajduje sie silownik centralny
3 do jej unoszenia. Platforma 1 jest zaopatrzona w
niezaleznie od siebie podatnie osadzone piyty 5,
najlepiej cztery, tak by kazde z czterech két bada-
nej maszyny 13 spoczywalo na osobnej plycie 5.
Kazda z plyt 5 spoczywa na plaformie 1, oparta
podatnie na co najmniej trzech silomierzach 6, naj-
lepiej tensometrycznych lub indukcyjnych, przeka-
zujacych poprzez kabel 9 do pulpitu 10 impulsy

10

15

20

4

wskazan pomiatéw podajace naciski poszczegblnych:
k6t maszyny na kazda z piyt 5.

Kazda z plyt 5 platformy 1 jest zabezpieczona
przed bocznymi przesuwami i tym samym znie-
ksztalceniem wskazan silomierzy za pomocg zakot--
wiczenia tych ptyt na platformie 1 ciggnami 7 przy-
twierdzonymi z jednej strony do stupéw naciggo-
wych 8 z drugiej za§ do ptytek 14 mocujacych cieg-
na 7, trwale zlaczonych z ptytami 5. Silomierze 6.
osadzone sg w piytach 5 majac czujnik przytwier-
dzony do plyty za$ podstawa silomierza osadzona
jest na platformie 1 wychylnej na zgdanie wokolo-
dowolnego jej boku. Czujnik 15 silomierza spoczy-
wa na pierScieniu oporowym 16 na podstawie 17,
silomierza. Pulpit 10 wskazan pomiaré4w mozna za
pomoca przyciské6w 11 polgczyé z silownikami do-
wolnej plyty 5 wzglednie z wszystkimi plytami i
uzyskaé¢ zadane dane na odpowiednio wyskalowa--
nym wskazniku 12,

Urzadzenie badawcze wedlug wynalazku znajdzie-
zastosowanie zaréwno w pracach inzynierskich pro--
wadzonych nad rozwojem nowych konstrukcji ma-
szyn, jak i nad doskonaleniem maszyn znajduja-
cych si¢ w produkeji jak réwniez w prowadzeniu.
prac dotyczacych spetniania wymogéw ergonomicz-
nych i eksploatacyjnych.

Zastrzeienie patentowe

Urzadzenie do wyznaczania polozenia §rodka ciez--
koéci oraz granicznych katéw statecznos$ci maszyn
roboczych, wyposazone w przechylng platforme nos-
ng i pulpit sterowniczy z przyrzadami pomiarowy-
mi, znamienne fym, ze ma centralny silownik (3)
umieszczony pod platformg (1) posiadajaca na
wszystkich czterech bokach rozlgczne zawiasy (4),.
przy czym na platformie (1) osadzone sg niezalez-
nie od siebie ptyty (5) no$ne dla badanej maszyny
(13), a kazda z tych plyt oparta jest na co naj-
mniej trzech czujnikach (15) silomierzy (6) i za-
bezpieczona przed bocznym przesuwem za pomoca
ciegien (7) umieszczonych na kazdym z bokéw piyt
(5) i trwale na platformie (1) osadzonych stupéw
(8) naciggowych.



110 296




	PL110296B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


