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Urzadzenie do przenoszenia plyt gramofonowych,
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Udzielopo 16 lipca 1930 r.
Pierwszenstwo: 19 stycznia 1927 r. (Wielka Brytanja).

Przedmiotem wynalazku jest urzadze-
nie, zapomoca ktérego plyty grajace znaj-
dujace si¢ w magazynie lub ulozone w
stosie, zostaja podnoszone jedna za druga
i doprowadzane do talerza plytowego gra-
mofonu, przyczem urzadzenie, przenoszace
plyty z magazynu na talerz, zaopatrzone
jest w ramie, wahajace si¢ miedzy polo-
Zeniem ponad magazynem a polozeniem
ponad talerzem.

Urzadzenie wedlug wynalazku nadaje
si¢ zaré6wno dla plyt o $rednicy 245 mm,
jak tez — 305 mm, przyczem plyty, posia-
dajace te rozmaite srednice, moga byé¢ do-
wolnie ulozone i stosowane w dowolnym
porzadku bez przestawienia urzadzenia
zmieniajacego plyty.

Narzady chwytajace plyty posiadaja
wieksza ilosé promieniowo umieszczonych
sprezystych ramion, zastosowanych na ra-

mieniu wahajacem i zaopatrzonych na
koricach w odpowiednie narzady np. ha-
czyki, chwytajace krawedZ najwyzej znaj-
dujacej sie ptyty. Haczyki te znajduja sie
normalnie na obwodzie kota, posiadajace-
go mniejsza, Srednice niz $rednice chwy-
tanych plyt, przyczem mozna stosowaé
wieksza ilos§é zestawéw takich haczykéw,
lezacych jeden nad drugim tak, Ze mozna
przenosi¢ z magazynu na talerz plyty do-
wolnej wielkos$ci.

Do zwolnienia krawedzi plyt z haczy-
kéw stuzy czesé w postaci gwiazdy, ktorej
ramiona dzialaja na dolne powierzchnie
ramion sprezystych i podnosza je w gore
przy ich ruchu w gére.

Na rysunku przedstawiony jest przy-
klad wykonania wynalazku przy gramofo-
nie, zaopatrzonym w samoczynnie urucho-
miany magazyn,



Fig. 1 uwidorznia w widoku zgéry
cze$¢ gramofonu, przyczem czesci, .prze-
noszgce plyte, przedstawmne 'sg ‘w polo-
Zeniu ponad talerzem linjami ‘pelnemi, a
w polozeniu ponad magazynem linjami
kreskowanemi, fig. 2 Jest widokiem per-
spektywicznym urzadzenia przenoszacego
w polozeniu, w ktérem najwyzej ‘lezaca
plyta zostaje chwytana, fig. 3—podeébnym
widokiem po dokonaniu przez urzadzenie
przenoszade czesci Tuchu ku talerzowi,
fig. 4 i 5 przedstawiaja w widoku zprzodu
i z lewej strony wurzadzenie wedlug
fig. 1. '

Pod podstawa ! umieszczony jest sil-
-nik -elektryeany 2 -(fig. 4), zaopatrzony w
regulator 3 i kola z¢bate, napedzajace
wrzeciono 4 talerza plytowego 5, ulozone-
go na podstawie 1. Membrana i jej ramie
(obie czesci nieprzedstawione) zostaja
obracane w plaszczyZnie poziomej tak, ze
igla otrzymuje ruch wpoprzek plyty. U-
rzadzenie, w ktérem znajduja si¢ plyty,
posiada rami¢ 6 wysunigte z jednej stro-
ny poza plyte I i zaopatrzone w tuleje 7.
Na goérnym koricu tej tulei umieszczony
‘jest 'talerz 8, ma ktérym znajdujq sie ply-
'ty, a w tulei .7 przesuwa. sie wrzecione 9,

przeprowadzone przéz otworny piyﬂ 10
Hig. 2 i 3)..

Dowpraenoszenia plyt 10 ze stosu wma-
«gazynie ‘na -talerz plytowy sluiag narzady
.przenoszaee, -ktore -chwytaja kazdorazowo
najwyzej lezaen p%ytq i prqurowadma;q
ja-dalej.

Ramie 12, obracajace si¢-na osi- 13 po-
siada ramiona 30 i 31 ‘wysuniete mnaze-
waatrz i-w-dél. ‘0§ 13, umieszczoma na
-podstawie 1 .w rownem -oddaleniu od wrze-
ciona 9'1 wrzeciona 4,-obrada sie¢ i przesu-
wa w- kierunku pionowym w lozyskach 4,
15, ktére otoczone sa’eslong 16 umocowa-
ng-do pdodstawy 1. 'Do-obracania wrzecio-
aa .13 i roéwnoczesnego -wytwarzania ruchu
wehajacago -ramienia 12 .:sluly -wygiety
drazek 17 polaczony zapomoca przegubu

18 z plyta 1 i zaopatrzony na jednym kori-
cu w czop 25, wchodzacy w otwér czesci’
19. Czesé ta przesuwa si¢ w sankach po-
miedzy ramdonami jarzma 20, przymoco-
wanego do wrzeciona 13 i wykonanego z
jednego kawalka z pierscieniem 21, ktéry
polaczony jest z wrzecionem 13 zapomoca
zapadki sprezynowej 23 i kuli 22 umie-
szczone] w wydrazeniu pierscienia 21 i

przyciskanej zapadka 23. Urzadzenie to

umezliwia -ruch remienia -12 i watu 13 nie-
zaleznie od ruchu jarzma 20 i drazka 17,
plyty moga wigc byé recznie ukladane w
magazynie lub ‘wyjmowane z niego.

Celem przeprowadzenia ramienia 12 z
jednego polozenia koricowego do -drugiego,
drazek 17 zostaje obrécony. Mianowi-
cie, jezeli talerz 8 jest proiny, a ply-
ta zostaje doprowadzana do niego z.
magazynu, plyta 28 (fig. 1) przesuwa sie
wprzéd i wstecz zapomocg waltu 29, sprze-
ganego w chwili odpowiedniej z wrzecio-
nem 4 lub z inna obracajaca sie czescia
maszyny. Przy tym ruchu plyty 28 nasa-
da jej 27 zaczepia si¢ o koniec 26 drazka
17 i obraca ten drazek, dzieki czemu ra-
mi¢ 12 zostaje przeprowadzene z jednego
polozenia konicowego .do druglego takiego

~polozenia.

‘Urzadzenie sluzace .do ,podnoszema
plyty z magazynu i doprowadzania jej na

‘talerz sklada sie z trzech sprezystych ra-
-mion 32, umieszczomych na piascie 33 w

kierunku jej promieni, przyczem piasta ta
umecowana jest -na osi 9 ponizej ramion
12, 30 i 31 tak, ze jedno z ramion znajdu-
je'si¢ ponizej ramienia 12, drugie—ponizej
ramienia 30,-a trzecie ponizej ramienia 31.
Ramiona 32, -wytloczone ze stali i.umoco-
wane do piasty 33 zapomoca sprezyn ptla-
'skich, umieszezone sg, skosnie i.zaopatrzo-

-fre:ia- dolnych koricach w haczyki 34, stu-

2ace do chwytania plyty. Haczyki te znaj-

~duja ste¢ normalnie na obwodzie ‘kota, kto-
“rego -$rednica
$rednica chwytanej plyty. Srodek piasty

jest ‘mieco mniejsza, niz



33 znajduje sig¢ przy jednem potozeniu
koficowem ramienia 32 dokladnie ponad
wrzecionem 9, a przy drugiem polozeniu
koricowem dokladnie ponad wrzecionem
4. Piasta 33 zaopatrzona jest w tuleje 33°,
a przez jej przewiercenie, jak tez prze-
wiercenie ramienia 12 przeprowadzone
jest wrzeciono 35, ktére przesuwa sie w
kierunku pionowym i posiada na gérnym
koricu nasade 36 ograniczajaca tem ruch.
Na dolnym koricu wrzeciona 35 umocowa-
na jest w pewnym odstepie od tulei 33
cze$é 37, posiadajaca trzy ramiona 38,
ktérych korice znajduja sie ponizej ramion
32. Przy ruchu wrzeciona 35, a wigc i cze-
§ci 37 w gore, ramiona 32 podnosza sie
tak, ze haczyki 34 przesuwaja si¢ w kie-
runku promieni nazewnatrz tak dalece, ze
znajduja sie na obwodzie kota, ktérego
$rednica jest wicksza niz $redmica chwy-
tanej plyty. Do podnoszenia ramienia 37
moze stuzyé reczny drazek 39, umocowa-
ny zapomocs plaskiej sprezyny 40 pod ra-
mieniem 12 i zaopatrzony na koricu czopa
42 przeprowadzonego przez ramie 12 w
guzik 41. Wewnetrzny koniec drazka 39
wykonany jest w ksztalcie widetek, kté-
rych-zgby 30° siegaja ponizej ramienia 37
i polaczone sa czopem 43, podnoszacym
przy przesunigciu guzika 41 w gore czesé
37. '

Podczas ruchu ramienia 12 w dét cie-
zar jego powoduje uchwycenie haczykami
34 najwyzej lezacej plyty, przyczem na-
trafiaja one najpierw na gérna powierzch-
ni¢ tej plyty, a nastepnie zostaja przesu-
niete nazewnatrz az do jej krawedzi.

Wirzeciono 13 i ramie 12 otrzymuja ru-
chy w kierunku pionowym kazdorazowo
przed przesunieciem i po przesunieciu ra-
mienia 12 z poloZzenia mad magazynem w
polozenie nad talerzem i naodwrét. Po
przeprowadzeniu plyty z magazynu mna
plaszczyzne, w ktérej zostaje ona dopro-
wadzona do poloZenia ponad talerzem,
talerz zostaje przesuniety w dél, przyczem

haczyki 34 zwalniaja plyte, a po powrocie
ramienia ku magazynowi haczyki 34 chwy-
taja mastepna plyte. Ruchy te umozliwia
obracajacy si¢ drazek 44, umieszczony pod
podstawa, / i umocowany zapomoca prze-
gubu 45. Jeden koniec tego drazka dziata
na dolny koniec wrzeciona 13, a drugi ko-
niec na krazek ksiukowy 46, umocowa-
ny na dolnym koricu wrzeciona 29. Wy-
drazenia 46' krazka 46 stluza do urucho-
miania drazka 44. o

Wrzeciono 9 przesuwa si¢ w gore i w
dét réownoczeénie z ramieniem 12. Do tego
celu stuzy drazek 47, ktérego jeden koniec
opiera si¢ o dolny koniec ‘wrzeciona 9,
podczas gdy drugi koniec styka si¢ z kon-
cem drazka 33 i zostaje wraz z nim prze-
suwany w kierunku pionowym zapomoca
krazka 46. Pomiedzy podstawa 1 a draz-
kiem 44 i 47 umieszczone sa sprezyny 48,
ktére niwecza uderzenia powstajace pod-
czas ruchu opisanych czesci w dét.

Na dolnej stronie ramienia 72 umoco-
wany jest czop 49, wchodzacy w otwory
50 kolnierza 16’ ostony 16, jezeli ramie 12
znajduje sie¢ w jednem polozeniu korico-
wem. Czop ten stuzy do prowadzenia ra-
mienia 12 podczas jego ruchu w kierunku
pionowym i do podpierania go w poloze-
niu gérnem, jezeli zostalo przeprowadzone
recznie w polozenie srodkowe, np. przy
récznem wkladaniu plyt do magazynu lub
przy recznem ich wyjmowaniu. Dolny ko-
niec czopa 49 opiera si¢ w tym wypadku o
kolnierz 16°. Jezeli w magazynie znajduje
si¢ tylko bardzo mala ilo§é¢ plyt, ramie 12
musi przesuwaé sie¢ odpowiednio wysoko
w gére przed obrotem ku talerzowi. W
tym celu nasada 27 plyty 28 dziala na ko-
niec drazka 17 woéwczas, gdy wat 29 odbyl
pierwsza cze$é swego obrotu, a plyta 28
przesunela sie o pewien kawalek w kie-
runku podtuznym, Czas konieczny dla ru-
chu ramienia w kierunku pionowym ponad
talerzem jest bardzo krétki, wobec czego
pozadanem jest réwnoczesne rozpoczecie



ruchu ramienia 12 i plyty 28 wstecz. Osia-
ga sie to zapomoca drazka 51, ktéry obra-
ca sie na czopie 18 drazka 17 i polaczony
jest na jednym koficu zapomoca sprezyny
52 z drazkiem ‘17, podczas gdy jego drugi
koniec dziala na powierzchnie 53 plyty 28.
Przy przesunieciu si¢ tej plyty w prawo
(fig. 1) drazek 51 obraca si¢ w kierunku
obrotu wskazowki zegara tak dalece, az
nasada 27 uruchomi drazek 17, poczem
koniec drazka 51 styka sie z powierzchnia
53. Przy ruchu obrotowym plyty 28 dra-
2ek 51 obraca si¢ w kierunku przeciwnym
obrotowi wskazéwki zegara, a pod dziala-
niem sprezyny 52 drazek 17 rozpoczyna
swoj ruch, a wigc rami¢ 12 powraca ku
magazynowi.

Skoro urzadzenie przenoszace plyty
osiaggnelo polozenie ponad ‘talerzem 5,
dolny koniec wrzeciona 35 natrafia pod-
czas ruchu namienia 12 w dét na koniec
wrzeciona 4, cze$é 37 podnosi sie wiec, a
ramiona 32 zostaja przesuniete naze-
wnatrz, wobec czego plyty zostaja zwol-
nione i spadajg na talerz.

Apanat posiada wigksza ilo§¢ sprezy-
stych ramion, moze by¢ wiec stosowany do
plyt o rozmaitych sredmicach.

Na. rysunku przedstawiono dwa zespo-
ty takich ramion dla plyt o $rednicy 254 i
305 mm ulozone jeden nad drugim, przy-
czem haczyki gérnych ramion leza ha
obwodzie kola, posiadajacego wieksza
$rednice, niz $rednica kola dolnych haczy-
kéw. Gérne ramiona 32 moga byé zaopa-
trzone w sworzmie (nieprzedstawione) tak,
ze ramiona obu zespoléw znajduja gie sta-
le w odpowiedniem oddaleniu. Jezeli pty-
ta ma byé zwolniona z haczykéw 34 gér-
nych ramion 32, cze§é 37 zostaje podnie-
siona i podnosi najpierw dolne ramiona 32
powodujace przesuniecie gérnych ramion
w gore.

-Urzadzenie dziala w sposéb nastepu-
jacy. . ,

Celem napelniania magazynu podnosi

si¢ ramie 12 i obraca si¢ je w polozenie
$rodkowe, w ktérem czop 49 spoczywa na
kotnierzu 48 ostony 16. W tem polozeniu
drazki 44 i 47 obracaja sie tak, ze wrzecio-
no 9 zostaje podniesione, co utatwia umie-
szczenie ptyt w magazynie, a mianowicie
doktadnie w srodku.

Ramie 12 zostaje nastepnie doprowa-
dzone recznie w polozenie ponad magazy-
nem i spada w dét. Drazki 44 i 47 wraca-
ja w polozenie pierwotne, a wrzeciono 9
przesuwa si¢ w dél tak dalece, ze nie
przeszkadza ruchowi w dét narzadéw
chwytajacych plyte. Dolny koniec wrze-
ciona 35 wchodzi przytem w s$rodkowe
otwory plyt, a dolne korice ramion 32 sty-
kaja sie z powierzchnia plyty géormej. Przy
dalszym ruchu ramienia 12 w dét, ramio-
na 32 zostaja tak dalece przesunigte na-
zewnatrz, ze haczyki 34 dostaja si¢ poza
krawedz plyty i chwytaja ja. '

Jezeli plyta gorna posiada srednice
254 mm, haczyki 34 dolnego zespolu chwy-
taja krawedz plyty, podczas gdy haczyki
gérnego zespolu wystaja poza jej krawedz
(fig. 3). Jezeli jednak plyta gérna posiada
$rednice 305 mm, krawedz jej chwytaja
haczyki 34 gornego zespolu ramion 32,
podczas gdy haczyki dolnego zespolu sty-
kaja sie z powierzchnia plyty, umozliwiaja
jednak przytem dzialanie gérmych haczy-
kéw.

Rami¢ 12 pozostaje w tem polozeniu
az do rozpoczecia obrotu walu 29, przy-
czem krazek 46 obraca drazek 44, a wrze-
ciono 13 zostaje podniesione wraz z ramie-
niem 12 i z ptyta uchwycona haczykami.

Nasada 27 plyty 28 obraca nastep-
nie ramig¢ 12 w polozenie ponad ta-
lerz (przedstawione na fig. 1 linja-
mi pelnemi), poczem krazek 46 umoz-
liwia ponowny obrét drazka 44, a ra-
mi¢ 12 przesuwa si¢ tak dalece, az dolny
koniec wrzeciona 35 natrafi na gérny ko-
niec watu 4. Cze$é 37 podnosi sig¢ przytem
w gore a ramiona 38 dzialaja na dolna



strone “sprezystych -ramion 32 tak, Ze ha-
czyki 34 zostaja przesunigte nmazewnatrz,
a zwolniona plyta spada ma talerz., Ruch
ramienia 12 w kierunku pionowym jest w
tym wypadku bardzo maly. Krazek 46
podnosi nastepnie zapomocg drazka 44 po-
nownie ramie¢ 12, ktére powraca przy ru-
chu plyty 28 wstecz (w lewo na fig. 1) w
polozenie nad magazynem. W tem polo-
Zeniu rami¢ 12 zostaje zwolnione celem
wykonania ruchu wdét, a hacayki 34 do-
stajg sie do krawedzi majwyzej lezacej
plyty i chwytaja ja w sposob opisany.

Urzadzenie, stuzace do odbierania ply-
ty z talerza, moze byé wykonane w spo-
séb dowolny. N | .

Zastrzezenia patentowe.

1. Urzadzenie w gramofonach, stuza-~

ce do kolejnego przenoszenia plyt z ma--
gazynu na talerz, znamienne tem, ze na
ramieniu (112), obracajacem sie w pla-
szczyZnie poziomej okreslonej plytami w
magazynie i odpowiedniem polozeniem po-
nad talerzem, umieszczone sa narzady do
chwytania plyt zaopatrzone w wieksza
ilo§¢ sprezystych ramion (32) przeprowa-
dzonych w kierunkach promieni, . zakori-
czonych przyrzadami (34) do chwytania
krawedzi gérnej plyty w magazynie.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-

mienne tem, ze do chwytania plyt stuza

haczyki (34), znajdujace si¢ normalnie na
obwodzie kota, ktérego srednica jest nieco
mniejsza, niz $rednioa chwytanej plyty.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2,
znamienne tem, Ze sprezyste ramiona (32),
nachylone pod pewnym katem do po-
wierzchni chwytanej pltyty, zostaja prze-
prowadzone nazewnatrz w polozenie, w
ktérem haczyki dostaja sie poza krawedz
plyt, celem chwytania lub zwalniania ich,
przyczem dla uskutecznienia tego dziala-
nia na ramiona te oddzialywa w kierunku
osi plyt nacisk.

4, Urzadzenie wedlug zastrz. 3, zna-
mienne tem, ze do wywolywania nacisku
na ramiona w kierunku osi plyty stuzy ra-
mie (12), nadttérem umieszczone sa ramio-
na (32) i ktére odbywa ruchy w kierunku
pibnowym;

5. 'Urzadzenie wedlug zastrz. 3, zna-

mienne tem, Ze'na ramieniu (12) zastoso-

wana jest cze$¢ (37) przesuwajaca sie w
kierunku ‘jej osi i dzialajaca na dolng po-
wierzchni¢ ramion sprezystych (32) tak,

" Ze przy jej ruchu w gore przesuwa ona ra-
‘miona (32) nazewmatrz.

6. Urzadzenie wedlug zastrz. 3, zna-
mienne-tem, ze przy ruchu w gér¢ ramie-
nia .(i12), cigzar jego powoduje przesunie-
cie sie haczykow nazewnatrz tak, ze do-
staja si¢ one poza krawedZ i chwytaja ja.

7. -Urzadzenie wedlug zastrz. 3, zna-
mienne tem, Ze posiada wieksza ilo§é ze-

-'spoléw sprezystych ramion (32) o rozmai-

tej wielkosci, przyczem haczyki wszelkich
zespolow lezg w przyblizeniu w tej samej
plaszczyznie, co umozliwia przenoszenie
plyt rozmaitej wielkosci.

8. Urzadzenie wedtug zastrz. 5, zna-
mienne tem, Ze czeg$é (37) polaczona jest

. stale z wrzecionem (35), ktére podczas

ruchu ramienia (12) w dét po osiagnieciu
polozenia'ponad talerzem dziala na koniec
wrzeciona talerza ‘tak, ze cze$é (37) prze-
suwa sie w gore, a plyta zwolniona z ha-
czykéw spada na talerz.

9. Urzadzenie wedlug zastrz. 5, zna-
mienne tem, ze celem zwolnienia plyty
cze$¢ (37) zaopatrzona jest w recznie u-

- ruchomiane urzadzenie (39, 40, 41, 42),

ktérego drazek (39) polaczony jest prze-
gubowo z ramieniem (12), dziatajacem
wolnym swym koricem na dolna strone
czesci (37).

The Gramophone
Company Limited.
Zastepca: Inz. H. Sokal,

rzecznik pateatowy.
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