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(64) Posuvna vyztui s pfisuvnou zakladkovou sténou

1

Vynélez se tyké posuvné vyztuie s pi‘isuv{xou zaklddkovou st¥nou, zejména pro nasazeni
v mocnych slojich a pFi plavené zaklddce.
. -

Jde znémo, Z%e pro odclon®nf{ porubového prostoru viEi zaklsdkovému prostoru se pou%fvéd
zekladkovych clon, které jsou uspofdddny bud ne posuvné vyztufi, nebo Jako zakl4dkové stény
pfisouvané vzhledem k posuvné vyztuZi. Pritom se pro zakléddkové clony pouiivaji ohebné za-
klédkové rohoZe, napfiklad gumové rohofe nebo zaklédkové plechy apod. ‘

Ukolem vyndlezu je vytvorit posuvnoﬁ v¥ztuZ s pfisuvnou zaklddkovou st¥nou, kterd by
byla urdena pfedeééim pro nasazeni v mocnych slojich a kterou by bylo moZno spolehliv¥ do-~
sdhnout t&sného odclon¥nf porubového prostoru viéi zeklddkovému prostoru, jak se to poZa-
duje zejména pPi plavené zaklddce. !

Pritom mé byt posuvné vyztuZ podle postupu rubédni zétinek nezdvisld na zaklédkové st~ .
ng pfi posunu, prifem%f zaklédkovd stdna probilhajfci po délce porubu mé byt pFi zachovéni
spolehlivého t¥sn&ni porubového prostoru p¥isuvnd vzhledem k posuvné vyztuii.

Vynélez Te3{ kol tim, %e vytvé¥{ posuvnou vyztuZ s p¥{suvnou zaklédkovou sténou, jeji%
podstata spolivd v tom, Ze zaklddkové stdna je uspofddéna na vliednych stojkdch, které Jsou
opatfeny vysouvacimi a zagouvacimi patnimi dily a hlavovymi dfly a které jsou vodicimi
ustrojimi a pritahovacim dUstrojim spojeny s vndj3imi rémy a s vnit¥nim rdmem.

Podle vyhodného vytvoreni vyndlezu Jjsou vodici dstrojf vytvéi‘-ena Jjako teleskopicks#
vedeni, sestdvajfc{ z vodic{ trubky a z vodici tyle suvnd uloZené ve vodici trubce.
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Podle’ dal8iho vyhodného vytvoieni vynélezu 3sou vledné stojky s vyztuﬁi spojeny pruz-
nym zav&ienin. .

Podle dal3fiho vyhodného vytvoieni vynélezu je piitahoveci dstroai vytvoieno Jjeko ales-
pon jeden ta¥ny vélec.

Podle daldfho vyhodného vytvofeni vyndlezu jsou vleéné stojky spolu spojeny rovnob&%Z-
nymi distan¥nimi driéky s listovymi pruZinaml.

Podle dal3fho vyhodného vytvoreni vynélezu jsou vodici ﬁsiroji zachycena na distendnich
dridcich s listovymi pruZinemi,
d : . ) ’ .
Podle dal¥fho vyhodného vytvo¥eni vyndlezu na stojkdéch vjztuie na stran& zaklédky jsou
upevn¥ny vodici trubky vodicich ustroji, jejichZ vodici tyde jsou spojkemi s listovymi pru-
#inemi spojeny s distenZnimi dr¥dky spojujicimi vle¥né stojky.

Podle dal¥iho vyhodného vytvofeni vynélezu jsou vledné stojky viéi stoakém vyztuZe pfe-
sazeny do strany kolmo ke sméru postupu. . 3

Podle dalstho vyhodného vytvofeni vyndlezu stropnicové soustavy vyztuZe dosahuji a%
k zeklddkové st¥n&, piiZem? vle¥né stojky se svymi stropnicemi jsou uloZeny bodn& vedle
stropnicovych soustav.

Podle dal3fho. vyhodného vytvorenl vyndlezu posuvnd vyziuZ podle vyndlezu sestdvd ales-
pon ze dvou vn¥j3fch rémd a alesponl jednoho vnit¥niho rédmu, z nich¥ vn&jsi rémy jsou vidy
alespon jednf{m vodicfm ustrojim spojeny se zaklddkovou sténou, zatimco vnit¥ni rém je ales=
pon jednim p¥itahovacim dstrojim spojen se zaklédkovou sténou.

Podle dalsfho vyhodného vytvo¥eni vyndlezu zaklddkovd st&na sestédvé z prichozi ohebné
rohoie, které dosedd pevnym spojenim na nadloZ{ a na poévu a kteréd je alespon v oblasti nad-
lo%f a _polvy pflpojena ke vleénym stojkém. -

Podle dalﬁiho vyhodného vytvofenl vyndlezu zdvih pfitahovacfho dstrojf je roven nejmé-
n& dvojndsobku zdvihu hydraulického posuvového dstroji.

Témito-Opatienimi'podle vynélezu'se dosahuje toho, Ze zaklddkovd st¥na se miZe p¥i za-
chovéni t¥&sného dosednuti na nadlofi i na podvu posouvat nezdvisle na vyztu%i spolu s vlied~
nfmi stojkami, které ji nesou, pfi&emZ hlavové a patni dfly hydraulickych stojek se zasouva-
ji hydraulicky, tekZe vle¥né stojky bez dotyku s nadloZim i s podvou se mohou pflsouvat ve
gvislém uspoPdddni, prilem? jsou viak vedeny posuvnou vyztuif.

Vyztuf a zaklddkovd st¥na se mohou nezdvisle na sob& pfizplisobovat nerovaostem nadlo%f
nebo podvy, zméndm mocnosti sloje apod. Stropnicové soustavy posuvné vyztuZe podle vynélezu
Jsou vytvofeny tak, Ze v oblasti postupu dosashujf{ tém¥¥ a¥ k zaklddkové stén¥& a vle&né stoj- .
ky potom svymi stropnicemi le#f vedle stropnicovych soustav vjztuie. Zaklddkové sténa se
po,postupu posuvné vyztufe mife v n&kolike df1&fch krocich pfisunout na stejn& -velky krok.

Pfikled provedeni Vynélezu Je znézornén na piipojenych vykresech, kde obr. 1 je boko-
rys posuvné v¥ztue. podle vyndlezu se zaklddkovou sténou, obr. 2 je phdorys posuvné vyztu~
Ze podle obr. 1'a na obr. 3 je posuvnd vyztu? podle obr. 1 v pohledu od porubniho pilire.

Na obr. 1| jsou zndzorn&ny nadlo?f 10, podva 11 a porubni pili¥ 12 mocné sloje. Jestlize
dobyvénk sloje se provdd{l pfi plédstovéni s plavenou zaklédkou, je'pdéva 11 tvoiena vyplave-
nym piskem a nadlo¥f 10 je tvoFeno nejbliZ3im ndsledujfcim pléstem uhelné sloje. Dobyvént
sloje se provédi vdlcovou brézditkou 13, kterd je vedena na h¥eblovém dopravniku 14.
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Posuvné hydraulickéd vyztuZ dobyvaciho provozu se sklddé nejméné‘ze'tfi rémi, & to ze
dvou vndjdich rémd I, III a jednoho vnitinfho rému II, které jsou -vid‘y dvéma hydreulickymi
posuvovymi détrojimi 15, uspotédanymi v oblasti podvy 11, spojeny tek, %Ze vn&jidi rémy I, III
a vnit¥ni rém II se mohou nezévisle ng sobd a za vzdjemného podplrénl posouvat podle postu~
pujiciho rubdni. ) :

Posuvovéd hydraulickd dstroji 15 jsou zafazena mezi soustavy 18 llstovych pruZin spoju~
jfcich hydraulické stojky 16, 17 v oblasti podvy 11. Hydraulické stojky 16, 17 Jjsou svymi
patkemi kloubov& pohybliv® opfeny na SirokoploZnych patnich deskdch 19, 20, které jsou spo-
lu spojeny rovn&%f kloubové phipojenymi pomocnymi deskami 21. Stropnicové soustavy 22 vn&j-
Sfch rémd I, III i vnitfnfho rému II sestdvaji ze stropnicovych 411l spolu kloubov& spoje-

" ngch. ' .

Mezi pfedsuhutou pa%ici stropnici 22° pre&nivejici pres hﬁeblévy dopravnik 14 a patni
deskou 19 je uspofddéna vidy jedna ¥ikmo umistEnd hydraulickd stojke 23. Vn&js{i rémy I, 11T
i vnit¥fni rdm II Jjsou krom& toho v oblasti'svych élropnicovjch soustav 22 spojeny posuvovym
védlcem 24. Posuvné vyztuZ podle vyndlezu je ddle opatfena hydraulickymi rovnacimi véleci 25,
které jsou kloubové uchyceny mezi hydfaulickymi stojkami 16, 17 sousednich dvojic vn&jsich
rémd I, III & vnitfniho rému II. KaZdd soustava posuvné vyztuZe je opaifena postupovym vél-
cem R, ktery pisobi postup h¥eblového dopravniku 4.

Pro odclon¥n{ porubového prostoru ST oproti zaklédkovému prostoru ¥V je posuvnd vyztui

podle vyndlezu opatfena zaklédkovou stdnou 26, kterd probihé po celé délce porubu a kterd
je tvotena ohebnou rohoZi 27, napflkled z gumy, kterd doléhﬁ svymi zakPivenymi.okraji 28,
' 29 na pod&vu 11,popFripad& na nadloZf 10, takZe v t&chto mistech tvofl t¥sny uzdvér mezi za-

klédkovym prostorem V a porubovym prostorem ST.

Zaklddkovd st¥na 26 je upevnina na hydraulickgych vlednych stojkéch 30, které jsou.opa-
tfeny hydraulickymi zasouvatelnymi a vysouvatelnymi patnimi dily 31 a hlevovymi dfily 32.
Jak je patrno z obr. 2, jsou ke ka%dému vnEjsimu rému I, III = ke vnitfnimu rému II priraze-
ny t¥i vle¥né stojky 30, které jsou vzhledem k hydraulickym stojkém 16, 17, 23 uspofédény
presazen& kolmo ke sm¥ru postupu, to je ve smiru délky porubu, takZe stropnlce 33 vie&nych
stojek 30 le%f po strand vedle stropnicovych soustav 22,dosahujicich aZ k zaklédkové sté-
n& 26 (obr. t). Patni dafly 31 vle&nych stojek 30 jsou opatfeny patnimi deskami 34.

T¥i vliedné stojky 30 kaZdé ‘soustavy posuvné vyztufe jsou spolu spojeny pruZnymi distan¥-
nimi drZsdky 35 sestévajicimi z listovych pruZin uspo¥ddenych rovnob&Zné nad sebou.

7Zaklddkovd st&na je s posuvnou vyztuif spojena vodicim dstrojim 67, které sestévd z vo-
dicfch trubek 36 a z vodicich ty&f 37 vedenych teleskopicky ve vodicich trubkéch 36. Celkem
jsou u ka¥dého vn¥jdfho rému I, III i u vnit¥niho rému II uspofdddna vidy StyFi vodiei dstro-
ji 67. Pritom jsou na hydraulickych stojkéch 17 na stren® zaklddky u vnéjéich rémd I, III
upevn&ny vidy dv& vodici dstroji 67 rovnobéZn& nad sebou a nad konzolami 38. Vodici tyde 37
t&chto vodicfch ustroji 67 jsou spojeny pruZnymi spojkami 39, tvofenymi dvojicemi listovych
pru%in, s distandnimi dridky 35 vlednych stojek 30 ve spojovacich bodech 40. Tim se dosghne
pruZného spojeni zaklddkové stdny 26 a jejiho vedeni.

Vnitini rém II jé pfipojen piitahovacim ﬁstrojim 41, tvofenym hydraulickym vélcem,
ke stredni vle¥rné stojce 30. Pistnice pritshovaciho dstroji 4! Jje kloubov& upevnina na kon—
zole 42, uchycené na hydraulické stojce 17 vnit¥fnfho rdmu II na strand zaklddky, zatimco
vdlec pritahovaciho ustroji 41 je opfen kloubovE na vle&né stojce 30. Ohebnd roho% 27 je
upevnéna na svdrkdch 43, které jsou uchyceny na vlednych stojkdeh 30.

Podle obr. 1 jsou patni dily 31 a hlavové dfly 32 vlednych stojek 30 hydraulicky vysu-
nuty, tak¥e patni desky 34 a stropnice 33 pevn¥ doléhaji na po&vu ll,pobiipadé nedloZ{ 10.
Zaklddkovd stdna 26 je takto pevn& ukotvena. S postupujicim rubdnim porubntho pilifé se mo=-
hou vn&j¥{ rdmy I, III i vnit¥nf rém II jednotlivych soustav posuvné vyztuZe posouvat hydrau-

,
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lickym posuvovym ustrojim 15, PFi posouvéni se vn¥&j3{ rémy I, III & ‘vnit¥fni rém II vedou
jednak sousednimi rémy pomoct hydraulického posuvového dstroji 15, jednak prostfednictvim
vodictho dstrojf 6 _1' Po dvojim postupu posuvné vyztufe se prisune zaklddkovd stina 26. K to-
mu ddelu se zati¥f{ hydraulicky vdlec p¥itahovacihe ﬁstroai 41, pricemZ se pfedtim hydrau-

. licky zasunou patni afly }l a hlavové dily 32 vlie&nych stojek 30.

Vlie&né stojky 30 zaklddkové stény 26 se v zav&3eném stavu na vodicich dstrojich 67

" pretdhnou dopiedu, prifem* unddeji ohebnou rohoZ 27, kterd zistdvd ve svém t&sném styku '

s nadlo¥fim 10 a pod¥vou ]1l. Potom se patni d{ly j_ a hlavové dfly 32 vlednych stojek 30 opé&t
hydraulicky vysunou a upnou vidi podveE 11.1 nedlo¥{ 1_, natef se v. zeklédkovém prostoru ¥
opét uvede do éinnosti plavend zaklddka.

Rozum{ se, Ze v porubnim prostoru je vedle sebe uspdfédén.vétéi podet vy$e popsanych
posuvnych vyztu%i podle vyndlezu, které jsou vodicimi udstrojfmi 67 a pritahovacimi dstroji-
mi 41 spojeny.s prib&Znou zaklddkovou st&nou 26. Prub&ind zaklddkovd sténa'gg mi2e byt pro-
to v disledku své ohebnosti p¥isouvéna po usecich. '

PREDMET VYINALEZU

1. Posuvné vyztuf s prisuvnou zakléddkovou stdnou, zejména pro nasazeni v mocnych slo-
*jieh a pfi plavené zaklddce, vyznafend tim, %e zaklédkovd st¥na (26) je uspofdddna ne vlele-
nych stojkdch (30), které jsou opatfeny vysouvacimi a zasouvacimi patnfmi dfly (31) a hle-
vovymi dily (32) a které jsou vodicimi dstrojimi (67) a prltahovaclm dstrojim (41) spojeny
"8 vn&jsimi rémy (I, IIT) as vnit¥nim rémem (II).

2. Posuvnd vyztué podle bodu 1, -vyznalend tim, %e vodici{ uUstroji (67) Jsou vytvoifena
. jako teleskopické vedeni sestdvajicf z vodici trubky (36) a'z vodici ty&e (37) suvnd uloZe-
né ve vodic{ trubce (36).

3. Posuvné vyztuf podle bodu 1, vyznatend tim, e vlefené stojky (30) jsou's vyztuii
spojeny pruZnym zav&Senim.

4. Posuvné vyztuZ podle bodu 1, vyznalend iim, %e pfitshovac{ uUstroji (41) je vytvofeno
jako elespon jeden ta¥ny vélec.

5. Posuynd vyztu} podle bodd | a% 4, vyznééené tim, %e vlelené stojky (30) jsou spolu.
spojeny rovnob&¥nymi disten¥nimi drZdky (35) s listovymi pruZinami.

6. Posuvné vyztuZ podle bodu 5, vyznaéend tfm, Ze vodici ustroji (67) Jjsou zachycena
na distendnich dr#dcich (35} s listovymi pruZinami. ,

7. Posuvné vyztuf podle bodil 1 a% 6, vyznafend tim, %e na stojkdch (17) vyztuZe na stra-
n& zaklédky jsou upevn&ny vodic{ trubky (36) vodicich ustroji (67), jejichZ vodici tyée (37)
jsou spojkemi (39) s listovymi pruZinami spojeny s distandnimi driéky (35) spogjujfcimi vled-
né stojky (30). :

8. Posuvnd vyztuZ podle bodld 1.a§‘7,’vyznaéené tim, %e vledenéd stojky (30) jsou vidi
stojkdm (16, 17, 23) vyztuZe piesazeny do streny kolmo ke sm&ru postupu.

9. Posuvné vyztu# podle bodd 1 a% 8, vyznadend tim, ¥e stropnicové soustavy (22) vyztu-
%e dosahujf a% k zaklédkové st¥n& (26), prifem? vleSené stojky (30) se svymi stropnicemi (33)
jsou uloZeny bo¥nd vedle stropnicovych soustav (22).

10. Posuvnd vyztu’i podle bodd 1 a% 9, vyznalend tim, Ze sestdvd alespoﬁ ze dvou vn&j-
§fch rémd (I, III) a alespon jédnoho vnitfntho rému (II), z nich% vn&jd{ rémy (I, III) jsou
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vidy alespon’ jednim vodicim Wstrojim (67) spojeny se zoklddkovou st¥nou (26), zatfmco wnit¥-
n{ rém (II) je alespoii jednim pfitahovacim uistrojim -(41) spojen se zaklddkovou st¥nou (26).

" '11. Posuvné v¥ztuZ podle bodd 1 a% 10, vyznaéené tim, Ze zaklddkovd st¥na (26) sestdvd
z prichozl ohebné roho¥e (27), kters dosedd pevnym spojenim na nadlo?{ (10) a na po¥vu (11)
8 kterd je alespoh v oblasti nadloff (10) & podvy (11) pripojena ke vlefenym stojkém (30).

12. Posuvné'vyztui podie bodd 1 a¥ ‘11, §yznaéené tim, %e zdvih pfitahovacihd ustroj{
(41) Jje roven nejmén¥ dvojnésobku zdvihu hydraulického posuvového ustroji (15).

2 listy vykresd )

Severografis. n. p.. zived 7. Most
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