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Re¥eni se tyk& zapojeni pro ¥izeni re- | =
ghlového zaklada&e, jehoZ obvod pro lok&lni § v i
ovladéni je svym skupinovym.vystupem spojen E
se skupinovym vstupem ¥idfciho systému, jehoi

dal$i skupinové vstupy jsou spojeny s odpovi-
dajicimi vystupy obvodu pro ur&eni soufadnic, \
soustavy koncovych vypinadi, soustavy ovld- S(:)
dacfch tla&ftek a soustavy &idel. Prvni sku-
pinovy vystup ¥fdiciho systému je ptes prvni 8
reguldtor spojen s prvnim stejnosmérnym po-
honem, ktery je mechanicky spojen s prvnim
snimadem ot&dek, jeho% vystup je spojen jednak
se vstupem prvniho reguldtoru, jednak s dal-
${m vstupem ¥idfciho systému. Druhy skupino-
vy vystup Pidictho systému je p¥es druhy
reguldtor spojen s druhym stejnosmérnym po-
honem, ktery je mechanicky spojen s druhym
_snimadem ot&&ek, jehoZ vystup je spojen
jednak se vstupem druhého reguldtoru, jednak
s dalSim vstupem ¥{diciho systému. Tfeti sku-
pinovy vystup fidiciho systému je spojen se ~-
skupinovym vstupem obvodu pro ovlddani brzd .
a teleskopického stolu.
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Vyndlez se tykd zapojeni pro ¥izeni{ regdlového zakladale. P¥i provozu regdlového
zakladale je t¥eba jej ¥fdit jak z kabiny regdlového zakiédaée, tak i z dispelerského
stanovi$té. Dosud zndmd zapojeni vyuZivaji specidlni vicerychlostni asynchronni pohony
¥lzend pevné zabudovanou logikou, kterd umoZfiuje spojeni s dispederskym stanovi%tém mnoha-
Zilovou sbérnici. Toto fedeni m& Fadu nevvhod: nizké dynamické parametry, maly reguladni

rozsah, nfzkd Gdinnost pohonu, omezend variabilita pevné zabudované logiky.

Tyto nevyhody odstranuje zapojeni pro ¥izeni regdlového zakladade podle vyndlezu,
jehoZ podstata spolivd v tom, Ze obvod pro lokdlni ovl&d&ni je svym obousm&rnym skupinovym
vystupem pf¥ipojen sériovou linkou k obousmérnému skupinovému vstupu ¥f{dficfho systému,
jeho¥% dalSf skupinové vstupy jsou spojeny s jim odpovidajicimi vystupy obvodu pro urdeni
soufadnic, soustavy koncovych vypinaddl, soustavy ovlddacich tlalfitek a soustavy &idel.

Skupinovy obousmérny vystup ¥idfciho systému je spojen se skupinovym obousmérnym
vstupem prvniho reguldtoru stejnosmé&rného pohonu, jeho#? skupinovy vystup je spojen se
skupinovym vstupem prvniho stejnosmé@rného pohonu. Tento je mechanicky spojen s prvnim
snimadem otdlek, jehoZ vystup je spojen jednak se vstupem prvniho reguldtoru stejnosm&rného
pohonu a jednak se vstupem ¥idficiho systému.

Druhy skupinovy obousmérny vystup Fidicfho systému je spojen se skupinovym vstupem
druhého regulétoru stejnosmérného pohonu, jehoZ skupinovy vystup je spojen se skupinovym
vstupem druhého stejnosmérného pohonu. Tento je mechanicky spojen s druhym snimadem
otédek, jehoZ vystup je spojen jednak se vstupem druhého reguldtoru stejnosm&rného pohonu
a jednak se vstupem ¥Fidiciho systému. TFeti skupinovy vystup ¥fdicfho systému je spojen

se skupinovym vstupem obvodu pro ovl&dani brzd a teleskopického stolu.

Sériovy cbousmérny skupinovy vstup ¥idiciho systému lze spojit sériovou linkou
s nad¥azenym systémem. Prvni inkrementdlni &idlo je svym skupinovym vystupem spojenc
se skupinovym vstupem ¥idiciho systému, jehoZ daldi skupinovy vstup je spojen se skupinovym
vystupem druhého inkrementdlnfho ¢idla.

Vyhoda zapojeni pro ¥izeni regdlového zakladale podle vyndlezu oproti znédmym zapojenim
spodivd v tom, Ze umoZnuje rekuperaci, vyznaduje se vysokym rozsahem regulace, zapojeni
je jednoduché jak v silové, tak i v regula&ni &&sti, z &eho% vyplyvé vysokd spolehlivost
a systém vykazuje dobré dynamické parametry pfi vysoké Gdinnosti. Ridici systém provadi
kompletni obsluhu regdlového zakladace s centrd&lnim vyhodnocenim poZadované funkce a
provedené akce, realizuje optimd&lni provoz regdlového zakladale z hlediska technickych
podminek regdlového zakladale, p¥ifem? umoZniuje jak rudni ovlé&déni z kabiny regdlového
zakladafe, tak i automatické z dispederského stanovi¥t&. Ve viech p¥ipadech umoZiuje
zvolenym zplsobem indikovat provozni stav regdlového zakladade nad¥fzenému systému.

P¥iklad zapojeni pro ¥izeni regdlového zakladae podle vyndlezu je zndzorn&n na p¥ilo-

Zeném vykresu.

Obvod 2 pro lokdlni ovl&dani je svym obousmérnym skupinovym vystupem 21 p¥ipojen
sériovou linkou 200 k obousmérnému skupinovému vstupu 11 ¥fdicfho systému 1, do jehoZ
skupinovych vstupi 12, 13, 14, 15 jsou piivedeny jim odpovidajici skupinové vystupy 31,
41, 51, 61 obvodu
ovlddacich tlac¢itek a soustayy 6 ¢idel. Prvni skupinovy obousméyny vystup 110 ¥{diciho

3 pro urleni soufadnic, soustavy 4 koncovych vypinadh a soustavy 5
systému 1 je priveden na skupinovy obousmérny vstup 600 prvniho requldtoru 60 stejnosmérného
_pohonu, jeho% skupinovy vystup 601 je pF¥iveden na skupinovy vstup 700 prvniho stejnosm&rného
pohonu 70. Tento je mechanicky spojen s prvnim snimadem 80 oté&dek, jeho? vystup 800

vede jednak do vstupu 602 prvniho reguldtoru 60 stejnosmérného pohonu a jednak do vstupu

17 ¥i{diciho systému 1.
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Druhy skupinovy obousmérny vystup 112 ¥idiciho systému 1 je p¥iveden na skupinovy
obousm&rny vstup 610 druhého reguldtoru 61 stejnosm&rného pohonu, jehoZ skupinovy vystup
611 je pfiveden na skupinovy vstup 710 druhého stejnosmérného pohonu 71. Tento je mechanicky
spojen s druhym snimadem 81 otédfek, jehoZ vystup 810 vede jednak do vstupu 612 druhého

reguldtoru 61 stejnosmé&rného pohonu a jednak do vstupu 19 ¥idiciho systému 1.

Ttet{ skupinovy vystup 111 #¥idfciho systému 1 vede do skupinového vstupu 101 obvodu
100 pro ovlddédn{ brzd a teleskopického stolu. Na sériovy obousm&rny skupinovy vstup 10
fidiciho systému 1 lze pfipojovat sériovou linkou 300 nadfazeny systém 400. Prvni inkremen-
tédln{ &idlo 90 je svym skupinovym vystupem 900 p¥ipojeno na skupinovy vstup 16 ¥fdiciho
systému 1, jehoZ dalSi skupinovy vstup 18 je pfiveden na skupinovy v¢stup 910 druhého

inkrementédlniho ¢idla 91.

Po pripojeni napédjeni ¥idici systém 1 provede inicializaci vSech vystupd tak, aby
nemohlo dojft k neZddouci funkci regdlového zakladade. Prost¥ednictvim soustavy 5 ovlada-
cich tlalitek obsluha zapind a vypind napdjeci napdti, zaddvd p¥ikaz pro nouzové zastaveni
a uvolnuje resp. blokuje pohyb zakladale. Prost¥ednictvim obvodu 2 pro lok&lni ovl&dani
obsluha zaddvd poZadovanou operaci. Zaddni se skl4dd z urleni soufadnic ddlky a vysky
a z urleni strany regdlu. PoZadovanou operaci lze té# %4dat z nad¥azeného systému 400
sériovou linkou 300. Pohyb regdlového zakladale na %4dané soutadnice ddlky a vysky ¥idf
¥{dici systém i podle tdajui ziskanych z obvodu 3 pro ur&eni soufadnic, tddajd ze soustavy
4 koncovych vypinaél a popf¥ipadé z Gdajl z inkrementdlnich &idel 90, 91 prost¥ednictvim
regulétorld 60, 61 stejnosmérnych pohond 70, 71 a obvodu 100 pro ovlddani brzd a telesko-
pického stolu.’

Po dosaZeni %&danych soufadnic d4lky a vySky ¥1df systém i pohyb teleskopického
stolu podle udaji ze soustavy 4 koncovych vypinald a soustavy 6 &idel prost¥ednictvim
obvodu 100 pro ovl4ddni brzd a teleskopického stolu. OkamZité soufadnice délky a vyiky
ziskané z obvodu 3 pro uréenf soufadnic se prib&Zné& zobrazuji pro obsluhu pomoci obvodu

2 pro lokdlni ovl&déni a jsou téZ k dispozici nad¥izenému ¥idicimu systému 400 prost¥ed-

nictvim sériové linky 300. .
PREDMET VYNALEGZU

1. zapojeni pro ¥izeni regédlového zakladale sestdvajiciho z ¥idiciho systému, obvodu
pro lokdlnf ovl4dani, obvodu pro urdeni soufadnic, soustavy koncovych vypina&l a ovladacich
tladitek, soustavy &idel, obvodu pro ovladani brzd a teleskopického stolu, aspon dvou
reguldtord stejnosmérnych pohond a aspon dvou stejnosmérnych pohonl se snimadi otélek,
vyznalené tim, Ze obvod (2) pro lokdlnf ovldd&ni je svym obousmdrnym skupinovym vystupem
(21) pfipojen sériovou linkou (200) k obousmérnému skupinovému vstupu (11) ¥idiciho systému
(1), jehoZ dals{ skupinové vstupy (12, 13, 14, 15) jsou spojeny s jim odpovidajicimi
skupinovymi vy¢stupy (31, 41, 51, 61) obvodu (3) pro ur&enf soufadnic, soustavy (4) koncovych
vypinaélh, a soustavy (5) ovlddacich tladitek a soustavy (6) &idel, jeho%? prvni skupinovy
obousm&rny vystup (110) je spojen se skupinovym obousmdrnym vstupem (600) prvniho reguldtoru
(60) stejnosm&rného pohonu, jehoZ skupinovy vystup (601) je spojen se skupinovym vstupem
(700) prvnfho stejnosm&rného pohonu (70), jenZ je mechanicky spojen s prvnim snimalem
oté&ek (80), jehoZ vystup (800) Jje spojen se vstupem (602), prvniho reguldtoru (60) stejnosmérného
pohonu, pridem? druhy skupinovy obousmérny vystup (112) ¥fdicfho systému (1), je spojen ‘
se skupinovym obousmérnym vstupem (610) druhého reguldtoru (61) stejnosmé&rného pohonu,
jehoZ skupinovy vystup (611) je spojen se skupinovym vstupem (710) druhého stejnosm&rného
pohonu (71), jenZ je mechanicky spojen s druhym snimadem otdfek (81), jehoZ vystup (810)
je spojen s vstupem (612) druhého reguldtoru (61) stejnosm&rného pohonu, p¥idemZ skupinovy
vystup (111) ¥{diciho systému (1) je spojen se skupinovym vstupem (101) obvodu (100)
pro ovl4déni brzd a teleskopického stolu.




253233 4

2. Zapojeni pro ¥izeni regdlového zakladale dle bodu 1, vyznalené tim, Ze vstupy
(17, 19) ¥idfciho systému (1) jsou spojeny odpovidajicimi vystupy (800, 810) snima&d
otd&ek (80, 81).

3. zapojeni pro ¥fzen! regdlového zaklada¥e dle bodu 1, 2, vyznafené tim, Ze sériovy
obousm&rny skupinovy vstup (10) ¥idfciho systému (1) je spojen sériovou linkou (300)

s nad¥azenym systémem (400).

4. Zapojeni pro ¥Yfzeni regdlového zakladalde dle bodu 1, 2, 3, vyznalené tim, Ze
prvni inkrementdlni &idlo (90) je svym skupinovym vystupem (900) spojeno se skupinovym
vstupem (16) ¥{diciho systému (1), jehoZ dal3i skupinovy vstup (18) je spojen se skupinovym
vystupem (910) druhého inkrementédlniho &¢idla (91).

1 vykrés
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