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Automatyczny regulator napiecia, bedacy
przedmiotem wynalazku jest przeznaczony do sa-
moczynnego utrzymywania staloécl napiecia
pradnicy pradu zmienmego.

Znane dotychczas regulatory napiecia majq
szereg wad wiaSciwych poszczegélnym ich ro-
dzajom. Regulatory wibracyjne posiadajg w
swym czionie pomiarowym czule przekazniki

o0 zuzywajgcych sie stykach, co obniza niezawod-

no$é i dokladnoéé dziatania tych regulatoréw.
Regulatory wzglednie stabilizatory napiecia ze
wzmacniaczami magnetycznymi (transduktorami)
odznaczajq sie pewng powolnodcig dzialania
i wymagaja, podobnie jak wiekszo§¢ innych uzy-
wanych dotychczas regulatoréw, dostosowania
ich do, wielkoéci napiecia, pradu i opornosci
uzwojefi wzbudnicy.

Regulator wedlug wyndlazku moze byé stoso-
wany przy dowolnych wzbudmicach, a pozba-
wiony wad regulator6w wibracyjnych i wyma-

*) Wladciciel patentu oéwiadczyl, ze twoéreg
wynalazku jest inz. mgr Aleksy Krylow.

‘gajacy nie skomplikowanych zabiegéw konser-

wacyjaycn pozwdla na uzyskanie znacznej obniz-
ki kosztéw jego produkcji, montazu i eksploa-
tacji.

W celu uzyskania duzej dokladno$ci i szyb-
koSci dziatania przy zachowamiu stabilnoéci re-
gulacji zastosowano uklad! w ktérym nastepuje
szybkie wytworzenie sygnalu regulacyjnego
i specjalnie duze jego wzmocnienie przy zastoso-
waniu formowania wzmocnienia w celu skré-

. cenia czasu przebiegéw regulacyjnych. Aby unik-

ngé przeregulowam'a przy uzyskanej czulofci
regulatora wprowadzono do wzmacniacza cbok
dodatniego sprzezenia zwrotnego dostatecznie
silne ujemne sprzezenie zwrotne w postaci krét-
kotrwatych impulséw. W ukladzie przewidziano
mozliwosé latwej regulacji wielkoéci impulséw
w celu lepszego dostosowania szybkosci przebie-
g6w regulacyjnych do stalej czasu regulowanego
zespotu maszyn, W ukladzie przewidziano réw-
miez mozliwoéé wprowadzenia innych sygnatéw
dla otrzymania zlotonych przebiegéw proces6w
regulacyjnych. W czlonie wykonawczym regula-
tora zastosowano przerwnik o stykach z na-



ktadkami zapewniajgcymi dobre przewodzenie.
Wielko§é wspolczynnika powrotu przerwnika nie
- odgrywa tu wiekszej roli ze wzgledu ma zasto-
sowanie w ukladzie ujemne sprzezenie zwrotne,
co ulatwia w duzym stopniu budowe i konser-
wacje regulatora. :
Regulowane napigcie pradnicy 1 zostaje dopro-
wadzone do obwodéw regulatora za pomoca
uzwojenia pierwoinego 17 transformatora 2, wia-

czonego bezposrednio lub za posrednictwem prze-

kladnika mnapieciowego nie uwidocznionego na
rysunku. Napiecie zmienne uzwojenia 19, wy-
prostowane przez uklad prostownikéw 3 i wy-
gladzone przez kondensator 4 zasila czlon pomia-

rowy regulatora, zlozony z uzwojen sterujgcych -

20, 22 oraz 21, 23 dwéch wzmacniaczy magnetycz-
nych 5 i 6, lub jednego wzmacniacza o podwéj-
nym rdzeniu, opornika 7 i oporu nieliniowego,
ktérym jest jarzeniowy stabilizator napiecia 8.
Uzwojenie 18 transformatora 2 wraz z uzwoje-

niamj mocy 28 i 29 wzmacniaczy magnetyczaych " -
i ukladem prostownikéw suchych 9 tworza czion
wzmacniajacy o silnym wewnegtrznym sprzezeniu
zwrotnym, ktéry sluzy do =zasilanmia cewki 10 -

przerwnika i obwodu ujemnego sprzezenia
zwrotnego. Styki gléwne 31 przerwnika, zabez-
pieczone kondensatorem 12, zw1era1a opornik 13

w obwodzie wzbudzenia wzbudnic‘y ‘14 i powo-
dujg zmiane napiecia wzbudmcy i zasilanej -

Pprzez nig pradnicy 1.

Styki pomocnicze 30 przerwnika wytwarzaja
impulsy ujemnego sprzezenia zwrotnego W Uzwo-
jeniach 26 i 27 wzmacniaczy i wywoluJa powroét
przerwnika do polozenia pierwotnego. Opornik
11 stuzy do regulacji wielkosci i czasu trwan'a
impulséw ujemnego sprzezenia zwrotnego Opor-
nik 7 stuzy do regu];owama i ustalama \me]koém
napiecia znamlomowego pradnicy.

Przy na',]wu;kszym dopuszczalnym ze wzgledu
ma charakterystyke wzbudnicy, obcigzeniu prad-
nicy 1 i napieciu.znamionowym na jej zaciskach
prady plynace przez opornik 7 i stabilizator ja-
rzeniowy 8 sg jednakowe, a przepltywy (ampero-
zwoje) przeciwnie wtgczonych uzwojen steruja-
cych 20, 21 oraz 22, 23 nawzajem sig znosza. Styki
gléwne 31 przerwnika zwierajg wtedy stale
opornik 13, a w obwodzie wzbudzenia Wzbudn -
cy 14 plynie najwiekszy prad. '.

Przy powolnym wzroScie mapigcia pradnicy,
wywolanym. np. zmniejszeniem obcigZenia prad-
nicy, prad w obwodzie stabilizatora 8 wzrasta
proporcjonalnie .do zaistnialej odchylki napiecia,
co powoduje wysterowanie wzmacniaczy magne-
tycznych, Wzmocniony w ukladzie wzmacniaczy

sygnat powoduje wibracje stykow gléwnych 31,
przerwnika z amplitudg zalezng od wielkoéci
odchylki napiecia, co powoduje obnizenie sie

.napmma pradnicy 1. W tym przypadku styki

pomocnicze 30 nie sa zwierane.

Przy. gwaltownym wzrosScie napiecia pradnicy
nastgpi 6twarcie stykéw gléwnych 31 oraz zwar-
cie stykéw pomocniczych 30 przerwnika, wla-
czenie opornika 13 i obnizanie sie mapiecia prad-

-nicy poczatkowo szybkie, ktore jest mnastepmie

zwalniane na skutek okresowego zwierania opor-
nika 13, wywolanego impulsami ujemnego sprze-
zenia zwrotnego, az do uzyskania przez pradni-
ce napiecia znamionowego.

Przy obnizaniu sie napiecia pradnicy 1 zacho-
dzi zjawisko odwrotne, styki giéwne 31 przer-
wnika sg zwierane na przeciag diuzszych okre-
s6w czasu, co powoduje wzrost napiecia do war-
tosSci znamionowej.

Uzwojenia 24 i 25 umozliwiajg wprowadzenie
dodatkowycn sygnaléw sterujgcych lub sprzeze-
nia’ zwrotnego, dla otrzymania zlozonych prze-
biegéw proceséw regulacyjnych.

Zastrzezenia patentowe

-1. Automatyczny regulator napiecia pradnicy

pradu zmiennego z ukladem umozliwiajacym

. forsowanie wzmocnienia sygnaléw regulacyj-
nych dla uzyskania duzej czutosci i szybkosci
regulacji przy réwnoczesnym wprowadzeniu
impulséw ujemnego sprzezenia zwrotnego,
ktérych wielko§é zalezy od wielko$ci odchyl-
ki napiecia, dla zachowania stabilno$ci regu-
lacji, znamienny tym, Ze posiada wzmacniacze
magnetyczne (5 i 6) z wewnetrznym sprzeze-
niem zwrotnym o duzym wspélezynniku
wzmocnienia, stuzace do réwnoczesnego zasi-
lania przerwnika (10) i obwodu ujemnego
sprzezenia zwrotnego.

2. Automatyczny regulator wedlug zastrz. 1,
znamienny tym, Ze przerwnik (10) moze mieé¢
duzy wspéiczynnik powrotu.

3. Automatyczny regulator wedtug zastrz. 1,
znamienny tym, ze obwé6d ujemnego sprzeze-
nia zwrotnego jest polaczony réwnolegle
z cewka przerwnika (10).

4. Automatyczny regulator wedlug zastrz. 3,
znamienny tym, ze obwéd ujemmego sprzeze-
nia zwrotnego sklada sie ze stykéw pomocni-
czych (30) przerwnika, stuzacych do wigczania
tego obwodu, z uzwojeh ujemnego sprzezenia
zwrotnego (26 i 27), wzmacniajacy oraz z opor-
nika (11). '
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5. Automatyczny regulator wedlug zastrz. 4,
znamienmy tym, ze opornik (11) stuzy do re-
gulacji wielko$ci impulséw ujemnego sprzeze-
nia zwroinego i dostosowywania szybkdéci
przebiegow regulacyjnych do stalej czasu re-

gulowanego zespolu maszyn, zlozonego ze
wzbudnicy lub wzbudnic i pradnicy pradu
zmiennego.

Rejon Przemyslu Le$§nego
Przedsiebiorstwo Panstwowe
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