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Description

Les lits ou les tables médicales sont constitués
par un piétement et par un plateau recevant le
malade et par des moyens de réglage de la posi-
tion du plateau en hauteur et en inclinaison longi-
tudinale et latérale.

Les plateaux de tels lits ou tables sont constitués
de plusieurs secteurs déplacables les uns par
rapport aux autres.

C’est ainsi que I'on connait une table chirurgicale
décrite dans la demande de brevet FR-A 1 306 095
déposée le 30.08.61 par la Société dite RITER
COMPAGNY INC.

Selon ce brevet, les moyens de réglage de la
position du plateau en hauteur et en inclinaison
sontlogés dans le piétement.

Ces moyens sont constitués par un vérin central
vertical de réglage en hauteur, par deux vérins la-
téraux de réglage de l'inclinaison du plateau par
rotation autour d'un axe longitudinal et par un vé-
rin de réglage de I'inclinaison du dit plateau par
rotation autour d'un axe transversal.

Ce mode de réalisation conduit & équiper le piéte-
ment de la table d’une ou plusieurs plateformes
recevant une des extrémités des verins latéraux,
les dites plate-formes étant mobiles suivant un
mouvement de monte et baisse conjointement au
mouvement de la tige du vérin central en sorte de
permettre le réglage de l'inclinaison du plateau
lorsque celui-ci est en position haute.

Cette disposition conduit & équiper le piétement
de la table de glissiéres verticales de guidage des
plate-formes et d’organes de transmission du
mouvement de la tige du vérin central 3 la plate-
forme.

Cette solution, pour sa mise en ceuvre, exige
I'emploi de nombreuses piéces mécaniques, ce
qui alourdit la fabrication d'une telle table. En
outre, une telle solution gréve le cout de la table.

On connait également du brevet FR-A 977 566
une table d'opération qui comporte un plateau en
plusieurs secteurs, des moyens de réglage de
I'inclinaison latérale du plateau, des moyens de
réglage de linclinaison longitudinale et des
moyens de réglage de la hauteur. Les moyens de
réglage en inclinaison latérale et en inclinaison
longitudinale sont constitués par des systémes
complexes a vis et écrou actionnant des biellettes
et actionnés par des pignons dentés.

De tels systémes, en raison du grand nombre de
piéces, grévent le coiit de telles tables.

Du brevet US-A 3868 103, on connait égale-

ment une table d’opération dont les mouvements
en inclinaisons latérale et longitudinale résultent
du mouvement de tiges de vérin.
L'emploi de vérins permet bien de réduire le
nombre de piéces en mouvement pour assurer
ces diverses inclinaisons mais leur disposition
face a la colonne de réglage de la hauteur de la
table, c’est-a-dire qu'ils se meuvent suivant un
plan passant par I'axe de cette colonne, n'autori-
se pas un débattement angulaire suffisant du pla-
teau.

Les différents secteurs du plateau correspon-
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dent respectivement & la zone dorsale, a la zone
fémorale et a la zone des membres inférieurs du
malade.

Ces différents secteurs sont articulés les uns aux
autres et sont déplacables les uns par rapport aux
autres.

Géneralement, le moyen employé pour déplacer
un secteur par rapport a l'autre est constitué par
un verin hydraulique fixé par ses extrémités a
deux pattes solidaires respectivement de deux
secteurs.

Le principal inconvénient de ce mode de réalisa-
tion réside dans le fait que pour avoir un débatte-
ment suffisant d'un secteur par rapport a 'autre
la course de la tige du vérin doit &tre relativement
importante.

En outre, lorsque la tige est complétement dé-
ployée du corps du vérin, les efforts exercés sur
celle-ci tendent & user prématurément I'alesage
de guidage de la dite tige.

De ce fait, le vérin a bréve échéance présentera
des défauts d’'étancheité.

La présente invention a pour objet d’obvier aux
inconvénients, précédemment énoncés en met-
tant en ceuvre un lit médical ou table médicale
d’une conception simple et donc d’une fabrica-
tion peu couteuse.

Un autre but de la présente invention est la mise
en ceuvre d'un lit ou table médicale doté de
moyens nouveaux pour le réglage du plateau en
inclinaison latérale.

A cet effet, le lit médical selon I'invention com-
portant un piétement mobile (1), un plateau {2) en
plusieurs secteurs (3), (4), (5), un moyen (11) de
réglage de la position du plateau en hauteur, une
poutre maitresse (7) transversale au plateau
montee sur le moyen (11), des moyens de réglage
de la position du plateau en inclinaison longitudi-
nale montés sur la poutre maitresse (7) et des
moyens de réglage du plateau en inclinaison laté-
rale sur lesquels est monté le secteur médian (4),
ces dits moyens étant montés sur les moyens de
réglage de la position du dit plateau en inclinai-
son longitudinale et ces derniers étant consitués
par un sabot (14} articulé a la poutre maitresse
(11) et par un organe moteur (15) d’entrainement
en rotation du dit sabot autour de la dite poutre
(11) se caractérise essentiellement en ce que les
moyens de réglage de la position du plateau en
inclinaison latérale sont constitués par:

- un chassis inférieur (32) articulé au sabot (14)
suivant un axe AA’ longitudinal au plateau,

- un chéssis supérieur (33) auquel est fixée I'os-
sature du secteur médian (4), le dit chassis étant
repliable sur le chéssis inférieur (32) et étant arti-
culé a celui-ci suivant un axe BB’ paralléle a I'axe
AA’,

- au moins un organe moteur (34) pour entrainer
en rotation autour de I'axe AA’ le chassis infé-
rieur (32) et le chassis supérieur (33) en sorte d'in-
cliner le plateau (2) suivant un des cétés du lit,

- etau moins un organe moteur (35) pour entrai-
ner en rotation autour de l'axe BB’ le chéssis su-
périeur (33) en sorte d'incliner le plateau (2) sui-
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périeur (33) en sorte d'incliner le plateau (2} sui-
vant |'autre coté du lit.

D'autres avantages et caractéristiques de I'in-
vention apparaitront a la lecture de la description
d’'un exemple préférentiel de réalisation donneé a
titre d’exemple non limitatif en se reférant aux
dessins annexés en lesquels:

- lafigure 1 est une vue de face d'un lit selon I'in-
vention, )

- lafigure 2 est une vue de dessus du lit,

- la figure 3 est une vue de face du lit dépourvu
de son habillage,

- la figure 4 est une vue de dessus selon la figure
3.

- la figure 4bis est une vue de dessus des
moyens de réglage de la position du plateau en
inclinaison laterale,

- la figure 4ter est une vue en coupe selon 'ore
-1l de la figure 4bis,

- la figure 5 est une vue de détail du piétement
du lit,

- la figure 6 est une vue en coupe selon la ligne
1/1 de la figure 3,

- lafigure 7 estune vue de détail du caisson,

- la figure 8 est une vue arriére du boitier de
commande,

- les figures 9 et 10 sont des vues des moyens de
réglage de la position du plateau du liten inclinai-
son longitudinale,

- les figures 11 a 13 sont des vues schématiques
montrant différentes possiblités d’inclinaison
longitudinale du plateau,

- la figure 14 est une vue en coupe selon la ligne
I/l de la fig. 4,

- les figures 15 et 16 sont des vues de détail des
moyens de réglage du plateau en inclinaison laté-
rale,

- les figures 17 & 19 sont des vues schématiques
montrant les différentes possibilités d’inclinaison
latérale du plateau,

- la figure 20 est une vue schématique en pers-
pective des moyens de positionnement de la cas-
sette radiographique,

- les figures 21 et 22 sont des vues de détail des
moyens de réglage de l'inclinaison d'un secteur
par rapport & I'autre,

- les figures 23 et 24 sont des vues schématiques
montrant différentes possibilités d’inclinaison
des secteurs les uns par rapport aux autres.

Tel que représenté, le lit médical selon l'inven-
tion comprend un piétement 1, un plateau 2 en
plusieurs secteurs 3, 4, 5 recevant respective-
ment la zone dorsale, la zone fémorale et la zone
des membres inférieurs du malade, des moyens
de réglage de la position du dit plateau en hau-
teur et en inclinaison latérale et longitudinale et
des moyens de réglage de la position des sec-
teurs les uns par rapport aux autres.

Selon I'exemple préférentiel de réalisation, le pié-
tement 1 est doté d’une poutre maitresse 7 sur la-
quelle sont montés les moyens de réglage de la
position du plateau en inclinaison longitudinale.

La variation de I'inclinaison longitudinale est ob-
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La variation de l'inclinaison longitudinale est ob-
tenue par rotation du plateau autour d’'un axe
transversal dans un sens ou dans l'autre.
Sur ces moyens sont montés les moyens de ré-
glage de la position du plateau en inclinaison la-
térale.
La variation d'inclinaison latérale est obtenue par
rotation dans un sens ou dans l"autre du plateau
autour d’au moins un axe longitudinal au dit pla-
teau.
Sur les moyens de réglage de la position du pla-
teau en inclinaison latérale est monté le secteur
médian 4.
Ces différents moyens sont agencés de maniére
a former une configuration dite en chaine ouver-
te, ce qui d'une part conduit a une simplification
de réalisation d’un tel lit et d’autres part permet la
commande simultanée de différents mouve-
ments.
Les moyens de réglage de la position du lit en
hauteur et en inclinaison et les moyens de régla-
ge de la position des secteurs 3, 4 et 5 du plateau
2 les uns par rapport aux autres sont commandés
par des boutons poussoirs disposés dans un boi-
tier 8 relié par un cable électrique souple 9 aux
commandes des différents moyens.
Le piétement 1 est constitué par une semelle 10
horizontale dotée d’organes de roulement et par
une colonne verticale 11 portant en extrémité la
poutre maitresse 7.
La semelle 10 est constituée par deux longerons
paralléles 12 espacés, dotés des organes de rou-
lement et par une paroi horizontale 10A métal-
lique, de forme rectangulaire fixée sur les dits
longerons.
A proximité d'un des bords de la paroi est fixée de
toute maniére connue la colonne 11.
Cette colonne est de préférence télescopique en
sorte de régler la position du plateau en hauteur.
Avantageusement, la colonne 11 est constituée
par un vérin hydraulique télescopique de tous
types connus. Ce vérin est avantageusement
doté d'un carter de protection télescopique 11B.
Entre ce carter et le vérin sont disposés en spirale
les conduites du circuit hydraulique.
Ces conduites sont fixées par tous moyens
connus au carter de protection.
Ce veérin est associé a un circuit hydraulique
constitué par un réservoir R de liquide, par une
pompe pour injecter le liquide dans une des
chambres du vérin 11 et par un distributeur a trois
positions dont deux sont affectées & la comman-
de du sens de circulation du fluide hydraulique
dans le vérin et par conséquent au mouvement
de sortie et de rentrée de la tige et dont |'autre est
affectée a I'arrét de la circulation du fluide et
donc a l'arrét de ces deux mouvements.

De préférence, le distributeur de vérin 11 est du
type de ceux pilotés par électro-aimant.
Les électro-aimants de ce distributeur sont com-
mandés a partir du plusieurs boutons poussoirs
du boitier 8.
Les differents éléments du circuit hydraulique du
vérin 11 sont logés dans un caisson 13 monté sur
la semelle 10 du piétement.
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Comme on peutle voir en figure 1, le caisson sen-
siblement de forme parallélépipédique couvre
toute la surface de la paroi horizontale 10A et
s'étend transversalement au plateau du lit.

Une des parois verticales du caisson 13 est dotée
d’une forme en creux 13A s'étendant verticale-
ment pour recevoir la colonne 11.

Cette forme en creux est obtenue par cambrage
ou par tout autre procédé connu.

Avantageusement, le réservoir R est doté éga-
lement d’'une forme en creux pour recevoir la
zone cambrée de la paroi du caisson.

Sur ce réservoir est montée la pompe et le mo-
teur électrique de la dite pompe.

Pour des raisons de sécurité, le réservoir R est
constitué en un matériau non conducteur d’élec-
tricité.

Avantageusement, le réservoir R est monté sur
organe élastique pour supprimer les transmis-
sions de vibrations sur la colonne 11 et donc au
plateau 2.

Selon un exemple préférentiel de réalisation,
les organes élastiques sont constitués chacun
par un bloc en matériau élastique par exemple du
caoutchouc.

En bout de la tige du vérin 11 est montée suivant
I'axe transversal du plateau la poutre maitresse
horizontale 7.

Cette poutre maitresse de préférence métallique
se présente sous la forme d’un cylindre plein.

La poutre est engagée et bloquée en translation
et en rotation dans un orifice cylindrique ménagé
dans la partie supérieure de la tige du piston et
s'étend transversalement au plateau 2 du lit.

Sur cette poutre maitresse sont montés les
moyens de réglage de la position du plateau 2 en
inclinaison longitudinale.

Selon un exemple préférentiel de réalisation,
ces moyens sont constitués par un sabot 14 mon-
té articulé sur la poutre maitresse 7 et portant les
moyens de réglage de la position du plateau en
inclinaison latérale et par un organe moteur 15
d’entrainement en rotation du dit sabot autour de
la dite poutre dans un sens ou dans |’autre.
Comme on peut le voir plus particuliérement en
figures 9 et 10, le sabot de préférence métallique
se présente sensiblement sous la forme d’un pa-
rallélépipede doté d’une entaille 16 de forme rect-
angle.

Le sabot 14 est doté de deux paliers 17 connus en
soi dans lesquels est engagée la poutre maitresse
7.

Entre ces deux paliers, le sabot présente un évi-
dement 18 transversal dans lequel s’engage I'ex-
trémité supérieure des moyens de réglage de la
position du plateau en hauteur.

Latéralement au vérin 11 et sous I'entaille 16
est monté I'organe moteur 15 d'entrainement en
rotation du sabot 14 autour de la poutre 7.
L'organe moteur constitué de préférence par un
vérin hydraulique est articulé par son corps a
deux pattes 19 solidaires de la poutre maftresse 7
inclinées par rapport a I'axe du vérin 11 et par
I'extrémité de sa tige a une patte 20 fixée au sabot
14.
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Comme on le comprend, le mouvement de sortie
ou de rentrée de la tige du vérin entraine le sabot
14 en rotation autour de la poutre maftresse 7.

La position du sabot 14 en figure 10 est celle
correspondant a la position horizontale du sec-
teur médian du plateau ou de son axe longitudi-
nal.

On peut voir également sur cette figure que la
tige du verin 15 est @ mi-course.

De ce fait, & partir de la position représentée en
figure 10, le sabot 14 peut étre entrainé en rota-
tion autour de la poutre 7 dans un sens ou dans
I'autre par le mouvement de sortie ou de rentrée
de la tige du vérin, et le plateau 2 peut s’incliner
suivant une position déclive ou proclive.

On peut voir également que le plateau 2 est main-
tenu écarté de la poutre maitresse 7 (figure 11).
De ce fait, le plateau 2 a partir d'une position hori-
zontale peut se disposér suivant une position ver-
ticale, par rotation autour de la poutre maitresse
7, correspondant & une position proclive (figu-
re12).

Suivant cette position, le secteur 3 est suivant
une position supérieure et le secteur 5 est en po-
sition inférieure.

Suivant cette position, la tige du vérin 15 est en-
foncée dans le corps du vérin.

De ce fait, a partir de la position verticale, précé-
demment définie, le plateau du lit, d'un mouve-
ment continu et par rotation autour de la poutre
maitresse 7, peut étre disposé en position décline
(figure 13).

Ce mouvement est commandé par le mouvement
de deploiement de la tige du vérin 15.

Suivant cette position le secteur 5 est surélevé
par rapport au secteur 3.

A titre d’exemple, le plateau du lit suivant la posi-
tion déclive est incliné a 20° en arriére par rapport
al'horizontale.

Le circuit hydraulique du vérin 15 est associé a la
pompe et au réservoir R et comporte un distribu-
teur piloté par un électro-aimant a trois positions
distinctes relatives respectivement au mouve-
ment de sortie de la tige, au mouvement de ren-
trée et a I'arrét de ces deux mouvements.

Ce distributeur est monté dans le caisson 13 et
ses électro-aimants sont commandés a partir de
plusieurs boutons poussoirs du bofitier 8.

Comme on peut le voir en figures 9 et 10, les

deux pattes 19 sont dotées d'un orifice cylin-
drique pour venir se monter sur la poutre 7. Les
pattes 19 sont bloquées en rotation par rapport &
la poutre de préférence par des clavettes 21.
En extrémité libre, les pattes 19 sont dotées cha-
cune d‘un orifice cylindrique dans lequel s'enga-
ge le pivot d’articulation du vérin 15. Suivant le
plan médian aux deux pattes 19 et transversal 4 la
poutre 7 est montée, sur le sabot 14, la patte 20.

La patte 20 présente deux ailes 22 inférieures,
paralléles au plan médian sus-énoncé et écartées
I‘une de l'autre.

Entre ces deux ailes est monté, de maniére articu-
Iée un organe de fixation 23 de I'extrémité de la
tige du vérin 15.

Comme on peut le voir plus particuliérement en
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figure 9, cet organe de fixation de forme paralle-
Iépipédique ou cylindrique regoit deux tourillons
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latéraux 24 engagés dans un orifice cylindrique

ménage dans chaque aile 22.

L'organe 23 est doté d'un orifice cylindrique 25 fi-
leté disposé suivant le plan médian aux deux
pattes 190 et transversal & la poutre 7. Dans cet
orifice est engagée |'extrémité filetée de la tige
du vérin 15.

Il est bien évident que la tige du vérin 15 peut étre
dotée d’une chape coopérant avec un axe solidai-
re de la patte 20.

Afin d'éviter les effets de torsion du sabot 14
par rapport a la poutre 7 lors du poussage ou du
tirage exercé par la tige du vérin sur la patte 20,
celle-ci est dotée d’un palier 26 engagé sur la dite
poutre entre les deux pattes 19.

Comme on le comprend, la poutre 7 par l'inter-
médiaire du palier 26 encaisse les efforts de tor-
sion du sabot 14.

De préférence, la patte 20 est également dotée de
deux ailes supérieures 27 paralléles et transver-
sales a la poutre 7 entre lesquelles est monté un
organe de fixation 28 au sabot 14.

Cet organe de fixation est doté d’'une semelle 29
fixée par tous moyens connus au sabot 14 et d'un
bossage 30 sur la dite semelle engagé entre les
deux ailes 27.

Cette disposition a pour but de faciliter le monta-
ge de la patte 20. Les ailes 27 et le bossage sont
percés suivant un méme axe d'un orifice cylin-
drique transversal dans lequel est engagée une
goupille 31 de solidarisation de la patte 20 al'or-
gane 28 et donc au sabot 14.

Comme dit précédemment, le sabot porte les
moyens de réglage de la position du plateau en
inclinaison latérale.

Ces moyens permettent d'incliner le plateau 2
d‘un coté ou de l'autre du lit.

Ces moyens sont constitués par un chassis infé-
rieur 32 articulé au sabot 14 suivant un axe AA’
longitudinal au plateau, par un chéssis supérieur
33, articulé au précédent suivant un axe BB’ pa-
ralléle a I'axe AA’ repliable sur le dit chassis infé-
rieur et solidaire de I'ossature du secteur médian
4, par au moins un organe moteur 34 d’entraine-
ment en rotation du dit chassis inférieur et supé-
rieur autour de I'axe AA’ en sorte d’incliner le dit
plateau suivant un des cétés du lit par au moins
un organe moteur 35 d’entrainement en rotation
autour de I'axe BB’ par I'intermédiaire d'un levier
35A du dit chassis supérieur en sorte d'incliner le
plateau 2 suivant |'autre coté du lit.

Le chassis inférieur est constitué par un axe d'ar-
ticulation 36 et par au moins deux tringles
d'égales longueurs 37 perpendiculaires au dit axe
36 solidaires par une de leur extrémité du dit axe
et articulées par leur autre extrémité au chéssis
supérieur.

L'axe d’articulation 36 est monté en rotation dans
un orifice cylindrique ménagé dans le support 14
suivant I’axe longitudinal AA’.

Avantageusement, cet orifice est doté de deux
paliers dans lesquels est monté rotatif |'axe 36.
Cet axe est maintenu en translation par rapport
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au sabot 14 par tous moyens connus de I'homme
del'art.

Cet axe comme on peut le voir en figure 7 est
transversal au dit sabot 4 et centré latéralement
par rapport a celui-ci.

A chaque extrémité de I'axe 36, est fixée l'extré-
mité d’une des tringles 37.

Ces tringles, de section transversale rectangulai-
re, sont dotées d'un orifice cylindrique transver-
sal pour, d'une part, se monter sur I'axe 36 et
d’autre part, s'articuler au chéssis supérieur 33.
L'orifice de chaque tringle dans lequel engagé
I'axe 36 ainsi que le dit axe sont perces d'un
méme orifice diamétral pour recevoir une goupil-
le de solidarisation ou tous autres moyens meca-
niques connus.

Le chassis inférieur 32 est également doté de
deux tringles 38 de section transversale rectangu-
laire disposées respectivement de part et d'autre
du sabot 14.

Ces tringles de méme longueur que les tringles 37
et paralléles a celles-ci sont également dotées
chacune et a chaque extrémité d’un orifice cylin-
drique transversal pour d'une part se monter et
atre fixées a l'axe 36 et d'autre part pour s’articu-

ler au chassis supérieur 33.

Les tringles 38 sont en appui contre le sabot 14
afin d'assurer le maintien longitudinal du plateau
en position verticale.

Avantageusement, les tringles 38 présentent au
niveau de leur appui contre le sabot 14 une lar-
geur plus importante et le dit sabot & ce niveau
est doté d’une surépaisseur 39.

Cette disposition permet d’augmenter les sur-
faces du sabot et des tringles en appui les unes
contre les autres.

Comme dit précédemment, le chassis 32 et les
chassis 33 sont mus conjointement en rotation
autour de I'axe AA’ par |'organe moteur 34.
Comme on peut le voir en figure 4bis, 4ter et 16,
cet organe moteur est disposé sous le chassis in-
férieur entre les tringles 38 et entre le sabot 14 et
I'axe d"articulation BB’.

Cet organe moteur est constitué de préférence
par un vérin hydraulique articulé par son corps a
deux pattes 40 solidaires du sabot 14 et par sa
tige au chassis inférieur.

A partir de la position horizontale représentée en
figure 17, 'organe moteur commande la rotation
du chassis inférieur du chéassis supérieur et par
conséquent du plateau 2 autour de I'axe AA’, en
sens contraire des aiguilles d’'une montre pour in-
cliner ceux-ci suivant un des cétés du lit (figu-
re 18).

Les deux pattes 40 sont fixées par tous moyens
connus de I'homme de I’art au sabot 14.

Ces deux pattes sont montées chacune contre un
des flans longitudinaux 14A du sabot de préféren-
ce dans une forme en creux.

Une des extrémités de chaque patte est en saillie
sur la face arriére 14B afin de recevoir le vérin 34.
Ce verin est monté de maniére articulée entre cel-
les-ci.

A cet effet, I'extrémité libre de chaque patte est
dotée d’un orifice cylindrique transversal  dans
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lequel est engagé un tourillon solidaire du corps
verin.
L'extrémité de la tige du verin est articulée de
préférence aux deux tringles 38 du chassis infé-
rieur.

Selon un exemple préférentiel de réalisation,
I'extrémité fileté de la tige du verin est montée
dans un orifice cylindrique fileté d’un axe 41 dis-
posé entre les tringles 38 parallélement a I'axe 36
et articulé par chacune de ses extrémités a
chaque tringle 38.

A cet effet, cet axe 41 4 chaque extrémité présen-
te un tourillon engagé dans un orifice cylindrique
ménageé dans chaque tringle 38.

Il est bien évident que tout autre type d'articula-
tion pourra étre utilisé.

Le circuit du verin hydraulique 34 associé 3 la
pompe et au réservoir R est doté d’'un distribu-
teur 3 trois positions distinctes dont deux com-
mandent les mouvements de la tige du verin et
dont l'autre est affectée 4 l'arrét de ces deux
mouvements.

Ce distributeur est monté dans le caisson 13. Les
électro-aimants sont commandés par des bou-
tons poussoirs du boftier 8.

Comme dit précédemment, le chassis supé-
rieur est articulé au chéssis inférieur suivant I'axe
BB’.

Ce chassis supérieur est constitué par deux axes
42 et 43 paralléles a I'axe 36 du chassis inférieur
32 solidaires tous deux de I'ossature du secteur
médian 4 dont un axe 42 est monté en rotation en
extrémité des tringles 37 et 38 du chéassis infé-
rieur suivant I'axe BB’ et par des tringles 44 paral-
Iéles a celles du chéssis inférieur.

Ces tringles d'égales dimensions présentent une
longueur supérieure a celle du chassis inférieur.
Comme on peut le voir en figure 15, I'axe 43 est
disposé au-dessus du plan défini par les axes 36
et42.

Les tringles 44 de section transversale rectangu-
laire, présentent chacune une extrémité coudée a
angle droit pour rattraper la différence de niveau
existant entre ces deux axes.

A chaque extrémité, les tringles 44 présentent
un orifice cylindrique transversal pour s’engager
sur les axes 43.

Les tringles 44, lorsque le chéssis supérieur est
replié sur le chéssis inférieur, sont en appui sur
I"axe 36.

De ce fait, le chassis supérieur ne pourra étre
écarté du chéssis inférieur que suivant un seul
sens de rotation.

Comme dit précédemment, le chassis supérieur
est md en rotation autour de 1"axe BB’ par 'orga-
ne moteur 35 par I'intermédiaire d'un levier 35A.

Comme on peut le voir en figure 4brs et 4ter le

lit selon l'invention est équipé de deux organes
moteurs 3b disposés de part et d'autre du sabot
14 entre deux tringles 44 et entre I'axe 43 et I'axe
36.
Chaque organe moteur, constitué par un verin
hydraulique, est articulé par son corps a deux
pattes 35B solidaires de I'axe 36 et par sa tige au
levier 35A disposé sous le chassis inférieur.
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Les deux pattes 35B sont dotées chacune & une
de leur extrémité d'un élément cylindrique tubu-
laire engagé et bloqué sur I'axe 36 par cavetage
ou tout autre procédé.

Ces pattes sont disposées entre deux tringles 44,
ces deux tringles étant disposées latéralement au
sabot parallelement a sa face 14A longitudinale.
Ces deux pattes 35B sont espacées |'une de
'autre pour recevoir de maniére articulée le
corps du verin 35. ,

A cet effet, I'extrémité libre de chaque patte est
dotée d’un orifice cylindrique transversal dans le-
quel s’engage un tourillon solidaire du corps du
verin.

Entre ces deux pattes et sur |'axe 36 est monté ro-
tatif le levier 35A. Ce levier 35A coudé a angle
droit est articulé au niveau de son coude & I'axe
36 et est doté a une de ses extrémités d'un galet
46 qui vient en appui contre le chassis supérieur.
A l'autre extrémité du levier est articulée la tige
du verin 3b.

La figure 15 montre le chassis supérieur replié
sur le chéssis inférieur. Lors du déploiement de la
tige du vérin, celle-ci agit sur le levier 3bA et lui
communique un mouvement de rotation en sens
contraire des aiguilles d’'un montre autour de
I"axe 36.

Lors de son mouvement, le levier 35A par l'inter-
médiaire du galet 46 écarte le chassis supérieur
et 'ossature du secteur 4 du chéassis inférieur.

Ce mouvement d’écartement se fait par rotation
autour de |'axe BB’ dans le sens des aiguilles
d’une montre pour incliner le plateau 2 de I’autre
coté du lit.

Comme on peut le voir en figure 19 au cours du
mouvement de basculement du chassis supé-
rieur 33 autour de I'axe BB/, le point de contact du
galet 46 au dit chassis s’écarte du dit axe BB’, ce
qui accroft la stabilité.

Avantageusement, le galet 46 est en contact avec
une plaque métallique 47 du chéssis supérieur
fixée par tous moyens connus entre deux tringles
44,

Selon un autre exemple de réalisation, le galet 46
est en appui contre un chemin de roulement
connu en soi disposé entre deux tringles 44 et so-
lidaire de celles-ci par tous moyens ou procédés
connus.

Le lit étant doté de deux organes moteurs 35, il
sera également doté de quatre pattes 46 de deux
leviers 35A et de deux plaques 47.

Le circuit hydraulique de chaque organe moteur
35 associé a la pompe et au réservoir R est doté
d'un distributeur hydraulique & trois positions
dont deux sont affectées au mouvement de la
tige et dont l'autre est affectée 3 l'arrét de ces
deux mouvements.

Les électro-aimants de chaque distributeur sont
commandés par des boutons poussoirs du boitier
8.

L'ossature du secteur médian 4 est centrée par
rapport au moyen de réglage de la position du
plateau en hauteur afin de centrer les chargeurs
sur ce moyen.

Cette ossature de forme rectangulaire est consti-
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tuée par l'assemblage de deux traverses infé-
rieures 48 transversales au plateau du dit lit avec
au moins deux longerons 49 supérieurs paralléles
a Iaxe longitudinal du plateau du lit.

Les traverses 48 inférieures métalliques de préfé-
rence tubulaires et de section transversale carrée
sont montées respectivement de part et d'autre
du chassis supérieur et sont solidaires chacune
d’une extrémité de I'axe 42 et d’'une des extrémi-
tés de l'axe 43.

Ces traverses sont dotées d’orifices transver-
saux dans chacun desquels est monté un élément
tubulaire cylindrique afin de recevoir une des ex-
trémités de I'axe 42 ou 43.

Avantageusement, ces axes sont terminés par un
filetage afin de recevoir un écrou de blocage & la
traverse, le dit écrou aprés montage est judicieu-
sement solidarisé en rotation, par tous moyens
connus, sur son axe.

Afin de rattraper la différence de niveau entre les
axes 42 et 43, les traverses & une de leurs extrémi-
tés présentent chacune une surépaisseur 50 rap-
portées dans laquelle s'engage I'extrémité de
I'axe 43.

Les longerons supérieurs 49, tubulaires, de sec-
tion transversale carrée sont solidaires, chacun
par deux pattes 51, de I'extrémité d’une des tra-
vers.

Comme on peut le voir en figure 14, ces pattes
sont perpendiculaires aux traverses et aux longe-
rons.

Cette disposition a pour but de maintenir écarté
les longerons des traverses et donc du chéssis
supérieur 33 pour des raisons qui seront énon-
cées plus avant.

L'ossature est également dotée de deux longe-

rons 52 disposés suivant I’axe longitudinal du pla-
teau du lit et formant deux des cotés du secteur
meédian 4.
Chaque longeron 52, comme on peut le voir en fi-
gure 4, est disposé a c6té d'un des longerons 49
et est réuni a celui-ci par trois entretroises 53
transversales au plateau et disposées respective-
ment & chacune des extrémités des dits longe-
rons et suivant la zone médiane de ceux-ci.

A I'ossature du secteur médian 4, précédemment
définie, sont articulés les secteurs 3 et 5.
L'ossature de ces secteurs est constituée par
deux longerons paralléles 54 réunis par une tra-
verse 55 d'extrémite.

Chaque longeron 54 est articulé par son extrémité
libre & une des extrémités d’un des fongerons 52.
A cet effet, chaque longeron 52 et chaque longe-
ron 54 présentent en extrémité un bossage 556A
percé d'un orifice cylindrique recevant un axe
d'articulation.

Au niveau de chaque articulation, avec l'on quel-
conque des secteurs 3 ou b, le secteur médian 4
est équipé de moyens de réglage de I'inclinaison
d’un des dits secteurs par rapport au dit secteur
médian 4.

Ces moyens de réglage sont constitués par un le-
vier 56 articulé au secteur médian 4 sous un des
secteurs 3 ou 5 et par un organe moteur 57 tet un

0134370

10

15

20

25

30

35

40

50

55

60

65

12

verin hydraulique articulé par son corps au dit
secteur médian et par sa tige au dit levier.

Le levier 56 est articulé a deux pattes 58 solidaires
respectivement des longerons 49 et 52 du secteur
meédian 4.

Ce levier est articulé suivant un axe paralléle a
I'axe d'articulation des secteurs les uns par rap-
port aux autres.

Ce levier de section transversale rectangulaire
est coudé et est monté entre les pattes 58.

Au niveau de son coude, le levier est doté d'un
orifice cylindrique transversal dans lequel est en-
gagé un axe 59 d'articulation aux pattes 58.

A une des extrémités du levier est articulé par
tous moyens connus la tige du verin b7.

Ce verin est articulé par son corps, par tous
moyens connus, par exemple a deux pattes soli-
daires toutes les deux de I'entretoise médiane 53
et solidaires respectivement des longerons 49 et
52.

Cette disposition permet le montage des verins
de faibles dimensions, pour éviter {'usure de I'ale-
sage de guidage de la tige.

L'autre extrémité du levier 56 est dotée d'un galet
60 rotatif en appui contre le secteur 3 ou 5.
Lorsque la tige du verin se déploie, le levier b6 est
mi en rotation autour de son axe d‘articulation 59
et le galet 60 en appui contre le secteur 3oub
pousse celui-ci vers le haut en sorte de l'incliner
par rapport au secteur 4.

Différentes positions des secteurs les uns par
rapport aux autres sont représentées en figures
23 et 24.

Avantageusement, le secteur 3 et le secteur b
sont dotés de chemin de roulement 61 coopérant
respectivement avec un galet 60.

Comme on peut le voir en figure 22, chaque che-
min de roulement est ménagé dans un élément
tubulaire 62 fixé par tous moyens connus a un
longeron 54.

Cet élément tubulaire de section transversale
carrée présente une lumiére inférieure 62A pour
le passage du levier et du galet 60.

Ce galet 60 est en appui contre le chemin de rou-
lement 61 constitué sur la face interne de la paroi
supérieure de I'élément 62.

Un orifice latéral 62B est ménagé dans 'élément
62 pour permettre le montage du ou des galets et
de l'axe.

L'ossataure de chaque secteur est recouverte de
plague 63 en matiére radiotransparente de tous
types connus.

Pour radiographier la zone fémorale du patient, le
secteur médian 4 recoit au-dessus des traverses
48 une cassette radiographique 64 de tout type
connu et.un systéme de positionnement de cel-
le-ci.

Ce systéme comme représenté schématique-
ment en figure 20 est constitué par quatre poulies
65 réunies deux a deux par un cable 66 auquel est
fixée la cassette.

Deux de ces poulies sont associées a une poi-
gnée 66A de manoeuvre. Afin de protéger le sys-
téme d’'entrainement, deux plaques 67 sont
fixées respectivement aux deux longerons 52.
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Sur les plaques en matiére radiotransparente,
chaque secteur est doté d'un matelas de tout
type connu.

Ce matelas est fixé par exemple sur sa plaque par
des bandes adhésives, par exemple par des
bandes connues sous le nom commercial de «VE-
CROn».

Egalement, chaque secteur est doté d'au
moins un rail 68 fixé selon le cas au longeron 52
ou au longeron 54.

A ce rail peuvent é&tre fixés par tous moyens
connus divers instruments médicaux.

En figure 1, on voit qu'a ce rail est fixé un bec de
perroquet 69.

Le secteur 2 revevant la zone dorsale du patient
est équipé d’'un appui téte 70 amovible de tous
types connus.

Avantageusement, le secteur 5 recevant la zone
des membres inférieurs est doté de deux repose
pieds amovibles 71.

Il est @ noter qu’en position verticale le secteur 5
peut étre disposé au niveau du sol afin de per-
mettre au malade de monter sur les repose pieds
et d'incliner a I'aide du boitier 8 de commande le
plateau du lit vers I'arriére.

Il est bien évident que le lit selon I'invention est
équipé de tous accessoires connus, notamment
deux gards corps amovibles.

De méme, le circuit hydraulique et le circuit élec-
trique du lit sont équipés de toutes les sécurités
nécessaires.

C’est ainsi que le lit comporte un interrupteur 72
de mise sous tension fixé au caisson et protégé
par un volet verrouillable.

De plus, le boftier 8 est alimenté en basse tension
par exemple en 12V et comporte un bouton pous-
soir 73 disposé en série sur le circuit de comman-
de des électro-aimants.

De ce fait, I'utilisateur pour commander les diffé-
rents mouvements devra d'abord agir sur le bou-
ton poussoir 73, puis sur le bouton poussoir adé-
quat.

Cette disposition a pour but d'éviter que I'utilisa-
teur ne puisse inopinément manceuvrer le lit. De
préférence, le bouton poussoir 73 est disposé sur
la face arriere du boitier 8 pour renforcer la carac-
téristique précédemment énoncée.

La présente invention peut regevoir tous amé-
nagements et toutes variantes sans pour autant
sortir du cadre du présent brevet.

Revendications

Lit médical comportant un piétement mobile
(1), un plateau (2) en plusieurs secteurs (3), (4),
(), des moyens de réglage de la position des sec-
teurs les uns par rapport aux autres, un moyen
(11) de réglage de la position du plateau en hau-
teur, une poutre maftresse (7) transversale au
plateau montée sur le moyen (11), des moyens de
réglage de la position du plateau en inclinaison
longitudinale montés sur la poutre maitresse (7)
et des moyens de réglage du plateau en inclinai-
son latérale sur lesquels est monté le secteur mé-
dian (4), ces dits moyens étant montés sur les
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moyens de réglage de la position du dit plateau
en inclinaison longitudinale et ces derniers étant
constitués par un sabot (14) articulé a la poutre
maftresse (11) et par un organe moteur (15} d'en-
trainement en rotation du dit sabot autour de la
dite poutre (11) caractérisé en ce que les moyens
de réglage de la position du plateau en inclinai-
son latérale sont constitués par:

- un chéssis inférieur (32) articulé au sabot (14)
suivant un axe AA’ longitudinal au plateau,

- un chéssis supérieur {33) auquel est fixée 'os-
sature du secteur médian (4), le dit chassis étant
repliable sur le chassis inférieur (32) et étant arti-
culé a celui-ci suivant un axe BB’ paralléle a I'axe
AA/,

- au moins un organe moteur (34) pour entrainer
en rotation autour de I'axe AA’ le chassis infé-
rieur (32) et le chassis supérieur (33) en sorte d'in-
cliner le plateau {2) suivant un des cétés du lit,

- et au moins un organe moteur (35) pour entrai-
ner en rotation autour de I’axe BB’ le chéssis su-
périeur (33) en sorte d'incliner le plateau (2) sui-
vant un des cdtés du lit,

- et au moins un organe moteur (35} pour entrai-
ner en rotation autour de I'axe BB’ le chéssis su-
périeur (33) en sorte d'incliner le plateau (2) sui-
vant I’autre c6té du lit.

2. Lit médical selon la revendication 1 caracté-
risé en ce que le chéssis inférieur (32) est consti-
tué par un axe d’articulation (36) rotatif dans un
orifice cylindriqgue ménagé dans le sabot (14) sui-
vant I'axe AA’, le dit axe (36) étant transversal au
sabot et centré latéralement par rapport & celui-ci
et par au moins deux tringles {37) perpendicu-
laires & I'axe (36) fixées par un de leurs extrémités
& une des extrémités de I"axe (36) et articulées par
leur autre extrémité au chassis supérieur (33).

3. Lit médical selon la revendication 2 caracté-
risé en ce que le chassis inférieur (32) comporte
au moins deux tringles (38) fixées par une de
leurs extrémités a l'axe (36) et articulées par
I'autre extrémité au chéssis supérieur (33) et en
ce que les dites tringles (38) sont disposées res-
pectivement de part et d'autre du sabot (14) en
appui contre celui-ci en sorte d’assurer le main-
tien longitudinal du plateau (2) lorsque celui-ci
est vertical. )

4. Lit médical selon la revendication 2 caracté-
risé en ce que le chassis supérieur (33) est consti-
tué par deux axes (42) et (43) solidaires de I'ossa-
ture du secteur médian (4) paralléles & I'axe BB’
dont un I'axe (42) est monté en rotation en extré-
mité des tringles (37) et (38) du chassis inférieur
et par des tringles (44) paralléles aux tringles (37)

“et (38) du chassis inférieur, dotées chacune en

extrémité d'un orifice cylindrique dans lequel
s'engage le dit axe (42) ou le dit axe (43).

5. Lit médical selon la revendication 4 caracté-
risé en ce que les tringles (44) du chéssis supé-
rieur (33) prennent appui sur 'axe d’articulation
(36) du chassis inférieur lorsque le dit chassis su-

_périeur est replié sur le dit chassis inférieur.

6. Lit médical selon la revendication 1 caracté-
risé en ce qu'il comprend au moins un levier cou-
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dé (35A) qui est actionné par I’organe moteur (35)
monté rotatif sur I'axe (36), qu’est disposé sous le
chassis supérieur et qui est doté d’au moins un
galet (46) edn appui contre le chéssis supérieur et
disposé sous ce dernier.

7. Lit médical selon la revendication 1 caracte-
risé en ce que le dit organe moteur (34) est cons-
titué par un vérin hydraulique est articulé par son
corps a deux pattes (40) solidaires du sabot (14)

et par sa tige aux tringles (38) du chéssis inférieur

(32).

8. Lit médical selon la revendication 1 caracté-
risé en ce que |'organe moteur (35) est constitué
par un vérin hydraulique et est articule par son
corps a deux pattes (35B) solidaires de |'axe (36)
et par sa tige au levier (35A).

9. Lit médical selon la revendication 1 caracté-
risé en ce que les moyens de réglage de I'inclinai-
son d’un secteur (3) ou (5) par rapport au secteur
(4) sont constitués par un levier (56) articulé au
secteur (4) sous un des secteurs (3) ou (5) et par
un organe moteur (57) constitué par un vérin hy-
draulique articuié par son corps au dit secteur (4)
et par sa tige au levier (56). s

10. Lit médical sefon la revendication 9 carac-
térisé en ce que le levier (56) est doté d’au moins
un galet (60) en appui sur un secteur (3) ou (5).

11. Lit médical selon la revendication 1 carac-
térisé en ce que l'organe d’entrainement en rota-
tion du sabot autour de la poutre (11) est consti-
tué par un vérin (15) articulé par son corps a deux
-_ pattes (19) solidaires de la poutre maitresse (7) et
par sa tige a une patte (20) qui est fixée au sabot
" (14) et qui comprend un palier (26) engagé sur la
poutre maitresse (7) entre les pattes (19), le dit
vérin se déployant suivant un plan vertical décalé
latéralement par rapport & la poutre (11).

12. Lit médical selon la revendication 1 carac-
térisé en ce que les moyens de réglage de la posi-
tion du plateau en hauteur comprennent un veérin
télescopique (11).

Patentanspriiche

1. Medizinisches Bett mit einem beweglichen
Fussgestell (1), einer Platte (2) mit mehreren Ab-
schnitten (3), (4), (5), Mitteln fiir die Einstellung
der Position der Abschnitte zueinander, einem
Mittel (11) fir die Hhenverstellung der Platte,
einem Haupttrager (7) in Querrichtung zur Platte,
auf das Mittel (11) montiert, Mitteln fiir die Ein-
stellung der Position der Platte in Léngsneigung,
auf den Haupttrager (7) montiert und Mitteln far
die Einstellung der Platte in seitlicher Neigung,
auf die der mittlere Abschnitt (4) montiert ist, wo-
bei diese besagten Mittel auf die Positionsein-
stellmittel der besagten Platte in Ldngsneigung
montiert sind und diese letzteren aus einem am
Haupttriger (11) angegliederten Block (14) und
einem Antriebsorgan (15) fir die Erzeugung der
Drehbewegung des besagten Blocks um den be-

0134370 ° 16

10

15

20

25

30

35

50

55

60

sagten Trager (11) herum bestehen, dadurch ge- '

kennzeichnet, dass die Mittel fir die Einstellung
der Position der Platte in seitlicher Neigung be-
stehen aus:

65

- einem unteren Rahmen (32), am Block (14)
nach einer Liangsachse AA’ an die Platte ange-
gliedert, "

~ einem oberen Rahmen (33), an dem-das Gerip-
pe des mittleren Abschnittes (4) befestigt ist, wo-
bei besagter Rahmen sich auf den unteren Rah-
men (32) zuriickklappen lasst und an diesen nach
einer Achse BB’ parallel zur Achse AA’ angeglie-
dertist,

- mindestens einem Antriebsorgan (34), um die
Drehung des unteren Rahmens (32) und des obe-
ren Rahmens (33) um die Achse AA’ zu bewirken,
um die Platte (2) nach einer der Seiten des Bettes
zu neigen, )

— und mindestens einem Antriebsorgan (35) fir
den Antrieb des oberen Rahmens (33) in einer
Drehbewegung um die Achse BB’, so dass die
Platte (2) zur anderen Seite des Bettes geneigt
wird.

2. Medizinisches Bett geméss Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dass der untere Rahmen
(32) aus einer Gelenkachse (36) besteht, die sich
in einer zylindrischen Aussparung im Block 14
nach der Achse AA’ dreht, wobei besagte Achse
(36) quer zum Block liegt und seitlich auf diesen
zentriert ist, und mit mindestens zwei senkrecht’
zur Achse (36) angeordneten Stangen (37), die

“mit ihren Enden an einem der Enden der Achse

(36) befestigt sind und mit ihrem anderen Ende
am oberen Rahmen (33) gelenkig angeschlossen
sind.

3. Medizinisches Bett geméss Anspruch 2, da-
durch gekennzeichnet, dass der untere Rahmen
(32) mindestens zwei Stangen (38) enthlt, die
mit einem ihrer Enden an der Achse (36) befestigt
und mit dem anderen Ende am oberen Rahmen
(33) gelenkig befestigt sind, so dass die besagten
Achsen (38) zu beiden Seiten des Blockes (14) an-
geordnet sind, und an diesem anliegen, um die
Haltung der Platte (2) in Langsrichtung zu ge- -
wihrleisten, wenn die Platte vertikal ist.

4. Medizinisches Bett gemiss Anspruch 2, da-
durch gekennzeichnet, dass der obere Rahmen
(33) aus zwei Achsen (42) und (43) besteht, die
mit dem Gerippe des mittleren Abschnitts (4)
parallel zur Achse BB" verbunden sind und von
denen eine Achse (42) drehbar am Ende der Stan-
gen (37) und (38) des unteren Rahmens und
durch Stangen (44) parallel zu den Stangen (37)
und (38) des unteren Rahmens befestigt ist, wo-

_ bei jede Stange am Ende {iber eine zylindrische

Offnung verfiigt, in die die besagte Achse (42)
oder die besagte Achse (43) eingreift.

5. Medizinisches Bett geméss Anspruch 4, da-
durch gekennzeichnet, dass die beiden Stangen
(44) des oberen Rahmens (33) sich auf die Gelenk-
achse (36) des unteren Rahmens stiitzen, wenn
der besagte obere Rahmen auf den besagten un-
teren Rahmen zuriickgeklappt ist.

6. Medizinisches Bett geméss Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dass es mindestens einen
abgewinkelten Hebel (35A) enthélt, der durch das
Antriebsorgan (35) betétigt wird, das drehbar auf
der Achse (36) unter dem oberen Rahmen mon-
tiert ist und mit mindestens einer Rolle (46) verse-
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hen ist, die an den oberen Rahmen anschléagt und
unter diesem angeordnet ist.

7. Medizinisches Bett geméss Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dass das besagte An-
triebsorgan (34) aus einem Hydraulikzylinder be-
steht und mit seinem Kérper mit zwei Laschen
(40), mit dem Block (14) und mit seiner Stange ge-
lenkig an den Stangen (38) des unteren Rahmens
(32) angeschlossen ist.

8. Medizinisches Bett gemass Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dass das Antriebsorgan
(3b) aus einem Hydraulikzylinder besteht und mit
seinem Kérper durch zwei Laschen {35B), die mit
dieser Achse (36) fest verbunden sind, und iiber
ihre Stange mit dem Hebel (356A) fest verbunden
ist.

9. Medizinisches Bett gemass Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dass die besagten Mittel
fir die Schréagstellung eines Abschnittes (3) oder
(5) in Bezug auf den Abschnitt (4) aus einem He-
bel (56) bestehen, der gelenkig an einem Ab-
schnitt (4) unter einem der Abschnitte (3) oder
(6)’ angeschlossen ist, und durch ein Antriebsor-
gan (b7}, bestehend aus einem Hydaulikzylinder,
der durch seinen Korper an besagten Abschnitt
(4) und durch seine Stange am Hebel (56) gelen-
kig angeschlossen ist.

10. Medizinisches Bett gemass Anspruch 9,
dadurch gekennzeichnet, dass der Hebel (56)
Uber mindestens eine Rolle (60) verfiigt, die auf
einem Abschnitt (3) oder (5) anliegt.

11. Medizinisches Bett geméss Anspruch, da-
durch gekennzeichnet, dass das Drehantriebsor-
gan des Blockes um den Tréger (11) aus einem
Zylinder (15) besteht, der durch seinen Kérper
mit zwei Laschen (19) gelenkig angeschlossen ist,
die mit dem Haupttréger (7) verbunden sind, und
mit seiner Stange an einer Lasche (20), die am
Block (14) befestigt ist und eine Stufe (26) um-
fasst, die in den Haupttréger (7) zwischen den La-
schen (19) eingreift, wobei besagter Zylinder in
vertikaler Ebene ausgefahren wird, leicht gegen-
Uber dem Trager (11) verschoben.

12. Medizinisches Bett gemdss Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dass die Mittel fir die
Einstellung der Plattenposition in der Héhe einen
ausziehbaren Zylinder (11) enthalten.

Claims

1. Medical bed comprising a mobile base (1), a
platform (2) made of several sectors (3, 4, 5),
means for adjusting the position of the sectors
with respect to each other, a means {11) for ad-
justing the position of the platform in height, a
main beam (7) transveral to the platform mount-
ed on the means {11), means for adjusting the
longitudinally inclined position of the platform
mounted on the main beam (7} and means for ad-
justing the laterally inclined position of the plat-
form on which the median sector (4) is mounted,
said means being mounted on the means for ad-
justing the longitudinally inclined position of said
platform and these latter being formed by a shoe
{(14) hinged to the main beam (11) and by a drive
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means (5) driving said shoe in rotation about said
beam {11), characterized in that the means for ad-
justing the laterally inclined position of the plate
are formed by:

- a lower frame (32) hinged to the shoe (14)
along an axis AA’ longitudinal to the platform,

- an upper frame (33) to which the framework of
the median sector (4) is fixed, said frame being
foldable on the lower frame (32) and being
hinged thereto along an axis BB’ parallel to the
axis AA’,

- at least on drive member (34) for driving the
lower frame (32) and the upper frame {33) in rota-
tion about the axis AA’ so as to slant the platform
(2) along one of the sides of the bed,

— and at least one drive means (35) for driving the
upper frame (33) in rotation about the axis BB’ so
as to slant the platform (2) along the other side of
the bed.

2. Medical bed according to claim 1, character-
ized in that the lower frame (32) is formed by a
hinged shaft (36) rotatable in a cylindrical orifice
formed in the shoe (14} along the axis AA’, said
shaft (36) being transversal to the shoe and cen-
tered laterally with respect thereto and by at least
two rods (37} perpendicular to the shaft {36) fixed
by one of their ends to one of the ends of the
shaft (36) and hinged by their other end to the
upper frame (33).

3. Medical bed according to claim 2, character-
ized in that the lower frame (32) comprises at
least two rods (38) fixed by one of their ends to
the shaft (36) and hinged by the other end to the
upper frame (33) and in that said rods (38) are dis-
posed respectively on each side of the shoe (14)
in abutment thereagainst so as to ensure that the
platform (2) is held longitudinally when it is verti-
cal.

4. Medical bed according to claim 2, character-
ized in that the upper frame (33) is formed by two
shafts (42) and {43) solidly secured to the frame-
work of the median sector (4) parallel to the axis
BB’, one shaft (42) of which is mounted for rota-
tion at the end of the rods (37 and 38) of the lower
frame and by rods (44) parallel to rods (37) and
(38) of the lower frame, each having at the end a
cylindrical orifice in which said shaft (42) or said
shaft (43) is engaged.

5. Medical bed according to claim 3, character-
ized in that the rods (44) of the upper frame (33)
bear on the hinged shaft {36) of the lower frame
when said upper frame is folded back on said
lower frame.

6. Medical bed according to claim 1, character-
ized in that it comprises at least one cranked lever
(35a) which is actuated by the drive member (35)
mounted rotatably on the shaft (36), which is dis-
posed under the upper frame and which is pro-
vided with at least one roller (46) bearing against
the upper frame and disposed thereunder.

7. Medical bed according to claim 1, character-
ized in that said drive member (34) is formed by a
hydraulic cylinder and is hinged by its body to
two lugs (40) integral with the shoe (14) and by its
rod to the rods (38) of the lower frame (32).
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8. Medical bed according to claim 1, character-
ized in that the drive member (35) is formed by a
hydraulic cylinder and is hinged by its body to
two lugs (35b) integral with the shaft (36) and by
its rod to the lever (35a).

9. Medical bed according to claim 1, character-
ized in that the means for adjusting the slant of a
sector (3) or (5) with respect to the sector (4) are
formed by a lever (56) hinged to the sector (4) un-
der one of the sectors (3) or (5) and by a drive
member (67) formed by a hydraulic cylinder
hinged by its body to said sector (4) and by its rod
to the lever (56).

10. Medical bed according to claim 9, charac-
terized in that the lever (56) is provided with at

*
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least one roller (60) bearing on a sector (3) or (5).

11. Medical bed according to claim 1, charac-
terized in that the member for driving the shoe in
rotation about the beam (11) is formed by a cylin-
der (15) hinged by its body to two lugs (19) inte-
gral with the main beam (7) and by its rod to a lug
(20) which is fixed to the shoe (14) and which
comprises a bearing (26) engaged on the main
beam (7) between the lugs (19), said cylinder ex-
tending in a vertical plane offset laterally with re-
spect to the beam (11).

12. Medical bed according to claim 1, charac-
terized in that the means for adjusting the posi-
tion of the platform in height include a telescopic
cylinder (11).
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