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(54) (57) УСТРОЙСТВО ДЛЯ ПЕРЕМЕЩЕНИЯ 
МАТЕРИАЛА, содержащее установленную 
на основании подающую каретку, меха­
низм измерения перемещения каретки, 
ймеющий корпус, направляющую и дат­
чик, кинематически связанный с на­
правляющей и соединенный с системой 

управления, отличающееся 
тем, что, с целью повышения точности 
подачи путем повышения достовернос­
ти информации о линейном перемещении 
каретки, направляющая закреплена 
на основании, корпус связан с подаю­
щей кареткой и смонтирован на направ­
ляющей с возможностью перемещения 
относительно нее, датчик выполнен в 
виде закрепленных на корпусе источ­
ника излучения, чувствительного эле­
мента и диска с отверстиями, распо­
ложенного между источником излучения, 
и чувствительным элементом, кинема­
тическая свЯдь выполнена в виде муль­
типликатора, имеющего входной и вы­
ходной валы и закрепленного на корпу­
се, шестерни, установленной на вход­
ном валу, и зубчатой рейки, смон­
тированной на направляющей и входя­
щей в зацепление с шестерней, а 
диск размещен на выходном валу муль­
типликатора.
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Изобретение относится к холодной ·

обработке металлов давлением и может
быть использовано для перемещения
материала.

Известно устройство для перемеще- 5 
ния материала, содержащее корпус, 
смонтированные в нем при помощи осей 
две пары валков, механизм ориента­
ции материала, механизм измерения 
перемещения, имеющий мерный 'валок, 10 
через зубчатую передачу соединенный 
со счетчиком командоаппарата [ij.

Недостаток известного устройст- 
1ва - большие габариты.
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Наиболее близким к предлагаемому 

является устройство для перемещения 
материала, содержащее установленную 
на основании подающую каретку, меха­
низм измерения перемещения каретки, 20 
имеющий корпус, направляющую и дат­
чик, кинематически связанный с на­
правляющей и соединенный с системой 
управления [2J .

Недостаток известного устройст- 25 
ва - невысокая точность подачи из-за 
низкой точности измерения перемеще­
ния подаю'щей каретки.

Цель изобретения - повышение точ­
ности подачи путем повышения досто- jq 
верности информации о линейном пере­
мещении каретки.

Поставленная цель достигается 
тем, что в устройстве для перемеще­
ния материала, содержащем установлен· 
ную на основании подающую каретку, 
механизм измерения перемещения ка- . 
ретки, имеющий корпус, направляющую 
й датчик, кинематически связанный с . 
направляющей и соединенный с систе- 
мой управления, направляющая закреп-. 

*пена на основании, корпус связан 
с подающей кареткой и смонтирован , 
на направляющей с возможностью пере­
мещения относительно нее, датчик 
выполнен в виде закрепленных на кор-] 
пусе источника излучения, чувстви- , 
тельного элемента и диска с отверс­
тиями, расположенного между источ­
ником излучения и чувствительным 
элементом, кинематическая связь вы·* !. 

полнена в виде мультипликатора, имею­
щего входной и выходной валы и за­
крепленного на корпусе, шестерни, 
установленной на входном валу, и зуб­
чатой рейки, смонтированной на на­
правляющей и входящей в зацепление . 
с шестерней, а диск размещен на вы­
ходном валу мультипликатора.

На чертеже изображена схема уст­
ройства для перемещения материала*.

Устройство содержит подающую ка­
ретку 1, перемещающуюся по направ­
ляющим 2, механизм измерения линей-' 
ного перемещения подающей каретки 1, 
имеющий корпус 3, перемещающийся 
по направляющей 4 при помощи роли­
ков 5. Датчик содержит закрепленные 
на корпусе 3 источник 6 излучения и 
чувствительный элемент 7, соединен­
ные с системой управления (не пока­
зана), диск 8 с отверстиями 9. Кор­
пус 3 связан с подающей кареткой 1 
рычагом 10 через шарнир 11. Направ­
ляющие 2 и 4 смонтированы на осно­
вании 12. На корпусе 3 закреплен 
мультипликатор 13, имеющий входной 14. 
и выходной 15 валы* На валу 15 уста­
новлен диск 8, а на валу 14 - шес­
терня 16, входящая в зацепление 
с зубчатой рейкой 17, смонтирован­
ной на направляющей 4.

Устройство работает следующим 
образом.

При перемещении подающей каретки .1 
по направляющим 2 рычаг 10 приводит 
в движение корпус 3 по направляющей 4. 
Шестерня 16 обкатывается по зубча­
той рейке 17 и передает вращательное 
движение через валы 14 и 15 и муль­
типликатор 13 диску 8, при прохожде-г 
нии отверстия 9 диска 8 через свето­
вой поток между источником излуче­
ния 6 и чувствительным элементом 7 
вырабатывается сигнал (который пода­
ется в систему управления), пропор­
циональный линейному перемещению по­
дающей каретки.

Таким образом,, при использовании 
предлагаемого изобретения повышается 
точность измерения перемещения по­
дающей каретки.
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