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. ReBi se zjednodufien{ konstrukce stro=
Je, kteréd umoZnuje prestavovdni vykyvhého
© ydloe pil plném zatiZeni, Stavéci a pojis~-

tovaoi mechanismus je tvofen jednodinnymi

hydraulickymi védloei, kterd jsou umistény
ve spodni &dstl stroje pod dvouramennymi

- pdkami, Pistnice hydraulickych vdledl jsou
epojeny se ziienym koncem dvouramennych
pdk. Vlastni hydraulické vdlce jsou uchy-
ceny pfes p¥irubu k zdk}adové desce stroje,

Hydraulické vdloe zaiiStuji plynulé naste-

veni mezery mezi vdlci i ee zpracovévanym

materidlem p¥i plném zatiZeni stroje,

Je moiné stavdt samostatnéd levou nebo pra-

vou stranu nebo obé asoudasné, V hydraulice

kém obvodu je zaFazey tlakovy ventil, kte=
k¥ plni funkei pojistovaciho zaibizeni.

T{mto Fedenim odpadlo alozité uspordddni

stavécich &roubd a posuvnymi maticemi a

stavéci mechanismus véetné Fetézovych

pfevodd, MontdZ hydraulickfoh valeu je jed-
nodu¢hd,. ZlepSiila se ovladatelnost atroje

a odstranila fyzickd ndmaha.
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galdizend k ‘
Vynélez se tykayprev%avovénl vykyvného vdlce dvouvélcl a

kalandrd a Fesdi zjednoduseni konstrukce stroje. Umofnuje pie-
stavovéni vykyvného vdlce p¥i plném zatiZeni, Tim Je souCasné
odstrandna naméhavd fyzickd préce..

Dosud znémé konstrukce dvouvdlcl s vykyvnym vélcem maji
uspoFsddni stavécfho a poji¥fovaciho mechanismu ve spodni Eds~
ti stojanu stroje. Tuto funkei zejidfujl stavdci Brouby s po-
suvnou maticf,. spojenou volnd s koncem deliiho, zuZujiciho se
ramena dvouramennych pék, pF¥idem? jeden konec stavéciho Srou-
bu je otodnd ulofen v pfetu hydraulické pojistky, kterd je
upevndna ve spodni 8dsti zdkladové desky stroje. Oba stavéci
Srouby jsou uvdddny do otédivého pohybu ruénim ovlddénim kolem
pomoci Yet&zového datroji. Celkovd konstrukce stew&ciho mecha-
nismu je nejen sloZitd, ale 1 ndroénd na vyrobu a hlavné mon-
té%, Vlestni prestavovédn{ mezery pomoci rudniho kola a Fetdzo-
vého Ustroj{ Je moZné pouze bez zpracovévaného materidlu, Z4-
roven se jednd q zna&n& fyzicky namdhevou préci, Ret¥zové dstro-
ji umofmuje pouze stavéni obou stran soudasnd a nebo ‘Jen samo-.
statné stavini pravé stranyo

Tyto nedostatky odstranuje konstrukénl usporddéni prestae
vovéni vykyvného vélce podle vyndlezu, jeho%Z podstata je v tom,
fe stavéci a pojié%ovaci mechanismus je tvo¥en jednolinnymi hy-
draulickymi vdlci, které jsou umifstény ve spodni cédmtl strojes
P{stnice hydra_ulickych vélcl jsou spojeny se zlifenym koncem
dvouremennych pék. Vlastni hydreulické vélce Jsou uchyceny pres
prlrubu k zékladové desce stroje, Hydraulické védlce zajistudi
plynulé nastavent- mezery mezi vélci .4 se zpracovévanym materid-
lem p¥i plném zatiZeni stroje. Je moZné stavét samostatné le-
vou nebo pravou stranu nebo obé souéasné. V hydraulickém obvodu
je zafazen tlakovy ventil, ktery plni funkei pojisfovaciho za-
¥{zeni. Nastaveni pojis%ovac1ho tlaku odpovidd maximdlni dovo=-
lené velikosti Pozporné -sily mezi pracovnimi vélei kalandru,

T{mto FeSenfm odpadlo slofité uspo¥sdddni stavicich Sroubd s po-
suvnymi maticemi a stav¥ci mechanismus vietnd ¥etdzovych pFevo-
dt, HMontdZ hydraulickych védlel je jednoduchd, Vzhledem k tomu,

e zlepdila ovladatelnost stroje & odstranila ge fyzickd némaha,
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Priklad provedenl vyndlezu jJe schematicky zndzorndn na
obr. 1 a 2,

Na zékladové desce l.jé upevnéna dvojice stojand 2 otevie- -
ného profilu, vytvarejicich ve své horni Zdsti d&lend téleso
loZiska s valivym nakldpécim loZigkem 3 pracovniho vélce 4.

V pfedni &dsti stojanu Jsou uloZeny dvé dvouramennd péky 5,
které jsou upevnény ke stojanim 2 Cepy 6. KratSi, roz8ifend
rameno dvouramenné péky 5, je v horni $duti déleno a opat¥eno
loZiskem 7, v ném% je uloZen vykyvny vélec 8, Deldf, zu¥ujfof
se. rameno dvouramennych pék 5 je spojeno s pistnici hydreulic-
kého vélce 3. Hydraulicky vélec je pevnd uchycen pbes p¥irubu
10 k zékladové desce ]. Prestavovini vykywného vélce p¥i zmen-
Sovdni pracovni mezery je provedeno pomoci tlakového oleje,
ktery je do hydraulickych vélctl 9 doddvén pomoci dvou Serpadel

' 11 tek, ¥e ka¥dj vdlec mé své Serpadlo. Mezi kaidym Serpedlem
a hydraulickym vélcem Je zafazen zpétny ventil ]2, ktery zabra~
nje Zpétnemu pritoku oleje pres cerpadlo. Piestavovéni pracove
ni mezery pri zvétBovinl mezery je provedeno odpoudtinim i Mka»
veho oleje z pracovniho prostoru hydraulického vdlce 9 pFes _
Skrtici ventil i3 a elektromagneticky rozvadd¥ 14, P¥i ne.at{¥e
ném stroji se vyu¥ivd tahu (tlaku) pruiin 15 nemontovanych mezi
stojanem 2 a pakou 5 vykyvného vélce 4 a p¥l zatiZené mezefe
pracovnich vdlcl zpracovévanym materiélpm pak tlaku plsobiciho -
na pracovni vilce od materidlu.

Hydraulické vdlce 9 zaatdvaji soulasnd funkci podistného a
bezpednostniho za¥izeni, V p¥{padd prestoupeni dovoleného tlsku
mezi vdlei dojde k Uniku tlakového ole¢je z pracovniho prostoru
hydraulického vdlce 9 p¥es tlakovy ventil 16 a tim ke zvEtSent
mezéry mezi vélci. P¥i pou¥iti bezpefnostniho zaiizeni dvou-
vdlce prestavi se rozvadd& 14 v odpadni vEtvi a tlakovy olej Je
vytladovdn z hydraulickych vdlel 9 vlivem plsobeni pru¥in 15
nebo tlaku mezi védlcie. Tim dojde ke zvétSeni pracovni mezefy na
maximélni bezpelnostni hodnotu. HMinimdlni a maximélnl pracovni
mezera mezi vdlci je Jidt&na koncovymi spinadi,
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pREDMNET vyinlLuzu

sa¥izeni k prestavovéni vykyvného védlce dvouvédlecl a'ka;andrﬁ,
vyznadend tim, Ze pod dvouramennymi pdkami (5) ve spodni

Cdsti stroje jsou uloZeny jednodinné hydraulické vélce (9) =
pruzinami nebo hydraulickymi akumuldtory, pricemZ pistnice
hydraulickych vdled je spojeha,s koncem deldiho zuZujiciho se
ramene dvouramennych pék (5) a vliestni hydraulické vdlce (9),
které zdroven plni funkci hydraulické pojiatky, jsou pripevneny
pres p¥irubu (lO) k zdkladové desce (1).

2 vykresy
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