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La présente invention a trait & des agence-
ments pour commuter un mécanisme d'un premiexr état & un
second état puis pour le ramener du second état au pre-
mier &tat en riponse a des mouvements successifs simi-
laires d'un organe d'entrée. Un tel agencement peut
8tre utilisé dans vn interrupteur électrique du type &
poussoir; par exemple, l'organe d'entrée peut alors
8tre constitué par un bouton—poussoir et un circuit
commandé par l'interrupteur peut alors &tre mis alter-
nativement en fonchtion et hors fonction par des action-
nements successifs du boubton-poussoir. Cependant,
1'application préféré d'un tel agencement est celle a
des mécanismes d'enbrafnement alternatifs, c'est-a-
dire d des mécanismes qui regoivent une énergie d'en—
trée rotative appliquée & un arbre ou autre organe
rotatif et qui transmettent cette énergie a4 1l'un ou
1'autre des deux orgenes de sortie d'énergie rotatifs.
En réponse & une certaine excitation, le trajet de
transmission est commubé d'un des organes de sortie
d'énergie & l'zutre ou vice versa. Dans un mode de
réalisation particulier d'un tel mécanisme, les deux
organes de sortie d'énergie sont couplés entre eux par
un train d'engrenages de fagon que le mécanisme ne
comporte gu'un unique organe de sortie d'énergie du
mécanisme. En construisant d'une maniére appropriée le
train d'engrenages, on obtient ce résultat que l'unigue
organe de sortie rotvatif peut tourner & des vitesses
différentes et/ou dans des sens différents selon celui
des deux organes de sortie d'énergie rotatif qui recoit
1'énergie de l'arbrs d'entrée.
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Une application particuliére d'un btel méca-
nisme est son emploi pour l'entrainement du tambour
d'une machine & laver ou & sécher & tambour agitateur.
Dans un grand nombre de ces machines, le sens d'entraf-
nement du tambour est inversé a des intervalles rela-
tivement fréquents, pour obtenir une action de séchage
et/ou de lavage efficace. De nombreux mécanismes ont
déja été proposés a cette fin. En général, ces méca-
nismes ont utilisé des dispositifs mécaniques plus ou
moins compliqués pour déterminer les intervalles entre
les inversions du sens d'entrafinement et pour inverser
l'entrainement aux moments appropriés. Une autre solu-
tion a consisté a inverser le sens de rotation du mo-
teur 4 l'aide de moyens électriques de sorte qu'il
n'est pas besoin d'utiliser une inversion mécanisme.

La présente invention a pour objet, selon un
de ses aspects plus généraux, un agencement pour commu-
ter un mécanisme d'un premier état a un second état
puis pour le ramener du second état au premier état
en réponse a des mouvements successifs similaires d'un
organe d'entrée, l'organe d'entrée coopérant avec un
organe de guidage pour commander les mouvements d'un
organe de sélection d'état, l'organe d'entrée étant
mobile par rapport & l'organe de guidage suivant un
trajet prédéterminé et l'organe de sélection d'étatb
étant porté par l'un des deux organes d'entrée et de
guidage, avec une liberté de mouvement par rapport au-
dit organe porteur, dans une direction approximative~
ment perpendiculaire & la direction de déplacement de
l'organe d'entrée mais non, par rapport audit organe
porteur, dans la direction parallele & la direction
de déplacement de l'organe d'entrée, 1 'organe de sé-
lection d'état étant également regu en partie dans une
cavité formée dans l'autre des deux organes d'entrée
et de guidage, cavité qui comporte une partie d'inter-
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section, des premiére et seconde parbies avant qui
s'étendent approximativement dans la direction de dé-
placement de l'organe d'entrée, 4 partir de la partie
d'intersection, dans 1l'une ou 1l'autre desquelles l1l'or-
gane de sélection d'état est regu lorsque 1forgane
d'entrée est & une premiére de ses fins de course par
rapport & l'organe de guidage et des premiére et se-
conde parties arriére qui s'étendent également a par-
tir de la partie d'intersection, approximativement'dans
la direction oprosée & celle des parties avant, chacune
des premiére et seconde parties arriére guidant 1l'or-
gane de sélection d'état dans la partie d'intersection,
respectivement en direction de la seconde partie avant
et en direction de la premiére partie avant, lorsque
l'organe de sélection d'état est déplacé hors de la
partie arriére en cause par le déplacement de 1l'organe
d'entrée par rapport & l'organe de guidage en direction
de la premiére f£fin de course et chacune des premiere
et seconde parties avant guidant l'organe de sélection
d'état dans la partie d'intersection, respectivement
approximativement en direction de la premiére partie
arriére et approximabivement en direction de la se-
conde partie arriére lorsque 1'organe d'entrée se dé-
place par rapport a l'organe de guidage en éloignement
de sa premiére fin de course précitée, lorgane de sé-
lection d'état commandant le mécanisme d'une maniére
telle que ce mécanisme est dans son premier état lorsque
l'organe de sélection d'état est dans la premiére par-
tie avant de la cavité et que ce mécanisme est dans son
second état lorsque 1'organe de sélection d'ébtat est
dans la ceconde partie avant de la cavité.

Comme indiqué ci-dessus, un tel agencement
n'a pas gu'une seule application. Loorsque cet agence-
ment est appliqué & un interrupteur électrique & pous-
soir, l'organe d'entrée de l'agencement peut &tre relié
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a4 un bouton-poussoir de l'interrupteur et peut &tre
rappelé dans la position dans laquelle l'organe de sé-
lection G'état se brouve dans l'une des parties avant
de la cavité, les deux états de l'interrupteur consti-
tuant les premier et second états du mécanisme.

‘En service, l'organe de sélection d'état se
trouve ndrmalement disposé dans l'une des parties avant
de la cavité précitée, par exemple, dans la premiére
partie avant, de sorte que l'interrupteur est dans son
premier état. Si 1l'on déplace alors manuellement 1'or-
gane d'entrée a l'encontre de la force de rappel qui
lui est apzliquée, lorgane de sélection d'état se dé-
place hors de la premiére partie avant et pénétre dans
la partie d'intersection de la cavité précitée, appro-
ximativement en direction de la premiére partie arriére
de la cavité. Par conséquent, l'organe de sélection
d'état enbre dans la premiére partie arridre. Lorsqu'on
reléche ensuite le bouton-poussoir, l'organe de sélec-
tion d'état se déplace hors de la premidre partie ar-
ridre et péndétre dans la partie d'intersection de la
cavité. En effectuant ce mouvement, cet organe se dé-
place en direction de la seconde partie avant de la
Cayité et, par conséquent, il entre dans cette seconde
partie avant. Lorsgue ceci s'est produit, l'interrup-
teur a été mis dans son sSecond état. Un actionnement
suivant du boubon-poussoir déplace l'organe de sélec-
tion 4'état dans la seconde partie arriére puis dans
la premiére partie avant pour ramener l'interrupteur
dans son premier état.

Un aspect plus particulier de l'invention a
trait & l'application d'un agencement similaire a celui
décrit ci-dessus a un mécanisme d'entrafnement alter-
natif.

Ainsi, conformément a4 un second aspect,
1'invention a pour objet un mécanisme d'entrafnement
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alternatif gul comprsad un organe d'entrée d'énergile
rotabtif, un organe intermidiszirez gui tourne avec 1'op-
gane d'entrée mais posséde une literté angulaire limi-
tée par rapport & l'organe Q'entrée, des moyens de
sollicitabtion agissant entre 1'organe d'entrée et l'or-
gane intermédiaire pour solliciter 1l'organe intermédiai-
re vers 1'uis des extrémités Ce sa course angulaire
libre limitée, deux organes de sortie d4'énergie rota-
tifs qui sont suscepbtibles de tourner sélectivement
avec llorgane d'enbrée et un organe de sélection de
marche qui est commandé par les déplacements relatifs
entre l'organe d'entrée ot 1'organe intermédiaire,
l'organe de sélection de marche étant porté par l'un
des deux organes d'entrée et intermédiaire, avec une
liberté de mouvement dans des directions paralléles

a4 l'axe de rovation de l'organe porteur, mais non,

par rapport audit organe porteur, angulailrement autour
dudit axe par rapport a cet organe porteur, l'organe

de sélection de marche étant également regu en partie
dans une cavité formée dans 1l'autre desditvs organes
d'entrée et intermédiaire, cavité qui comporte une
partie d'inbtersection, des premiére et seconde parties
avant qul s'étendent approximativenent circonféren=-
tiellement & parbtir de la partie d'intersection et

dans l'une ou l'auitre desquelles l'organe de sélection
de marche est regu lorsque les moyens de sollicitation
sont bandés, et des premiédre et seconde parties arriére
gui s'éteudent également & partir de la partie d'inter-
section, approximabivement dans la dirsction opposée

a celle des parties avant, chacune des premiére et
seconde parties avriére guidant l'organe de sélection
de marche dans la partie d'intersection, respectivement
en direction de la seconde partie avant eb en direction
de la premiére partie avant, lorsque 1l'organe de sélec-—

Yy

tion de marche est aéplacé hors de la partie arriére
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en cause par une rotation relative entre l'organe d'en-
trée et 1l'organe intermédiaire dans la direction qui
bande les moyens de sollicitation et chacune des pre-
midre et seconde parties avant guidant 1'organe de sé-
lection de marche dans la partie d'intersection, res— »
pectivement approximativement en direction de la pre-
miére partie arridre et approximativement en direction
de la seconde partie arriére, lorsque l'organe d'entrée
et 1l'organe inbermédiaire tournent l'un par rapport a
1'aubre dans une direction qui débande les moyens de
sollicitation, le mécanisme comprenant également deux
moyens d'embrayage qui transmettent sélectivement le
couple de l'organe intermédiaire & un organe de sortie
d'énergie rotatif respectif, l'un des moyens 4'embra-
yage étant embrayé lorsque l'organe de sélection de
marche est dans la premiére partie avant de la cavité
et le second moyen 4'embrayage étant embrayé lorsque
1l'organe de sélection de marche est dans la seconde
partie avant de la cavité.

En service, l'organe d'entrée est raccordé a
une source d'énergie motrice telle qu'un moteur élec-
trique. Lorsque la source d'énergie motrice ne fournit
aucune énergie, les moyens de sollicitation placent
1l'organe d'entrée dans une position telle, par rapport
a4 l'organe intermédiaire, que l'organe de sélection de
marche se trouve disposé dans l'une des parties arriére
de la cavité précitée, par exemple dans la premiere
partie arriére. Si la source d'énergie motrice est
ensuite mise en marche dans ladirection qui bande les
moyens de sollicitation, 1l'organe d'entrée tourne par
rapport & l'organe intermédiaire et 1l'organe de sélec—
tion de marche se déplace hors de la premiére partie
arriére dans la partie d'intersection de la cavité.

En effectuant ce mouvement, il se déplace en direction
de la seconde partie avant de la cavité et, bien que
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la position de l'organe de sélection de marche dans

des directions paralléles & l'axe de l'organe d'entrée
ne soitv pas directement commandée pendant qu'il fran-
chit la partie d'intersection, l'inertie de l’organe'
de sélection de marche assure normalement qu'il conbti-
nue de se déplacer dans la méme direction et qu'il
entre dans la seconde parbtie avanbt. Lorsque ceci s'est
produit, le second moyen d'embrayage est embrayé bandis
que le prenier moyen 4'embrayage est débrayé et, aimsi,
un seul des organes de sortie d'énergie robtatifs est
entrainé. L'entrafnement est transmis de 1l'organe d'en~
trée a l'organe de sortie rotatif concerné par 1'organe
intermédiaire et il maintient les moyens de sollicita-
tion suffisamment bandés pour que l'organe de sélection
de marche reste dans la partie avant de la cavité.

31 la source d'énergie motrice est alors a
nouveau arrétée, Yorgane d'entrée et 1l'organe intermé-~
diaire retournent & leurs positions relatives initiales
sous l'influence des moyens de sollicitation; ceci
peut se produire soit pendant que les organes rotatifs
ralentissent, soit seulement aprés qu'ils se sont
arv8tés. Ce mouvement relatif déplace l'organe de sé-
lection de marche khors de la seconde partie avant et
dans la partie d'intersection de la cavité précitée,
approximativenent en direction de la seconde partie
arriére de latavité. Par conséquent, l'organe de sé-
lection de marche entre dans la seconde partie arriére
et la position est exactement la méme gu'avant la mise
en marche de la source d'énergie motrice, excepté que
1'organe de sélection de marche étalt alors dans la
premiere partie arriére de la cavité., Ainsi, lors des
mises en marche successives de la source d'énergie
motrice, l'organe de sélection de marche entre alter-
nativement dans la premiére partie avant et dans la se-
conde parbie avant de la cavité et les deux organes de
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sortie d'énergie rotatifs sont entrainés alternative-
ment. ’

Dans un mode de réalisation préféré, le mé-
canisme est agencé de telle sorte que, lorsque 1'organe
de sélection de marche est dans l'une des parties ar-
riére de la cavité, les deux moyens d'embrayage sont
embrayés et que, lorsque l'organe de sélection de
marche entre dans l'une des parties avant de la cavité,
un moyen d'embrayage respectif est débrayé. Ainsi,
immédiatement avant que la source d'émnergie motrice
soit mise en marche, les deux moyens d'embrayage sont
embrayés et ceci a pour effet de maintenir l'organe
intermédiaire presque stationnaire pendant que 1l'or-
gane d'entrée d'énergie commence a tourner. En fait,
si les deux organes de sortie d'énergie rotatifs sont
accouplés par un train d'engrenages de renversement de
marche, l'organe intermédiaire est verrouillé pendant
que les deux moyens d'embrayage sont embrayés.

En variante, les moyens d'embrayage pour-
raient &tre tous deux débrayés lorsque 1l'organe de sé-
lection de marche est disposé dans l'une ou l'autre
des parties arriére de la cavité et, alors, l'un ou
1l'autre des moyens d'embrayage serait rendu actif
par le déplacement de 1'organe de sélection de marche

‘dans l'une des parties avant de la cavité. Cependant,

avec un tel agencement, l'organe intermédiaire n'est
embrayé & aucun autre élément pendant que la source
d'énergie motrice est arrétée et, par conséquent, le
déplacement relatif entre l'organe d'entrée et 1'organe
intermédiaire lors de la mise en marche dépend essen-
tiellement de l'inertie de rotation de lforgane inter-
médiaire et de la soudaineté de la mise en marche de

la source d'énergie motrice. Cependant, avec un tel
agencement, les organes de sortie peuvent tourner li-
brement en roue libre lorsque la source d'énergie mo-
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trice est arr8tée, ceci peut &tre imporbtant dans le
cas ou le micanisme qui est entrainé a un moment d'i-
nertie iuportant.

“es moyens d'embrayage peuvent &tre réalisés
5  sous diverses formes. Do.s un mode de réalisation pré-
féré, les deux organes de sortie d'émergie rotatifs

sont montés & rotation subour d'un axe commun et com-
portent des couronnes de dents d'entrafinement dispo-
cées Tace & Tace et l'organe intermédiaire se trouve

1¢  disposé entre les organes de sortie d'énergle rotatifs
et est également monté & rotation autour de l'axe com-
mun et les moyens d'embrayage comprennent au moiuns un
cliquet axialement coulissant porté par 1'organe inter~
médiaire, le ou les cliquets comportant deux pointes

15 susceptibles de s'enclencher avec les couronnes respec-—
tives de dents d'entrainement, le cliquet ou les cli-
quets comportant également deux surfaces de butée contre
1'une desguelles 1'organe de sélection de marche vient
en appul, lorsque 1'organe de sélection de marche est

20 dans 1l'upe des premidre et seconde parties avant de
la cavité, pour déplacer l'une des pointes du ou des
cliguets en enclenchement avec la couronne de dents
d'entraftnement et/ou pour déplacer l'autre pointe hors
d'enclenchement avec 1l'autre couronne de denbts d'en-

<5  trafnement. Le ou les cliquets peuvent 8tre constitués
en un unique cliquet axialement coulissant dont les
extrérités opposées forment les deux pointes suscep-
tibles de s'enclencher avec les couronnes de dents
d'entralnemente

Ul
O

e mécanicme peut également comporter des
moyens agencés pour emp8cher un retour prématuré de
la pointe désenclenchée du ou des cliguets en priée
avec la couronne de dents d'entralnement respective
lors de l'interruption de la fourniture d'énergie
55 motrice & 1'organe d'entrie rotvatif. Cn couprencra
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qu'au moing dens le cas ol les organes de sortie rota-
tifs sont accouplés par un train d'engrenages de ren-
vercement de marche, le mécanisme serait contraint de
s'arr8ter rapidement si les deux embrayages étaient
embrayés pendant que les organes de sortie d'énergie
tournent encore et ceci pourrait provoguer des dommages.
La cavité peut 8tre réalisée sous diverses
formes. Dans l'agencement préféré, le déplacement de
1'organe de séiection de marche,de la premiére partie
arriére ou, respectivement, de la seconde partie ar-
ridre jusqu'd la seconde partie avant ou, respective-
ment, la premiére partie avant, comporte une compo-

sante de mouvement paralléle & l'axe de rotation de

1'organe d'entrée tandis que le déplacement de 1'or-
gane de sélection d'entrafnement de la premiére partie
avant ou, respectivement, de la seconde partie avant
jusqu'a la premiére partie arriére, ou, respectivement,
la seconde partie arriére ne comporte aucune compo-
sante de mouvement paralléle & cet axe, lorsque l'or-
gane de sélection de marche franchit la partie d'inter—~
section. Naturellement, 1l'organe de sélection de mar-
che peut 8tre guidé dans la partie arriére appropriée
par une rampe lorsqu'il quitte la partie d'intersection.
De cette maniére, le fonctionnement correct
du mécanisme dépend de 1'inertie de 1l'organe de sélec-
tion de marche qui 1llentratne longitudinalement lorsque
la source 4'énergie motrice est mise en marche mais
non lorsque la source &'énergie motrice est arrétée.
Dans de nombreux cas, la source d'énergie motrice est
un moteur £lectrigue qui produit un mouvement relative-
ment rapide de 1l'organe d'entrie par rapport a l'organe
intermédizire lorsque le moteur est mis en marche de
sorte que l'organe de sélection de marche est déplacé
franchement & travers la partie d'intersection de la
caviti; le mouvement relatif qui se produit lors de
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1'arrét du mobeur est bien moins brusque mails ceci
n'est pas trés important si 1l'organe de sélection de
marche n'a pas & se déplacer longitudinalement.
L'organe de s&lection de marche peut 8tre
réalisé sous aiverces formes. Dans le mode de réaliza-
tion préféré, cet organe est constitué par une bille
regue en partie danslne rainurs longitudinale formée
dans un arbre qul constitue 1l'organe d'entrie et en
partie dans une cavité formée dans un manchon qui en-
toure l'arbre ot gqui constitue 1'organe inbermédiaire.

Une autre forme de réalisation possible de l'organe

de sélection de marche est un noyau allongé mobile dans
une rainure similaire; un tel noyau allongé peut com-
porter un téton saillant congu pour pénétrer dans la
cavité. Encore un aubtre mode de réalisation est cons-—
titué par un organe qui est monté pivobtant sur un
arbre d'entrée de fagon & pouvoir se déplacer autour
d'un axe btransversal, proche de l'axe de 1'arbre; un
tel organe comporte un téton ou autre organe saillant
situé approximativement sur l'axe qui intersecte per—
pendiculairement l'axe de l'arbre et l'axe de pivote-
nent et ce téton pénétre dans la cavité. Dans un bel
cas, naturellement, le déplacement de l'organe de sé-
lecbtion de marche nfest pas un pur déplacement de
translation paralléle & l'axe de l'organe d'entrée
mais est une approximation d'un vel déplacement.

L'organe de sélection de marche peut &tre
porté soit par l'organe d'entrée, soit par 1l'organe
intermédiaire bien que, dans le mode de réalisation
préféré, il soit porté par l'organe d'enbtrée. La ca-
vité est formée dans celui des organes d'entrie et
intermédiaire qui ne porte pas l'organe de sélection
de marche. ,

Il est possible que l'organe de sélection
de marche établisse la limitation du mouvement angu-
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laire relatif entre 1l'organe d'entrée et 1l'organe in-
termédiaire. Cependant, de préférence, il est prévu un
agencenent séparé, tel qu'un agencement a fente et
ergot pour limiter ce mouvement, étant donné que 1'élé-
ment, quel qu'il soit, qui limite ce mouvement doitb
supporter le couple transmis par le mécanisme.

Les moyens d'embrayage peuvent &tre cons-
titués par des embrayages a friction, des embrayages
& rochet ou des embrayages desmodromiqﬁes, tels que dses
embrayages a griffes. _

Comme indiqué ci~-dessus, l'une des applica-
tions d'un mécanisme d'entralnement alternatif est
celle & 1l'entrafnement du tambour d'une machine & sé-
cher ou & laver & tambour agitateur bien que de tels
mécanismes puissent 8tre également utilisés dans 4'au-~
tres machines. On comprendra que le seul mécanisme
de commande nécessaire pour provogquer un changement
de sens d'un mécanisme de renversement de marche de ce
type est un contact d'interrupteur, tel qu'un contact
commandé par une came 4'un mécanisme programmateur.
Ceci constitue un troisiéme aspectle 1l'invention.

Ainsi, l'invention a pour objet, selon un
troisiéme aspect, une machine, de préférence une ma-
chine de blanchissage, telle gu'une machine & sécher
a agitateur, ayant un élément rotatif entrainé, par
1'intermédiaire d'un mécanisme de renversement de
marche, par un moteur électrique unidirectionnel,
mobeur qui est commandé par un mécanisme de commande
de la machine de fagon & &tre périodiquement arrété
et mis en marche, le mécanisme de renversement de
marche étant agencé de telle sorte que l'arrét et la
mise en marche du moteur électrique provoquent 1l'in-
version du sens de rotation de 1'élément rotatif.

Cet agencement peubt étre facilement program-
né grice 4 l'emploi d'une came actionnant un intefrup-'
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teur de nmarcie-~arrét commandant la fouraniture du cou-
rant au motsur d'entrainement; la came étant entrainée
par un pebtit moteur de minuterie. Différsntes cames
peuvent &tre rendues actives pour produire différents
séquences ou programmes de renversement de marche.

Liinvention peut &tre mise en oceuvre de di-
verzes manidre mals on en décrira maintenant & titre
d'exemplie, divers modes de réalisation spécifiques en
se réflirant aux descins annexés dans lesquels :

la Pig. 1 est une vue en coupe longitudinale
d'un mécanisme de renversement de marche mettant en
oeuvre l'invention;

la Fig. 2 est une vue éclatée, en perspec—
tive, du mécanisme de renversenent de marche;

la Fig. 3 est une vue développée de certaines
parties du mécanisme de renversement de marchej

les Fig. 4 et 5 sont des vues, similaires a
celle de la Tig. 3, de deux autres modes de réalisation
d'un mécanisme de renversement de marche mettant en
oeuvre l'inventiong ' .

les Fig. 6 et 7 sont des vues, similaires a
celle de la Fig. 1, de deux autres modes de réalisa-
tion du mécaunisme de renversement de marche;

la ¥ig. & o5t une vue a'¢lévation en boub
du mécanisme de renversement de marche de la Fig. 7;
et

[4]

le
ment sipilaires

Fig. t 10 sont des vues, respecbtive-
é

C
7
a

klo©

la FPig. 7 et & la Fig. 8, d'un autre
mode de réalisation du mécanisme de renversement de
narche. '

L'organe d'entrée du mécanisme de renverse-
ment ce marche est consiivué parun arbre 10 qui est
accouplé & un moteur &lectrique (non représenté) tandis
gue l'organe de sortie du mécanisme de renversement de
marche est constitué par une courroie motrice 12. En
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service, l'arbre 1C ne tourne que dans le sens indiqué
par la fléche 14 (Fig. 2); tant que l'arbre continue
de tourner, le sens de déplacement de la courroie 12
reste inchangé. Cependant, si le moteur qui entraine
1l'arbre est alors arrdté puis remis en marche, tou-
jours dans le sens de la fléche 14, la courroie 12
est alors entrafnée dans la direction opposée & celle
de son déplacement précédent, quelle gqu'ait été la
direction de ce déplacement précédent. Un mécanisme

de renversement de marche de ce type peut &tre utilisé
dans le mécanisme d'entrafrement du tambour d'une ma-
chine & sécher 3 tambour agitateur, machine dans la-
quelle il est nécessaire que le tambour tourne toub
d'abord dans un sens puis dans l'autre.

On décrira maintenant de maniére plus détail-
lée la construction du mécanisme de renversement de
marche. '

Le courroie 12 est entrainée par une poulie
16 qui est solidaire d'un pignon droit 100; la poulie
16 et le pignon 100 sont montés & rotation sur un boub
d'arbre fixe 102. Le pignon 100 est entrainé par un
second pignon droit 104 qui est solidaire d'un pignon
conique & 45° 18; en fait, le pignon 104 constitue le
moyeu du pignon 18. Le pignon 18 engréne avec un pi-
gnon conique a 45° 20 monté fou, qui peut tourner
librement sur un arbre fixe 22 qui est porté par des
moyens non représentés, et qui engréne, a son bour ,
avec un autre pignon conique & 45° 24, Les deux pi-
gnons 18 et 24 sont montés & rotation libre sur ltar-
bre 10 mais, & tout moment, lorsque 1'arbre est entraf-
né de maniére régulidre par le moteur, l'un ou 1l'autre
des pi?nons 18 et 24 est blogué sur l'arbre 10 de fa-
gon & tourner avec lui. Si le pignon 18 est bloqué
sur l'arbre 1C, il est ainsi évident que le pignon
104 tourne dans le méme sens que l'arbre tandis que
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si le pignon 24 est blogué sur 1'arbre 10, 1'inversion
du sens de rotation produite par le train d'engrenages
24, 20 et 18 signifie que le pignon 104 tourne dans le
sens opposé au sens de rotation de 1'arbre 10,

Le mécanisme au moyen duquel les pignons 18
ot 24 sont sélectivement bloqués sur 1'arbre 10 comprend
un manchon 26 qui est monté 4 rotation sur 1'arbre 10,
entre les deux engrenages 18 et 24. Pour faciliter la
réalisation des diverses cavités qui doivent 8tre Ffore
nées dans le manchon 26, ce dernier est composé d'un
manchon intérieur 28 dans lequel la plupart des cavi-
tés sont formées et d'un mince manchon extérieur 30
qui est {troitement adapté sur le manchon intérieur.

La distance sur laguelle le manchon 26 peut Gourner
autour de l'arbre 10 est limitée & environ 9C° par une
goupille 32 qui fait saillie radialement vers 1'extée
rieur de l'arbre 10 & travers une fente 34 gui est
formée dans le manchon 26 et s'étend sur une partie

de la circonférence de ce manchon. Un ressort hélicole
dal 36 qui entoure le menchon 26 agit entre la goupille
32 et une goupille 38 qui est montée & force dans un
trov radial formé dans le manchon 26 pour solliciter
ltarbre 10 & tourner jusqu'a une exbtrémité de sa
course angulaire libre par rapport au manchon 263 le
couple de sollicitation exercé sur l'arbre 10 agit
dans le sens opposé au couple d'entralnement du moteur.

Le manchon 26 porte un cliquet 40 & deux ex—
trémités qui s'étend paralldlement & 1'axe de 1'arbre
10; en service, L'une ou l'autre extrémité de ce cli-
quet transmet le couple d'entrainement, gqui a déjs
ét¢ transmis de l'arbre 10 au manchon 26 par la g0~
pille 32 et la fente 34, au pignon adjacent 18 ou 24.
Le cliquet 40 est monté coulissant dans un évidement
longitudinal formé sur toute la longueur du manchon
intérieur 28; ainsi, le cliquet peut &tre déplacé
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longitudinalement de fagon que l'une ou l'autre de ses
extrémités fasse saillie au-deld de l'extrémité du
manchon 26. Chacun des deux pignons 18 et 24 comporte
sur sa face tournée vers 1'extrémité correspondante
du manchon 26, une couronne de dents de rochet 50
orientées axialement (plus particuliérement représen-
tées sur la Fig. 3) et les extrémités du cliquet ont
une forme complémentaire de celle de ces dents de
rochet 50 de sorte que celle des extrémités du cliquet
50 qui fait saillie au~deld de l'extrémité du manchon
26 s'enclenche entre les dents de rochet 50 du pignon
adjacent 18 ou 24 et transmet le couple d'entraine-
ment & ce pignon.
- Pour produire le déplacement longitudinal

“du cligquet 40 qui est nécessaire pour inverser le sens

d'entratnement de la poulie 16, le cliguet #0 comporte,
en son milieu, une saillie triangulaire 42 orientée

dans la direction opposée au sens de rotation de l'ar=-

bre 10. Cetbte saillie 42 est logée dans une cavité

54 partiellement circonférentielle formée dans le man-
chon intérieur 28, comme plus particuliérement repré-
senté sous une forme développée sur la Fig. 3; ainsi,
1a saillie 42 divise une partie de la cavité 5% en
deux branches. La forme du reste de la cavité 54 est
également visible sur la Fig. 2 sur laquelle, & cette
fin, le manchon extérieur 30 a été représenté partiel=
lement arraché. Une bille 58 est montée mobile damns

la cavité 54; le mouvement de la bille 58 dans des
directions paralléles & l'axe de l'arbre 10 n'est com=
mandé que par les parois de la cavité 54 mais le mouve-
ment de la pille dans la direction circonférentielle
est commandé par le fait que la bille est en partie
recue dans une rainure 60 formée dams 1'arbre 10 pa=-
ralldlement A l'axe de 1'arbre. Comme on peut le voir
sur la Fig. 1, le fond de la cavité 54 est formé par
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ie menchon exbirieur 50 et la cavité a une proiondeur
infirieure au diamditre de la bille 5C de sorte gue la
bille ne peut pas s'échapper de la rainure 6C. On peut
voir {galement sur la rYig. 1 counen’, lorsque le méca-
nispe de revversement de marche transmet de 1l'énergie
motrice, la bille est disposée entre l'une des surfaces
inclinédes de la saillie triansulzire 42 ot 1'une des
parois de la cavité 54 dc sorte gque le cliquet 40 est
poussée eon direction de la paroi opposée de la cavité
54 et est en price avec 1l'encenble approprié de dents
de rochet 5C.

Le nicarisme de renversement de marche fone-
tionne de la manidre suivante, lorsque le moteur est
arr-8%té ev remis en marche, pour inverser le sens de
déplacement de la courroie motrice 12. Lorsgue le mo-
Teur est mis hors circuit, les divers organes rotatifs
ralentissent et s'arr8tent sans qu'il se produise au~
cun changement danc les positions relatives de 1'arbre
1C, du manchon 26, du cliquet 40 et de la bille 58.
Cependant, dés que les organes rotatifs sont arrétés,
le ressort 36 agit et fait tourner 1l'arbre d'entrée 10
dens le sens opposé, dans la mesure pernise par la
fente 34. (Il est évident que les forces de friction
existant dans les roulements du moteur doivent 8tre
maintenues inférieures 3 certaines linmites pour que
ce mouvemsntv se produise de maniédre fiable). Ce mouve-—
nent rétrograds de l'arbre entraine la bille 58 en
é¢loignement du clicguet 40 & 1l'intirieur de la cavité
o4 jusqu'd la position représentée sur la Fig. 3 (si
la bille se trouvait précédemment du cdté gauche du
cliquet 40 de sorte que le cliguet était en prise avec
l'ensemble droit de dents de rochet). Comie on peut le
voir sur la #Fig. 3, la cavité 54 comporte deux branches
inférieures ("infirieures™ si l'on considére lsa Fig. 3),
qui s'étendernt en {loignement l'une de 1l'autre sur une
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distance guelcue peu plus grande que les deux branches
de la cavité adjacentes au cliquet 40, Ces deux bran-—
ches inférieures sont séparées par une partie du man-
chon intérieur 28 qui omporte une pointe 62 disposée
symétriquement séparant deux flancs inclinés. Etant
donné que la bille 58 était située du cOté gauche de
la cavité 54 et qu'il n'existe aucune influence ten-
dant a se déplécer la bille vers la droite lorsque le
ressort 36 fait tourner 1l'arbre 10, la bille 58 heurte
le flanc incliné gauche et est gulidée dans la branche
inférieure gauche de la cavité 54. Aucun aubre mouve-
ment de la bille 58 ne se produit ensuite jusqu'a ce
gue le moteur soit remis en marche.

Le cliquet 40 est sollicité dans sa position
nédiane par un ressort de compression hélicoidal 44 qui
est logé & moitié dans un évidement 46 formé dans le
cliquet et & moitié dans un évidement correspondant
formée dans le manchon intérieur 28. Lorsque la bille
58 a atteint le fond de la branche inféricure de la
cavité 54, cc ressort 44 agit et déplace le cliquet
40 jusqu'd sa position médiane, comme représenté sur
la Fig. 3. On peut voir sur la Fig. 3 que, dans cette
position médiane, le cliquet 4C est en partie en prise
avec les deux ensembles de dents de rochet 50 de sorte
que toute rotation des pignons 18 el 24 est impossible.
Four cetbte raison, il est désirable que le cliquet 40
ne se déplace pas & sa posibtion médiane avant que les
pignons 18 et 24 aient couplétement cessé de tourner
et ce résultat est obtenu de la maniére suivante. Deux
petits épaulements 48 sont formés sur la surface du
cliguet 40 gqui porte également la saillie triangulaire
42 et des épaulements complémentaires 52 sont formés
sur la surface adjacente de l'évidement formé dans le
manchon intérieur 28, qui loge le cliquet. Les épaule-~
nents 48 et 52 sont positionnés de telle sorte que,
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par exemnple, les épaulements situés & 1l'extrénité
droite du cliquet 40 peuvent s'enclencher lorsque le
cliquet est déplacé Jusqu'a la fin de sa course vers la
droite et, de méme, en ce qui concerne l'extrémité
gauche du cliquet. Du fait que les surfaces sur les-
guelles les épaulements 48 et 52 sont formées sont les
surfaces par l'intermédiaire desquelles le couple d'en=
trainement normal est btransmis du manchon 28 au cli-
guet 40, le couple maintient enclenchés en service les
épaulements 48 et 52 adjacents & celle des extrémités
du cliquet 40 qui transmet 1l'entrainement. A& condition
gque le moteur G'entrainement n'ait pas tendance a décé-
lérer plus rapidement, lorsqu'il est mis hors circuit,
que la charge qui est entrafnée, ces épaulements 48 et
52 restent enclenchés pendant que le moteur et la '
charge ralentissent. Ce n'est que lorsque le mobteur
et la charge se sont pratiquement arr€tés que les
épaulements 48 et 52 peuvent se séparer, permettant
au cliquet 40 de retourner a sa position centrale
sous 1l'influence du ressort &4. Pour assurer gue ce
désenclenchement se produit, deux faibles ressorts de
compression 56 sont logés dans des évidements formés
dans le manchon 28 et agissent sur le cliquet 40 pour
le solliciter en éloignement des épaulements 52,
Pendant que le moteur est arrété, le cliquet
40 est dans sa posivion centrale dans laguelle ses deux
extrénités sont en partie en prise avec les dents de
rochet respsctives 50 rendant ainsi les deux pignons
18 et 24 solidaires du manchon et emp8chant ainsi
toute rotation de ces éléments. Ainsi, lorsque le mo-
teur est remis en marche, l'arbre 50 tourne mais, ini-
tialement, le manchon 26 ne peut pas tourner. La rota-
tion relative entre l'atbre et le manchon est permise
par la fente 34, ce qui provoque la remise sous tension
du ressort 36. En outre, pendant gue cette rotation
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relative se produit, la bille 58 se déplace vers le
haut (en considérant la Fig. 3) quittant 1l'une des
branches inférieures de la cavité 54 (la branche infé-
rieure gauche pour poursuivre la description du pré-
sent exerple) et est guidée par la paroi gauche de
cetbe branche, qui est incurvée vers la droite. lifme
aprés'qu'elle n'est plus guidée par la branche infé-
rieure, la bille 58 continue de se déplacer vers la
droite suivant un trajet en diagonale indiqué par la
fldche 64 et, par conséquent, la bille entre dans

la branche supérieure droite de la cavité 54. En ef-
fectuant ce déplacement, la bille repousse le cliquet
40 vers la gauche en venant en appui contre le cbté
droit de la saillie btriangulaire 42 de sorte que
1'extrémité droite du cliquet se dégage des dents de
rochet 50 du pignon 24. Dés que ceci se produit, les
divers pignons 18, 20 et 24 et le manche 26 peuvent
tourner librement de sorte que lorsque, un bref ins-
tant aprés, la goupille 32 atteint 1'extrémité de la
fente 34, l'entrafnement peut &tre transmis de 1l'arbre
10, par l'intermédiaire du manchon 26, au pignon 18.

I1 apparaftra clairement que, d'une maniére
analogue, la bille 58 entre dans la branche inférieure
droite de la cavité 54 lorsque le moteur est & nouveau
arr8té puis qu'elle entre dans la branche supérieure
gauche de la cavité 54 hors de lafemise en marche du
moteur. _

Comme mentionné ci-dessus, il est nécessaire,
pour le fonctionnement correct du mécanisme de Tenvexr-
sement de marche, que l'arbre d'entrée 10 soit suffi-
samment libre de tourner en sens rétrograde sous l'in-
fluence du ressort %6 lorsque le moteur d'entrainement
est arrété. Cette rotation en sens rétrograde n'entral-
ne aucune rotation de la poulie 16-d'entrainement de la
courroie et, par conséquent, le frottement engendré par
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la traction exercée par la courroie 12 sur la poulie &
courroie n'a pas d'effet cur le fonctionuement du méca-
nisme de renversement de marche. En variante, la cour-
roie 1< pourrait &tre entrainée per certains autres
gléments <u micanisme; par exemple, elle pourrait &tre
entrainée psr une poulie solidaire du pignon conique
fou 2C étant donné que, dans ce cas égalsment, 1l n'est
pas nécessaire que les paliers qui portent ce pignon
permettent la rotation du pignon sous l'influence du
seul ressort 6.

La Fig. 4 est similaire o la Fig. 3 mais elle
représente un autre mode de rialisation du cliqust, '
désigné par la réfirence ginérale 140, L'aspect princi~
pal par lequel le cliquet 140 différe du cliquet 40
de la Fig. 3 est qu'il esv suffisamment court pour
qu'il soit impossible que ses deux extrémités solent
simultanément en prise avec les dents de rochet 50.

Une conséquence de cette disposition est que les pi-
gnons 18, 2C et 24 ne sont pas bloqués et immobilisés
en Totation lorsque le mobeur d'entrafnement est arré-
té. Une aubre conséquence de cebtte disposition est que
le manchon 26 n'est pas non plus immobilisé en rota-
tion et cue, par conségquent, le fonctionnement correct
du mécanicme de renversement de marche dépend mainte~
nant de l'inertie de rotation du manchon Z6 et de la
brutalité du démarrage du moteur G'entralnement. Ln-
core une auuvre conséguence est gque l'on peut supprimer
les ressorts 56 &tans donné gqu'il r'est pas nulsible
que le cliguet 40 retourne & sa position centrale pen-
dant que les pignons 18 et 4 sont encore en train de
tourner.

La Fig. 5 représente une autre variante du
cliquet, désignée par la référence 240. Dans ce Type
de clicuet, les extrémités du cliguet n'ont pas la
forme simple, & angle aigu, couplémentaire de celle
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Jes dents de rochet 5C, comme reprécenté sur les Fig-
3. ot 4; au contraire, les faces Gu cliquet qui trans-
metbent normalementv le couple aux dents du rochet 50
sont en partie coupées & un angle oblique, comme re-
présenté, pour former des pans 242. hinsi, comme dans
le cas de l'agencement de la Fig. 3, les pignons 18,
20 et 24 sont blogués en rotation lorsgue le roteur

‘d'entratnement est arr8té. Lorsgue le moteur d'entral-

nement est mis en marche, le mécanisme de renversement
de marche fonctionne pratiquement exactement de la ménme
maniére gue celui représenté sur la Fig. J. Cependant,
lorsque le moteur d'entrafnement est mis hors circuit,
le comportement du mécanisme est relativement différent.
Le mode de réalisation représenté sur la Fig. 5 ne
comporbe pas les épaulements 48 et 52 du mode de réali-
sation de la Fig. 3 qui maintiennent le cliguet 40 damns
sa position enclenchée jusqu'd ce que l'arbre d'entrée
10 soit pratiquement arrfté. Far conséquent, il est
possible que le cliquet 24C commence a4 se déplacer en
retour vers sa position centrale avant que les pignons
18 et 24 se soient arrétés de tourner. Cependant, apreés
que le cliquet s'est déplacé seulement d'une courte
distance en direction de sa position centrale, l'en-
semble de dents de rochet 50 qui n'était pas précédem~
ment en prise avec le cliguet commence & heurter la
partie 242 coupée obliquement du cliquet 240, repous-
sant ainsi le cliquet complébement en prise avec l'au=
tre ensemble de dents de rochet 50. Le cliguet 240 ne
rebtourne pas & sa position centrale avant que les pi-
gnons 18 et 24 tournent si lentement que dans la pé~
riode de btemps qui s'écoule entre le passage de deux
dents de rochet adjacentes 50 devant l'extrémité du
cliquet 240, le cliquet peut se Géplacer suffisamment
vers sa position centrale pour que sa face de trans-
mission de couple (c'est-a-dire la face s'étendant dans
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le sens longitudinal du cliquet du c6t%é opposé & celui
ol est formée la saillie 42) vienne dans le btrajet de
la dent de rochet 50 et emp&che la poursuite de la ro=-
tation.

Zn variante, les dents de rochet 50 formées
sur les pignons 18 et 24 pourraient comporter des par=~
ties coupées obliquement similaires aux parbties coupées
242. Il serait également possible de prévoir des par-—
ties coupées obliquement & la fois sur les dents 50 et
sur les extrémités du cliquet 240, Ces variantes fonc-
tionnaient exactement de la méme maniére que celle dé-
crite ci-dessus.

La Fig. 6 représente un aubtre mode de réali-
sation du mécanisme de renversement de marche qui évite
L'emploi de pignons conigues. Dans ce mode de réalisa~-
tion, les pignons coniques 18 et 24 du mode de réalisa=-
tion de la Fig. 1 sont remplacés par des pignons droits
118 et 124. Un arbre intermédiaire 126 est monté & ro-
tation parallélement & l'arbre d'entrée 10 et il porte
une poulie 16 gui entraine la courrocie 12. L'arbre in-
termédiaire 125 porte également un pignon droit 128
gui engréne directement avec le pignon 124 et un pi~
gnon droit 128 qui est accouplé au pignon droit 118
par l'intermédiaire d'un pignon droit fou 120 qui est
monté sur un bout d'arbre fixe 122. Les moyens grice
auxquels le couple est transmis de l'arbre d'entrée
10 au pignon 118 ou au pignon 124 sont identiques a
ceux déeribs en se véférant aux Fig. 1 a 3.

L'une des conségquences de la suppression de
1'emploi de pignons coniques est que les tolérances
quant au positionnement des divers arbres peuvent
8tre gquelque peu moins strictes en particulier dans la
direction axiale.

Les Pig. 7 et 8 représentent un aubtre mode
de réalisation qui évite l'emploi de pignons coniques.



10

15

20

50

2463449

il

Comme dans le mode de réalisation de la Fig. 6, les

Pignons coniques 18 et 24 des Fig. 1 & 3 sont rempla~

cés par des pignons droits 200 et 202. Le pignon droit
200 entrafne un autre pignon droit 204 qui est monté &
rotation sur un bout d'arbre fixe 206 et est solidaire .
d'une poulie motrice 208 sur laquelle passe une courF
roie plate 210, Le pignon droit 202 entrafne un pignon
droit 212 qui est calé sur un arbre intermédiaire To-
tatif 214, L'arbre intermédiaire 214 porte également
une poulie motrice 216 pour la courrcie 210, Comme le
montre la Fig. 8, la courroie 210 passe autour des
deux poulies 208 dans des sens opposés de sorte que
bien que celle des poulies qui est entrafnée par 1l'ar-
bre d'entrée 10 tourne toujours en sens inverse du sens
de rotation de l'arbre d'entrée, la direction dans la=
quelle se déplace la courroie 210 est néammoins inver-—
sée lorsque l'entrafnement est transféré d'une poulie
a 1l'autre.

La Fig. 8 montre également comment 1'emploi
des deux poulies motrices permet de guider la courroie
21C suivant un trajet en forme de S antour des poulies

-de sorte que 1l'on peut obbtenir facilement un angle de

contact suffisant entre la courroie et les poulies pour
éviter tout patinage, m8me si la courroie 210 passe
autour d'un organe mené, tel que le btambour d'une ma-
chine & sécher & tambour agitateur, qui a un diamétre
bien plus grand que les poulies 208 et 216,

' Bien qu'en général, il ne soit pas désirable
que la courroie 210 patine, on comprendra que si, pour
une raison quelcongue, le cliquet 40 (ou 240) se met
en prise avec les deux ensembles de dents de rochet 50
pendant que 1l'arbre d'entrée 10 tourne encore & une vi-
tesse supérieure 4 une trés faible vitesse, le patinage
de la courroie peut &tre capable d'absorber l'énergie
cinétique liée a 1l'arbre 10, sans'dommage.



10

15

o
(@]

30

Pape——

2463449

Les Fig. O et 10 représentent encore un autre
node de réalisation qui évite également 1l'emploi de
pignons coniques. Dans ce mode de réalisation, comme
le montre la Fig. 10, l'organe de sortie du mécanisme
de renversement de marche est constitué par une cour-
roie 12 qui passe suivant un trajet sinueux autour
d'une prexiére poulie motrice 250, d'une poulie folle
252 montée & rotation libre sur un bout dfarbre fixe
et d'une seconde poulie motTice 25%. La premiére pou-
1ie mobtrice 25C remplace le pignon conique 24 des
Fig. 1 & 3. Cependant, pour que la traction exercée
par la courroie 12 sur la poulie 250 n'engendre pas de
friction qui s'oppose au déplacement en rotation de
1'arbre d'entrée 10 par le ressort 36, la poulie 256
est principalement monbée tourillonnante sur un bout
d'arbre fixe 256 aligné avec l'arbre d'entrée 10.

1 extrémité libre de 1l'arbre d'entrée 10 est également
montée tourillonpante sur une faible distance 4 1tinté-~
rieur de la poulie 250 afin de stabiliser 1'exbtrémiteé
de 1l'arbre. La seconde poulie motrice 254 est fixée

sur un arbre intermédiaire rotatif 258 qui s'étend pa-
ralldlement & i'arbre d'entrée 10, Pour entrafner 1l'ar-
bre intermédiaire 258, le pignon conigue 18 des Fige

1 4 3 est remplacé par un pignon droit 260 qui entraine
un pignon droit 262 fixé & 1'arbre intermédiaire. Ainsi,
la poulie 250, lorsqu'elle est entrainée par l'arbre
d'entrée 10, tourne dans le mfume sens gue 1'arbre d'en-
trée tandis que la poulie 254, lorsqu'elle est entraf-
née, btourne en sems inverse du sens de rotation de
1tarbre d'entrée. La méme face de la courroie 12 est

en appui contre les poulies 250 et 254 de sorte que

les rotations des poulies dans des serns opposés pro-
voquent des déplacements de la courroie 12 dans des di-
rections opposées.
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On comprendra également, que, du fait que la
néne face de la courroie 12 est en appui contre la
poulie motrice 250 et contre la poulie motrice 254,
le mode de réalisation des Fig. S et 10, 4 l'inverse
de celui des Fig. 7 et 8, peut 8tre utilisé avec des
courroies trapézoidales, des courroies a V multiples
et des courroies crantées.
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= REVELDICALTICKHS -

1 - Disposivif pour commuter un mécanisme
d'un premier état & un second état puis pour le ramener
du second état au premier évat en réponse a des mouve=-
ments successifs similaires d*un organe d'entrée carac—
térisé en ce que l'organe dlentrée (10) coopére avec
un organe de guidage (26) pour commander les mouvements
d'un organe (58) de sélection d'ébvat, 1'organe d'enbrée
étant mobile par rapport & l'organe de guildage suivant
un trajet prédéterminé et l'organe de sélection 4'état
étant porté par l'un des deux organes d'entrée et de
guidage, avec une liberté de mouvement par rapport au-
dit organe porteur, dans une direction approximatbivement
perpendiculaire & la direction de déplacement de 1'or=
gane d'entrée, mais non, par rapport audit organe por-
teur, dans la direction paralléle a la direction de
déplacement de 1'owrgane d'enbrée, l'organe de sélection
d'état étant également recu en partie dans une cavité
(54) formée dans l'aubtre des deux organes d'entrée et
de guidage, cavité qui comporte une partie d'intersec-
tion, des premiére et seconde parties avant qui s'é-
tendent approximativement dans la direction de dépla-
cement de l'orgene d'entrée, & parbir de la partie d'in-
torsection et dans l'une ou l'aubtre desquelles l'organe
de sélection d’état est regu lorsgue 1l'organe dfentrée
est a une premidre de ses fins de course par rapport a
1'organe de guidage et des premiére et seconde parties
arriére qui s'étendent également 3 parbir de la parbie
d*intersection spproximabivement dans la direction op-~
posée a celle des parties avant, chacune des premiére
et seconde parties arridre guidant l'organe de sélec~
tion d'état dans la partie d'intersection respective-
ment en direction de la seconde partie avant et en di-
rection de la premiére partie avant, lorsque 1l'organe
de sélection d'ébat est déplacé hors de la partie ar—~
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ridére en cause par le déplacement de 1l'organe d'entrée
par rapport a4 l'organe de guidage en direction de la
premiére fin de course et chacune des premiére et se-
conde parties avant guidant 1l'organe de sélection d'é-
tat dans la partie d'intersection respectivement appro-
ximativement en direction de la premiére partie arriére
et approximativement en direction de la seconde partie
arriére lorsque l'organe d'entrée se déplace par rap-
port & l'organe de guidage en éloignement de sa premiére
fin de course précitée, lorgane de sélection d'état
comnandant le mécanisme d'une maniére telle que ce mé-
canisme est dans son premier état lorsque 1l'organe de -
sélection d'état est dans la premiére partie avant de
la cavité et que ce mécanisme est dans_soﬁ second état
lorsque 1l'organe de sélection d'état est dans la se=-
conde partie avant de la cavité.

2 - Dispositif selon la revendication 1, ca—~
ractérisé en ce que l'organe d'entrée est mobile li-
néairement par rapport & l'organede guidage.

%3 - Interrupteur électrique du type & deux
états a poussoir comprenant un dispositif selon la re-
vendication 2, caractérisé en ce que l'organe d'entrée
du dispositif est relié & un boubon-poussoir de l'in=-
terrupteur et est sollicité vers la position dans la-
quelle l'organe de sélection d'état se trouve disposé
dans l'une des parties avant de la cavité, les deux
états de l'interrupteur constituant les premier et
second états du mécanisme. : ,

4 - Dispositif selon la revendication 1, ca~
ractérisé en ce que l'organe d'entrée (10) est mobile
angulairement par rapport & l'organe de guidage (26).

5 - Mécanisme d'entrafnement alternatif
comprenant un dispositif selon la revendication 4,
caractérisé en ce que l'organe d'entrée (10) constitue
un organe d'entrée 4'énergie rotatif du mécanisme btan=-
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dis que l'organe de puidage (£6) constitue un organe
intermédiuire avant une liberté angulaire limitée par
rapport & l'organe d'entrée, et en ce que ce mécanisme
comporte également des moyens de sollicitation (39)

qui agissent entre l'organe d'entrée et 1l'organe inter-
médiaire pour solliciter 1'organe intermédiaire en di~
raction d'une extrémité de sa course libre limitée,
deux organes de sortie d'énergie rotatifs (18, 24;

118, 124; £0C, 202; 25C, 260) qui sont susceptibles
d'étre sélectivement entrainés en rovation avec l'or-
gane d'entrée et deux moyens d'embrayage (40, 50;

14C, 50; 24C, 50) qui transmettent chacun sélective-
ment le couple de 1'organe intermédiaire a un organe

de sortie d'énergie rotatif respectivement correspon-
dant, 1l'un des moyens d'embrayage étant embrayé lorsque
1l'organe (58) de sélection d'état est dans la premieére
partie avant de la cavité (54) et le second moyen 4'em-
brayage &tant embrayé lorsque 1'organe de sélection
a'état est dans la seconde partie avant de la cavité.

6 - Un mécanisme d'entrafnement alternatif
caractiérisé en ce qu'il comprend un organe d4'entrée
d'énergie rotabtif (10), un organe intermédiaire (26)
qui tourne avec liorgans d'entréie mais possede une
liberti anguleire limitée par rapport 3 l'organe d'en—
trée, des moyens de sollicitation (36) agissent entre
l'organe d'entrie et lforgane intermédiaire pour solli-
citer 1l'organe intermédiaire vers l'une des extrémités
de sa course ansulaire libre limitée, deux organes de
sortie d'énergis rotatifs (18, 24; 118, 1245 200, =02;
250, 26C) qui sont susceptibles de tourner sélective-
ment avec l'organe d'entrie et un organe (58) de sé-
lection de marche qui est commandé par les déplacements
relatifs entre l'organe d'entrée et l'organe intermé-
diaire, l'organe de sélection de merche évant porté
par 1l'un des deux organes d'entrie et intermédiaire
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avec une liberté de mouvement dans des directions pa-
ralléles & 1l'axe de robtation de 1'organe porteur, mais
non, par rapport audit organe porteur, angulairement
autour dudit axe par rapport a cet organe porteur,
1'prgane de sélection de marche étant également regu
en partie deans une cavité (54) formée dans 1'autre
desaits organes d'entrée et intermédiaire, cavité qui
comporte une partie d'intersection, des premiere et
seconde parties avant qui s'étendent approximativement
circonférentiellement & partir de la partie d'inter~
section et dans 1l'une ou l'autre desquelles 1'organe
de sélection de marche est regu lorsque les moyens de
sollicitation sont bandés et des premiére et seconde
parties arriére qui s'étendent également & partir de
la partie d'intersectidn, approximativement dans la
direction opposée & celle des parties avant, chacune
des premiére et seconde parties arriére guidant® 1ltor-
gane de sélection de marche dans la partie dtinter-
section, respectivement en direction de la seconde
partie avant et en direction de la premiére partie
avant, lorsque l'organe de sélection de marche est
déplacé hors de la partie arriére en cause par une
rotation relative entre 1l'organe d'entrée et 1'organe
intermédiaire dans la direction qui bande les moyens
de sollicitabtion et chacune des premiére et seconde
parties avant guidant 1l'ogane de sélection de marche
dans la partie d'intersection, respectivement appro-
ximativement en direction de la premiére partie ar-
ridre et approximativement en direction de la seconde
partie arriére, lorsque l'organe d'entrée et 1'organe
invermédiaire tournent l'un par rapport & l'autre dans
une dirsction qui débande les moyens de sollicitation,
le mécanisme comprenant ézalement deux moyens d'em-—
brayage (40, 50; 140, 150; 240, 50) qui transmettent
sélectivement le couple, de l'organe intermédiaire a
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un organe de sortie d'énergie rotatif respectif, 1'un
des moyens d'embrayage étant embrayé lorsque 1'organe
de sélection de marche est dans la premiére partie avant
de la cavité et le second moyen d'embrayage étant em=—
brayé lorzsque 1l'organe de sélection de marche est dans
la secondée partie avant de la cavité.

7 =~ liécanisme selon la revendication 6, ca-
ractérisé en ce que les deux organes de sortie d'éner-
gie rotatifs (18, 24; 118, 124; 200, 202; 250, 260)
sont accouplés par un équipage (20; 120, 128, 130;
2C4, 208, 21C, 212, 2163 252, 254, -62) de renversement
de marche.

8 = ki¢canisme selon la revendication 7, ca-
ractérisé en ce que 1'équipage (204, 208, 210, 212,
2165 252, 254, 262) de renversement demarche comporte
une courroie d'entrafnement (210, 12) qui passe au
moins autour de deux poulies (208, 216; 252, 254, 260)
dont l'une est entrafnée par 1'un des deux organes de
sortie d'énergie rotatifs et dont une autre est entrat-
née par l'sutre organe de sortie d'énergie rotatifs.

9 ~ lLiécanisme selon l'une des revendications
6 a 8, caractérisé en ce que, lorsque 1'organe de sé-
lection de marche (58) est dans l'une des parties ar-
riere de la cavité (54), les deux moyens d'embrayage
(48, 50) sount embrayés et en ce gque, lorsque l'organe
de sélection de marche entre dans l'une des parties
avant de laéavité, un moyen d'embrayage respectif est
débrayé. ,

10 = llécanisme selon l'une des revendications
6 & 9, caractérisé en ce que les deux organes de sor-
tie d'énergie rotatifs (18, 24; 118, 4124; 200, 202;
250, 260) sont montés & rotation autour d'un axe com-
mun et comportent des couronnes de dents d'entrafne-
ment (50) disposies face a face, en ce que 1l'organe
intermédiaire (26) se trouve disposé entre les organes
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de sortie d'énergie rotatifs et est également monté a
rotation autour de l'axe commun et en ce gque les moyens
d'embrayage comprennent au moins un cliquet (40; 140;
240) axialement coulissant porté par 1l'organe intermé-
diaire, le ou les cliquets comportant deux pointes sus-
ceptibles de s'enclencher avec les couronnes respec—
tives de dents d'entrafnement, le cliquet ou les cli-
quets comportant également deux surfaces de butée (42)
contre l'une desquelles l'organe de sélection de marche
vient en appui, lorsque l'organe de sélection de marche
est dans l'une des premiére et seconde parties avant
de la cavité, pour déplacer l'une des pointes du ou des
cliquets en enclenchement avec la couronne respective
de dents d'entrainemen% ou pour déplacer l'autre pointe
hors d'enclenchement avec ltautre couronne de dents
d!entrainement. _

11 - Mécanisme selon la revendication 10,

. caractérisé en ce qu'il comporte un unique cliquet

(40) axialement coulissant dont les extrémités oppo-
sées forment les deux pointes susceptibles de venir
en prise avec les couronnes de dents d'entrafnement.

12 -~ lMécanisme selon la revendication 11,
caractérisé en ce que la cavité (54) est formée dans
l'organe intermédiaire et en ce que les deux surfaces
de butée du cliquet (40) sont constituées par les sur-
faces opposées d'une saillie (42) formée sur le cliquet,
saillie qui sépare les unes de l'autre les premiére et
seconde parties avant de la cavité formée dans 1'organe
intermédiaire (16). )

13 - ligcanisme selon la revendication 9, en
combinaison avec l'une des revendications 10, 11 et 12
caractérisé en ce qu'il comporte également des moyens
(48, 525 242) agencés pour empécher un retour prématu-
ré de la pointe désenclenchée du ou des cliquets (40,
240) en prise avec la couronne de dents d'entrainement
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respective lors de l'interruption de la fourniture d'é-
nergie motrice & l'organe d'entrée rotatif (10).

14 - Mécanisme selon la revendication 15 en
tant que dépendante de la revendication 11, caractérisé
en ce que les moyens servant & emp€cher un Tretour pré-
maturé de la pointe désenclenchée comprennent des sail-
lies (48, 52) s'accrochant les unes aux autres formées
sur le cliquet (40) et sur 1'organe intermédiaire,
saillies qui, lorsque le cliguet s'est déplacé axiale-
ment suffisamment pour dégager l'une ou l'autre de ses
pointes de la couronne respective de dents d'entrafne-
ment (50), sont placées en position d'accrochage par
un déplacement relatif du cliquet (40) et de 1'organe
intermédiaire (26) produit par le couple appliqué a
1'organe intermédiaire par 1'organe d'entrée rotatif
(10) et en ce que ces saillies, tant qu'elles restent
accrochées, empéchent le déplacement du cliquet dans
le sens qui remettrait en prise sa pointe désenclenchée.

15 - Mécanisme selon la revendication 14,
caractérisé en ce qu'il comporte également des moyens
de sollicitation-(56) qui tendent 3 séparer les sail-
lies s'accrochant les unes aux autres.

16 - Mécanisme selon la revendication 13 en
tant que dépendante de la revendication 7, caractérisé
en ce que les moyens servant & empécher un retour pré-
maturé de la pointe désenclenchée comprennent des par-
ties en rampe (242) formées sur les pointes du ou des
cliquets (240) ou sur les pointes des dents d'entrafne-
ment (50).

17 - Mécanisme selon l'une des revendications
6 3 16, caractérisé en ce gu'il entraine le tambour d'une
machine de blanchissage.

18. Mécanisme  selon l'une des revendications
6 &4 16, caractérisé en ce qu'il entraine 1l'é&lément rotatif

d'une machine qui est entrainé par un moteur &lectrique
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unidirectionnel, moteur qui est commandé par un mécanisme
de commande de la machine de faggn & étre périodiquement
arrété et mis en marche, et en ce que ledit mé&canisme

est agencé de telle sorte gue l'arrét et la mise en mar-
che du moteur &lectrique provoquent l'inversion du sens

de rotation de 1l'élément rotatif.
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