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(57) Resumo: E descrito um manipulador telescépico (1) com uma cabina (1) equipada com um teto (10) definido por uma
cobertura protetora transparente ou semitransparente (11) que compreende um ou mais materiais projetados para suportar a
queda de material perigoso para a seguranca de um operador a bordo da cabina (1). A cobertura inclui uma pluralidade de
camadas, das quais pelo menos uma camada é feita de vidro e uma camada é feita de material polimérico.
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“MANIPULADOR TELESCOPICO COM CABINA APRIMORADA”

DESCRICAO

[0001] A invencdo refere-se a um manipulador
telescopico equipado com uma cabina aprimorada.

[0002] Mais detalhadamente, a invencao se refere,
acima de tudo, a uma cabina com capacidade de fornecer uma melhor
visibilidade para o operador do manipulador telescépico que garanta um nivel
de protecdo de acordo com o0s mais altos padrbes exigidos pelas
regulamentacdes do setor e do mercado.

[0003] Atualmente, as cabinas C da técnica anterior
dos manipuladores telescopicos T sdo equipadas com uma grade de protecao
G localizada acima do piso que protege o operador no caso de queda de
objetos na cabina C (consulte a Figura 1).

[0004] Por exemplo, a grade G é projetada para
proteger o operador nos casos em que a carga ou parte da mesma cai do
equipamento de preensdo, como um garfo F ou similar, quando o mesmo é
transportado pelo brago de operacdo B acima da cabina C.

[0005] Ainda em mais detalhes, as grades de
protecdo foram projetadas para satisfazer as FOPS padrédo internacional
(“queda de objetos estruturas de protecdo”), que especifica os testes em que
as estruturas protetoras devem ter a capacidade de serem aprovadas.

[0006] A razéo pela qual uma grade G é usada e nao
uma placa continua posicionada acima do teto € que, para executar seu
trabalho corretamente, o operador deve poder observar diretamente a carga
durante as etapas operacionais que é transportada acima da cabina C pelo
braco de operagéao B.

[0007] No entanto, essa solugdo ndo €
completamente eficaz, pois a grade G €, de qualquer forma, um elemento que

obstrui a visdo do operador, mesmo gue ndo a impec¢a completamente.
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[0008] Por esse motivo, ha muito tempo sente-se a
necessidade no mercado de maquinas operadoras de autopropulsédo para uma
solugcdo que, mantendo o mesmo padrao de protecdo contra objetos e
materiais em queda, permite uma melhor visdo para o operador da mesma que
esta localizado acima do teto da cabina.

[0009] O objetivo técnico que forma a base da
invencdo é fornecer um manipulador telescopico equipado com uma cabina
para manipuladores telescopicos com a capacidade de satisfazer a
necessidade mencionada acima.

[0010] O objetivo técnico é alcancado pelo
manipulador telescépico de acordo com a reivindicacdo 1.

[0011] Outras caracteristicas e vantagens da
presente invencao se tornardo mais aparentes na descricdo nao limitativa de
uma modalidade preferencial, mas ndo exclusiva, do manipulador telescépico
proposto, conforme ilustrado nos desenhos anexos, em que:

[0012] - a Figura 1 € uma vista axonométrica de um
manipulador telescopico equipado com uma cabina de acordo com a técnica
anterior;

[0013] - a Figura 2 € uma vista axonométrica da
cabina de acordo com a invencgéo.

[0014] Com referéncia a Figura 2, o nimero 1 indica
uma cabina para manipuladores telescopicos ou outros tipos de maquinas de
autopropulsao, fabricadas de acordo com a invencéo; e

[0015] - A Figura 3 é uma vista em secao transversal
de uma cobertura protetora com a qual a cabina da Figura 2 € fornecida.

[0016] A cabina 1 proposta € projetada para uso
tanto com um manipulador telescopico do tipo fixo quanto do tipo giratério, ou
seja, equipado com uma plataforma giratéria montada no carro (ou estrutura)

equipado com rodas.
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[0017] A cabina 1 de acordo com a invencdo ndo tem
uma grade de protecdo, mas € equipada com um teto 10 que é definido por
uma cobertura protetora transparente ou semitransparente 11 (ou seja, nao
totalmente opaca) projetada para suportar a queda de material que € perigoso
para a seguranca de um operador que esteja a bordo da cabina 1.

[0018] Em outras palavras, o teto 10 é definido por
uma cobertura 11 que ndo é completamente rompida por objetos e materiais
gue caem no teto 10, evitando assim ferimentos fisicos graves ao operador.

[0019] Mais especificamente, a cobertura protetora
11 foi projetada para satisfazer os critérios FOPS de acordo com a UNI EN ISO
3449: 2009, nivel Il e, sob o0 estresse maximo especificado por essa norma, a
cobertura 11 pode deformar e/ou quebrar, mas ndo permite que o peso passe
ou dobre e, assim, entre no espaco ocupado pelo operador.

[0020] Dessa forma, o operador que esta a bordo da
cabina proposta 1 pode observar diretamente, ou seja, sem obstrucdes, a
carga e/ou o equipamento transportado pelo braco de operacdo quando o
mesmo passam acima da cabina 1 e ao mesmo tempo € protegido contra
gueda acidental de objetos e materiais, por exemplo, parte da carga, para
satisfazer, por fim, os requisitos de mercado ja descritos durante a discussao
da técnica anterior.

[0021] Mais especificamente, a cobertura protetora
11 é projetada para suportar um impacto de um objeto que tem uma energia
cinética substancialmente igual a 11.600 Joules, produzida, por exemplo, por
um objeto que pesa substancialmente 238 kg e cai substancialmente a partir de
5 metros.

[0022] De um modo mais geral, a cobertura 11 é
projetada para resistir a um impacto superior a 11.000 J e, por exemplo,
produzido por um objeto pesando pelo menos 230 kg caindo de uma altura de

pelo menos 4 metros.
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[0023] A cobertura protetora 11 pode ser fabricada a
partir de duas ou mais camadas de vidro e policarbonato, alternadas entre si e
unidas por uma substancia adesiva entreposta entre as mesmas.

[0024] De preferéncia, a cobertura 11 inclui duas
camadas de vidro que definem uma superficie mais externa e uma superficie
mais interna da cobertura, entre as quais existe pelo menos uma camada
interna fabricada de material polimérico.

[0025] Mais detalhadamente, a cobertura 11 pode
incluir uma pluralidade de camadas internas, fabricadas de policarbonato e
poliuretano.

[0026] Mais especificamente, é preferencial que haja
trés camadas internas feitas de poliuretano e duas feitas de policarbonato,
alternadas entre si.

[0027] De preferéncia, cada camada de vidro tem
uma espessura entre dois e quatro milimetros e/ou cada camada de
policarbonato tem uma espessura entre doze e dezoito milimetros e/ou cada
camada de poliuretano tem uma espessura entre 0,5 milimetro e um milimetro.

[0028] De acordo com a modalidade preferencial da
invencdo, mostrada esquematicamente na Figura 3, a cobertura 11
compreende a seguinte sucessao de camadas: uma camada de vidro 110 de 3
mm, uma camada de poliuretano 111 de 0,76 mm, uma camada de
policarbonato e 112 de 15 mm, uma camada de poliuretano 113 de 0,76 mm,
uma camada de policarbonato 114 de 15 mm, uma camada de poliuretano 115
de 0,76 mm e uma camada de vidro 116 de 3 mm.

[0029] De acordo com a modalidade preferencial
mostrada na Figura 2, a cobertura protetora 11 se estende para a frente,
formando também o para-brisas 12.

[0030] Por outras palavras, o para-brisas 12 e o teto

10 séo integrados em uma Unica cobertura central e continua 11, que é
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montada, nas bordas opostas, em duas colunas laterais de forma adequada 13,
14.

[0031] E evidente, portanto, que o manipulador
telescopico, que compreende a cabina 1 de acordo com a invencédo, tem niveis
de desempenho que ndo podem ser obtidos de telescépicas da técnica
anterior, com vantagens 6bvias em termos de conveniéncia de funcionamento

e a eficacia e com a seguranca total do operador.

Peticaio 870200027244, de 28/02/2020, pég. 10/17



1/3

REIVINDICACOES
1. Manipulador telescépico com cabina (1) equipado com

teto (10) definido por uma cobertura protetora transparente ou
semitransparente (11) caracterizado pelo fato de que compreende um ou mais
materiais projetados para suportar a queda de material perigoso para a
seguranca de um operador a bordo da cabina (1), em que a dita cobertura
inclui uma pluralidade de camadas, das quais uma camada é fabricada de vidro
e pelo menos uma camada é fabricada de material polimérico.

2. Manipulador telescépico, de acordo com a
reivindicacdo anterior, caracterizado pelo fato de que a cobertura protetora
(11) se estende para a frente, formando também o para-brisas (12).

3. Manipulador telescoépico, de acordo com qualquer uma
das reivindicacOes anteriores, caracterizado pelo fato de que o material
polimérico é policarbonato.

4. Manipulador telescépico, de acordo com qualquer uma
das reivindicacbes anteriores, caracterizado pelo fato de que um adesivo é
entreposto entre a camada de vidro e a camada polimérica.

5. Manipulador telescépico, de acordo com qualquer uma
das reivindicagOes anteriores, caracterizado pelo fato de que a cobertura (11)
consiste em uma sucessao das ditas camadas de vidro e poliméricas
alternadas entre si.

6. Manipulador telescépico, de acordo com a
reivindicagédo anterior, caracterizado pelo fato de que a cobertura (11) inclui
duas camadas de vidro que definem uma superficie exterior e uma superficie
interior da cobertura, entre as quais existe pelo menos uma camada interior
fabricada de material polimérico.

7. Manipulador telescopico, de acordo com a
reivindicacdo anterior, caracterizado pelo fato de que a cobertura esta
equipada com uma pluralidade de camadas internas, fabricadas de

policarbonato e poliuretano.
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8. Manipulador telescopico, de acordo com a
reivindicagdo anterior, caracterizado pelo fato de que trés camadas internas
de poliuretano e duas de policarbonato alternadas entre si estdo incluidas entre
as camadas de vidro.

9. Manipulador telescépico, de acordo com qualquer uma
das reivindicacOes 5 a 8, caracterizado pelo fato de que cada camada de vidro
tem uma espessura entre dois e quatro milimetros.

10. Manipulador telescopico, de acordo com qualquer
uma das reivindicactes 5 a 9, caracterizado pelo fato de que cada camada de
policarbonato tem uma espessura de entre doze e dezoito milimetros.

11. Manipulador telescépico, de acordo com qualquer
uma das reivindicacdes 5 a 10, caracterizado pelo fato de que cada camada
fabricada de poliuretano tem uma espessura entre 0,5 milimetro e um
milimetro.

12. Manipulador telescopico, de acordo com a
reivindicacdo 8, caracterizado pelo fato de que a cobertura consiste na
seguinte sucessado de camadas: uma camada de vidro de 3 mm, uma camada
de poliuretano de 0,76 mm, uma camada de policarbonato de 15 mm, uma
camada de poliuretano de 0,76 mm , um policarbonato de 15 mm, uma camada
de poliuretano de 0,76 mm e uma camada de vidro de 3 mm.

13. Manipulador telescopico, de acordo com qualquer
uma das reivindicagcbes 9 a 12, caracterizado pelo fato de que a dita cobertura
protetora (11) € projetada para suportar um impacto de um objeto que tem uma
energia cinética superior a 11.000 Joules.

14. Manipulador telescépico, de acordo com a
reivindicacdo anterior, caracterizado pelo fato de que a dita energia cinética &
substancialmente igual a 11.600 Joules.

15. Manipulador telescopico, de acordo com qualquer

uma das reivindicacdes 9 a 14, caracterizado pelo fato de que a cobertura (11)

Peticao 870200027244, de 28/02/2020, pég. 12/17



3/3

€ projetada para suportar um impacto de um objeto pesando pelo menos 230
kg caindo de uma altura de pelo menos 4 metros.

16. Manipulador telescopico, de acordo com a
reivindicacdo anterior, caracterizado pelo fato de que o dito objeto pesa

substancialmente 238 kg e a altura da queda é substancialmente de 5 metros.
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TECNICA ANTERIOR
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Fig.2
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RESUMO
“MANIPULADOR TELESCOPICO COM CABINA APRIMORADA”

E descrito um manipulador telescépico (1) com uma
cabina (1) equipada com um teto (10) definido por uma cobertura protetora
transparente ou semitransparente (11) que compreende um ou mais materiais
projetados para suportar a queda de material perigoso para a seguranga de um
operador a bordo da cabina (1). A cobertura inclui uma pluralidade de
camadas, das quais pelo menos uma camada é feita de vidro e uma camada é

feita de material polimérico.
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