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Kurveavhengig_styringsinnretning for kjgretgy.

Den forellggende oppflnnelse angdr en kurveavhenglg styrlngs-
1nnretn1ng for kjgretgy, spe51elt for en helnlngsstyrlng av skinne-
k3¢ret¢y, med en mélelnnretnlng som er anordnet i k3¢ret¢yet og ved
gJennoka¢r1ng av kurver avglr styre31gnaler. . v

Der er allerede kJent slike kurveavhengige styr1n351nnretn1ngerT
i overensstemmelse med den alment tlngengellge norske patentsgknad
. nr. 5111/68. Disse styr1n331nnretn1nger tjener spes1e1t til helnlngs-
styrlng av med 1uftf3er1ng utstyrte sk1nnek3¢ret¢y De er forsynt med
en m&lelnnretnlng som er anordnet i k3¢ret¢yet og ved gJennoka¢r1ng
av kurver avgir styresignaler. Mélelnnretnlngen har et méleapparat
som nédr der opptrer dre1ev1nke1akse1erasgoner og drelebevegelser av -
kjgretgyet om dettes vertikalakse, frembrlngerwseparate mé;eslgnaLer__




f

som avviker fra'hlnannen 'i"overensstemmelse med v1rkn1ngsretn1ngen av’
dreievinkelakselerasjonene, resp. dreiebevegelsene, og skaffer ulike
retningsavhengige betjeningssignaler (S og S resp. SNﬁ og S )

. Herunder er malelnnretnlngen styrt av et bundet gyroskop
Den medfgrer meget hgye byggekostnader og er tilsvarende dyr.

Til grunn for oppfinnelsen ligger den oppgave 8 skaffe en
kurveavhengig styringsinnretning av den innledningsvis aﬁgitte,art
.som oppviser alle fordeler ved den kjente styringsinnretning if¢lge
norsk patentsgknad nr. 5111/68, men som til m3ling av kjgretdyets
kj¢rebevegelser ikke krever noe gyroskopstyrt mdleapparat, men bare
et meget enkelt og billig mdleapparat, og som derfor tilsammen bare
medf@grer lave fremstllllngskostnader.

Denne oppgave blir ifglge oppfinnelsen lgst ved hjelpwav
et méleapparat som, ndr der opptrer sentrifugalkrefter resp. sentri-
fugalakselerasjoner og rykk som virker i k3¢ret¢yeg§ tverrggnlng,

* =)

frembringer separate mélesignaler (+b og -b samt —at °% “at

avviker fra hverandre i overensstemmelse med virknlngsrétningen for

som

sentrifugalkreftene resp. —akseleraSJonene og rykkene og skaffer
ulike virkningsretningsavhengige betjeningssignaler. i

En fordelaktig utfgrelse av styringsinnretningen ifglge opp-
finnelsen fremgdr av underkravet.

P& tégningen er der skjematisk vist en styringsinnretning
som er utformet ifglge oppfinnelsen.

I kjgretgyet er der anordnet en pendel 1 som kan svinge pé&
tvers av kjgretgyets kjgreretning. Pendelen er induktivt eller
kapasitivt slik forbundet med en innretning 1' at denne sammen med
pendelen 1 utgjgr en mdleinnretning som avgir m8lesignaler +b resp.
-b svarende til utsvingningen av pendelen 1. Mdlesignalene +b og -b
tilsvarer altsd de pd kjgretdyet virkende sentrifugalkrefter resp.
-akselerasjoner, idet virkningsretningen av sentrifugalkreftene resp.
-akselerasjonen, bestemmer m8lesignalenes fortegn. Videre er der an-
ordnet et differensialledd 2 som ved differensiering danner méle-

signalet gz av milesignalet +b og mdlesignalet =db av mélesignalet -b.

Gjennom elektriske ledninger 3, 4, 5 og 6 tilf¢resd;&1esignalene en
kj¢reretningsa&héngig bryterinnretning 7, som i sin ene koblingéstilling
overfgrer midlesignalene uforandret fra'ledningene‘j,-u, 5 og 6 til
ledninger 8, 9, 10 og 11 og i sin annen koblingsstilling bytter om
mélesignalene:fra ledningené 3 og U, resp. 5 og 6. Bryterinnretningen’
7 styres fra en elektrisk styreledning 12 i overensstemmelse med
polariteten av' en ‘likespenningsgenerator 13 som drives av et hjul p&
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kjdretgyet. En avgrening 14 fra styreledningen 12 fgrer til en bryter-
innretning 15 som ved en bestemt minstespenning uavhengig av polari-
teten slutter en bryter 18 mellom en spenningskilde 16 og en for-
syningsledning 17. Ledningen 8 er tilsluttet den ene inngang til en
0G-port 19 og en ytterligere OG-port 20 og til en diode 21. Ledningen 9
fgrer til inngangen til en OG-port 22 og en ytterligere OG-port 23 og
til en diode 24. Ledningen 10 er forbundet med en annen inngang til
hver av OG-portene 19 og 22. Endelig fgrer ledningen 11 til andre
innganger til OG-portene 20 og 23%. Diodene 21 og 24 er via en ledning
25 i fellesskap tilsluttet inngangen til en signalforsterker 26. En
annen pendel 27 er svingende opphengt i kjgretgyet pd tvers av kjgre-
retningen. Denne pendel slutter en kontakt 28 resp. 29 ved utsvingning.
Kontakten 28, som sluttes under innflytelse av sentrifugalkraften

ndr kjgretgyet kjdrer fremover gjennom en hgyrekurve, er anordnet
mellom forsyningsledningen 17 og en ledning 30 som fgrer til en tredje
inngang til OG-porten 19. Kontakten 29, som slﬁttes ndr kjgretgyet
kjgrer forover gjennom en venstrekurve, er innkoblet i en forbindelse
mellom forsyningsledningen 17 og en ledning 31 som fgrer til en tredje
inngang til OG-porten 23. Videre er der pid kjgretgyet anordnet en
midtbryter 32 som er styrt i avhengighet av vinkelstillingen mellom
en ikke-avfjzret og en avfjeret del av kjgretgyet. Bare ndr det av-
fjerede, ikke viste kjgretdgykarosseri stdr parallelt med kjgrebane-
planet og dermed hjulaksene, bryter midtbryteren 32 en forbindelse
mellom fprsyningsledningen 17 og en ledning 33 som fgrer til en tredje
inngang til OG-portene 20 og 22. Utgangsledningene 34 og 35 fra de to
0G-porter 19 og 22 fgrer til to innganger til en ELLER-port 38. De to
utgangsledninger 36 og 37 fra de to OG-porter 20 og 23 er tilsluttet
inngangene til en ELLER-port 39. Utgangen fra ELLER-porten 38 er via
en ledning 40 forbundet med inngangen til en signalforsterker i, og
utgangen fra ELLER-porten 39 er via en ledning 42 forbundet med inn-
gangen til en signalforsterker 43. N&r der oppstdr et signal i inn-
gangen til en av signalforsterkerne 26, 41 eller 43, vil den respektive
forsterker tilfgre strgm til spolen i et relé henholdsvis U7, 48 og U9
som er koblet inn i utgangen U4, 45 resp. U6 fra signalforsterkeren.
N&r det relé 47 som er koblet etter signalforsterkeren 26, fdr str¢m,
slutter det en bryter 50 som er anordnet i forbindelsen mellom en
ledning 52 som stadig stér i forbindelse med en spenningskilde 51, og
en utgangsledning 53 for et betjeningssignal Sy - Reléet U8 har relé-
brytere 54 og 55 som normalt, d.v.s. ndr reléet ikke f&r str¢gm, er
brutt. Relébryteren 54 er anordnet i en forbindelse mellom ledningen




-52'og:en utgahgsledning 56 som bare mottar ‘et betjeningssignal S
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til helning av kjgretgyet mot hgyre ndr der i kjgretgyet opptrer et
i en bestemt retnlng virkende rykk +g: . Relébryteren 55 er anordnet i

en forbindelse mellom ledningen 52 og en ledning 57. Endelig har
reléet 49 ogsd to relébrytere 58 og 59 som bare er sluttet ndr reléet
fadr str¢m, d.v.s normalt er brutt. Relébryteren 58 er anordnet i en
forbindelse mellom ledningen 52 og en utgangsledning 60 som bare fgrer
et betgenlng551gnal S til helnlng -av kjgretgyet mot venstre nir der

i kjgretgyet opptrer et rykk —+ som virker i motsatt retning av hva
som er nevnt ovenfor. Relebryteren 59 er innkoblet i en forbindelse
fra ledningen 52 til en ledning 61. Ledningene 57 og 61 fgrer til

 hver sin normalt sluttede kontakt 62 resp. 63 i hvert sitt relé 64

resp. 65. Kontakten 62 er koblet inn foran en utgangsledning 66 for

et betJenlng531gna1 SNR’ Fra kontakten 63 gédr der en utgangslednlng

67 for et betjeningssignal S\R* Utgangsledningen 66 er videre forbundet
med den pé& den annen side jordede spole i reléet 65 og en normalt

brutt kontakt 68 i rel€et 65. En likeledes jordet spole i reléet 6l

og en normalt brutt kontakt 69 i reléet 64 er forbundet med utgangs-
ledningen 67. Den annen side av kontaktene 68 og 69 stdr i forbindelse
med utgangsledningen 53 via en ledning 70. BetJenlng551gna1en¢ S

NR ©
S tjener til styring av en separat nivdreguleringsinnretning som

sggres bare i avhengighet av nivdet av den lengdeakse som kjgretgy=-
karosseriet vippes om av kjgretdgyets helningsstyring.

Med unntagelse av den av pendelen 1 med innretningen 1' samt
differensialleddet 2 bestdende méleinnretning svarer altsé oppbyghingen
av styringsinnretningen til den kjente innretning ifglge norsk patent-
sgknad nr. 5111/68.

NAr kjgretgyet kjgrer rett frem, vil der pd kjdretgyet ikke
opptre noen éverrakselerasjoner, og pendelen 1 er i ro. Innretningen 1°
avgir dermed ingen mdlesignaler +b eller -b, og der opptrer heller ingen
mdlesignaler 1%% eller :%%.

N&r kjdretdyet kjdrer fra en rett strekning inn i en
overgangsbue, til en hgyrekurve, vil pendelen 1 svinge ut til venstre og
innretningen 1' gir i overensstemmelse med den ¢gkende tverrakselerasjon
av kj¢ret¢yet et voksende milesignal +b i ledningen 3. Via differensial-
leddet 2 blir der samtidig styrt inn i ledningen 5 et mdlesignal g:
for det p& kjgretgyet virkende rykk. Ledningene U og 6 er herunder som

tidligere uten signal.
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S& snart kjgretgyet fra overgangsbuen til hgyrekurven kommer
inn i kurvepartiet med konstant krumning, blir den tverrakselerasjon
som virker pd kjgretgyet, og dermed ogsd milesignalet +b konstant.
Malesignalet i%% fra differensialleddet 2 for rykket avtar og blir 0.

Hvis kjgretgyet kommer fra et kurveparti med konstant
krumning inn i en overgangsbue som fgrer fra hgyrekurven til et rett
skinneparti, vil den tverrakselerasjon som virker p& kjgretgyet og
dermed milesignalet +b avta. Dermed f&r ledningen 6 via differensial-
leddet 2 tilfgrt et m8lesignal :%% for det i motsatt retning pd kjgre-
tgyet virkende rykk. Ndr kjgretgyet ndr det rette skinneparti, for-
svinner den tverrakselerasjon som virker pd kjgretgyet, og begge médle~-
signaler +b og :%% blir 0.

Ved gjennomkjgring av en venstrekurve er styringsforlgpet
tilsvarende. Ved innkjgring i1 overgangsbuen til venstrekurven opptrer
der altsd mdlesignaler -b og :a%, i kurvepartiet med konstant krumning

opptrer bare mdlesignalet -b, og i overgangsbuen fra venstrekurven til

det rette parti opptrer mdlesignalene -b og 1%% .
Milesignalene +b og =~b samt i%% og :%% svarer altsd full-

stendig til mdlesignalene +W og -w samt +w!' og -~w' i den kjente
styringsinnretning ifglge patentsgknad nr. 5111/68. I overensstemmelse
med dette tilsvarer ogséd virkemdten av styringsinnretningen fullt ut

virkemdten av den kjente styringsinnretning og behgver derfor ikke &
beskrives ytterligere i detalj. '

Patentkrayvw

1. Kurveavhengig styringsinnretning for kjgretgy, spesielt for
en helningsstyring av skinnekjgretgy, med en mdleinnretning som er
anordnet i kjgretgyet og ved gjennomkjgring av kurver avgir styre-
signaler, k arakterisert ved et mdleapparat (1, 1', 2)

som nér der opptrer sentrifugalkréfterrresp. sentrifugalakselerasjoner
og rykk som virker i kjgretgyets tverretning, frembringer separate
m&lesignaler (+b og -b samt i%% og :%%) som avviker fra hverandre i
overensstemmelse med virkningsretningen av sentrifugalkreftene resp.
'-akselerasjonene 0og rykkene og skaffer ulike virkningsretnings-

avhengige betjeningssignaler (SR og SL resp. SNR og SNL).
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2. Styreinnretning som angitt i kravl, karakteri-~

s ert ved at mileapparatet (1, 1', 2) har en masse (pendel 1) som
er elastisk utsvingbar pd tvers av kjgretdyets lengderetning og ved
utsvingning avgir et mdlesignal (+b, =-b), og koblingselementer
(differensialledd 2) til dannelse av tidsdifferensialet (i%% s :%% )
av dette mﬁlesignal. '

Anfgrte publikasjoner:

Tysk utl. skrift nr. 1254482, 1262133
Tysk off. skrift nr. 1530117
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