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{54) Diagnosticky modul testeru prvki v obvodu

1 2

Diagnosticky modul testeru prvkit v obvo-
du je zafizeni pro testovani prvkd v obvodu
pfi vyrob& elektronickych zafizeni oboru
automatizace méfici techniky. Prvy vystup
bloku programového fizen{ je spojen s blo-
kem Fizeni spinadi, jehoZ vystupy jsou zé-
roveil vstupy bloku spinaéd, zatimco druhy

v§stup bloku programového Fizeni je spo- T T

jen s testerem, jehoZ vystupy jsou zéroveii |
vstupy bloku pFesnych impedanci, jehoZ v§- | a1
stup je zdroveil vstupem bloku spina&d, kte-
ry je opatifen vstupy logické Grovné.
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Vynélez se tfk4a diagnostikého modulu tes-
teru prvkid viobvodu, ktery Fesi autodiagnos-
tiku testovaciho za¥izeni pro testovani prv-
k@t v obvodu p¥i vyrobé elektronickych zaii-
zeni.

Dosud zndmd testovaci zafizeni je nutno
v. provozu periodicky zkouSet, ovéifovat je-
jich funkceschopnost a presnost. Autodiag-
nostika u t&chto testovacich zaiizeni se Fesi
pfipojenim zafizeni .na univerzdlni mé&fici
pfistroje a pomicky; nap¥. subnormély, de-
kédy, méFi¢e jednotlivych elektrickych para-
metrd, ruénim provedenim piFedepsanych
méfeni. Tento zpfisob je zdlouhavy a znad-
né& z4visly na dGrovni obsluhy nebo instalaci
specidlnich diagnostickych moduld, které na
vyZzddani obsluhy provedenou diagnostiku
automaticky. Diagnosticky modul kaZdého
testeru musi byt navrZen specidln& pro da-
ny typ testeru.

Diagnosticky modul testeru prvkd v obvo-
du podle vynélezu je p¥izplisoben pro auto-
diagnostiku testeru prvkéi v obvodu schop-
ného méFit propojovaci sit, odporovou sit a
jednotlivé &islicové integrované obviody na
méFenych jednotkdch a jeho podstata spo-
tivd v tom. Ze prvy vystup bloku programo-
vého fizeni je spojen s blokem Fizeni spi-
natd, jehoZ vystupy jsou zdroveti vstupy blo-
ku spina&f, zatimco druhy vystup bloku pro-
gramového Fizeni je spojen s testerem, je-
hoZ vystupy jsou zdroveil vstupy bloku piFes-
nych impedanci, jehoZ vystup je zarovett
vstupem bloku spina&i, ktery je opatfen
vstupy logické trovné.

PouZitim diagnostického modulu testeru
prvkl v obvodu dochédzi k podstatnému
zrychleni autodiagnostiky oproti ruéni dia-
gnostice. UZivatel testeru se miiZe pfed za-
hdjenim vlastntho testovani kdykoli pre-
svédgit o funkceschopnosti zafizeni. Zé&ro-
veil dochédzi k podstatnému zpiesn&ni dia-
gnostiky, takZe uZivatel, bez pomoci specia-
lizovaného servisu, je schopen sam diagnos-
tikovat pripadnou zdvadu v obvodech teste-
ru, a to s presnosti nejméné€ na vyménny
modul, napfiklad desku plo3ného spoje. To
ve svych diisledcich vede k lep$i vyuZitel-
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nosti testeru. Dal$i vfhodou jsou nizké po-
fizovaci nédklady a snadnéd obsluha.

Blokové schéma Kkonkrétniho provedeni
diagnostického modulu testeru prvkii v ob-
vodu podle vyndlezu je zndzornéno na p¥i-
pojeném vykresu.

Blok 12 p¥esnych impedanci je tvoien od-
pory, blok 13 spinaéli je tvo¥en elektrome-
chanickymi prvky, blok 14 ¥izeni spinach
sestdvé z logickych prvkd a blok 15 progra-
mového Fizeni tvoFi mikroprocesorovy radié
testeru.

Prvy vystup 151 bloku 15 programového
Fizeni diagnostického modulu testeru prvkil
v obvodu je spojen s blokem 14 Fizeni spi-
nacti, jehoZ vystupy 141, 142 jsou zAiroveii
vstupy bloku 13 spina&ii, zatimco druhy vy-
stup 152 bloku 15 programového Fizeni je
spojen s testerem 1, jehoZ vystupy 121, 122
aZ 12N jsou zéaroveil vstupy bloku 12 pies-
nych impedanci, jehoZ vystup 133 je zéro-
veii vstupem bloku 13 spinaé&f, ktery je opa-
tfen vstupy 131, 132 logické drovné.

Funkci diagnostického modulu testeru prv-

ki v obvodu lze charakterizovat takto.
* Blok 15 programového Fizeni mitiZe ovla-
dat jak funkce testeru, tak prostiednictvim
bloku 14 Fizeni spinaéli blok 13 spina&f. Mii-
Ze tak modelovat mezni podminky pro tes-
ter 1, s nimiZ by se mohl setkat p¥i redlném
testovédni, nap¥. logické stavy O, 1 p¥ipojené
na méfici vyvody testeru pres definovany
odpor a stav ,,0dpojeno”. P¥i téchto stavech
blok 15 programového fizeni vyzkous$i schop-
nost testeru dodivat jmenovité trovn& lo-
gickych stavli pFi jmenovité z4t&Zi. Déle je
moZno pomoci bloku 15 programového Fize-
ni vyzkou3et schopnost testeru mé&fit propo-
jovaci, respektive odporovou sit, a to p¥i od-
pojenych spinaéich. Z projevil eventudlnich
poruch vyhodnocuje blok 15 programového
Fizeni pravdé&podobnou pf¥i¢inu poruchy a
vypisuje ji pro obsluhu na komunikatnich
prostiedcich testeru 1.

Diagnostikého modulu testeru prvkil v ob-
vodu lze s vyhodou vyuZit v oboru automati-
zace mérici techniky p¥i vyrob& elektronic-
kych zafFizeni.

PREDMET VYNALEZU

Diagnosticky modul testeru prvkdl v obvo-
du, vyznadujici se tim, Ze prvy vystup {151)
bloku (15) programového ¥izeni je spojen
s blokem (14) Fizeni spinadl, jehoZ vystu-
py (141, 142) jsou zadrovei vstupy bloku (13)
spinaft, zatimco druhy vystup (152) bloku

(15) programového ¥izeni je spojen s teste-
rem (1), jehoZ vystupy (121, 122 aZ 12N)
jsou zaroveil vstupy bloku (12) presnych
impedanci, jehoZ vystup (133) je zé&rovefi
vstupem bloku {13) spinadf, ktery je opa-
tfen vstupy (131, 132) logické drovné.
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(54} Za¥izeni pro navijeni kénick§ch nebo variokinickych civek

1 2

ReZeni se tyk4 zafizenf pro navijeni ké6-
nickych nebo variokdnickych civek a je u-
réeno zejména pro textilni stroje s konstant-
ni p¥ivddsci rychlost! doddvané pfize. Pod-
stata Fe$en! spodivd v tom, Ze hnaci podpr-
ny vélec je v obou oblastech zmény thlové-
ho vychylent rotujictho pFenosového prsten- p
cového prvku opatfen prechodovym prsten- “
cem, jeho? primé&r se vzhledem k primé&ru
stfedni ¢4sti hnacfho podp&rného vélce ply-
nule zvét¥uje nebo zmensuje.
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Vynélez se tykd zafizeni pro navijeni ko-
nickych nebo variokénickych civek, zejmé-
na na textilnich strojich s konstantni p¥ivéa-
dé&ci rychlosti navijeni p¥ize.

P¥i navijeni kénickych nebo variokoénic-
kych civek na textilnich strojich s konstant-
ni piivddéci rychlosti navijené p¥ize musi
zndmé systémy zajiStujici toto navijeni re-
agovat na ménici se priimér navijené civky,
ktery se imérné& zvétSuje s kaZdou pFibyva-
jici navinutou vrstvou pFize a meéni se i ve
vztahu k okamZitému mistu navijeni p¥ize na
civku. K tomu, aby se zachovalo konstantni
napéti p¥ize pfi jejim navijeni na civku, po-
uZivaji se na téchto strojich rf&zné druhy
kompenzatorti, jako napiiklad mechanické
s vykyvnymi kladkami, pruZinové, vzducho-
vé, pdkové a jiné, které vyrovndvajl rozdi-
ly mezi navijeci a pfivadé&ci rychlosti p¥ize.

Kompenzétory jsou obvykle kombinovany
s konstrukéni dpravou hladkého hnaciho
valce, kterd spofivd v tom, Ze na tomto val-
ci se vytvoli Gzké pésmo zvySeného tfeni
pro frik&ni styk s navijenou civkou, tvofené
napfiklad ryhovanim, povrchovou adhezni
Gpravou a podobné.

Névin civky realizovany uvedenymi pro-
stfedky neni zcela dokonaly, konstrukce
téchto prostfedkl je sloZitd a jejich provoz
nédrotny na uddrzbu i sefizeni. Navic se hodi
pouze pro uzky sortiment kénickych civek.
Nep¥ijemnym privodnim jevem je nehomo-
gennost nAavinu v mistech styku navijené
civky s hladkou ¢&sti hnaciho valce oproti
mistu jejiho styku s padsmem zvySeného tie-
ni.

DalSi zndmd navijeci zafizeni jsou zamé¥-
fena na takové uspofddani pohonu civky,
které zajiStuje jeji pohon prévé v tom mis-
t&, kde na ni nabih4d navijend pfize, ¢imZ se
znatné zlepSuji podminky p¥i navijeni pfi-
ze na civku a neni tudiZ nutné vyse uvede-
né kompenzétory pouZivat. Navijeni civky
se dé&je s konstantni doddvkou piize, pfi-
¢emZ se periodicky méni otdtky navijené
civky.

Jedno ze znamych za¥izeni tohoto druhu
zahrnuje p¥edné p¥enosovy§ prstencovy prvek
ve tvaru pasku nebo Feminku, ktery je vol-
né opésédn okolo hladkého hnaciho vilce a
pfimo pohdni navijenou civku pii jeho sou-
tasném vratném pohybu podél ni, a to spo-
le€né& s pohybujicim se rozvddé&fem piize. V
oblasti jeho chodu mezi dvéma krajnimi -
vratémi b&Zi plynule a prakticky samovol-
né. V krajni tvrati je v8ak nucen skokové
zménit smysl svého natodeni a pohyb k po-
déiné ose hnaciho vélce. Tato rychld zmé-
na zplsobi, Ze se pések, jehoZ modul pruz-
nosti je p¥izplisoben zejména poZadavkim
frikce, zakmitd ¢i pFekmitne a jeho spodni
&ast pohybujici se dosud ve volném prosto-
ru se primkne k hladkému hnacimu valci.
Vlivem nuceného posunu pésku déle zp&tné
podél navijené civky tento prakticky celym
obvodem nyni opasdvd hladky hnaci vilec,
¢imZ méd prakticky znemoZnén daldi Sikmy
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b&h. Daldim vlefenim spoletnd s pohybem
rozvadéée pFize je pdsek naméhan na tah
tak, Ze d¥ive nebo pozdé&ji dojde k jeho pFe-
trZeni nebo dojde k poSkozeni souvisejicich
soucA4sti stroje.

Tuto nevyhodu v podstaté odstratiuje za¥i-
zeni pro navijeni kénickych nebo variokd-
nickych civek, urfené zejména pro stroje s
konstatn! doddvkou navijené pfize, podle
vynédlezu, které sestdvd z hnaciho podpér-
ného vélce s hladkym povrchem, ktery na-
vijenou civku po §ifce zespodu podpiré, aniZ
by ji pfimo pohédnél, a z pfenosového prsten-
cového prvku, ktery jej ve volné smy&ce ob-
klopuje a ktery na jedné strané& tfecim sty-
kem s hladkym povrchem hnaciho podpér-
ného vélce a na strand druhé s plastovou
plochou navijené civky tvo¥i bezprostfedng
jeji pohon. Pfenosovy prstencovy prvek je
pfitom letmo spojen s vedenim spraZenym
s rozvad&fem prize, upravenym vratné po-
hyblivé podél navijené civky. Podstata vlast-
niho feSeni spodivd v tom, Ze hnaci podpér-
ny védlec je v obou oblastech zmé&ny thlové-
ho vychyleni pfenosového prstencového prv-
ku opatFen pfFechodovym prstencem, jehoZ
pramér je vzhledem k priméru stfedni &é4s-
ti hnaciho podpé&rného véalce rozdilny.

Podle jednoho vyhodného provedeni po-
dle vynédlezu je pfechodovy prstenec vytvo-
Fen tak, Ze se jeho priimér smérem k okraji
hnaciho podp&rného vélce plynule zvé&t3u-
je.
Podle daldtho provedeni se primér pfe-
chodového prstence smérem k okraji hna-
ciho podp&rného vélce plynule zmen3uje.

Pfechodovy prstenec miiZe byt vytvoien
jako samostatny montdZni dil nebo jako vy-
brani v pfislunych mistech na hnacim pod-
pérném valci.

VyS88i Géinek této tpravy podle vynélezu
spoéiva v tom, Ze pfechodovy prstenec napo-
méahéd p¥i pietofeni p¥enosového prstenco-
vého prvku pod plaStovou plochou civky,
zejména v prvni fdazi navijené civky. Tim se
odstrani nebo vyrazné& potlati nezadouci dy-
namické naméhéni pifenosového prstenco-
vého prvku a prvkit mechanismu rozvadéni
piize, které soudasné& tvo¥{ i vodicl astroji
pienosového prstencového prvku.

Princip funkce a dali vyhody ¥eSeni po-
dle vynélezu jsou zfejmé z nésledujictho po-
pisu a p¥iloZenych vykresli, kde znaéci:

obr. 1 axonometricky pohled na zafizeni
podle vynédlezu s prvnim pfikladnym prove-
denim pienosového prstence;

obr. 2 axonometricky pohled na zafizeni
podle vynélezu s dal$fm prikladnym pro-
vedenim p¥echodového prstence.

Zarizeni pro navijeni kdnickych nebo va-
riokdnickych civek zndznorn&né na obr. 1
a obr. 2 sestdvd ze zn&dmého hnaciho pod-
pérného vélce 1 s hladkym povrchem 11,
kterym je navijend civka 2 podéln& zespodu
podpirdna, aniZ by jim byla pfimo pohé&nZ-
na. Pohon navijené civky 2 bezprostFedn&
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zaji§tuje rotujici p¥enosovy prstencovy pr-
vek 3, ktery je na hnacim podp&rném vélci
1 voln& zavé¥en a uvddén do rotadéniho po-
hybu tfenim o hladky povrch 11 hnaciho
" podpérného vélce 1 pod pFitlakem navije-
né civky 2.

Rotujici pfenosovy prstencovy prvek 3,
ktery ma vétSi vnit¥ni obvod, neZ je vné&jsi
obvod hnaciho podpé&rného vélce 1, je stra-
nové ovladan vedenim 4 upravenym na dr-
Zdku 3 rozvadéde B piize 7. DrZdk 5 je spo-
jen s rozvéadéci tyéi 10 centrdiné ovlddanou
nezndzorndnym mechanismem. V&tS${ vnity-
ni obvod prenosovému prstencovému prvku
3 dovoluje, aby byl p¥i rotaci Ghlové piesta-
vitelny, a to alespoii do sméru navaddného
iseku 8 p¥ize 7, ktery vede od rozvadste 6
prize 7 k ndb8hovému bodu 9 pFize 7 na civ-
ku 4. Styk obou téles, tj. pFfenosového prsten-
cového prvku 3 a hnaciho podpé&rného vélce
1, je v oblasti ndb8hového bodu 9 pFize 7
na civku 2 v podstaté pFimkovy. P¥imkovy
styk je i u plaSt& navijené civky 2 s preno-
sovym prstencovym prvkem 3, pfidemZ tato
teoretickd pfimka je rovnob#Zné s podélnou
osou hnactho podpé&rného vélce 1.

P¥i navijeni kb6nické nebo varickonické
civky 2 se periodicky pohybuje podél hna-
ciho vélce 1 rozvadé&t 8 piize 7. Tento v kraj-
nich dvratich prostfednictvim vedeni 4 th-
lové vychyluje volné zavéSeny rotujici pfe-
nosovy prstencovy prvek 3 do sméru navé-
déného useku 8 prize 7. Poté, co byl v kraj-
ni dvrati pfenosovy prstencovy prvek 3 uh-
lové prestaven, zachovava si své S§ikmé na-
staveni na hnacim podpé&rném véalci 1 po ce-
lou dobu svého pFebihdni k druhému &elu
civky 2, kde je zmé&nou smyslu pohybu roz-
vddéte 6 s vedenim 4 thlové pirestaven ©-
pét do druhého sméru tak, jak se soudasné
méni smér navddéného tseku 8 p¥ize 7 k né-
b8hovému bodu 9 na civce 2. Navddény tsek
8 pfize 7 je tedy soustavné& pFivadén k na-
b&hovému bodu 8 na civce 2 po povrchu ro-
tujiciho prenosového prstencového prvku 3,
ktery v této oblasti civky zajiStuje i jejl p¥i-
sludnou obvodovou rychlost, shodnou s rych-
losti pFivadéné p¥ize 7, coZ je nezbytna pod-
minka pro tvorbu kvalitniho ndvinu civky
2. Jak bylo popsdno vy3e, musi byt rotujici
pfenosovy prvek 3 twhlové piestavovan v
krajnich tvratich prostfednictvim vedeni 4,
a to vZdy v urdité pFedem stanovené oblasti
na hladkém povrchu 11 hnaciho podpérného
vélce 1. JelikoZ je v8ak pod pritlakem bud
prazdné dutinky a pifedpé&tim civkového ra-
mu, nebo pod pl4aStovou plochou navijené
civky 2, je jeho thlové prestavovdni u zng-
mych FeSeni ve zminéné oblasti znaéng zti-
Zeno. :

Proto je podle vynédlezu hnaci podpé&rny
vélce 1 v kaZdé oblasti zmény dhlového vy-
chyleni pPenosového prstencového prvku 3
opatfen pfechodov§m prstencem 12, ktery
plynule zvétSuje (obr. 1), nebo zmen3uje
(obr. 2) svlij prim&r smérem k okraji hna-
ciho podpérného vélce 1.
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Na obr. 1 je zndzorn&no p¥ikladné prove-
deni hnactho podp&rného vldce 1, u ndho?
se primér obou pfechodovych prstenci 12
smérem k okrajim hnactho podpérného v4l-
ce 1 plynule zvétSuje aZ na primér, ktery
se rovnd souftu priméru hnacfho podpsr-
ného vélce 1 a a# dvojnésobku tlousiky pfe-
nosového prstencového prvku 3.

U tohoto provedeni p¥enosovy prstencovy
prvek 3 bliZici se ke krajni dvrati, tj. k mis-
tu, kde nastdvd zména jeho thlového vychy-
leni, plynule najiZdi na pf¥echodovy prstenec
12, ktery ho svym sklonem vraci zp#ét. Tento
efekt zacind ji% pfed krajni dvrati, tedy v
pFedstihu. P¥enosovy prstencovy prvek 3 tak
neni nucen v krajni Gvrati m&nit svoje ihlo-
vé vychyleni a smér pohybu skokem a ne-
dochézi tedy k jeho kmitdni ¢i pFekmitu a
tim i k neZddoucim néslednym jeviim. Tak
sc podstatné zvysi i Zivotnost pFenosového
prstencového prvku 3 a sniZ%f se dynamické
namaéahani celého mechanismu rozvadéni p¥i-
ze.

Na obr. 2 je zndzornéna dalsi moZnost pro-
vedeni hnaciho podpérného védlce 1, u né-
hoZ se primé&r obou prechodovych prstenct
12 smérem k okrajim hnaciho podpérného
vélce 1 plynule zmen3uje aZ na priumér, kte-
ry se rovnd rozdflu priméru hnaciho pod-
pérného védlce 1 a a% dvojnédsobku tloustky
pFenosového prstencového prvku 3. U toho-
ho provedeni prenosovy prstencovy prvek 3
bliZici se ke krajni tivrati plynule najiZdi na
pfechodovy prstenec 12, na jehoZ zmensuji-
cim se priméru a p¥i konstantnich otd¢kéach
hnaciho podp&rného védlce 1, se na zdklad#
obecné zndmych fyzikédlnich zdkond sniZuje
jeho obvodova rychlost. V této oblasti je pie-
nosovy prstencovy prvek 3 nahdnén v&tsi
rychlosti na strané bliZ8i stfedu hnaciho pod-
pérného vélce 1. Tato sila plisobi na p¥eno-
sovy prstencovy prvek 3 vektorové shodnd
s plisobenim vedeni 4 v krajni Gvrati, oviem
v piedstihu a s plynule nartistajici intenzi-
tou. Tento €asovy pribéh silovych piisobeni
na p¥enosovy prstencovy prvek 3 zajistuje
plynulou zmé&nu jeho Ghlového vychyleni a
posunu po hnacim podp&rném vélci 1, ¢imZ
se zvysi jeho Zivotnost a sniZi se dynamic-
ké naméahdni celého mechanismu rozvdadéni
piize.

Pfechodovy prstenec 12 miiZe byt vytvo-
Fen jako samostatny montdZni dil, ktery mi-
Ze byt na hnacim podpérném vélci 1 vytvo-
Fen napriklad néstfikem, nalitim, nebo mft-
Ze byt vytvoFen jiZ pfi vyrobé& ¢i Gpravd hna-
ciho podpérného vélce 1. Tento pFechodovy
prstenec 12 midZe byt rovné&Z hladky nebo
opatfeny podélnymi &i pfiénymi drdZkami.

T&mito konstruk&nimi dpravami dojde k
zdsadnimu zlepSeni funkce celého navijeci-
ho uzlu textilniho stroje, nebot v mistd vzéa-
jemného styku, shodném s mistem navijenf
pfize v ndb&hovém bod& mé rotujici pfeno-
sovy prstencovy prvek a hnaci podpérny va-
lec shodnou rychlost, pfiemZ tato rychlost
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vyjddfend vektorovd je kolma k ose rotace
hnacfho podp&rného vélce pri vech rtizno-
b&Znych poloh4ch, které zaujiméa prenosovy
prstencovy prvek, takZe v mistd okamZitého
styku rotujiciho p¥enosového prstencového
prvku je relativn& klid. Dal¥im aspektem to-
hoto navrZeného uspofddani je to, ¥e prize

nabihajici na nédb&hovy bod na civce je pfe-
nosovym prstencovym prvkem pFesné& kla-
dena, takZe nejsou poSkozovdny okolni jiZ
vytvofené oviny piize na civce.

Tyto v8echny uvedené vyhody se kladné&
projevi pifi navijeni kénickych nebo vario-
kénickych civek.

PREDMET VYNALEZU

1. ZafFizeni pro navijeni koénickych nebo
variokdnickych civek, zejména na textilnich
strojich s konstantni doddvkou navijené p¥i-
ze, sestdvajici z hnaciho podp8rného vélce
s hladkym povrchem, ktery navijenou civ-
ku po Sifce zespodu podpird, aniZz by ji p¥i-
mo pohé&nél, a z pfenosového prstencového
prvku, ktery jej ve volné smyé&ce obklopuje
a ktery na jedné strané tfecim stykem s
hladkym povrchem hnaciho podpé&rného val-
ce a na stran& druhé s pléstovou plochou
navijené civky tvo¥! bezprostiedn& jeji po-
hon, pri€emzZ prenosovy prstencovy prvek je
letmo spojen s vedenim spfaZenym s rozvé-
dé&fem prize, upravenym vratn& pohyblive
podél navijené civky, vyznadéujici se tim, Ze
hnaci podpérny vélce (1) je v obou oblas-
tech zmé&ny thlového vychyleni p¥enosové-
ho prstencového prvku (3) opatfen pfecho-
dovym prstencem (12), jehoZ primér je
vzhledem k priméru stfedni ¢4sti hnaciho
podpérného vdlce (1) rozdilny.

2. Za¥Fizeni pro navijeni koénickych nebo
variokénickych civek podle bodu 1, vyzna-
¢ujici se tim, Ze primé&r pfechodového prs-

tence (12) se smérem k okraji hnaciho pod-
pérného vélce (1) plynule zvétSuje aZ na
primér, ktery se rovna souftu priméru hna-
ciho podpérného vélce (1) a aZ dvojnasob-
ku tlouStky pienosového prstencového prv-
ku (3).

3. Zafizeni pro navijeni konickych nebo
variokénickych civek podle bodu 1, vyzna-
¢ujici se tim, Ze primér pfechodového prs-
tence (12) se smérem k okraji hnaciho pod-
pérného vdlce (1) plynule zmen3uje aZ na
primér, ktery se rovné rozdilu priméru hna-
ciho podpérného vélce (1) a aZ dvojnésob-
ku tlou$Stky prenosového prstencového prv-
ku (3).

4. ZatFizeni pro navijeni konickych nebo
variokénickych civek pcdle bodu 2 nebo 3,
vyznatujici se tim, Ze prechodovy prstenec
(12) tvofi samostatny montdZni dil.

5. Za¥izeni pro navijeni kénickych nebo
variokénickych civek podle bodu 2 nebo 3,
vyznacujici se tim, Ze prechodovy prstenec
(12) tvofi wvybrédni ve hnacim podpérném
vélci (1).

2 listy vykrest
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