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Opfindelsen angdr en elektrofotografisk informa-
tionsskriver, omfattende et xerografisk reproduktions-
system med en arktilfgrselsindretning med tilhgrende
arkfremfgringsorganer til fremfgring af individuelle ark
til en arkfremfgringsbane, en bevegelig fotoleder med en
tilhgrende billedoverfgringsindretning anbragt ved ark-
fremfgringsbanen til overfgring af et pa fotolederen
fremkaldt tonerbillede til et langs arkfremfgringsbanen
fremfgrt ark, og en yderligere arkfremfgringsindretning
til arktransport fra billedoverfgringsindretningen til
en fikseringsindretning.

Informationsskrivere til brug i forbindelse med
data- og tekstbehandlingsanlag kan i det vasentlige op-
deles i to hovedkategorier. Ved den ene kategori sker
omsztningen af elektroniske tegninformationer til trykt
information pa et papirark ved hjelp af skriveindret-
ninger, der arbejder med mekanisk anslag i forbindelse
med farveband pa samme mdde, som det er kendt fra manu-
elt betjente skrivemaskiner. Skrivere af denne kategori,
hvortil hgrer bl.a. matrix-skrivere og typehjulsskrive-
re, har en forholdsvis lav hastighed og viser sig i prak
sis ofte ret sirbare i mekanisk henseende, hvortil kom-
mer, at de med hensyn til gengivelsesegenskaber er be-
granset til et endeligt antal typer.

Den anden hovedkategori arbejder uden mekanisk
anslag og omfatter i hovedsagen sdkaldte blzkstrale-
skrivere og apparater, der arbejder med en elektrofoto-
grafisk informationsoverfgring i forbindelse med den
xerografiske reproduktionsteknik, som er kendt fra al-
mindelige kopieringsmaskiner. Apparater af den sidst~-
nazvnte art omfatter navnlig laserskrivere, i hvilke et
elektrostatisk latent billede frembringes pa en foto-
leder ved hjalp af en styret laserstrdle. Disse appara-
ter vinder tiltagende udbredelse som fglge af den meget
hg¢je skrivehastighed og den omstendighed, at de med hen-
syn til informationsgengivelsen ikke er bundet til et
endeligt antal, f.eks. alfanumeriske tegn defineret ved

f.eks. typerne pd et skrivehjul.
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Det elektrostatisk latente billede fremkaldes med
tonerpulver, overfgres til et papirark og fikseres til
dette under anvendelse af den velkendte xerografiske
teknik.

Da udgangspunktet for sddanne informationsskrivere
har varet den fra almindelige xerografiske kopierings-
maskiner kendte teknologi, er disse apparater i praksis
opbygget pa samme made som konventionelle kopierings-
maskiner med et antal behandlingsstationer omfattende

en fotolederstation med en elektrostatisk oplade-
lig bevaegelig fotoleder,

en billeddannelsesstation i optisk informations-
overfgringsforbindelse med fotolederstationen,

en fremkalderstation med et tonerfremkaldesessy-
stem samt en tonerafrensningsstation anbragt i operativ
forbindelse med fotolederstationen,

en billedoverfgringsstation anbragt i operativ
forbindelse med fotolederstationen til overfgring af et
tonerbillede pé& fotolederen til et arkformet trykkema-
teriale,

en fikseringsstation til permanent fiksering af
et tonerbillede til trykkematerialet, og

fremfgringsstationer anbragt henholdsvis mellem et
forrad af trykkemateriale og billedoverfgringsstationen
og mellem sidstnavnte og fikseringsstationen.

Som drivorgan benyttes i sddanne maskiner en enkelt
motor til flere mekanisk bevagede, i reglen roterende
elementer sasom en fotoledertromle, arkfgringsvalser og
tonertransportmekanismer og med ofte komplicerede trans-
missionsorganer mellem drivorganet og de enkelte rote-
rende elementer eller mellem de sidstnavnte indbyrdes.

Som ved konventionelle kopieringsmaskiner virker
denne maskinopbygning sterkt komplicerende for vedlige-
holdelsen og medfgrer ofte langvarige driftspauser, idet
uregelmessigheder i de mekaniske funktioner i reglen
kraver en omstandelig og tidrgvende reparation med ud-
skiftning og/eller justering af ofte svert tilgangelige
komponenter.
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Medens disse ulemper i reglen kan tolereres i for-
bindelse med konventionelt reproduktionsudstyr, anses de
ofte for uacceptable i forbindelse med data- og tekst-
behandlingsudstyr og sgges her modvirket gennem anskaf-
felse af reserveudstyr med de heraf fglgende omkostnin-
ger.

som fglge af den hgje trykkehastighed for informa-
tionsskrivere af den xerografiske type skal arktilfgr-
selsindretningen, som aftager ark individuelt fra et ark-
forr&d og ferer dem frem til en til billedoverfgringssta-
tionen fgrende arkfremfgringsbane,vare i stand til at
udfgre sine funktioner hurtigt og palideligt i et ngjag-
tigt tidsmessigt forhold til rotationen af den xerogra-
fiske tromle, siledes at et fra arkforradet fremfgrt ark
vil ankomme til billedoverfgringsstationen synkront med
det pé& fotolederen frembragte pulverbillede.

Konventionelle drivorganer og transmissionsind-
retninger af ovennavnte art vil normalt sztte begrans-
ninger med hensyn til arktilfgrselsindretningens kon-
struktive udfgrelse og placering i maskinrammen i for-
hold til den enlige drivmotor og billedoverfgringssta-
tionen.

Med opfindelsen tilsigtes det at anvise en ny ud-
formning af en informationsskriver af den indledningsvis
navnte art, med hvilken der brydes med den konventionel-
le tekniske opbygning af elektrofotografiske apparater
gennem en meget enkel konstruktiv udfaormning,
som medfgrer en hgjere grad af pracision i styringen af
de mekaniske bevagelsesfunktioner, en vasentlig enklere
vedligeholdelse og en forgget fleksibilitet med hensyn
til apparatopbygning og -funktion.

For en informationsskriver af den navnte art opnds
dette ifgplge opfindelsen ved, at arktilfgrselsindretnin-
gen med tilhgrende arkfremfgringsorganer, fotolederen og
navnte yderligere arkfremfgringsindretning udggr et fgr-
ste, et andet og et tredje individuelt udskiftelige ark-
behandlingsmoduler, hvoraf i det mindste to moduler hvert
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indeholder et individuelt drivorgan i form af en elek-
tronisk skridtmotor, som er mekanisk koblet til i det
mindste &t drevet element i modulet, hvorhos en indret-
ning til selektiv tilfgrsel af drivimpulser med forudbe-
stemt impulsantal og impulsfrekvens til skridtmotoren i
hvert af navnte mindst to moduler er forbundet til en
programstyret styreenhed til aktivering af skridtmotoren
i en operationssekvens for informationsskriveren.

Som fglge af den ovennavnte udformning af arktil-
fgrselsindretningen, fotolederen og navnte yderligere
arkfremfgringsindretning som separate, individuelt ud-
skiftelige moduler, der kan indsattes sdledes i bare-
organer i en rammekonstruktion i et apparathus, at de
hver for sig kan udtages fra og indsattes i apparathuset,
uden at de gvrige moduler bergres, kan udbedring af en
fejlfunktion ske ved en enkel og hurtig ombytningsopera-
tion.

Anvendelsen af en elektronisk skridtmotor som driv-
organ i mindst to af disse moduler medfgrer, at mekanis-
ke transmissionsforbindelser mellem de pagazldende modu-
ler indbyrdes eller fra disse til en falles motor ikke
finder anvendelse, hvilket ogsd i hg¢j grad bidrager til
at ggre informationsskriveren mere servicevenlig ved at
forbedre tilgengeligheden til alle dele af maskinen.

Aktiveringen af hver skridtmotor i en behandlings-
station sker ved styring fra en felles styreenhed, der
fortrinsvis omfatter en mikroprocessor, sOm er program-
meret til at akﬁivere sdvel de mekaniske bevagelsesfunk-
tioner i de navnte moduler som andre operationer i et
arbejdsforlgb, f.eks. opladning og afladning af fotolede-
ren ved hjalp af koronatrdde, til de rigtige tidspunkter
i en operationssekvens. Ved denne styring far skridtmoto-
ren individuelt tilfgrt impulsfglger, der uden behov for
tilbagekobling eller positionsfgling bibringer den en
rotation med foreskreven hastighed eller en foreskreven
vinkeldrejning. Der opnds herigennem en vasentligt mere

pracis styring end det er muligt med konventionelle driv-
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organer i xerografiske apparater, idet aktiveringen af
drivorganerne sker under styring og kontrol fra hoved-
styreenheden. Som fglge heraf opnds en vaesentlig forbed-
ret ngjagtighed i det funktionsmaessige samvirke mellem
arktilfgrselsindretningen, fotolederen og den yderligere
arkfremfgringsindretning.

Med en informationsskriver ifglge opfindelsen op-
nds yderligere den fordel, at driftsparametre for stati-
onens bevagelses~ og andre driftsfunktioner kan andres
individuelt ved en enkel omprogrammering af kontrolenhe-
den. Herved bliver det for en given maskine muligt at
foretage forandringer i de enkelte som moduler udformede
behandlingsstationer i takt med den tekniske udvikling,
uden at der kraves andringer i maskinens gvrige dele.

I en foretrukken udfgrelsesform for opfindelsen
omfatter arktilfgrselsindretningen en til anlag mod gver-
ste ark i et arkforrad anbragt opsamlingsvalse og et
fremfgringsvalsepar med en drevet valse, hvorved mindst
&én af navnte valser er koblet direkte til en elektronisk
skridtmotor i arktilfgrselsindretningen.

Som en sarlig fordel abner denne udfgrelse mulig-
hed for at benytte et forgget antal forskellige arkfor-
rdd, hvorved man enten kan forgge arkkapaciteten med
automatisk omskiftning mellem de enkelte papirforréd,
siledes at driftspauser som fglge af arkilagning undgas,
eller arbejde med et forgget antal forskellige arktyper,

som kan udvalges selektivt.
Til opndelse heraf kan de navnte valser og skridt-

motorer vare indbygget i en lukket arkkassette med en
arkafgangsspalte i en af kassettevaggene, 0g en hensigts—
messig udformning af denne udfgrelse er ejendommelig ved,
at navnte arkafgangsspalte ligger i en af kassettens
store sidevagge, og at der i den modstédende sidevag er
udformet en med fremfgringsvalseparret korresponderende
spalte til modtagelse af ark fra afgangsspalten i en

anden tilsvarende arkkassette.
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Opfindelsen forklares i det fglgende narmere under
henvisning til den skematiske tegning, hvor

fig. 1 i perspektiv viser en informationsskriver
ifglge opfindelsen i forskellige udfgrelsesformer,

fig. 2 tilkobling af et antal modulenheder til en
tilkoblingsenhed,

fig. 3 et blokdiagram for styringen af en skridt-
motor i en individuel behandlingsstation,

fig. 4 og 5 et funktions- og et impulsdiagram til
forklaring af styringen af skridtmotoren,

fig. 6 indretningen af arkkassettemoduler, og

fig. 7 et udsnit af fig. 6 i stgrre mdlestok.

Den i fig. 1 viste informationsskriver omfatter
et apparathus, hvis sidevegge er fjernet, hvori der ind-
gar en kasseformet rammekonstruktion med lodrette og
vandrette rammeelementer 1 og 2, hvortil der er fast-
gjort ikke viste bareorganer, f.eks. i form af glide-
skinner, til anbringelse af behandlingsstationer udfor-
met som separate, individuelt udskiftelige moduler.

En billeddannelsesmodul 3, som far tilf¢rtrelek—
troniske informationssignalkoder, udggres her af en
elektronisk styret linieskanderende elektrooptisk ind-
retning med skanderingsretning som vist ved en lysud-
gangsspalte 4.

En sidan elektrooptisk indretning kan f.eks. udgg-
res af et katodestrdlergr med hgj lyseffekt, hvilket
medfgrer den fordel, at billeddannelsesenheden til for-
skel fra andre skanderende billeddannelsesindretninger
ikke indeholder mekanisk bevagede skanderingselementer.

Ogs& indretninger af den sidstnavnte art f.eks.
med en styret laserstrdle kan dog finde anvendelse.

Et optisk modul 5, der kan vere af i og for sig
kendt opbygning, med spejle 6 og 7 fokuserer lysinfor-
mationen fra billeddannelsesmodulet 3 pa en bevagelig
fotoleder 8 i et fotoledermodul 9.

Fotolederen 8 kan pd kendt mdde besta af en ro-

terende tromle med en fotoledende belagning.
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I operativ tilknytning til fotolederen 8 er an-
bragt et fremkaldermodul 10 med et tonerforrad 11 og
en roterende magnetisk bgrste 12 til overfgring af
tonerpulver til fotolederen til fremkaldelse af et la-
tent elektrostatisk billede pé& denne.

Endvidere er i tilknytning til fotolederen 8 an-
bragt et tonerafrensnings- og -genvindingsmodul 13, som
stir i forbindelse med fremkaldermodulet 10 gennem en
kanal 14. |

Modulet 13 er anbragt oven pd modulet 10 med
et mellemrum, som tillader passage af den optiske infor-
mation fra modulet 5 til fotolederen 8.

I modulet 13 eller i forbindelse med dette er
anbragt et elektrostatisk opladningsorgan i form af en
koronatrad 15.

Til afladning af fotolederen 8 med henblik pa
overfgring af et med fremkaldermodulet 10 frembragt
pulverbillede til et ark af trykkemateriale tjener et
billedoverfgringsmodul 16 med en koronatrad.

Til fremfgring af arkmaterialet fra et arkforrad
til billedoverfgringskontakt med fotolederen 8 findes
et fgrste fremfgringsmodul 17, som i den viste udfgrel-
sesform er udformet som en arkfgdeenhed med en opsam-
lingsvalse 18 og arkfremfgringsvalser omfattende en
drivvalse 19 og et antal trykruller 20. Arkfgdeenhe-
den, som er indbygget i en arkkassette, forklares narme-
re i det fglgende.

I tilslutning til billedoverfgringen aftages det
informationsbarende ark fra fotolederen 8 og overfgres
til et andet arkfremfgringsmodul 21. Med dette modul,
som f.eks. kan omfatte et antal balter 22, overfgres
arket til et fikseringsmodul 23 til permanent fikse-
ring af det overfgrte pulverbillede til arket.

Modulet 23 kan vare enten af varmefikserings-
eller trykfikseringstypen.

Modulerne 3, 5, 9, 10, 13, 16, 17, 21 og 23 er i
det viste eksempel alle udfgrt som separate, individuelt
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udskiftelige moduler, og de moduler, som indeholder me-
kanisk bevagede dele, i det viste eksempel roterende ele~-
menter, dvs. samtlige ovennavnte moduler med undtagelse
af modulerne 3, 5, 16, kan hver for sig som selvstan-
digt drivorgan indeholde en elektronisk skridtmotor.

Ssom det fremgdr af fig. 2, der viser modulerne 9,
21 og 23, er de dertil hgrende skridtmotorer 24, 25 og
26 i den viste udfgrelsesform indbygget i hvert sit af
modulerne, hvilket medfgrer en optimal fleksibilitet med
hensyn til apparatopbygningen.

For hvert modul bestdr den eneste eksterne forbin-
delse af et stik henholdsvis 27, 28 og 29 til direkte
indfgring i terminalforbindelser 30, 31 og 32 i en til-
koblingsenhed 33, der kan have samme udformning som et
kredslgbskort. Terminalforbindelserne 30, 31 og 32 er
sluttet dels til en spandingsforsyningsenhed 34 til
overfgring af driftsspandinger til modulerne, dels til
en fzlles programstyret kontrolenhed 35. Stikkene kan
som vist vare fast monteret i de individuelle moduler,
eller de kan vare forbundet med disse gennem forholdsvis
korte ledninger, f.eks. et flerlederfladkabel.

Enhederne 34 og 35 er sammen med et overfgrings-
modul (interfacemodul) 36 anbragt pd den i forhold til
modulerne 9, 21 og 23 modsatte side af den pladefor-
mede tilkoblingsenhed 33.

Overfgringsmodulet 36 tjener péd kendt made som
tilpasningssted mellem billeddannelsesmodulet 3 og et
elektronisk data- eller tekstbehandlingsanleg i overens-
stemmelse med den for dette gazldende standardprotokol.

I fig. 3 er skematisk vist de for opfindelsen ve-
sentlige trazk ved indretningen af en enkeltbehandlings--
station, f.eks. den ovennavnte arkf@deenhed med et val-
separ 19, 20.

Den drevne valse 19 er over en tandremstransmis-
sion 37 forbundet med udgangsakslen for en elektronisk
skridtmotor 38, som fir tilfgrt drivimpulser fra en

motordrivenhed 39. Ved modulopbygning kan motordriv-
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enheden 39 vare anbragt i selve modulet, eventuelt
direkte sammenbygget med skridtmotoren 38. Motordriv-
enheden 39 er over en stikforbindelse 40 forbundet
til den programstyrede kontrolenhed 35, der som anty-
det ved udgange 41 kan vare falles for skridtmotorer
i et antal forskellige behandlingsstationer.

Skridtmotoren 38 er pd kendt médde udformet med
et antal, f.eks. fire, impulsdrevne viklinger, som kan
aktiveres fra motordrivenheden 39, saledes at skridt-
motoren ved hver tilfgrt drivimpuls udfgrer en bestemt
vinkeldrejning, f.eks. 1,8o eller 3,6O i den ene eller
anden omlgbsretning afhangigt af koblingskonfigurationen
af de ikke viste drivviklinger. Antallet af omdrejninger
eller den vinkeldrejning, som udfgres i en given aktive-
ringsfase for skridtmotoren, vil sdledes vare bestemt
ved antallet af impulser, medéns afstanden mellem disse
eller impulsfrekvensen vil vare bestemmende for hastig-
heden og accelerationen i skridtmotorens rotation og im-
pulseffekten, dvs. produktet af impulshgjde og -bredde
for drejningsmomentet.

Ved styring af tilfgrslen af drivimpulser fra
motordrivenheden 39 til skridtmotoren 38 kan der
s8ledes i praksis realiseres en vilkarlig gnsket beve-
gelsesfunktion for skridtmotoren 38 og dermed for det
af denne drevne element, her valsen 109.

Fig. 4 og 5 viser rent skematisk et eksempel her-
pa, idet fig. 4 viser et bevagelsesdiagram f.eks. for
valsen 19 med hastighed v som funktion af tiden t.
Det ved en kurve 42 viste bevagelsesforlgb omfatter
her en accelerationsfase 42a efterfulgt af en rota-
tionsfase 42b med konstant hastighed. Et sadant beve-
gelsesforlgb kan realiseres med et impulstog af den i
fig. 5 meget skematisk viste form, hvor afstanden mellem
impulserne 43 1i en til accelerationsfasen 42a sva-
rende fgrste del gradvis reduceres sv.t. en gradvis
gget impulsfrekvens, hvorefter impulsafstanden holdes
konstant i den efterfglgende del af impulstoget svarende
til rotationsfasen 42b.
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Frembringelsen af drivimpulser i motordrivenheden
39 aktiveres og styres fra kontrolenheden 35, der kun
omfatter en mikroprocessor, der pa kendt made har en
intern taktstyreenhed og et programlager, f.eks. af
EPROM-typen. I mikroprocesorens programlager er foruden
hovedprogrammet for den samlede sekvens af operationer,
som skal udf¢rés af de kontrolenheden styrede behand-
lingsstationer, oplagret prograrmmer eller sub-
rutiner for de konkrete bev&gelsesfunktloner, som skal
udfgres af hver af de af kontrolenheden styrede skridt-
motorer i den dertil hgrende aktiveringsfase inden for
den samlede operationssekvens.

Hvert af disse underprogrammer indeholder fuldstan-
dig information om det impulstog, som skal genereres i
motordrivenheden 39 for at realisere den gnskede be-
handlingsfunktion. Motordrivenheden 39 omfatter en im-
pulsgenerator til frembringelse af drivimpulser med den
til opndelse af et ¢gnsket drejningsmoments npdvendige
impulseffekt og et logisk netvark som styret af de fra
kontrolenheden tilfgrte informationer dels etablerer
den til rotation i den ¢gnskede omlgbsretning svarende
koblingskonfiguration for viklingerne i skridtmotoren,
dels videregiver drivimpulserne til denne i et impulstog
indeholdende det foreskrevne antal impulser med de fore-
skrevne indbyrdes afstande mellem disse.

Ved en given maskinkonfiguration vil den gnskede
bevegelsesfunktion for en given skridtmotor i en bestemt
aktiveringsfase inden en operationssekvens, savel som
det dertil h¢reﬁde drivimpulstog fra motordrivenheden 39
og den i det tilhgrende underprogram i mikroprocessoren
indeholdte styreinformation, forblive uandret, sédledes
at hvert underprogram er fast indbrandt i programlageret.
Udfgrelsen af programlageret som en EPROM-type muligggr
imidlertid p& enkel og fordelagtig méde en omprogramme-
ring for enhver oplagret bevagelsesfunktion med deraf
fglgende mulighed for individuel @ndring af driftspara-
metre for en enkelt behandlingsstation uden indgreb i de

andre behandlingsstationers funktioner.
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Som en sarlig udfgrelsesform for en behandlings-
station er i fig. 6 vist den som fremfgringsmodul 17
udformede arkfgdeenhed.

I den viste udformning er arkfremfgringsvalserne
19 og 20 og en med disse samvirkende ledevag 43 be-
liggende under en arkafgangsabning 44 i overvaggen af
en kassette 45 uden for et i denne liggende arkforrad
46.

Til samvirke med en eller flere underliggende kas-
setter 47, hvoraf kun &n er vist i fig. 3, er der til-
lige i undervaggen af kassetten 45 udformet en abning
48 til modtagelse af ark fra kassetten 47.

Kassetten 47 er i princippet opbygget pd samme
m&de som kassetten 45 med hensyn til beliggenheden af
en arkopsamlingsvalse 49 og arkfremfgringsvalser 50
og 51. Den med sidstnavnte valser samvirkende ledevag 52
har imidlertid her en mere retlinet form til fremfgring
af ark fra kassetten 47 til mellemrummet mellem val-
serne 19 og 20 i kassetten 45, hvis egen ledevag 43
er buet til fastlaggelse af en mod billedoverfgringsmo-
dulet 16 rettet arkfremfgringsbane.

Fig. 7 viser i stgrre malestok drivarrangementet
for en arkfgdeenhed som vist i fig. 6. Som elementer,
der skal udfgre en drevet rotationsbevagelse og derfor
vare i drivforbindelse med skridtmotoren 38, indgdr her
opsamlingsvalsen 18 og den drevne fremfgringsvalse 19.

Opsamlingsvalsen 18, hvis rotationsbevegelse til
opsamling af det gverste ark fra arkforradet 46, som
vist ved en pil skal foregd mod uret, er forbundet med
et tandhjul 53, som over en tandhjulstransmission med
to hjul 540g 55 er i indgreb med et med drivhjul 56,
som over en dobbelt tandremstransmission 57, 58 er
forbundet med skridtmotoren 38.

Den drevne fremfgringsvalse 19, som til arkfrem-
fgring i gabet mellem denne valse og trykvalsen 20
ligeledes skal rotere mod uret, er forbundet med driv-

hjulet 56 over en tandhjulstransmission med et enkelt
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hjul 59. Som det wil fremgd af de ved pile viste rota-
tionsretninger for tandhjulene 54, 55 og 59, bevirker
dette arrangement, at drivhjulet 56 i aktiveringsfasen
for opsamlingsvalsen 18 skal rotere med uret, og i ak-
tiveringsfasen for den drevne fremfgringsvalse 19 mod
uret som vist ved de_modsatte pile, henholdsvis 18' og
19'. skridtmotoren skal derfor bringes til rotation med
modsatte omlgbsretninger i de to umiddelbart pa hinanden
fglgende aktiveringsfaser for valserne 18 og 19. Som
det vil fremgd af det foregdende, lader dette sig imid-
lertid ogs& uden vanskelighed realisere med den beskrev-
ne styring af skridtmotoren 38.

Tdet det med opsamlingsvalsen 18 forbundne tandhjul
53 er i drivforbindelse med drivhjulet 56 ogsad under
aktiveringsfasen for valsen 19 og i en vasentlig del
af denne aktiveringsfase stadig er i friktionsanlag mod
det fra arkforrddet 46 aftagne ark, er forbindelsen
mellem opsamlingsvalsen 18 og tandhjulet 54 udfegrt
med et frilgb, f.eks. i form af en pal- eller fjederme-
manisme, som tillader rotation af tandhjulene 54, 55
og drivhjulet 56 og dermed af skridtmotoren 38 med
modsat retning end den, der er foreskrevet for opsam-
lingsvalsen 18's egen aktiveringsfase.

' Det vil s&ledes ses, at der intet er i vejen for,
at der i en given behandlingsstation i forskellige akti-
veringsfaser under en operationssekvens kan aktiveres
forskellige drevne, f.eks. roterende elementer med indi-
viduelle rotationsretninger og bevagelsesfunktioner ved
hjelp af en enkelt skridtmotor. En sddan udfgrelse af
drivarrangementet kan navnlig vare en fordel i behand-
lingsstationer som den viste arkfgdeenhed med forholds-
vis tatliggende drevne elementer, som skal aktiveres i
forskellige faser. Hvis flere drevne elementer skal ak-
tiveres i samme fase eller trin i en operationssekvens,
eller hvis tilkoblingen til en falles skridtmotor kraver
en forholdsvis kompliceret transmission, vil det ofte
vere mere fordelagtigt at benytte en skridtmotor indivi=-

duelt til hvert af de drevne elementer.
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Selv om fordelene ved opfindelsen kommer frem i
videst muligt omfang ved et apparat med en gennemfgrt
modulopbygning som i den beskrevne informationsskriver,
vil isar fordelene med hensyn til mere pracis styring
ogs& kunne opnds, hvis kun et mindre antal behandlings-
stationer udfgres i overensstemmelse med opfindelsen.

Den for opfindelsen ejendommelige udformning af
arktilfgrselsindretningen, fotolederen og den navnte
yderligere arkfremfgringsindretning som tre individuelt
udskiftelige moduler, hvoraf mindst to har et individu-
elt drivorgan i form af en elektronisk skridtmotor, vil
siledes kunne finde anvendelse ogsd i skrivere, som i-

gvrigt har en mere konventionel opbygning.
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PATENTEKRAYV

1. Elektrofotografisk informationsskriver, omfat-
tende et xerografisk reproduktionssystem med en arktil-
forselsindretning (17) med tilhgrende arkfremfgringsor-
ganer (18, 19) til fremfgring af individuelle ark til en
arkfremfgringsbane, en bevegelig fotoleder (8) med en
tilhgrende billedoverfgringsindretning (16) anbragt ved
arkfremfgringsbanen til overfgring af et pad fotolederen
(8) fremkaldt tonerbillede til et langs arkfremfgrings-
banen fremfgrt ark, og en yderligere arkfremfgringsind-
retning (21) til arktransport fra billedoverfgringsind-
retningen (16) til en fikseringsindretning (23), k en -
detegnet ved, at arktilfgringsindretningen (17)
med tilhgrende arkfremfgringsorganer (18, 19), fotolede-
ren (8) og navnte yderligere arkfremfgringsindretning
(21) udggr et fgrste, et andet og et tredje individuelt
udskiftelige arkbehandlingsmoduler, hvoraf i det mindste
to moduler hvert indeholder et individuelt drivorgan i
form af en elektronisk skridtmotor (38), som er mekanisk
koblet til i det mindste &t drevet element (19) i modu-
let, hvorhos en indretning (39) til selektiv tilfgrsel
af drivimpulser med forudbestemt impulsantal og impuls-
frekvens til skridtmotoren (38) i hvert af navnte mindst
to moduler er forbundet til en programstyret styreenhed
(35) til aktivering af skridtmotoren (38) i en operati-
onssekvens for informationsskriveren.

2. Informationsskriver ifglge krav 1, k en d e -
tegnet ved, at styreinformation for en foreskrevet
bevegelsesfunktion for hver skridtmotor er oplagret i
form af programrutiner i et som EPROM-enhed udfgrt pro-
gramlager i styreenheden (35).

3. Informationsskriver ifglge krav 1 eller 2,
kendetegnet ved, at arktilfgrselsindretningen
(17) omfatter en til anlag mod ¢gverste ark i et arkfor-
r&d (46) anbragt opsamlingsvalse (18) og et fremfgrings-
valsepar (19, 20) med en drevet valse (19), hvorved
mindst &n af navnte valser (18, 19) er koblet direkte
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til en elektronisk skridtmotor (38) i arktilfgrselsind-
retningen.

4. Informationsskriver ifglge krav 3, k en d e -
t egnet ved, at opsamlingsvalsen (18) og navnte
drevne fremfgringsvalse (19) er koblet til samme elektro-
niske skridtmotor (38) over transmissionselementer (53-
59), som tillader sekvensvis aktivering af valserne (18,
19) til rotation med individuelt indstillelig rotations-
hastighed, -retning og =-varighed.

5. Informationsskriver ifglge krav 3, k en d e -
tegnet ved, at opsamlingsvalsen (18) er koblet til
skridtmotoren over et transmissionselement (53), som til-
lader frilgb med modsat rotationsretning af skridtmoto-
ren (38) end den for valsens aktivering foreskrevne ret-
ning.

6. Informationsskriver ifglge krav 3, 4 eller 5,
kendetegnet ved, at navnte valser (18, 19) og
skridtmotor (38) er indbygget i en lukket arkkassette
(45) med en arkafgangsspalte (44) i en af kassettevagge-
ne.

7. Informationsskriver ifglge krav 6, k en d e -
t egnet ved, at navnte arkafgangsspalte (44) ligger
i en af kassettens (45) store sidevagge, og at der i den
modstdende sidevag er udformet en med fremfgringsvalse-
parret (19, 20) korresponderende spalte (48) til modta-
gelse af ark fra afgangsspalten i en anden tilsvarende
arkkassette (47).
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