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Perfectionnements aux machines agricoles de travail du sol.

@ Machine de travail du sol, notamment machine agricole,
du type 4 largeur variable, fixée a l'attelage & trois points d'un
tracteur et tirée par celui-ci, remarquable du fait qu'elle com-
porte un systéme de leviers 16 pour le déplacement latéral et
le positionnement exact de la machine par rapport a un
chassis support 2 qui peut étre relié & un tracteur et est muni
de moyens de fixation placés plus bas que le bord supérieur
du chassis, au moins un support oscillant 17 étant prévu pour
soutenir la machine quand elle est détachée du tracteur.
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L¥invention a pour but de réaliser des perfectionnements
permettant de rendre plus commode, plus facile et plus slre 1'utilisation
des machines de travail du sol, notamment des machines agricoles.

Le mouvement est habituellement communiqué d ces machines
par la prise de force d'un tracteur. Au moyen d'un arbre polygonal, Te
mouvement est transmis a 1'arbre porte-lames des machines, permettant Teur
fonctionnement. Afin de permettre un travail correct du sol dans des con-

ditions déterminées, le corps de la machine peut effectuer des déplace-

ments latéraux par rapport & son bati support. On applique aussi, dans un

but de prévention, un dispositif de sécurité couvrant les parties mobiles

de transmission qui pourraient, autrement, causer des accidents aux utili-
sateurs. ' '

L'invention vise & apparter aux machines agr1co1es des per-
fectionnements permettant :

. le déplacement latéral de la machine de Trava1] du sol par rapport aux
moyens de traction,
2. un positionnement stable de la machine et un soutien ferme lorsqu'elle
ne fonctionne pas et qu'ainsi elle n'est pas fixée aux moyens de traction,
3. un maniement sans danger de la machine et une usure limitée des moyens
de transmission, grdce & des dispositifs de prévention des accidents ap-
pliqués aux parties non couvertes de ces moyens de transmission,
4, un réglage meilleur et plus précis de 1a-profondeur de travail des ou-
tils prévus sur la machine. C

L'invention sera mieux compr1se de Ta descr1pt1on ci-aprés,
donnée & titre d'exemple non limitatif et représentée dans les dessins ci-
joints, dans lesquels

- la figure 1 est une vue schemathue en perspect1ve de 1'invention
dans son ensemble ;

- la figure 2 est une vue schématique en perspective de 1'invention,
1a machine de travail du sol étant détach&e du tracteur et Te soutien de
1a machine elle-méme étant mis en évidence ; ,

- la figure 3 est une vue schématique en perspective de 1'invention,
soulignant particuliérement le dispositif de prévention des accidents ;

- l1a figure 4 est une vue en perspective de la machine, capable de se
déplacer latéralement par rappokt i Ta position de 1a figure 1.

Sur les dessins, la référence 1 indique une machine de tra-
vail du sol dans son ensemble. Cette machine 1 est essentiellement consti-
tuge d'une structure 2 qui peut &tre reliée, en sa partie sup@rieure, &
1'attelage a trois points d'un tracteur et, en sa partie inférieure, au
chdssis supérieur 3 de la machine elle-méme.



(&3]

10

15

20

25

30

35

40

2 : ' 2530400

La structure 2 ast essenticllement constitue de barres
centrales 4, dont 1'extrémité inférieyre est fixée & une boTte 5 contenant
des moyens de transmission du mouvement & un arbre dc transmission 6. Les
extrémités d'une paire de barres divergentes § sont retiées a la partie
supéricure des barres centrales 4, tandis que les extrémités opposées sont
relides & la structure 2 au moyen de beulons usuels. La paritie de base 7 &
une forme essentiellement & quatre cGids et est constituée de traverses
latérales sur lesquelles s'appuie la boite 5 et ell2 est pourvue d'une sé-
rie de guides 8 pouvant s'insérer sur des bords en saillie 9 et 10 prévus
sur le chissis 3, permettant le coulissement transversal de la structure 2
par rapport au chdssis. '

Le corps 7 supporte aussi iatéralement des barres 11, dont

Tes extramités inférieures scnt courbées et auxguelles sont fixés des élé-

ments 12 destinés @ étre reliés au tracteur. Par contre, au voisinage de
1a partie centrale du corps 7, se trouve la prise de force 13 qui entraine
tous les dispositifs de transmission et donc les outils de la machine. En
effet, la prise de force est reliée & un train d'engrenages coniques (non
représentéd) logé dans la boite et qui transmet Te mouvement & un arbre po-
1ygonal 6, de sorte que le train d'engrenages coniques Tui-méme peut cou-
lisser le Tong de 1'axe longitudinai de cet arbre polygonal. Ce dernier
transmet le mouvement, par des moyens connus, a 1'arbre porteur des &lé-
ments de travail du sol.

Pour éviter une usure précoce de 1'arbre pelygonal et pour
protéger 1'utilisateur contre Tes accidents, i1 est prévu un dispositif de
sécuriteé télescopique 21 qui couvre 1'arbre 6, méme quand la machine se '
trouve entiérement d'un coté (voir figure 3). Le dispositif 21 est essen-
tiellement formé d'une série d'@léments 14 qui peuvent &tre retenus 1'un
dans 1'autre télescopiquement, présentant & leurs extrémités des encoches

servant & faire déplacer et & arréter 1'élément suivant.

Pour permettre & la machine de se déplacer par rapport au
chassis supérieur 2, i1 est prévu un dispositif de translation constitué
de perforations'15 pratiquées dans le chdssis 2 et dans Tesquelles s'enga-
gent une tige et un ievier 16 qui forment un systéme de leviers permettant
de déplacer la machine. ,

I1 est aussi prévu un support oscillant constitué d*un élé-
ment tubulaire 17, articulé au chdssis au moyen d'un boulon 22 ou d'un or-
gane similaire, en opposition a une plaque 19 fagonnée de maniére a former
des rainures 20 qui jouent le rdle de siéges pour 1'é&lément tubulaire lui-
méme. En fait, le support 17 oscille et est maintenu poussé contre la pla-
que 19 au moyen d'un ressort & boudin 21' prévu sur la partie terminale du
boulon 22.
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REVENDICATION

Machine de travail du sol, notamment machine agricole, du
type a largeur variable, fixée & 1'attelage & trois points d'un tracteur
et tirée par celui-ci, caractérisée par le fait qu'elle comporte un sys-
teme de leviers (16) pour le déplacement latéral et le positionnement'
exact de 1a machine par rapport & un chassis suppoft (2) qui peut étre
relié & un tracteur et est muni de moyens de fixation placés plus bas que
e bord supérieur du chdssis, au moins un support oscillant (17) étant
prévu pour soutenir la machine quand elle est détachée du tracteur.
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