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(54) Zapojeni &islicové analogového pFevodniku

Vynélez Fes{ Fizeni polohovysh servo-
mechanisml &islicové Fizenyoh obrdbécich
strojd a primyslovych robotd, Resi prevod
éislicové informace z mikropoéitade na ana-
logovou hodnotu, Zapojeni je vytvoieno ze
dvou pFevodnikld drovnd, dvou polovodidovych
spinadd, dvou operainich zesilovadd, kon-
denzédtord a odpori., Dva &islicové signdly,
Zz nich% jeden obsahuje informaci o Zddané
poloze a ‘druhy o Zddané rychlosti, se p¥ivé-
d&ji na vstup prevodniku kde se tvarwji a
" seditaji, V pFisluiné fdzi md¥iofho oyklu .
se.timto signdlem nastavuje vystupni uro- . .
ven integrétoru, kterd se v dal¥fi fdzi md-
¥iciho oyklu pFfesune do analogové pamSti, o
Signédl se ddle impedandné p¥#izpisodbuje a a ’
zes{li., Vyndlezu se vyuiije pro ¥izeni ?

b0 2¢

polohovych servomechanisml obrébécich stro-
j% e primyslovych roboti.

243 740




243 740

Vyndlez se tykd zapojeni &islicové analogového pie=
vodniku pro pievod &islicové informace z mikropoditace na

analogovou hodnotu.v

Pro prevod &islicové informace na analogovou hodnotu
se pouiivaji integrované &islicové analogové prevodniky,
jejich% zapojeni jsou znadné sloZitd. NejpouZivanéjsi
jsou p¥evodniky s harmonickym oscildtorem, které jsou se=
staveny minimdlné ze dvou integrdtorl, invertoru a dalsich
gislicovych obvodi nebo rizné typy prevodniki, které pre-
v4déji &islicovou informaci v paralelnim kodu pomoc i
elektronickych spinadd a véhovych odpori na analogovou
hodnotu. Prevodniky s vdhovymi odpory jsou slozité a pri
komunikaci s mikropoditadem pouZivaji velky polet pienoso-
vych cest.,

Tyto nedostatky odetranuje zapojeni &islicové analo-
gového prevodniku podle vyndlezu. "
Podstata vyndlezu spolivéd v tom, Ze prvni &islicovy vstup
zapojeni je spojen s ovlddacim vyvodem brvniho spinade,
jeho# druhy vyvod je spojen s prvnim vyvodem prvniho va-
zebniho odporu. Prvni vyvod prvniho spinade je spojen
s jednim polem integradniho kondenzétoru, s invertujicim
vstupem prvniho zesilovale & se druhym vyvodem prviiho
vetupniho odporu. Prvni vyvod prvniho vstupniho odporu
je spojen se druhym vyvodem druhého délice, se druhym
vyvodem prvniho d&lile, a 8 prvnim analogovym vstupem
zapojeni. T¥eti Cislicovy vetup zapojeni je spojen se
vetupem prvniho tvarovale, jehoZ vystup je spojen s prv-
nim vyvodem prviniho d¥lide. Nastavitelny vyvod prvaiho
d81ide je spojen s prvanim vyvodem druhého vstupniho od-
poru, jeho# druhy vyvod je spojen s neinvertujicim vetu-
pem prvniho zesilovale & se druhym vyvodem tretiho vstup-
'nfho odporu. Prvn{ vyvod t¥etiho vstupniho odporu je
spojen s nastavitelnym vyvodem druhého délile, jeho%
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prvnl vyvod je spojen s vystupem druhého tvarovale, JehoZ
vetup je spojen se &tvrtym &islicovym vstupem zapojend,
Druhy &islicovy vstup zapojeni je spojen s ovlddac{m vyvo-
dem druhého spinale, jehoZ prvni vyvod je spojen se druhym
polem integradniho kondenzdtoru, se druhym vyvodem prvniho
vazebniho odporu a se druhym vyvodem prvniho vystupnihe
odporu. Druhy vyvod druhého spinade je spojen s neinvertu-
jicim vstupem druhého zesilovale a s jednim polem sb&rného
kondenz&toru, jeho¥ druhy pol je spojen se nulovym poten-
ciflem. S nulovym potencidlem je téZ spojen druhy vyvod
Stvrtého vstupniho odporu, jehoZ prvni vyved je spojen

s prvnim vyvodem t¥etiho vazebniho odporu & s invertujicim
vstupem druhého zesilovale. Vystup druhého zesilovale je
spojen s prvnim vyvodem druhého vystupniho odporu, jehoZ
druhy vyved je spojen se druhym vyvodem t¥etiho vazebniho
odporu a s vystupni svorkou zapojeni. Vystup prvniho zesi-
lovade je spojen s prvnim vyvodem prvniho vystupniho odporu.
Vyhodou zapojeni podle vyndlezu je, Ze na svych &islicovych
vetupech umoZnuje jednoduSe sumarizovat dva nebo vice Fidi-
cich signdlt a tim vlastnd uSetiit jeden nebo vice komplet-
nich p¥evodnikd. Zm&nou referenéniho napéti na analogovém
vatupu je moZné mdnit vystupni parametry pievodniku, pii- |
Sem? vystupni analogové napéti je bez zvlnéni.

Zapojeni je obvodové jednoduché, je sestaveno z béiné do-
stupnych souddstek a md minimdln{ ndroky na komunikeci

s mikropoditadem. P¥itom je dostate&né presné pro rizeni
obrédbécich strojd a primyslovych robotd.,

Zapojeni &islicovd analogového prevodniku podle vyné-
lezu je zndzornéno schematicky ne pripojeném vykrese.

Jednotlivé hlavni prvky zapojeni je moZno charakteri-
zovat takto. Oba tvarovale 1 a 2 jsou stejné. Jsou to
budic{ stupné s otevienym kolektorem, které tvaruji ampli-
tudu vetupnich signdli. Vstupni signdly ve tvaru impulsi
v proménné Zifce obsahuj{ informace o Zddané poloze
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a rychlosti ¥izeného servomechanism. Oba vastupni d&lide
7 a 8 jsou stejné odporové d&li¥e, kterd umoZmuj{ nastavit
na vatupu opera&niho zesilovale J potFebny pomér signdlu
obsahuaicﬂm- informeci o Z4dané poloze a rychlosti Fize-
ného servomechanismu. Vstupni odpory 9, 10, 11, vystupni
odpor 14, integradni kondenzdtor 12 s prvnim operaénim
zegilovalem 3 tvo¥i funkini celek integrdtoru. Oba spinale
4 a 5 Jjsou stejné polovodilové spinade. Sbdrny kondenzgtor
1c, Ctvrty vstupni odpor 16, t¥et{ vazebni odpor 17 a
druhy vystupni odpor 18 spolu se drubym. operaénim zeslilo-
vadem 6 tvor{ funkéni celek analogové pam&ti,

8islicovs analogovy prevodnik je zapojen tekto. Prvni
&islicovy vetup 21 zapojeni je spojen s ovlddacim vyvodem
42 prvnfho spinale 4.Jeho druby vyvod je spojen s prvnim
vyvodem prvniho vazebniho odporu l3. Prvni vyvod 41 prvni-
ho spinade 4 je spojen s jednim polem integradnfho konden~-
zdtoru 12, s invertujicim vstupem 31 prvniho zesilovale 3
a se druhym vyvodem prvantho vstupniho odporu 9. Prvn{
vyvod prvatho vetupnfho odporu 9 je spojen se druhym vy=-
vodem druhého d&lide 8, se druhym vyvodem prvniho délicde T
a 8 prvnim analegovym vstupem 25 zapojeni, Treti &islicovy
vetup 23 zapojeni je spojen se vstupem prvniho tvarovade 1,
V¥stup prvniho tvarovaede 1 je spojen s prvnim vivodem
prvatho d8lide 7, jehof nastavitelny vyvod je spojen s prv-
nim vyvodem druhého vstupniho odporu 10. Druhy vyvod druhé-
ho vetupniho odporu 10 je spojen s neinvertuj:[cim vetupem
32 zesilovale 3 a se druhym vyvodem tietiho vstupm'.ho od-
poru 11, Prvai vyved t¥et{ho vstupnfho odporu 11 je spojen
s nastavitelnym vivodem druhého d8lile 8, jehoZ prvni vy-
vod je spojen s vystupem druhého tvarovale 2. Vstup dru-
hého tvarovaede 2 je spojen se &tvrtym éislicovym vstupem
24 zapojeni. Druhy &islicovy vstup 22 zapojeni je spojen

s ovlddacim vyvodem 52 druhého spinele 5. Prvni vyvod 51
- prvafho spinale 5 Je spojen se¢ druhym polem integradnfho
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kondenzétoru 12, se druhym vyivodem prvafho vazebniho od-
poru u, a se druhym vyvodem prvniho vystupanfho odporu
14. Druhy vyvod 53 druhého spinafe 5 Je spojen s neinver-
tujfcim vstupem 62 druhého zesilovale 6 a s Jednim polem
sbérného kondenzétoru 15. Druhy pol sbdrného kondenzétoru
35 je spojen se mulovym potencidlem, se kterym Je té%
spojen druh¥ vyved &tvrtého vetupnfho odporu }6. Prval
vivod &tvrtého vstupnfho odporu 16 je spojen # prvanim
vyvodem tietfho vazebnfho odporu L7 a s invertujicim
vatupem 62 druhého zesilovale 6. Vystup 63 druhého zesilo-
vaSe 6 je spojen s prvaim vyvodem druhého vystupniho od-
poru 18, jehoZ druhy vyvod je spojen se druhym vyvodem
t¥et{ho vazebnfho odporu 17 a s vystupni svorkou 26 zapo-
Jenf. Vystup 33 prvatho zesilovade 3 Je spojen s prvaim
vyvodem prvanfho vystupniho odporu 14 .

Zapojeni dle vyndlezu pracuje tek, Ze z programové rize-
ného bloku vytvoreného na bdzi mikroprocesoru, ktery neni
na schematu zndzorndn, se privddi na tFet{ vstup 23 zapo-
jen{ a na jeho &tvrty vstup 24 zapojen{ 3{¥kové modulova=
né impulsy, které obsahuji informeci o Zédané poloze

a rychlosti ¥{zeného servomechanismu. Na prvai analogovy
vetup 25 zapojeni se p¥ivddi referenini napdti, kterym se
nastavuje pracovni rozsah Eislicovd analogového pievodni-
kue Vlivnost vstupnich &{slicovjch signdll se nastavuje
prvnim odporovym déliZem 7 a druhym odporovym délicem 8.
Na zaddtku mé¥iciho cyklu &islicové analogového pievodni-
ku probdhne fdze mulovéni, kdy na prvnim &islicovém
vatupu 21 zapojeni je signdl, ktery sepne prvni spinal 4
a nastavi nulové poédtedn{ podminky prvniho operafniho
gesilovade 3, V dall{ fdzi méFictho cyklu, kdyZ pFestane
pisobit signdl na prvaim 8f{slicovém vstupu 21 zapojeni,
se zrus{ sep_mxti prvaftho spinade 4 a na vystupu 33 prvai-
ho operadnfho zesilovale 3 je na konci této f4ze mé¥iciho
ocyklu napdti dmdrné 3{¥movd modulovanym impulsim na t¥etim
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&{slicovém vstupu 23 zapojeni a na jeho &tvrtém &islicovém
vatupu 24 zapojeni. V daldi fdzi mé#icfho cyklu signél
na druhém Zislicovém vstupu 22 zapojeni sepne druhy spinad
5 a napéti z vystupu 33 i prvafho operaniho zesilovale 2
se piipoj{ na jeden pol sbdrného kondenzétoru 15. Po vy-
rovnén{ potencidlu mezi vystupem 33 prvaniho operadniho
~ zesilovale 3 a sbirnym kondenzdtorem 15 se zrusi sepnuti

druhého spina¥e 5. Po zesilen{ a impedaninim pi¥izpisobeni
v druhém operainim zesilovadi 6 v zapojeni dle schematu
lze z vystupu 26 zapojeni odebirat analogovy signdl pro
¥{zen{ polohového servomechanismu. Jednotlivé fdze méri-
ctho cyklu se periodicky opakuji v popsaném sledu.

Vyndlezu se vyuiije v zatizeni pro ¥izeni polohovych
gervomechanismi u éislicové ¥{zenjch obrdbécich stroji
a primyslovych robotd.
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Zapojeni &islicové analogového prevodniku, vyznacujici
se tim, ¥e prvani &islicovy vstup (21) zapojeni je spojen
s ovlddacim vyvodem (42) jeho# druhy vyvod (43) je spojen
s prvaim vyvodem prvarho vazebniho odporu (13) prvaiho
spinade (4) a prvai vyvod (41) prvniho spinale (4) je spo-
jen a jednim polem integradniho kondenzdtoru {(i2), s in-
vertujicim vetupem (31) prvatho zesilovade (3) a se druhym
vyvodem prvaiho vstupniho odporu (9), jehoZ prvai vyvod je
spojen se druhym vyvodem druhého délicde (8), se druhym
vyvodem prvaiho délile (7) a s prvaim analogovym vstupem
(25) zapojeni, jeho tieti Eislicovy vatup (23) je spojen
se vstupem prvniho tvarovade (1), jehoZ vystup Je spojen
s prvnim vyvodem prvatho d8lile (7), jehoZ nastavitelny
vyvod je spojen s prvaim vyvodem druhého vstupniho odporu
(10), jehoZ druhy vyvod je spojen s neinvertujicim vstupem
(32) prvniho zesilovale (3) a se druhym vyvodem t¥etiho
- vstupniho odporu (11), jehoZ prvn{ vyvod je spojen s nasta-
vitelnym vyvodem druhého délile (8), jehoZ prvai vyvod je
spojen s vystupem druhého tvarovade (2), jeho¥ vstup je
spojen se &tvrtym 3islicovym vstupem (24) zapojeni, jehoZ
druhy &islicovy vstup (22) je\spojen 8 ovlddacim vyvodem
(52) druhého spinade (5), jehoZ prvni vyvod (51) je spojen
ge druhym pélem integradniho kondenzdtoru (12), se druhym
vivodem prvnfho vazebniho odporu (13) a se druhym vyvodem
prvniho vystupniho odporu (14) a druhy vyvod (53) druhého
spinade (5) je spojen s neinvertujicim vstupem (62) druhé-
ho zesilovade (6) a s jednim p61em sbérného kondenzdtoru
(15), jeho? druhy pol je spojen se nulovym potencidlem,
ge kterym je téZ spojen druhy vyvod &tvrtého vstupniho
odporu (16), jehoZ prvani vyvod je spojen s prvaim vyvodem
t¥etinho vazebnfho odporu (17) a s invertujicim vstupem
(62) druhého zesilovale (6), jehoZ vystup (63) je spojen
s prvaim vyvodem druhého vystupniho odporu (18), jehoZ
drﬁhj vyvod je spojen se dfuhjm vyvodem t¥etiho vazebniho
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odporu (17) a s vystupni svorkou (26) zapojeni, p¥idemZ
vystup (33) prvniho zesilovale (3) je spojen s prvnim
vyvodem prvnfho vystupniho odporu (14). '

1 vyjkres
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