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一种用于螺杆(1)的螺杆头衬套(2)，其中螺

杆头衬套(2)具有外区段(3)以及接着外区段(3)

的内区段(4)，其中外区段(3)具有较内区段(4)

更大的直径(D)，并且外区段(3)是大体构造为朝

向内区段(4)缩窄的截锥，并且内区段(4)是构造

为用于抗旋地容置螺杆头驱动装置(6的嵌接几

何结构。其中，嵌接几何结构为在沿螺杆头衬套

(2)的深度(T)的法向的不同于第一轴线(A1)的

第二轴线(A2)上穿过螺杆头衬套(2)的一字几何

结构。
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1.一种用于螺杆(1)的螺杆头衬套(2)，

其中螺杆头衬套(2)具有外区段(3)以及接着外区段(3)的内区段(4)，其中外区段(3)

在至少一个沿螺杆头衬套(2)的深度(T)的法向的第一轴线(A1)上具有较内区段(4)更大的

直径(D)，

其特征在于，

外区段(3)是大体构造为朝向内区段(4)缩窄的截锥，并且内区段(4)是构造为用于抗

旋地容置螺杆头驱动装置(6)的嵌接几何结构；其中，嵌接几何结构为在沿螺杆头衬套(2)

的深度(T)的法向的不同于第一轴线(A1)的第二轴线(A2)上穿过螺杆头衬套(2)的一字几何

结构。

2.如权利要求1所述的螺杆头衬套(2)，其特征在于，外区段(3)包括相对圆柱面倾斜

2.5°至10°的截锥面。

3.如权利要求1或2所述的螺杆头衬套(2)，其特征在于，螺杆头衬套(2)包括设于外区

段(3)与内区段(4)之间的具有插入面(12)的插入区域(11)，其中插入面(12)具有相对外区

段(3)的截锥的基面呈大致10°的倾角。

4.一种螺杆头驱动装置(6)，具有外区段(9)以及接着外区段(9)的内区段(10)，其中内

区段(10)在至少一个沿螺杆头驱动装置(6)的高度(H)的法向的第一轴线(A1)上具有较外

区段(9)更大的直径(D)，

其特征在于，

内区段(10)是大体构造为朝向外区段(9)缩窄的截锥，并且外区段(9)包括接合几何结

构，接合几何结构构造成抗旋地卡入螺杆头衬套(2)的嵌接几何结构，其中，接合几何结构

为在沿螺杆头驱动装置(6)的高度(H)的法向的不同于第一轴线(A1)的第二轴线(A2)上穿过

螺杆头驱动装置的一字几何结构。

5.如权利要求4所述的螺杆头驱动装置(6)，其特征在于，内区段(10)包括相对圆柱面

倾斜2.5°至10°的截锥面。

6.如权利要求4或5所述的螺杆头驱动装置(6)，其特征在于，螺杆头驱动装置(6)包括

设于外区段(9)与内区段(10)之间的具有插入面(12)的插入区域(11)，其中插入面(11)具

有相对内区段的截锥的基面呈大致10°的倾角。

7.一种用于在螺杆头中形成螺杆头衬套(2)的成形工具(13)，包括外区段(9)以及接着

外区段(9)的内区段(10)，其中内区段(10)在至少一个沿成形工具(13)的高度(H)的法向的

第一轴线(A1)上具有较外区段(9)更大的直径(D)，

其特征在于，

内区段(10)是大体构造为朝向外区段(9)缩窄的截锥，并且外区段(9)包括接合几何结

构，接合几何结构构造成在螺杆头中形成用于抗旋地容置螺杆头驱动装置(6)的嵌接几何

结构；其中，接合几何结构为在沿成形工具(13)的高度(H)的法向的不同于第一轴线(A1)的

第二轴线(A2)上穿过成形工具(13)的一字几何结构。

8.如权利要求7所述的成形工具(13)，其特征在于，内区段(10)包括相对圆柱面倾斜

2.5°至10°的截锥面。

9.如权利要求7或8所述的成形工具(13)，其特征在于，成形工具(13)包括设于外区段

(9)与内区段(10)之间的具有插入面(12)的插入区域(11)，其中插入面(12)具有相对内区
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段(10)的截锥的基面呈大致10°的倾角。

10.一种螺杆(1)，其特征在于，螺杆(1)包括如权利要求1至3中任一项所述的螺杆头衬

套(2)。

11.如权利要求10所述的螺杆(1)，其特征在于，螺杆(1)具有突起(15)，突起(15)基本

上环形地环绕螺杆头衬套(2)的外区段(3)并且基本上沿螺杆(1)的纵轴线方向延伸。

12.如权利要求10所述的螺杆(1)，其特征在于，螺杆(1)具有覆盖面(16)，覆盖面(16)

基本上环形地环绕螺杆头衬套(2)的外区段(3)并且沿螺杆(2)的径向方向向外倾斜。

13.如权利要求10所述的螺杆(1)，其特征在于，螺杆(1)具有外表面(17)，外表面(17)

沿螺杆(1)的纵轴线方向延伸并且基本上完全环绕螺杆头衬套(2)的外区段(3)。

14.一种套件，包括如权利要求10至13中任一项所述的螺杆(1)以及如权利要求4至6中

任一项所述的螺杆头驱动装置(6)，其特征在于，与螺杆的螺杆头衬套(2)的外区段(3)的截

锥面相比，螺杆头驱动装置(6)的内区段(10)的截锥面相对圆柱面的倾角( γ )更大。
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螺杆驱动装置

[0001] 本申请是申请日为2020年12月17日，名称为“螺杆驱动装置”的中国发明专利申请

202080088932.X的分案申请。

技术领域

[0002] 本发明涉及一种根据权利要求1的前言所述的用于螺杆的螺杆头衬套，一种根据

权利要求4的前言所述的螺杆头驱动装置，一种根据权利要求7的前言所述的用于形成螺杆

头衬套的成形工具，一种根据权利要求10的前言所述的螺杆，以及一种包括螺杆及螺杆头

驱动装置的套件。

背景技术

[0003] 螺杆头衬套是形成于螺杆头中的几何结构，并用于抗旋地容置螺杆头驱动装置。

藉由螺杆头驱动装置能够将转矩传递至螺杆，从而将螺杆旋入材料或自材料旋出。在先前

技术中已知用于螺杆头驱动装置及螺杆头衬套的一是列几何结构，例如十字、一字或Torx

几何结构。该几何形状常被称作螺杆驱动装置。诸如Torx几何结构的几何结构是优化成将

高转矩自螺杆头驱动装置传递至螺杆头衬套。

[0004] 许多螺杆驱动装置的缺点在于，在螺杆头驱动装置相对螺杆头衬套没有充分地居

中对准或在倾斜对准的情况下，在螺杆头驱动装置与螺杆头衬套之间仅不充分地建立形状

配合，因此螺杆头驱动装置可能在螺杆头衬套中滑动。螺杆头衬套及/或螺杆头驱动装置可

能因此受损，致使不再能传递为将配设有螺杆头驱动装置的螺杆旋入或旋出所需的转矩。

这导致涉及的螺杆不再能旋入，或不再能藉由简单的工具自材料移除，因此螺杆所旋入至

的工件受损，或其功能可能受到负面影响。

[0005] 在先前技术中已知，并且在US  6,951,158  B1中公开过TTAP螺杆驱动装置，其为用

于改善螺杆头驱动装置在螺杆头衬套中的对准的几何结构。TTAP螺杆驱动装置的螺杆头衬

套包括外区段及内区段，其中内区段包括定心锥。藉此实现螺杆头驱动装置在螺杆头衬套

中的居中对准。

发明内容

[0006] 本发明的目的在于，提供一种用于螺杆驱动装置的替代性的几何结构，其确保高

程度的转矩传递，并且还实现螺杆头驱动装置在螺杆头衬套中的定心。

[0007] 本发明用以达成上述目的的解决方案在于一种具有权利要求1的特征的螺杆头衬

套，一种具有权利要求4的特征的螺杆头驱动装置，一种具有权利要求7的特征的用于形成

螺杆头衬套的成形工具，一种具有权利要求11的特征的螺杆，以及一种具有权利要求14的

特征的包括螺杆及螺杆头驱动装置的套件。

[0008] 用于螺杆的螺杆头衬套的根据本发明的实施方案包括外区段以及接着外区段的

内区段。外区段在至少一个沿螺杆头衬套的深度的法向的第一轴线上具有较内区段更大的

直径，并且大体构造为朝向内区段缩窄的截锥。内区段是构造为用于抗旋地容置螺杆头驱
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动装置的嵌接几何结构。穿过呈锥形缩窄的外区段提供用于螺杆头驱动装置的导引，从而

防止螺杆头驱动装置被倾斜地插入螺杆头衬套。此外，实施为嵌接几何结构的内区段位于

外区段后，或处于较外区段更大的深度处，从而确保在螺杆头驱动装置卡入嵌接几何结构

前，穿过外区段将此螺杆头驱动装置定心式对准。藉此防止嵌接几何结构因螺杆头驱动装

置的不当嵌入而耗损。

[0009] 优选地，外区段包括相对圆柱面倾斜2.5°至10°的截锥面。藉此实现以下优点：无

需较大施力便将倾斜地附接的螺杆头驱动装置定心式对准。

[0010] 根据优选的实施方式，本发明的螺杆头衬套还包括设于外区段与内区段之间的具

有插入面的插入区域，其中该插入面具有相对外区段的截锥的基面呈大致10°的倾角。藉

此，螺杆头驱动装置的接合几何结构能够更加容易地滑入螺杆头衬套的嵌接几何结构。

[0011] 本发明的螺杆头衬套的嵌接几何结构优选为十字(Philipps)几何结构、Torx几何

结构或一字几何结构。特别优选地，嵌接几何结构为在沿螺杆头衬套的深度的法向的不同

于第一轴线的第二轴线上穿过螺杆头衬套的一字几何结构。藉此实现以下优点：在本发明

的范围内可使用数个不同的螺杆驱动装置几何结构。

[0012] 螺杆头驱动装置的根据本发明的实施方案包括外区段以及接着外区段的内区段，

其中内区段在至少一个沿螺杆头驱动装置的高度的法向的第一轴线上具有较外区段更大

的直径。内区段是大体构造为朝向外区段缩窄的截锥，并且外区段包括接合几何结构，其构

造成抗旋地卡入螺杆头衬套的嵌接几何结构。穿过螺杆头驱动装置的呈锥形缩窄的内区段

提供导引，从而防止螺杆头驱动装置的接合几何结构倾斜地插入螺杆头衬套的嵌接几何结

构。

[0013] 优选地，本发明的螺杆头驱动装置的内区段包括相对圆柱面倾斜2.5°至10°的截

锥面。藉此实现以下优点：无需较大施力便将倾斜地附接的螺杆头驱动装置定心式对准。

[0014] 本发明的螺杆头驱动装置还包括设于外区段与内区段之间的具有插入面的插入

区域，其中该插入面具有相对内区段的截锥的基面呈大致10°的倾角。藉此，螺杆头驱动装

置的接合几何结构能够更加容易地滑入螺杆头衬套的嵌接几何结构。

[0015] 一种螺杆头驱动装置的接合几何结构可以为十字几何结构、Torx几何结构或一字

几何结构。本发明的接合几何结构为在沿螺杆头驱动装置的高度的法向的不同于第一轴线

的第二轴线上穿过螺杆头驱动装置的一字几何结构。本发明的用于在螺杆头中形成螺杆头

衬套的成形工具包括外区段以及接着外区段的内区段，其中内区段在至少一个沿成形工具

的高度的法向的第一轴线上具有较外区段更大的直径。内区段是大体构造为朝向外区段缩

窄的截锥，并且外区段包括接合几何结构，其构造成在螺杆头中形成用于抗旋地容置螺杆

头驱动装置的嵌接几何结构。藉此实现以下优点：可在螺杆坯件中形成本发明的螺杆头衬

套。

[0016] 本发明的成形工具的内区段优选地包括相对圆柱面倾斜2.5°至10°的截锥面。根

据本发明的成形工具的优选实施方式，此成形工具还包括设于外区段与内区段之间的具有

插入面的插入区域，其中该插入面具有相对内区段的截锥的基面呈大致10°的倾角。藉此实

现螺杆头驱动装置在螺杆头衬套中的简单的插入及定心。

[0017] 一种成形工具的接合几何结构可以是十字几何结构、Torx几何结构或一字几何结

构。本发明的接合几何结构为在沿成形工具的高度的法向的不同于第一轴线的第二轴线上
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穿过成形工具的一字几何结构。

[0018] 本发明的螺杆包括本发明的螺杆头衬套，其优选地藉由本发明的成形工具形成。

[0019] 本发明的套件包括本发明的螺杆以及本发明的螺杆头驱动装置。与本发明的套件

的螺杆的螺杆头衬套的外区段的截锥面相比，本发明的套件的螺杆头驱动装置的内区段的

截锥面相对圆柱面的倾角更大。藉此在螺杆的螺杆头衬套与螺杆头驱动装置之间实现摩擦

配合，从而提供保持力。穿过保持力，螺杆牢固地留在或插在螺杆头驱动装置上，并且可被

轻松地附接在工件上。在将螺杆头驱动装置自螺杆头衬套拔出的过程中轻松地克服此保持

力。穿过套件的根据本发明的构建方案实现以下优点：无需增设先前技术中习知的磁性组

件便能提供作用于螺杆的保持力。

附图说明

[0020] 图1a是一种示例性的带有螺杆头衬套的螺杆的螺杆头的横向剖视图。

[0021] 图1b是根据图1a的螺杆头衬套的另一横向剖视图。

[0022] 图1c是根据图1a和图1b的螺杆头衬套的俯视图。

[0023] 图2a、图2b和图2c示出了另一示例性的带有形式为十字几何结构的嵌接几何结构

的螺杆头衬套。

[0024] 图3a、图3b和图3c示出了本发明的一种带有形式为一字几何结构的嵌接几何结构

的螺杆头衬套。

[0025] 图4a是一种示例性的螺杆头驱动装置的侧视图。

[0026] 图4b是根据图4a的螺杆头驱动装置的立体图。

[0027] 图4c是根据图4a和图4b的螺杆头驱动装置的俯视图。

[0028] 图5a、图5b和图5c示出了另一示例性的带有形式为十字几何结构的接合几何结构

的螺杆头驱动装置的。

[0029] 图6a、图6b和图6c示出了本发明的一种带有形式为一字几何结构的接合几何结构

的螺杆头驱动装置。

[0030] 图7a和图7b示出了带有形式为Torx几何结构的接合几何结构的示例的成形工具。

[0031] 图8a和图8b示出了示例性的带有形式为十字几何结构的接合几何结构的的成形

工具。

[0032] 图9a和图9b示出了带有形式为一字几何结构的接合几何结构的本发明的成形工

具。

[0033] 图10a和图10b示出了一个示例性的实施方案。

[0034] 图11a和图11b示出了另一示例性的第二实施方案。

[0035] 图12a和图12b示出了另一示例性的第三实施方案。

具体实施方式

[0036] 图1a是螺杆1的螺杆头的横向剖视图，用于显示设于螺杆1中的本发明的螺杆头衬

套2。螺杆头衬套2具有外区段3以及接着外区段3的内区段4。外区段3在螺杆头的顶面5上开

始，其中为了将螺杆1旋入，穿过外区段3将如图4a至图4c所示的螺杆头驱动装置6插入内区

段4。外区段3在至少一个如图1c所示的沿螺杆头衬套2的深度T的法向的第一轴线A1上具有
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较内区段4更大的直径D。藉此简化螺杆头驱动装置6在螺杆头衬套2中的插入。外区段3大体

具有朝向内区段4缩窄的截锥的形状。藉此提供用于螺杆头驱动装置6的导引。内区段4是构

造为用于抗旋地容置螺杆头驱动装置6的嵌接几何结构。嵌接几何结构可为先前技术中习

知的任何用于螺杆驱动装置的几何结构。特别是十字几何结构、Torx几何结构或一字几何

结构适合用作嵌接几何结构。在图1至图1c中示出Torx几何结构。藉由外区段3及内区段4的

根据配置，能够在插入螺杆头衬套2的过程中改善对螺杆头驱动装置6的导引，并且在螺杆

头驱动装置完全卡入嵌接几何结构前实现螺杆头驱动装置6在螺杆头衬套2中的定心。藉此

防止嵌接几何结构因螺杆头驱动装置6的不当嵌入而耗损。图1b为包含如图1a所示的螺杆

头衬套2的螺杆1的螺杆头的另一横向剖视图，其与图1a相比围绕螺杆头衬套2的纵轴线L进

行了旋转。在图1a至图1c中示出的嵌接几何结构是Torx几何结构，其中在图1a中可看出

Torx几何结构的最大直径。图1c是图1a和图1b中的螺杆头的俯视图，其中以俯视图示出嵌

接几何结构。

[0037] 本发明的螺杆头衬套的外区段3优选地具有相对圆柱面倾斜2.5°至10°的截锥面。

截锥面的倾角是在图1a和图1b中用角度α标示。经证明，此角度范围特别有助于将螺杆头驱

动装置6插入。

[0038] 此外，根据本发明的螺杆头衬套2优选地包括设于外区段3与内区段4之间的具有

插入面8的插入区域7。图1a、图1b和图1c示出该插入面。根据本发明的螺杆头衬套2的优选

的实施方式，插入面8具有如图1a所示的相对外区段3的截锥的基面呈大致10°的倾角β。藉
此，螺杆头驱动装置6的接合几何结构能够更加容易地滑入螺杆头衬套2的嵌接几何结构。

[0039] 图2a、图2b和图2c示出了一种带有形式为十字几何结构的嵌接几何结构的螺杆头

衬套2的替代性实施方案，并且图3a、图3b和图3c示出了一种带有形式为一字几何结构的嵌

接几何结构的本发明的螺杆头衬套2。

[0040] 如图3c所示，在本发明的范围内，嵌接几何结构可为在沿螺杆头衬套2的深度T的

法向的不同于第一轴线A1的第二轴线A2上穿过螺杆头衬套2的一字几何结构。藉此实现以下

优点：可使用先前技术中习知的一字螺杆旋具来对配设有本发明的螺杆头衬套2的螺杆1进

行驱动。

[0041] 在图4a、图4b和图4c中示出了一种示例性的螺杆头驱动装置6。螺杆头驱动装置6

具有外区段9以及接着外区段9的内区段10，其中内区段10在至少一个如图4c所示的沿螺杆

头驱动装置6的高度H的法向的第一轴线A1上具有较外区段9更大的直径D。内区段10是大体

构造为朝向外区段9缩窄的截锥。外区段9具有接合几何结构，其构造成抗旋地卡入螺杆头

衬套2的嵌接几何结构。接合几何结构可为先前技术中习知的任何用于螺杆驱动装置的几

何结构。此接合几何结构是在图4b和图4c中详细示出。在图4a至图4c中示出Torx几何结构。

特别是十字几何结构、Torx几何结构或一字几何结构被挑选用作接合几何结构。螺杆头驱

动装置6与螺杆头衬套2为大体彼此互补的几何形状。穿过螺杆头驱动装置6的呈锥形缩窄

的内区段10，结合螺杆头衬套2的外区段3的锥形构建方案提供导引，从而防止螺杆头驱动

装置6的接合几何结构倾斜地插入螺杆头衬套2的嵌接几何结构。藉此防止螺杆头驱动装置

6被不当地嵌入螺杆头衬套2，并且避免螺杆头驱动装置6在螺杆头衬套2中打滑。

[0042] 本发明的螺杆头驱动装置6的内区段10包括相对圆柱面倾斜2.5°至10°的截锥面。

在图4a中，此倾角是用倾角 γ 标示。经证明，此角度范围特别有助于将螺杆头驱动装置6插
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入。

[0043] 此外，本发明的螺杆头驱动装置6优选地包括设于外区段9与内区段10之间的具有

插入面12的插入区域11。图4b和图4c示出该插入面12。插入面12优选地具有如图4b所示的

相对内区段10的截锥的基面呈大致10°的倾角δ。藉此，螺杆头驱动装置6的接合几何结构能

够更加容易地滑入螺杆头衬套2的嵌接几何结构。

[0044] 图5a、图5b和图5c示出了一种示例性的带有形式为十字几何结构的接合几何结构

的螺杆头驱动装置6，并且图6a、图6b和图6c示出了带有形式为一字几何结构的接合几何结

构的本发明的螺杆头驱动装置6。

[0045] 如图6c所示，接合几何结构可为在沿螺杆头驱动装置6的高度H的法向的不同于第

一轴线A1的第二轴线A2上穿过根据本发明的螺杆头驱动装置6的一字几何结构。

[0046] 本发明的用于在螺杆头中形成螺杆头衬套2的成形工具13被应用在螺杆生产中，

用以在螺杆坯件的螺杆头中形成本发明的螺杆头衬套2。此成形工具13的几何结构大体与

本发明的螺杆头驱动装置6相同。因此，成形工具13与螺杆头衬套2为大体彼此互补的几何

形状。因此，图4a、4b和4c，图5a、5b和5c，以及图6a、6b和6c也示例性地示出了本发明的成形

工具13的上区段。

[0047] 如同螺杆头驱动装置6那般，用于在螺杆头中形成螺杆头衬套2的成形工具13包括

外区段9以及接着外区段9的内区段10，其中内区段10在至少一个沿成形工具13的高度H的

法向的第一轴线A1上具有较外区段9更大的直径D。内区段10是大体构造为朝向外区段9缩

窄的截锥，并且外区段9包括接合几何结构，其构造成在螺杆头中形成用于抗旋地容置螺杆

头驱动装置6的嵌接几何结构。在本发明的范围内，接合几何结构或嵌接几何结构可为先前

技术中习知的任何用于螺杆驱动装置的几何结构。

[0048] 成形工具13的内区段10优选地包括相对圆柱面倾斜2.5°至10°的截锥面。在图4a

中，此倾角是用倾角 γ 标示。经证明，此角度范围特别有助于将螺杆头驱动装置6插入。

[0049] 根据本发明的成形工具13的优选的实施方式，此成形工具包括设于外区段9与内

区段10之间的具有插入面12的插入区域11。插入面12优选地具有如图4b所示的相对内区段

10的截锥的基面呈大致10°的倾角δ。藉此，螺杆头驱动装置6的接合几何结构能够更加容易

地滑入螺杆头衬套2的嵌接几何结构。

[0050] 图5a、图5b和图5c示出了带有形式为十字几何结构的接合几何结构的本发明的成

形工具13的替代性实施方案，并且图6a、图6b和图6c示出了带有形式为一字几何结构的接

合几何结构的本发明的成形工具13另一实施方案。

[0051] 如图6c所示，接合几何结构可为在沿螺杆头驱动装置6的高度H的法向的不同于第

一轴线A1的第二轴线A2上穿过成形工具13的一字几何结构。

[0052] 图7a至图9b是一种示例性的成形工具13的大体完整的示意图，其中成形工具13包

括用于将成形工具13固定在螺杆生产装置中的区段14。图7a和图7b以两个不同的尺寸示出

了带有形式为Torx几何结构的接合几何结构的示例性的成形工具13。图8a和图8b以两个不

同的尺寸示出了带有形式为十字几何结构的接合几何结构的示例性的成形工具13，并且图

9a和图9b以两个不同的尺寸示出了带有形式为一字几何结构的接合几何结构的本发明的

成形工具13。

[0053] 本发明的套件包括本发明的螺杆1以及本发明的螺杆头驱动装置6。与本发明的螺
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杆1的螺杆头衬套2的外区段3的截锥面相比，本发明的套件的螺杆头驱动装置6的内区段10

的截锥面相对圆柱面的倾角 γ 更大。藉此，在将螺杆头驱动装置6插入螺杆1的螺杆头衬套2

的过程中在螺杆头衬套2的截锥面与螺杆头驱动装置6的截锥面之间实现形状配合，并且螺

杆1牢固地插在螺杆头驱动装置6上。此方案的优点在于，能够以无需保持的方式将螺杆1简

单地附接在工件上并旋入。此外，藉此无需在螺杆头驱动装置6中设置磁体组件。试验表明，

目前市售的螺杆头驱动装置通常规格过大。例如，就直径4毫米的木螺杆而言，先前技术中

习知的TX25驱动装置能够传递螺杆的断裂转矩的多倍的值，因为此驱动装置具有相对较大

的深度。在本发明的范围内利用此认识，因为由此可见，为了将螺杆旋入，并不需要驱动装

置的整个深度。因此，根据本发明，将深度的一部分用于自附着式形状配合，从而将螺杆1保

持在螺杆头驱动装置6上。在此，穿过螺杆头驱动装置6及螺杆头衬套2的两个截锥面的不同

的角度α及 γ ，例如螺杆头衬套2上的5°以及螺杆头驱动装置6上的10°，实现极有效的形状

配合，其将螺杆1保持在螺杆头驱动装置6上。此创造性效应可应用于任何形式的螺杆驱动

装置几何结构。另一优点在于，实现沿螺杆头驱动装置6的轴向的工整导引。藉此防止螺杆

头驱动装置6倾斜地或歪斜地附接在螺杆1上，进而尽可能减小甚或完全避免螺杆头衬套2

的意外磨耗以及/或者螺杆头驱动装置6的过度耗损。

[0054] 图10a和图10b显示了一种示例性的螺杆1。图10a显示了示例性的螺杆1的俯视图，

并且图10b显示了沿线A‑A的图10a的示例性的螺杆的剖视图。螺杆1具有突起15，该突起基

本上环形地环绕螺杆头衬套2的外区段3并且基本上沿螺杆1的纵轴线方向延伸。突起15优

选具有0.75毫米的高度。突起15的优点是为螺杆头衬套2提供了额外的深度T，从而外区段3

可以至少部分地延伸到突起15内。这允许增加内区段4的深度，从而在螺杆头衬套2的嵌接

几何结构和螺杆头驱动器6的接合几何结构之间提供更大的力传递接触面。

[0055] 图11a和图11b显示了另一示例性的螺杆1的第二实施方案，其中螺杆1具有覆盖面

16，该覆盖面基本上环形地环绕螺杆头衬套2的外区段3并且沿螺杆2的径向方向向外倾斜。

覆盖面16优选在0.75毫米的高度上倾斜。图11a显示了螺杆1的俯视图，并且图11b显示了沿

线A‑A的图11a的螺杆的剖视图。覆盖面16的形状也达到了提供螺杆头衬套2的额外深度T的

技术效果。

[0056] 图12a和图12b显示了另一示例性的螺杆1。图12a显示了螺杆1的俯视图，并且图

12b显示了沿线A‑A的图12a的螺杆的剖视图。螺杆1具有外表面17，该外表面沿着螺杆1的纵

轴线方向延伸并且基本上完全环绕螺杆头衬套2的外区段3。外表面17优选具有1.31毫米的

高度。外表面17还为螺杆头衬套2提供了额外的深度T，以及外区段3的额外机械稳定性。

[0057] 现有技术中已知的TX25驱动器，其螺杆头衬套的深度T在1.9毫米至2.3毫米之间。

这些深度T通常是在螺杆头衬套直径为5毫米，头直径为9.5至10毫米的情况下实现的。在这

种情况下，螺杆头的高度是4.8毫米至5.2毫米。

[0058] 根据确定的螺杆尺寸，本发明的螺杆1的螺杆头的高度在5.75毫米范围内，由此，

内区段4的嵌接几何结构的深度优选约为1.95毫米。螺杆1的头直径约为10毫米。对于其他

尺寸的螺杆，这些值根据它们的比例来调整。
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