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Anotace:

pfitom soudasné miiZe vykondavat otoény pohyb.

/" Pro uskutethovani axidlniho pohybu je s na-
- strojovym vietenem (1) kinematicky spojen zdvi-
. hovy pohon, zatimco pro provadéni déliciho po-
- hybu je upraven ve sméru otadeni s nastrojovym
_vietenem (1) pevné spojeny a souose s nim
. ‘usporadany délici mechanismus. Pro provadéni
‘ototného pohybu je upravena nejméné jedna
- kyvna péka (20.1), ktera ma stfed ot4éeni uspo-
" tadany pevné na stojanu, ktera je kinematicky
~'spojena s néstrojovym vretenem (1) a délicim
.- mechanismem a ktera mé pro prodlouZeni stou-
" péni §roubovicového pohybu, vytvafeného axi-
i Alnim a otoénym pohybem, nejméné jedno pa-
-~ kové rameno s proménlivou délkou. Kyvn4 padka
~-.(20.1) tvorfi nejméné jeden ¢len ze dvou élentt
~sloZené posuvné kulisy, u které je kyvna paka
*..{20.1) s druhym é&lenem, to je pfesuvnym dilem
-(21.1), spojena prostfednictvim posuvného a
.- ototného kloubu (22.1), ktery je plynule posou-
‘vatelny po kyvné péce (20.1) a v presunuté
- = poloze je zajistitelny. Osa (25.1) otaleni po-
- “:suvného a otoéného kloubu (22.1) a tim i pfe-
-suvny dil (21.1) vykonavajici line4arni pohyb.




CZ 279687 B6

Vynalez se tyka zarizeni pro » pohon nastrojového vietena,
vykonavajiciho otoény délici pohyb, zejména pro vyrobu ozubenych
kol odvalovacim zpusobem, které vykonadva axialni pohyb a pritom
‘soucasné muze vykonavat otodény pohybs’ Pro uskuteéfiovani axidlniho
pohybu je s nastrojovym vretener? kinematicky spojen zdvihovy
- pohon, pro provadéni déliciho pohybu’ je upraven ve sméru otadeni
s nastrojovym vfetenem pevné spojeny a souose s nim usporadany
délici mechanismus a pro provddéni otoéného pohybu je upravena
alespon jedna kyvna paka, kterd ma ‘bod otdceni usporadany pevné
na stojanu, kterd je kinematicky spojena s nastrojovym vretenem
a délicim mechanismem a kterd ma pro zménu stoupani Sroubovicové-
ho pohybu, vytvareného axidlnim a otoénym pohybem, alespon jedno
. pdkové rameno s proménlivou délkou.

~ Zarizeni pro pohon nastrojového vretena je pfedmétem zverej-
‘néné prihlasky vyndlezu NSR ¢. 35 33 122. N&strojové vreteno je
v tomto pripadé spojeno prostfednictvim univerzalniho kloubu se
zdvihovym pohonem, vytvorenym jako excentricky pohon, a to pro-
strednictvim ojnice. N&astrojové vi¥eteno je obklopeno vodicim
pouzdrem, pric¢emz mezi vodicim pouzdrem a nastrojovym vietenem je
upraveno primé vedeni. Na vodicim pouzdru je usporadano Snekové
kolo, pricemZ mezi sSnekovym kolem a vodicim pouzdrem je usporada-
no sroubové vedeni. Snekové kolo je. v zabéru se Sneken, ktery je
motoricky pohénén, ¢imZ se zajistuje délici pohyb nastrojového
vietena. Vodici objimka je sama o sobé prikloubena k ojnici
dalsiho vystredného pohonu, ktery je se zdvihovym pohonem spojen
prostfednictvim fetézu.

Pokud vykonava nastrojové vreteno pri pevné drzieném vodicim
‘pouzdru vratné axidlni pohyby, vykondvad ndstroj nastrojového vre-

. tene primkové pohyby. Pokud se vsak vodici pouzdro uvede pro-

-~ stfednictvim dals$iho vystfedného pohonu do vratnych axidlnich
- pohybli, vykondva puasobenim Sroubového vedeni nastrojové vreteno
pridavné otoény pohyb, coZ vede k Sroubovicovém pohybu nastroje.
Vzhledem k tomu, 2Ze oba vystredné pohony 3jsou z hlediska své

- excentricity nastavitelné, je mozZzné plynule ménit stoupdni Srou-

bovicového pohybu.

Hlavni nevyhoda tohoto usporadani spoc¢iva v tom, Ze je mimo-
radneé obtizné navzajem seridit obé excentricity vystfednych poho-
nu tak, aby se dosdahlo presné pozZadovaného stoupani &roubovicové-
ho pohybu.

, U dalsiho pohonu nastrojového vfetena, ktery je znamy ze
zverejnéné prihlasky vyndlezu NSR ¢. 33 14 524, je na nastrojovém
vretenu usporaddno sSnekové kolo prostrednictvim primého vedeni.
Snekové kolo je opét v zdbéru se $nekem, jehoz hridel je axialné
posuvny. Axidlni posouvani snekového h¥idele zajistuje hydraulic-
~ky motor, ktery je ovldddn v zavislosti na zdvihovém pohonu
nastrojového vretena. Pokud vykondvad nastrojové vreteno vratny
axialni pohyb, pohybuje se soucasné v axidlnim sméru vratnym
pohybem i sSnekovy hridel, takZe nastrojové vreteno vykondva sSrou-
bovicovy pohyb. Podle sméru a amplitudy vratného axidlniho pohybu
Snekového hridele lze ménit stoupédni Sroubovicového pohybu.

Hlavni nevyhoda tohoto usporaddni spoc¢iva v tom, Ze je
prakticky nemozZné navzajem synchronizovat oba axidlni pohyby
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S pozadovanou presnosti, aby se ziskalo poZadované stoupani Srou-
bovicového pohybu.

Dalsi zarizeni pro pohon nastrojového vfetena tvori predmét
‘'zverejnéné prihldsky vyndlezu NSR &. 36 23 125, ze kterého se
vychazi v predvyznakové casti  bodu 1 definice predmétu vynalezu.
Toto zarizeni ma opét v Gvodu zminéné vodici pouzdro, které je na
jedné strané prostrednictvim néstrojového vfetena a na druhé
straneé prostrednictvim vidy jednoho Sroubového vedeni spojeno se
Snekovym kolem Vv otoc¢ném sméru pevné. Obé Sroubovd vedeni maji
stejna, avsak navzdjem Vv opac¢ném smyslu uspofddand stoupani.
.S nastrojovym vretenem je v zadbéru prvni kyvnd paka, ktera je
vzhledem k nému usporadana zhruba v pravém udhlu a kterid je klou-

" bové spojena s kloubovou padkou, kterd je upravena zhruba rovno-

. béZné s nastrojovym vretenem. K této kloubové pace je prikloubena
- druha kyvna péka, kterd je uspordddna rovnobéZné s prvni Kkyvnou
pakou a ktera je v zabéru s vodicim pouzdrem. Prvni kyvna pdka ma
" strfed otadc¢eni pevné spojeny se stojanem, pricemZz tento stred
otd¢eni je posuvny podél této kyvné padky. Stfed otddeni druhé
~kyvné paky, ktery Je rovnéZ pevné spojeny se stojanem, nelze
posouvat. Pokud se zméni poloha posuvného stredu otadceni, zméni
se  poméry u prvni kyvné paky z hlediska jejich ramen. Z toho

- vyplyva zména stoupdni $roubovicového pohybu nastrojového viete-

na, ktera vsak neni umérna ke zméné polohy stredu otaceni.

: Dalsi nevyhoda spoc¢ivd v tom, Ze se konce kyvnych pak pohy-
“buji po kruhovych drahdch a tim se neustdle méni nositelky prena-
Senych sil, coZ je nepriznivé pro celkovou stabilitu, pro zatize-
ni jednotlivych uloZeni a tim i pro dosaZitelnou presnost ozubeni

RE TR Vynalez si klade za ukol zdokonalit zafFizeni v dvodu uvede- .
“ného typu tak, aby se zajistila linearni moZnost nastavovani
stoupani sroubovicového pohybu.

Vytceny uUkol se resi zarizenim podle vyndlezu, jehoZ podsta-
ta spoc¢ivd v tom, Ze kyvnd pdka tvori jeden ¢len alespon ze dvou
“¢lenud sloZené posuvné kulisy, u které je kyvnad pdka s druhym c¢le-
nem spojena prostrednictvim posuvného a otoc¢ného kloubu, ktery je
plynule posouvatelny po kyvné pace a v presunuté poloze je zajis-
titelny, pricemZ osa otdc¢eni posuvného a otoc¢ného kloubu a tim
-1 druhy ¢len vykonavaji linearni pohyb, a pritom posuvné vedeni
. posuvného a oto¢ného kloubu vykondva Kk nému kolmy pohyb,
a linedrni pohyb druhého ¢lenu zpuUsobuje linedrni prestavny pohyb
déliciho mechanismu. Dalsi vyhodnd vytvoreni jsou patrna
“z dalsich patentovych ndroka.

: - Princip reseni spoc¢ivd v tom, Ze dpravou dvouclenné posuvné .
~kulisy s jednim posuvnym a otoénym kloubem mezi obéma ¢leny pre-
nasi kyvnd paka jako jediny c¢len toliko lineadrni pohyby na druhy
¢len a tento posuvny a otoény kloub je posouvatelny podél obou
~¢lenll a je zajistitelny, coZ umozZnuje ménit stoupdni Sroubovico-

 vého pohybu. Tim se vytvari Jjednoduchd a velmi presna moZnost

prestavovani stoupdni sSroubovice vyrdbéného obrobku pri soucasném
jednoduchém a robustnim provedeni pohonu, Xktery rovneéZ umozZnuje
~vysokou frekvenci zdvihadni. Se stojanem pevné spojeny stred otéa-
¢eni kyvné paky neni ve své poloze prestavitelny.
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Vynalez Jje v dalsim podrobnéji vysvétlen na prikladech
provedeni ve spojeni s vykresovou &asti.

Na obr. 1 je schematicky zndzornén axonometricky pohled na
prvni priklad provedeni. Obr. 2 pfedstavuje axonometricky pohled
na variantu provedeni prvniho prikladu provedeni.

Na obr. 3 je znazornén axonometricky pohled na druhy priklad
provedeni.

Na obr. 4 je znazornén axonometricky pohled na t¥eti priklad
provedeni. '

Obr. 5 znazornuje axonometricky pohled na t¥eti pfiklad pro-
vedeni, u kterého je zarizeni doplnéno o moZnost prestavovani.

Na obr. 6 je znazornén axonometricky pohled na &tvrty pri-
klad provedeni. Na obr. 7 je zndzornén axonometricky pohled na
¢tvrty priklad provedeni s moZnosti lepsiho vysvétleni jeho funk-
ce.

U prikladu provedeni podle obr. 1 je nastrojové vreteno 1,
které je na svém konci opatfeno nastrojem 2, uvadéno zdvihovym
pohonem do vratného axidlniho pohybu. Zdvihovy pohon je tvoren
hnacim motorem 3, ktery uvddi do rotadéniho pohybu klikovy kotoud
4, na kterém je vystredné prikloubena ojnice 5. Vystrednost toho-
to prikloubeni je nastavitelnad servomotorem 6. Ojnice 5 je svym
druhym koncem prikloubena na prvnim vykyvném ramenu 7, které je
pevné spojeno s otocnym hridelem 8. Tento otoény hridel 8 je ulo-
Zen v UlozZné casti 9, kterd je pevné spojena se stojanem. S otod-
nym hridelem 8 je neotocné spojeno druhé vykyvné rameno 10, které
je usporadano rovnobézné s prvnim vykyvnym ramenem 7 a na jeho?Z
konci je uloZen otoény a posuvny kloub 11, ve kterém je uloZena
horni c¢ast nastrojového vretena 1. P¥i pusobeni zdvihového pohonu
vykonava 1 nastrojové vreteno 1 vratny pohyb.

Nastrojové vreteno 1 je vytvoreno ze dvou dilli, pricemZz jeho
horni ¢ast 1.1 je spojena s jeho spodni ¢asti 1.2 prostrednictvim
axidlniho loZiska 12. Toto axidlni loZisko 12 zajistuje spodni
Cast 1.2 proti horni ¢asti 1.1 v axidlnim sméru, avsSak umozZnuje
otoény pohyb spodni ¢&sti 1.2 proti horni ¢&é&sti 1.1, ktera je
uloZzena v otoc¢ném a posuvném kloubu 11.

Na spodni casti 1.2 nastrojového vretena 1 je pevné uspora-
dano zavitem opatrené Sroubové vedeni 13, které zabird do zavitem
opatfene Sroubového vedeni 14 Snekového kola 15. Toto Snekové
kolo 15 je zajisténo proti axidlnimu pohybu. Je v 2zabéru se
Snekem 16, Kktery Jje wuspordadan na sSnekovém hrideli 17. Tento
Snekovy hridel 17 je prostrednictvim pfesouvaci objimky 18 spojen
s prestavovacim motorem 19.

Oto¢ny délici pohyb nastrojového vfetena 1 je zajistovan
prestavovacim motorem 19 pres presouvaci objimku 18, Snekovy hri-
del 17, sSnek 16 a Snekové kolo 15, jehoz sSroubové vedeni 14 je
v zaberu se Sroubovym vedenim 13 spodni ¢asti 1.2 nastrojového
vfetena 1.
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Pokud Jje pfi vratném axidlnim pohybu nastrojového vretena

1 .83nekové kolo 15 drzZeno pevné, vykonava vzhledem ke Sroubovym

~vedenim 13, 14 spodni ¢ast 1.2 nastrojového vretena 1 soucasné

- otocny pohyb. Velikost tohoto oto&ného pohybu j odvisla od stou-

pani zAavitu na Sroubovych vedenich 13, 14. Nastroj 2 vykonava

.~ tedy sroubovicovy pohyb, jehoZ stoupani je urdeno stoupanim Srou-
“ bovych vedeni 13, 14.

: o~ Aby bylo moZné ménit toto stoupani v kladném nebo v zaporném
~smyslu, Je oto¢ny hfidel 8 pevné spojen s kyvnou pakou 20.1,
ktera je s vyhodou usporadana v pravém uhlu Kk vykyvnym ramenim
- 7, 10 a kterd ma po obou strandch otod¢ného h¥idele 8 po jednom
~ramenu. Zhruba rovnobézZzné s touto kyvnou pakou 20.1 je upraven
prfesuvny dil 21.1, na jehoZ spodnim konci je uloZen otodéné, avsak
- axidlné neposuvné, sSnekovy h¥idel 17.

-7 Mezi kyvnou p&akou 20.1 a presuvnym dilem 21.1 je usporadan
= posuvny a oto¢ny kloub 22.1. Tento posuvny a otoény kloub 22.1 je
u zndzornéného prikladu provedeni tvofen dvoudilnym smykadlem,
jehoZ kluzné soucasti 23.1 a 24.1 jsou navzadjem otoéné spOJeny
_~ -kolem osy 25.1 otadceni. Osa 25.1 je pfitom upravena v pravém udhlu
ke kyvné pace 20.1 a k presuvnému dilu 21.1.

R S posuvnym a otoc¢nym kloubem 22.1 spolupracuje prestavné
- vreteno 26, Kkteré lze spojovat se servomotorem 27, coZ umozZiuje
. ‘prestavovat posuvny a otoc¢ny kloub 22.1 podél Kkyvné paky 20.1
-awpfesuvného dilu 21.1. S kluznou soucasti 24.1 spolupracuje
- .svérné ustrogl 28, které umoznuje zajistit kluznou soucast 24.1
lfffna presuvném dilu 21 1 v pevné poloze.

Pl Kyvna paka 20.1, posuvny a otocény kloub 22.1 a presuvny dil

“..21.1 tak vytvareji ze dvou &lenli sestavajici posuvnou kulisu,
_-u které se vratny otoé&ny pohyb kyvné paky 20.1 prevadl na vratny

. axialni pohyb Snekového hridele 17, jehoZ vykmit je zavisly na
. .wzdalenosti osy otoéného hridele 8 od osy 25.1 posuvného a otod-
 ného kloubu 22.1.

Tento axidlni pohyb $nekového hridele 17 se prenasi pres
&nek 16 jako otoény pohyb na sSnekové kolo 15 a tim také jako pri-
davny otoény pohyb na spodni c¢ast 1.2 nastrojového vretena 1.
-Tento pridavny otoény pohyb je superponovan k otoé&nému pohybu,
ktery se vytvari pusobenim Sroubovych vedeni 13, 14. Podle toho,
zda posuvny a otocény kloub 22.1 zaujme polohu nad nebo pod osou
- otocéného hridele 8, se otoény pohyb, vytvéfeny Sroubovym vedenim
14, zvétsi nebo zmens1. Pokud by byl posuvny a otocny kloub 22.1
v 1drovni oto&ného hridele 8, mél by pridavny otoény pohyb nulovou
, hodnotu, .to 2znamena, Ze otoény pohyb néastrojového vretena 1
v prubéhu jeho axidlniho pohybu by presné odpovidal otaceni,
~vyvolanému stoupanim Sroubovych vedeni 13, 14.

U varianty provedeni podle obr. 2 jsou stejné poméry jako
u prikladu provedeni podle obr. 1 s tim rozdilem, Ze mezi Sneko-
~vym kolem 15 a spodni céasti 1.2 nastrojového v¥etena 1 nejsou

~ upravena Sroubova vedeni, nybrZ primd vedeni 13.1 a 14.1.

RRETE ,:Pokud je u tohoto prikladu ﬁrovedeni posuvny a oto¢ny kloub
.22.1 v udrovni oto¢ného hridele 8, vykondva nastrojové vreteno 1
toliko vratné axidlni pohyby, avsak Zadny otoény pohyb, protoze

-4-
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stoupani Sroubovicového pohybu je prakticky nekonecné. Pokud se
na rozdil od toho presune posuvny a otoény kloub 22.1 smérem
vzhiru nebo smérem dold a prostrednictvim svérného tstroji 28 se
‘pevné upne na kluzné soucdsti 23.1, vykonava nastrojové vreteno
1 pfi svém axialnim pohybu otoény pohyb, pricemZ stoupani vytva-
- fejiciho Sroubovicového pohybu nastroje 2 je tim mensi, &im vétsi
je vzdalenost mezi posuvnym a otocénym kloubem 22.1 a otodnym hri-
delem 8.

U dale popsanych prikladd provedeni maji ty soucdasti, které
jsou shodné se souc¢dstmi, zndzornénymi na obr. 1 a obr. 2, shodné
vztahové znaky.

U prikladu provedeni podle obr. 3 pusobi klikovym kotoudem
4 pohdnéna ojnice 5 na kyvnou paku 20.2, kterd je rozdélena na
dva dily a kterd je vzhledem ke stojanu pevné a prostrfednictvim
~otocného hridele 8 otoc¢né uloZena, pricemZz otoény hridel 8 je
~uloZen v UloZné ¢asti 9.1, pevné spojené se stojanem. Na tom kon-
ci dvoudilné kyvné paky 20.2, ktery Jje protilehly k ojnici 5, je
‘uloZeno kluzné otoc¢né lozisko 11, ve kterém je uloZena zalomena
paka 32, ve které je prostrednictvim otoéného loziska 33 ulozZeno
v axidlnim sméru zajisténé nastrojové vreteno 1. Nastrojové vre-
teno 1 ma& primé vedeni 13.1, které spolupracuje s odpovidajicim
primym vedenim vodiciho pouzdra 31, které obklopuje nastrojové
vreteno 1. Toto vodici pouzdro 31 md na vnéjs$i strané Sroubové
vedeni 13, které je vedeno vV odpovidajicim sSroubovém vedeni 14
sSnekového kola 15.

Vodici pouzdro 31 je uloZeno otoc¢né v presuvné desce 30,
avSak vzhledem k ni je axidlné neposuvné. Presuvna deska 30 je
- zajisténa proti pootoc¢eni, avsak miZe se pohybovat ve sméru osy
nastrojového vretena 1. Presuvna deska 30 je upravena zhruba
rovnobézné s dvoudilnou kyvnou pakou 20.2.

Mezi kyvnou péakou 20.2 a mezi presuvnou deskou 30 je uspora-
dan vzhledem k nim v pravém uhlu presuvny dil 21.2. Tento pr¥esuv-
ny dil 21.2 ma& nahor¥e kluznou soucast 23.2, kterd je spojena
prostrednictvim otoéného uloZeni 25.0 s presuvnym dilem 21.2. Osa
25.2 otaceni je usporadana v pravém uhlu ke kyvné péace 20.2
a k presuvnému dilu 21.2. Spodni konec presuvného dilu 21.2 je
vytvoren rovnéZ jako kluznd soucast 24.2, ktera je prostrednict-
. vim svérného uUstroji 28 pevné zajistitelnd na presuvné desce 30.
© 8§ presuvnym dilem 21.2 je mimoto v zabéru prestavné vreteno 26,
prostrednictvim kterého je mozZné pfi wuvolnéném svérném uUstroji
28 posouvat presuvny dil 21.2 podél kyvné paky 20.2 a podél pre-
suvné desky 30.

: Pokud uvede klikovy pohon kyvnou paku 20.2 do vykyvného
- pohybu kolem otoéného hridele 8, méni se tento vykyvny pohyb
prostrednictvim lozZiska 11, paky 32 a loziska 33 ve vratny pohyb
nastrojového v¥etena 1 v axidlnim sméru. Pokud je presuvny dil
21.2 v poloze, ve které se osa 25.2 otoéného kloubu 25.0 nachazi
v urovni osy otoc¢ného hridele 8, vykonava nastrojové vreteno 1
axialni pohyb, ke kterému neni superponovan 2zadny otoény pohyb.
Pokud Jje naproti tomu presuvny dil 21.2 Vv poloze vpravo nebo
vlevo od oto¢ného hridele 8, méni se vykyvny pohyb kyvné paky
20.2 v linearni pohyb prfesuvného dilu 21.2 smérem vzhliru a dolu
-a tim i ve shodny pohyb presuvné desky 30 a vodiciho pouzdra 31.

-5=~
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Pfi pevné sevreném sSnekovém kole 15 se tim méni axialni pohyb
vodiciho pouzdra 31 prostrfednictvim &roubovych vedeni 13, 14
a primého vedeni 13.1 v otoény pohyb nastrojového vretena 1.
‘Stoupani takto se vytvarejiciho Sroubovicového pohybu nastroje
2 Jje zavislé na stoupani Sroubovych vedeni 13, 14 a na vzddlenos-
ti prfesuvného dilu 21.2 od otoé¢ného hridele 8. Podle toho, zda je
pfesuvny dil 21.2 vpravo nebo vlevo od oto&ného hridele 8, se

méni toto stoupdni v kladném nebo zaporném smyslu.

Také v tomto pripadé vytvareji kyvnd padka 20.2 z kluzné
soucasti 23.1 a otoc¢ného uloZeni 25.0 sloZeny posuvny a otodny
kloub 22.1, a presuvny dil 21.2 posuvnou kulisu, u které je
‘posuvny a otocny kloub 22.2 plynule posouvatelny podél kyvné paky
20.2 a pevné zajistitelny svérnym uUstrojim 28.

Zarizeni podle obrazki 1 az 3 lze navzajem kombinovat. Podle
»‘obrazku 1 a 2 vykonava presuvny dil 21.1 vodorovné linedrni pohy-
by, zatimco presuvny dil 21.2 podle .obr. 3 vykonava svislé
linedrni pohyby. Je napriklad moZné preménit prostrednictvim
klinové plochy vodorovné pohyby pfesuvného dilu 21.1 na linedrni

. svislé pohyby, coZ umoZni pohyby presuvné desky 30 ve sméru naho-

ru a dold. Odpovidajicim zpisobem je moZné preménit svislé pohyby
.presuvného dilu 21.2 prost¥ednictvim této klinové plochy na vodo-
rovné pohyby, ¢imZ vykonava sSnekovy hridel 17 vratny pohyb.

e K prikladu provedeni podle obr. 3 je tfeba jesté poznamenat,
i Ze je moZné ménit délku ojnice 5 a tak ménit vyskovou polohu
: otocného hridele 8 zménou délky ulozZné c¢asti 9.1, ktera je pevné
-.,spOJena se stojanem. ’

" Zatimco u aZ dosud popsanych priklada provedenl provadl kyv-

S na paka 20 pohyby vykyvného ramene zdvihového pohonu kolem osy

‘otoéného hridele 8, Jjsou u dalSich prikladd provedeni axidlni

- . pohyby nastrojového vretena 1 snimdny z kyvné paky, pripadné jsou

‘na ni prendseny. U prikladl provedeni podle obrazkd 1 aZz 3 preva-
‘dél tedy posuvny a otocény kloub 22 otoény pohyb kyvné paky 20 na
. 1linearni pohyb presuvného dilu 21.

, U nasledujicich prikladl provedeni je upraven dalsi posuvny

a otoc¢ny kloub, ktery prevadi linedrni axi&lni pohyby nastrojové-

-~ ho vretena 1 na vratné otoéné pohyby jedné nebo dvou kyvnych pak

/" a tak popsany posuvny a otoény kloub prevadi tyto vratné otocné
- "'pohyby na vratné linearni pohyby pro pohon déliciho mechanismu.

et Podle obrazkli 4 a 5 mad nastrojové vreteno 1 s nim pevné
$pojeny prstenec 32, ktery je znazornén na obr. 7. Tento prstenec
‘32 ' je obklopen hrdlovou loZnou &asti 33, ktera ma ve sméru dolu
~upravené rameno 34. Hrdlova uloznad ¢ast 33 a rameno 34 se tak
pusobenim nastrojového vretena 1 pohybuji linedrné smérem vzhiru

- a dold. Na spodnim konci ramene 34 je upraven posuvny a otocny

kloub 35, ktery je tvoren kluznou soucdsti 35.1 a otocnym uloZe-
nim 35.2, které spojuje rameno 34 s kluznou souc¢asti 35.1. Kluzna
soucast 35.1 je v zabéru s kyvnou padkou 20.3, kterda je vzhledem
ke stojanu pevné otocné  uloZena prostrednictvim otoc¢ného hridele
8. Kyvna paka 20.3 je usporadana zhruba v pravém uhlu vzhledem
.k nastrojovému vretenu 1.
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Mezi presuvnou deskou 30, kterd je vytvofena jako presuvny
dil 21.3, a mezi kyvnou pakou 20.3 je usporadan posuvny a otocény
kloub 22.3, ktery je tvoren prvni kluznou soucasti 23.3 a druhou
kluznou souc¢asti 24.3, které jsou navzdjem spojeny prostrednict-
vim oto¢ného 1loZiska. Otoénd uloZeni obou posuvnych a otoénych
kloubli 35 a 22.3 maji osy otdc¢eni, které jsou rovnobézné s osou
otoéného hridele 8. Kluzna soucdst 24.3 je upevnitelna na presuv-
ném dilu 21.3, ktery je upraven zhruba rovnobézné s kyvnou pakou
20.3. Posuvny a otoény kloub 22.3 je plynule posouvatelny podél
presuvného dilu 21.3 a podél Kkyvné padky 20.3 a v kazdé poloze
posunuti jej lze pevné sevrit s presuvnym dilem 21.3. Podle polo-
hy posuvného a otoéného kloubu 22.3 vpravo nebo vlevo od otodného
hridele 8 se méni stoupdni Sroubovicového pohybu v kladném nebo
zdporném smyslu.

Dalsi moZna zména spo¢ivad v tom, Ze i posuvny a otoé&ny kloub
35 je usporadan posuvné podél kyvné paky 20.3.

Na obrazcich 4 aZ 7 je rovnéZ zndzornén obrobek 36, ktery je
opracovavan nastrojem 2.

Plynula moZnost prestavovdni posuvného a otoé&ného kloubu
22.3 Je znazornéna na obr. 5. Na presuvné desce 30 je pevné uspo-
radan stojan 37 loziska, kterym prochdzi prestavné vreteno 26,
ktere Jje v zabéru s kluznou soucdasti 24.3, ¢imZ je posuvny
a oto¢ny kloub 22.3 posuvny podél presuvného dilu 21.3 a tim
i podél kyvné paky 20.3. Pokud je prestavné vreteno 26 uloZeno ve
stojanu 37 1lozZiska v kluzné soucasti 24.3 dostateé¢né stabilné,
neni treba vytvaret na kluzné soucdsti 24.3 svérné ustroji.

‘ U prikladu provedeni podle obrazka 6 a 7 Jjsou upraveny dvé

kyvné paky 20.4 a 37. RovnobéZné navzajem upravené kyvné paky
20.4 a 37 Jsou prostrednictvim hridell 8 a 38 uloZeny otoéné na
strané stojanu. Alesponn na jednom konci jsou navzajem spojeny
prost¥ednictvim otoéného kloubu kloubovou pakou 39. Pridavné
spojeni prostrednictvim dalsi kloubové pdky lze vytvorit na opad-
nych koncich kyvnych pak 20.4 a 37.

S kyvnou pdakou 37 je prostrednictvim posuvného a otoéného
kloubu 35 spojena hrdlova uloZnad c¢ast 33. Hrdlovd UloZna ¢ast 33
je opatrena kluznou soucasti 35.1 a otoé¢nym uloZenim 35.2. Kluzna
soucast 35.1 je vedena podél podélného vedeni 35.3 kyvné paky 37
a s hrdlovou udloZnou c¢asti 33 je spojena prostfednictvim otoé&ného
ulozeni 35.2.

Spodni kyvna péaka 20.4 je kinematicky spojena s presuvnym
dilem 21.4 presuvné desky 30 prostrednictvim posuvného a oto&ného
- kloubu 22.4, ktery je posuvny podél kyvné paky 20.4 a presuvného
dilu 21.4 a ktery je =zajistitelny ve své poloze. Tento posuvny
a oto¢ny kloub 22.4 md kluznou soucast 23.4 a dalsi kluznou sou-
¢cast 24.4, které jsou navzajem spojitelné prostrednictvim otodné-
ho kloubu 25.0. Kluzna soucast 24.4 je vytvorena ve tvaru pismene
U a na presuvném dilu 21.4 je pevné zajistitelnad. Druha kluzna
soucast 23.4 je vedena v podélném vedeni 40, které je upraveno po
obou stranach otoc¢ného hridele 8.

Take v tomto pripadé je zajisténa pridavnad mozZnost prestavo-
vani stoupani &roubovicového pohybu, vytvori-li se posuvny
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a otocny kloub 35 posunutelny podél kyvné paky 37 a hrdlové uloz-
né casti 33 a pokud je zajistitelny.

Dalsi vyhody spoé¢ivaji v tom, 3Ze pri 1linedrni zavislosti

- 'dosahovaného stoupani Sroubovice na velikosti prestaveni lze toto

. stoupani prestavovat podstatné jednodussimi prostredky neZ pri
nelinearni zavislosti.

Prestavovana vzdalenost Jje na télese, které se pohybuje

- toliko posuvné. Sama o sobé 1lezi vidy ve vodorovné roviné. Proto

‘mohou byt prostfedky pro jeji prestavovadni podstatné jednodussi,

“neZ prostredky, které jsou treba pro prestavovani vzdalenosti na
rotujicim télese.

g Prestavovani lze uskutedfovat a méfit jednoduchymi prostred-
u‘ky i tehdy, pokud je Zebro sikmé.

U uvedenych variant je moZné primé prestavovani veliéin,
uréujicich uhel sklonu, to je svislé vzddlenosti osy otddeni ulo-
Zeni cepu mezi kluznymi soucastmi 23.1 a 24.1 a osou otacdeni

~+ néastrojového vretena 1.

v v s

“Vynalez umoZnuje jednodu551 konstrukci daného zarizeni
a vznikaji rovnéZ nizsi vyrobni naklady.

U zarizeni podle vyndlezu je treba mensiho podtu 1ulozZnych

~ " mist, coZ sniZuje i pocéet konstrukénich soudasti, coZ naopak
‘ 3;zvysuje presnost vyroby vyrabénych obrobki. :

Men51 pocet pohyblivych soucasti zajistuje nizs$i kmitéani

PATENTOVE NAROKSY

1. Zarizeni pro pohon nastro;oveho vretena, vykonavajiciho otoény
-~ .'délici pohyb, zejména pro vyrobu ozubenych kol odvalovacim
.zZpusobem, které vykondava axialni = pohyb a pritom soucasné mizZe

. wvykonavat oto¢ny pohyb, pficemZ pro uskutedériovani axialniho
-’ 'pohybu je s nastrojovym vretenem kinematicky spojen zdvihovy

~.. pohon, pro provadéni déliciho pohybu  je upraven ve sméru ota-

©.¢eni s nastrojovym vretenem pevné spojeny a souose s nim uspo-
© . taddany délici mechanismus a pro provadéni otoc¢ného pohybu je
“upravena nejméné jedna kyvnad paka, kterd mad stred otaceni
_usporadany pevné na stojanu, kterd Jje kinematicky spojena
~.'s nastrojovym vretenem a délicim mechanismem a kterd mad pro
zménu stoupani sSroubovicového pohybu, vytvareného axidlnim

. a otoénym pohybem, ne]mene jedno pakové rameno s proménlivou
.délkou, vyznacuijici s e t im, Ze Kkyvna péaka
©.(20.1; '20.2; 20.3; 20.4) tvori Jjeden ¢len nejméné ze dvou

~«¢lenll slozené posuvné kulisy, u které je Kkyvna paka (20.1;
©20.2; 20.3; . 20.4) s druhym clenem, to je presuvnym dilem
© (21.1; 21.2; 21.3; 21.4), spojena prostrednictvim posuvného a
_oto¢ného kloubu (22.1; 22.2; 22.3; 22.4), ktery je plynule po-
~suvny po kyvné pace (20.1; 20.2; 20.3; 20.4) a v presunuté po-
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loze je zajistitelny, pric¢emz osa (25.1; 25.2) otaceni posuv-
ného a otoéného Kkloubu (22.1; 22.2; 22.3; 22.4) a tim i pre-
suvny dil (21.1; 21.2; 21.3; 21.4) jsou lineadrné pohyblivé,
a posuvné vedeni posuvného a otoéného kloubu (22.1; 22.2;
22.3; 22.4) je pohyblivé kolmo k nim, pficdemZ délici mechanis-
mus je 1linearnim pohybem presuvného dilu (21.1; 21.2; 21.3;
21.4) lineadrné prestavitelny.

Zarizeni podle nadroku 1, vy znac¢uijici s e t in,
Ze posuvny a otoc¢ny kloub (22.1; 22.2; 22.3; 22.4) je zajisti-
telny na presuvném dilu (21.1; 21.2;.21.3; 21.4) a posuvné
vedeni je kluzné podél kyvné paky (20.1; 20.2; 20.3; 20.4).

Zarizeni podle naroku 1 nebo 2, vy znadcuijici s e
t i m, Ze posuvné vedeni posuvného a otoéného kloubu (22.1;
22.2; 22.3; 22.4) je tvoreno kluznou soudasti (23.1; 23.2;
23.3; 23.4), kterd je kluznd podél kyvné paky (20.1; 20.2;
20.3; 20.4).

Zarizeni podle jednoho z ndroku 1 az 3, vy znadc¢uijici
s e t 1 m, Ze na stojanu pevné usporadand osa ot&ceni kyvné
paky (20.1; 20.2; 20.3; 20.4) je usporddana v jejim stredu
a posuvny a otoény kloub (22.1; 22.2; 22.3; 22.4) je posuvny
a zajistitelny podél obou ramen kyvné paky (20.1; 20.2; 20.3;
20.4).

Zarizeni podle jednoho z ndrokli 1 az 4, vy znad¢uijici
s e t i m, 2Ze kyvnd paka (20.1; 20.2) je pohdnitelnda zdvi-
hovym pohonem. -

Zarizeni podle jednoho z ndrokd 1 az 4, vyznaduijici
s e t im, Ze Kkyvna paka (20.3; 20.4) Jje pohanitelna

'»néstrojOVYm vretenem (1) a mezi kyvnou pédkou (20.3; 20.4) na

jedné strané a nastrojovym vretenem (1) a presuvnym dilem
(21.3; 21.4) na druhé strané je usporadan vidy jeden posuvny
a otoény kloub (22.3; 22.4; 35).

Zarizeni podle ndroku 6, vy znacuijici s e t i m,
Ze kyvna paka (20.4) je s nastrojovym vretenem (1) spojena
pres sSroubovou paku (39) dalsi kyvnou pakou (43), kterd ma osu
otdc¢eni pevné spojenou se stojanem, a pres dalsi posuvny
a otoc¢ny kloub (35).

Zarizenl podle jednoho z narokd 1 az 7, vy znadcuijici:
s e t i m, Ze délici mechanismus je opatren ve sméru otace-
ni s nastrojovym vretenem (1) pevné spojenym a na ném uspora-
danym Snekovym kolem (15), které je natac¢itelné presuvnym
dilem (21.1; 21.2; 21.3; 21.4).

Zar¥izenli podle jednoho z narokli 1 aZz 7, vy znacdc¢uijici
s e t i m, Ze délici mechanismus je opatf¥en ve sméru otade-
ni s nastrojovym vretenem (1) a se Snekovym Kkolem (15) pevné
spojenym vodicim pouzdrem (31), které je posouvatelné presuv-

- nym dilem (21.2; 21.3; 21.4) a jedno 2z pevnych spojeni ve

sméru otaceni je tvoreno Sroubovym vedenim (14, 15).
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10.Zarizeni podle ndroku 8, vy znac¢uijici s e t inm,

“Ze druhy ¢len je tvoren presuvnym dilem (21.1), ktery je upra-

. ven rovnobézZné s kyvnou pakou (20.1), kterd je kolmd k vykyv-

~-nému ramenu (10) zdvihového pohonu pro zajisténi axidlniho

- pohybu nastrojového vretena (1) a kterd je s timto vykyvnym
ramenem (10) spojena.

,li;Zafizeni podle naroku 10, vy znac¢uj

ici s e timn,
Ze v presuvném dilu (21.1) je uloZen otoc¢né a axidlné neposuv-
neé snekovy hridel (17), jehoZ snek (16) je v zabéru se Sneko-

vym kolem (15).

12.Zarizeni podle naroku 11, vy znaéduijici s e t im,
- Ze Snekovy hridel (17) je spojen pfes presouvaci objimku (18)
- 8 prestavovacim motorem (19) déliciho mechanismu.

'~ 13.Zarizeni podle ndroku 9, vy znacuijici S e t imn,
’ Ze Kkyvna paka (20.2) je vykyvné rameno zdvihového pohonu,
- prostrednictvim kterého je nastrojové vreteno (1) axidlné
pohybovatelné a druhy ¢len je kolmo ke kyvné pace (20.2) upra-

- ~veny presuvny dil (21.2).

14.Zarizeni podle ndroku 13, vy znacd¢ujici s e t im,
Ze presuvny dil (21.2) je posuvny a pevné upnutelny na kolmo
k nému upravené presuvné desce (30), ve které Jje otoé&né
a vzhledem k ni axidlné neposuvné uloZeno vodici pouzdro (31).

. 15.zafizeni podle naroku 9, vy znacuijici s e t i m,

‘. Z2e s nastrojovym vretenem (1) je axidlné neposuvné spojena

."“; j,”hrd1ové ¢ast (42), kterda je pres dalsi posuvny a otoc¢ny kloub

i (35) spojena s kyvnou pakou (20.3), kterd je spojena prostred-

““nictvim posuvného a otoéného kloubu (22.3) s druhym &lenem,

- vytvorenym jako presuvny dil (21.3), ktery Je c¢asti presuvné

“desky (30), ve které je otoéné a vzhledem k ni axiidlné posuvné
.. uloZeno vodici pouzdro (31).

16.Zarizeni podle ndroku 9, vyznacuijici s e t i m,

e s nastrojovym vretenem (1) je axidlné neposuvné spojena

: hrdlova céast (42), ktera Jje prostrednictvim dalsiho posuvného

. a otoc¢ného kloubu (35) spojena s dalsi kyvnou péakou (43),

- a kyvna paka (20.4) je pres posuvny a otoény kloub (22.4) spo-

‘jena s druhym c¢lenem, vytvorenym jako presuvny dil (21.4),

- ktery Jje soucdsti presuvné desky (30), ve Kkteré je -otoéné

" a vzhledem k ni axialné neposuvné ulozZeno vodici pouzdro (31).

. 17.Zarizeni podle naroku 13 nebo 14, vy znadcuijici s e

t im, 2Ze posuvny a otoény kloub (22.2) je tvoren kluznou
- soucasti (23.2), kterd ije v zdbéru s kyvnou pakou (20.2),
. 'a oto¢énym wuloZenim (25.0), Kkteré spojuje kyvnou paku (20.2)
.. s presuvnym dilem (21.2).

18.Zarizeni podle jednoho z naroka 10 az 12, 15 nebo 16, Vv y -
znacujici s e t im, 2Ze jeden posuvny a otocny

- kloub (22.1; 22.3) sestavd ze dvou kluznych soucasti (23.1;
24.1; 23.3; 24.3) a oto¢ného uloZeni (25.0), které je spojuje,

- pricemZz kluzna soucdast (24.1; 24.3), wupravena Vv 2zabéru
. s presuvnym dilem (21.1; 21.3), je opatfena svérnym uUstrojim

(28).

-10-~
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19.Zarizeni podle jednoho z naroka 10 aZ 12, 15 nebo 16, v y -

znacuijici s e t im, 2Ze jeden posuvny a otodény
kloub (22.4) sestavd ze dvou kluznych soucdasti (23.4; 24.4)
a oto¢ného wuloZeni (25.0), které je spojuje, pricdemz kluzna
soucast (24.4), upravena v zdbéru s pfesuvnym dilem (21.4), je
opatfena svérnym ustrojim (28), a druhd kluznid soucast (23.4)
je v zabéru s podélnym vedenim (40) na kyvné pace (20.4).

7 vykresu

-11-
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