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Przedmiotem wynalazku jest organ ruchomy
elektromechanicznych przyrzadéw pomiarowych,”a
zwlaszcza ustrojow magnetoelektrycznych wzmac-
niaczy galwanometrycznych.

Dotychczas znany organ ruchomy elektrome-
chanicznych przyrzadéow pomiarowych ma pio-
nowg o$§ obrotu wyposazong w czopy Kkuliste osa-
dzone w dolnym lozysku noSnym i goérnym lozys-
ku prowadzgcym, przy czym z osig tg zwigzana
jest na state w dowolny znany spos6b diwignia
w postaci plaskiej listwy. Znany jest rowniez
organ ruchomy elektromechanicznych przyrzadow
pomiarowych o pionowej osi obrotu, zawieszonej
za pomocg naciggow.

Zasadniczg wadg tego organu ruchomego jest
to, ze jego pionowa 0§ obrotu ma mozliwosé
przemieszczania sie w granicach promieniowego
luzu gornego lozyska prowadzacego, wzglednie w
granicach swobodnego zwisu naciggu. Stwarza to
mozliwos¢é wystepowania przypadkowych odchy-
len rzeczywistej osi obrotu organu ruchomego w
stosunku do kierunku wyznaczonego teoretycznie
miejscem utwierdzenia lozysk i naciggdbw w nie-
ruchomej czeSci ustroju elektromechanicznego.
Wystepowanie tych odchylen pionowej osi organu
ruchomego jest szczegoblnie szkodliwe w przypad-
ku ustrojéw magnetoelektrycznych wzmacniaczy
galwanometrycznych. Robocze przemieszczenia or-
gan6éw ruchomych tych ustrojéw nie przekraczaja,
w przeciwienstwie _do przemieszczen organéw ru-
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chomych miernikéw elektrycznych, dziesietnych
czeSci stopnia kgtowego i jako takie sg poréwny-
walne w skutkach z przemieszczeniami wynikajg-
cymi z istnienia luzéw promieniowych lozysk lub
tez z istnienia swobody zwisu naciggéw. Dlatego
nawet bardzo nieznaczne odchylenia pionowej osi
obrotu organéw ruchomych tych ustrojéow w gra-
nicach ulozyskowania sg przyczyna niepewno$ci
dzialania, a wiec i bledow wskazan, wzmacniaczy
galwanometrycznych.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie wady
dotychczas znanych organéw ruchomych ustrojow
elektromechanicznych urzadzehh pomiarowych ja-
kg jest mozliwo$é przemieszczania sie pionowe€j
osi obrotu tych organéw w granicach promienio-
wego luzu goérnego lozyska prowadzgcego lub w
granicach swobody zwisu naciggu, za$§ zagadnie-
niem technicznym jest skontrolowanie organu ru-
chomego, urrioiliwiajacego osiggniecie tego celu.

Zagadnienie to jest rozwigzane przez wykonanie
na dzwigni organu ruchomego wykorbienia i
zwigzanie na stale dolnej czeSci rurki stanowigcej
pionowa 0§ obrotu ze skierowanym ku goérze wy-
korbieniem tej dZwigni w polozeniu zapewniajg-
cym pokrywanie sie $Srodka ciezkoSci organu ru-
chomego 2z punktem styczno$ci kulistego czopa
osadzonego w dolnym koncu rurki z dolnym }lo-
zyskiem nos$nym, oraz przez wyposazenie goérnego
konica rurki w ferromagnetyczny element, przy
czym gorny koniec rurki umieszczony jest swo-
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bodnie w wykonanej z niemagnetycznego metalu
. tulei, w ktérej osadzony jest staly magnes.

Zasadnicze korzy$§ci techniczne wynikajace ze
stosowania organu ruchomego wedlug wynalazku
to wyeliminowanie mozliwo$ci wystepowania od-
chylen rzeczywistej osi obrotu od Kkierunku pio-
nowego, oraz bardzo znaczne zmniejszenie mo-
mentéw tarcia i wplywu histerezy tarciowej dol-
nego lozyska no$nego. :

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w
przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym
fig.
gnetoelektrycznego wzmacniacza galwanometrycz-

nego w przekroju podiuznym, fig. 2 — organ ru-
chomy w widoku z tylu, a fig. 3 — w widoku
z gory.

Pionowa 0§ obrotu organu ruchomego stanowi
wykonana z niemagnetycznego materialu prosta
rurka 1 zwigzana na stale z dzwignig 2 na $rod-
ku jej wykorbienia 3. Na jednym koncu dzwigni
2 osadzona jest ptaska cewka 4 mangetoelektrycz-
nego ustroju, za§ na drugim koncu diwigni 2 za-
mocowana jest przesiona 5, sterujgca iloscig
Swiatla padajacego na fotoczule elementy wzmac-
niacza. Rurka 1 wspiera sie na dolnym kamienio-
wym lozysku 6 no$nym za pos$rednictwem kulis-
tego czopa 7 osadzonego w dolnym koncu rurki
1. W gérnym koncu rurki 1 osadzony jest ferro-
magnetyczny element 8 o ksztalcie walca lub cy-
lindra. Goérny koniec rurki 1 z ferromagnetycznym
elementem 8 jest swobodnie umieszczony w wy-
konanej z niemagnetycznego materiatu tulei 9, w
ktorej osawdzony jest staly magnes 10.

Tuleja 9 wraz z magnesem 10 osadzona jest w
mostku 11 zwigzanym z magnetoelektirycznym
ustrojem o ptaskiej szczelinie powietrznej dosto-
sowanej do cewki 4. O§ symetrii magnesu 10 po-
krywa sie z osig rurki 1 i ferromagnetycznego
elementu 8. Dolne lozysko 6 osadzone jest w
trzpieniu 12 wkreconym do mostka 13 zwigzanego
z magnetoelektrycznym ustrojem. Dzieki wykor-
bieniu 3 diwigni 2 i odpowiedniemu wywazeniu
organu ruchomego, $rodek ciezkoSci tego organu
pokrywa sie z punktem stycznosci kulistego czo-
ra 7 z dolnym lozyskiem 6 noSnym.

Znajdujacy sie w strefie pola rozproszenia sta-
tego magnesu 10 ferromagnetyczny element 8 po-
woduje, ze rurka I a z nig o$§ obrotu organu ru-
chomego ustawia sie zawsze w potozeniu odpowia-
dajacym maksimum energii pola magnetycznego

1 przedstawia organ ruchomy ustroju ma-
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zespolu staly magnes 10 — ferromagnetyczny ele-
ment 8. Polozenie to wyznacza kierunek wspolnej
dla rurki-1l i stalego magnesu 10 osi symetrii be-
dacej réwnocze$nie osig obrotu organu ruchome-
go. Kierunek tej osi pozostaje niezmienny w sto-
sunku do stalego magnesu 10 i punktu podparcia
na kamieniowym lozysku 6 noSnym. PoloZenie to
zostaje zachowane nawet przy bardzo znacznych
odchyleniach osi obrotu organu ruchomego od
pionu. Dzieje sie to tak dlatego, poniewaz na
ferromagnetyczny element 8 dzialaja magnetyczne
sily ciggu osiowego oraz promieniowe sily cen-
trujace. '

Promieniowe sily centrujgce zanikajg calkowi-
cie przy polozeniu osi odpowiadajagcemu maksi-
mum energii pola magnetycznego i polozenie to
jest polozeniem ustalonym osi obrotu organu
ruchomego. Wystepujgce w tym polozeniu osiowe
sily ciggu magnetycznego sa tak male w porow-
naniu z ciezarem wlasnym organu ruchomego, ze
wyklucza to mozliwosé przyciagniecia rurki 1
z ferromagnetycznym elementem 8 do stalego
magnesu 10. Ustawienie sie osi obrotu w poloze-
niu ustalonylm poprzedzajg zawsze szybko zani-
kajgce mikrooscylacje przechylne podpartego w
jednym tylko punkcie organu ruchomego. Te
mbikrooscylacje towarzyszg roboczym przemiesz-
czeniom katowym organu ruchomego zmniejsza-
jac w znacznym stopniu tarcie.

Zastrzezenie patentowe

Organ ruchomy elektromechanicznych przyrza-
déw pomiarowych, skladajacy sie z rurki stano-
wigcej pionowg 0§ obrotu i zwigzanej na stale
z nig dzwignia, oraz uloiyskowany za pomocg
gérnego lozyska prowadzacego i dolnego lozyska
no$nego znamienna tym, ze dZwignia (2) posiada
wykorbienie (3), a rurka (1) dolng czescia zwigza-
na jest na stale ze skierowanym ku gorze wykor-
bieniem (3) dzwigni (2) w polozeniu zapewniajg-
cym pokrywanie sie $rodka ciezko$ci organu ru-
chomego z punktem styczno$ci kulistego czopa (7),
osadzonego w dolnym koncu rurki (1), z dolnym
tozyskiem (6) noSnym, przy czym wyposaipny w
ferromagnetyczny element (8) goérny koniec rur-
ki (1) umieszczony jest swobodnie w wykonanej
z niemagnetycznego metalu tulei (9), w ktorej
osadzony jest staly magnes (10).
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