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Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie wazgce
do bezpylowego workowania materiatéw sypkich.

W znanych dotychczas wagach workujacych, wor-
ki doczepia sie do rury wysypowej wagi, a materiat
po odwazeniu w wadze jest wsypywany do worka
przez otwarcie dolnego zamkniecia wagi. Wskutek
naglego napelnienia worka, material jest silnie na-
powietrzony i po odczepieniu worka od rury wysy-
powej unoszg sie duze iloci pylu, tym wigksze, im
wieksze jest rozdrobnienie wazonego materiatu.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie ucigzliwe-
go zjawiska pylenia, ktére wystepuje przy stosowa-
niu dotychczasowych sposob6w napelniania.

Cel ten osiggnieto dzieki zastosowaniu ruchomej
rury zsypowej, ktéora w trakcie napelniania worka
materialem sypkim znajduje  sie zawsze tuz nad
poziomem nasypywanego materiatu.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, ktéry przedstawia
urzadzenie w przekroju poprzecznym.

Pod zbiornikiem magazynowym wagi 1 znajduje
sie transporter §limakowy — dozownik 2 o zmien-
nym skoku spirali, dzieki czemu uzyskuje sie réw-
nomierniejsze dozowanie. Dozownik 2 napedzany
jest silnikiem dwubiegowym 8 za posrednictwem
skrzynki przekladniowej 4 i sprzegla elektromagne-
tycznego 5. Dozowany material za poSrednictwem
stalej rury zsypowej 6 podawany jest do worka
polietylenowego 7, umocowanego za pomocg napel-
nianego sprezonym powietrzem gumowego pierScie-
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nia rurowego 8 do tensometrycznego urzadzenia wa-
gowego 9.

Na stalej rurze zsypowej 6 znajduje sie ruchoma
rura zsypowa 10 wprawiana w ruch za pomiocg
sitlownika hydraulicznego 11. W dolnej czeSci rucho-
mej rury zsypowej znajduje sie czujnik 12 — syg-
nalizator poziomu materialu. Ruchoma rura zsypo-
wa zamykana jest od dolu za pomocg zamykadta
stozkowego 13 uruchamianego luzownikiem elektro-
magnetycznym 14. Urzadzenie wagowe 9 polaczone
jest ze wskaZnikiem 15 wagi, zaopatrzonym w od-
powiednie styczniki sterujgce. Sitownik hydraulicz-
ny 11 poruszany jest za pomocg pompy hydraulicz-
nej 16 napedzanej silnikiem 3. Pod workiem znaj-
duje sie podnoszona platforma 17.

Dzialanie urzgdzenia wedlug wynalazku jest na-
stepujgce: polietylenowy worek zakladamy na gu-
mowy pier$cien 8, przy czym ksztalt i wymiar
pierécienia jest tak dobrany, ze pusty worek trzyma
sie na nim, mimo Ze wnetrze pier§cienia 8 jest pod
ci$nieniem atmosferycznym. W tym czasie podno-
szona platforma 17 znajduje sie w swym dolnym
potozeniu, za§ ruchoma rura zsypowa 10 w nowynx
potozeniu gérnym.

Przekrecamy kurek 18 na rurociggu elastycznym
doprowadzajgcym sprezone powietrze do pierscienia
rurowego 8. Roéwnocze$nie z tym uruchomiony zo-
staje I bieg silnika 3 przy wylgczonym napedzie
dozownika i pompa hydrauliczna 16, przez odpo-
wiednio ustawiony rozdzielacz na instalacji hydrau-
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licznej, kieruje olej z pompy nad tlok silownika
hydraulicznego 11, wskutek czego ruchoma rura
zsypowa 10 zaczyna opuszczaé sie ku dotowi. Z chwi-
13, gdy osiggnie ona swe krancowe potozenie dolne,
wlgcza  sie sprzeglo elektromagnetyczne 5, dzieki
czemu material zaczyna by¢é podawany przez do-
zownik 2, a réwnoczesSnie przelgczony zostaje roz-
dzielacz na instalacji hydraulicznej, kierujgc do-
ptyw oleju pod tlok silownika hydraulicznego 11,
wskutek czego ruchoma rura zsypowa zaczyna pod-
nosi¢ sie ku goérze. Wydajnos¢é dozownika jest tak
‘dobrana, ze poziom nasypywanego materialu do
worka podnosi sie szybciej niz wynosi tempo pod-
noszenia sie ruchomej rury zsypowej. W momencie,
gdy poziom materialu dojdzie do czujnika sygnali-
zatora 12, czujnik ten wylaczy sprzeglo elektro-
magnetyczne i doplyw materialu zostanie zahamo-
wany.

Gdy ruchoma rura, poruszajgca sie ruchem jed-
nostajnym ku goérze, spowoduje wynurzenie sie
czujnika z materiatu, sprzeglo sie wlacza i w ten
sposéb sp6d unoszgcej sie ruchomej rury stale znaj-
duje sie tuz nad poziomem nasypywanego materiatu.
Gdy wskaznik 15 wagi dojdzie do stycznika okreéla-
Jjacego odwazenie, stycznik ten spowoduje przels-
«czenie silnika 3 na II bieg i koncowe okolo 2 kG
nawazki odbywaé¢ sie bedzie w zwolnionym tempie.
‘Gdy wreszcie wskaznik wagi dojdzie do stycznika
-okreS§lajgcego koniec wazenia, nastepuje zatrzyma-
nie silnika i zamkniecie ruchomej rury zamykadiem
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stozkowym 13 za pomocg luzownika elektromagne-
tycznego 14, dzigki czemu material, znajdujacy sie
miedzy wylotem z dozownika a spodem rury na-
sypowej, nie dostanie sie do worka, co ma zasad-
niczy wplyw na dokladno$§é wazenia.

Po zakonczonym cyklu wazenia nalezy podnie$é
platforme 17, wskutek czego worek z odwazonym
materialem oprze sie na niej, nastepnie wypuszcza
sie powietrze z gumowego pierScienia rurowego,
cpuszcza sie platforme i zawigzuje lub spawa worek.

Gorna cze$é stalej rury zasypowej posiada okap
podigczony do instalacji wyciggowe]j, dzieki czemu
z otoczenia worka sg odciggane ewentualne uno-
szgce sie¢ pyly materiaiu.’

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie wazace do: bezpylowego workowania
materiatéw sypkich, wyposazone w zbiornik maga-
zynowy, dozownik $limakowy napedzany dwubie-
gowym silnikiem elektrycznym, urzadzenie wagowe
z pier$cieniem do mocowania worka, znamienne tym,
ze posiada ruchomg rure zsypowsg (10) wprawiang
w ruch posuwisto-zwrotny za pomocg silownika (11),
zaopatrzong w dolnej cze$ci we wskaZnik (12) po-
ziomu materialu wazonego, przy czym ruchoma
rura zsypowa (10) w trakcie napelniania worka

znajduje sie zawsze tuz nad poziomem nasypywa-
nego materiatu.
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