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La présente invention concerne un nouveau
type de support plan de transport et de déchargement
d'objets, particuliérement destiné & &tre adapté a
des machines possédsnt des courroies glissantes, dans
lesquelles des organes sont prévus pour effectuer le
déchargement automatique au moment voulu,

L'équipement pour le tri et le transport
de petits objets, tel qu'utilisé par exemple dans des
entrepdts ou des bureaux de poste, consiste générale-
ment en une courroie glissant le long d'un trajet
fixe, et constituée d'une série de plans réunis entre
eux, pour le transport et le déchargement d'objets
en un point prédéterminé du trajet.

Le long de ce trajet se trouvent des pistes
ou des cames qui provoquent le déchargement
par retournement du plan, ou par commande
d'un dispositif qui, au moyen d'une tige coulissant
dans une ouverture pratiquée dans le plan lui-méme,
améne un élément de poussée & agir sur l'objet & dé-
charger,

les deux systémes précités, sont cependant
de structure complexe ; le second, de plus, dans lequel
un &lément de poussée coulisse sur le plan, exige un
processus de réalisation trés sophistiqué et par
conséquent cofteux, en particulier en ce qui concerne
le tri d'objets minces tels gque lettres ou dispositifs
analogues, qui pourraient glisser entre le plan et
1'é1ément de poussée, Pour &viter de tels inconvénients,
la présente invention propose un support plan de
transport et de déchargement d'objets, consistant
essentiellement en uns courroie, tendue & l'intérieur
d'un chfssis aqui se déplace le long d'un *rajet fixe,
et muni d'organes appropriés pour amener ladite cour-
roie 4 glisser, de préférence selon une direction
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orthogonale au sens de déplacement dudit ch#ssis,

La présente invention sera & présent décrite
en détail, & titre d'exemple non limitatif, en regard
des dessins annexés.

; La Figure 1 est une vue en perspective
en coupe partielle d'un plan de transport selon la
présente invention ; )

. La Figure 2 est ﬁne vue en perspective en
coupe partielle d'un plan de transport selon la pré-
sente invention, actionné électriquement,

_ A chague extrémité opposée d'un chéssis 1
(Figure 1); glissant dans le sens A le long d'un ou
de plusieurs guides fixes non représentés sur la
Figure, sont fixés deux rouleaux 2 et 3, dont les
axes sont paralléles a la direction de progression A,
Autour des rouleaux 2 et 3 est tendue une courrcie 4
4 laquelle est fixé un &lément de division 5. Sur 1la
partie inférieure de la courroie 4, un ou plusieurs
éléments 6 en forme de L, articulés & la courroie,
sont fixés & un élément d'entratnement 7 qui coulisse
le long de deux guidages 8 et 9 fixéds au chéssis 1,
Le sens des guidages 8 et 9 est de préférence perpen-~
diculaire au sens de progression du chissis,

Au-dessous de 1'élément d'entrainemenf, un
satellite 10, fixé & celui-ci, peut interasir avec
des rails ou cames logés le long du *trajet. Lorsque
le support plan est chargé, 1'élément de division 5
est Prés d'un cbdté du chéAssis 1. Au moment du déchar-
gement, qui peut &tre déclenché A distance d'une
maniére connue nuelcongue, une came ou une vartie
déplagsble des rails vient dans le trajet du satellite
10, qui, en glissant sur celui-ci, se déplacers, fai-
sant coulisser la courroie 4 jusqu'a ce que 1' £1ément

-~

5 atteigne le c8té opposé au chéssis 1, effectuant
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ainsi le déchargement.

L'élément d'entrainement 7 peut ensuite é&tre
mis en action par d'autres systémes,

L'élément d'entrainement représenté sur le
Figure 2 est muni d'un axe fileté 11 coopére avec un
trou fileté ménagé dans 1'élément d'entralinement, une
extrémité de ltaxe fileté 11 est reliée 3 un moteur
électrique de type connu 14 au moyen de deux pignons
12 et 13.

Ledit moteur 14, par 1l'intermédiaire de
contacts glissants 15, prélédve le courant sur un rail
16 ou tout dispositif analogue et, au moment du déchar-
gement, fait tourner l'axe 11 provoouant le coulisse-
ment de la courroie 4,
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REVENDICATIONS

1. = Support plan pour des oﬁérations de
transvort et de déchargement, particuliérémeﬁt,adap-
table & des machines de tri possédant des courroies
glissantes ou dispositifs aﬁalogues, caractédrisé en
ce qu'il est prévu une courroie (4) agissan* comme un
plan support pour des objets & trier, rlissant autour
de deux rouleaux (2,3) fixés 2 1l'extrémitd d'un chfs-
sis (1) qui peut se dépl=cer le long du “rzjet, les

axes desdits rouleaux (Z2,3) <tant parsll2les au sens = =~

de progression (A). ,

2. - Support plan pour des opérations de-
transport et de dfchargement selon laz revendication 4,
caractérisé en ce qu'un élément (7) entratnant la
courroie (4) est déplacé grféce & 1'interaction d'un
satellite (10) fixé A la courroie (4) et d'une c=ne
ou piste, dont les directions sont inclinées var rap-
port au sens de progression (A).

3, - Suppoft plan pour des opérations de
transport et de déchargement selon 1a,revendicatioﬁJ*,

caractérisé en ce que la courroie (4) est mise en

mouvement au moyen d'un axe fileté (11) qui est acticn-

’

né, par un moteur Slectrique (14) fixZ au crfssis dé-
plagable (1) supportant la courroie (4).



2475015

PL. UNIQUE




