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RESUMO
“PROCESSO E DISPOSITIVO PARA A SEGURANCA DA ZONA DE
TRABALHO DE UM DISPOSITIVO DE DESPEJO”

E descrito um processo e um dispositivo para a seguranca da
zona de trabalho de um dispositivo de despejo (10),
destinados ao despejo de contentores de 1lixo (8) num
depdsito de recolha (2). O dispositivo de despejo apresenta
um elevador (1l1) para a preensdo do contentor de lixo (8).
A fim de tornar a zona de movimento do dispositivo de
despejo, do lado do acesso, tdo segura que 1impeca a
penetracdo de um pessoa durante o processamento do despejo
e simultaneamente ndo prejudique o transporte, de entrada e
de saida, do contentor de lixo (8), estad previsto que entre
o depdsito de recolha (2) e o elevador (11) esteja colocado
um dispositivo de barreira (30), mével entre uma posicédo de
repouso e uma posicdo de seguranca e vice-versa, o qual, na
posicédo de seguranca se projecta por baixo do elevador (11)

para o interior da zona de movimento (S) do elevador (11).




DESCRIGCAO
“PROCESSO E DISPOSITIVO PARA A SEGURANGCA DA ZONA DE
TRABALHO DE UM DISPOSITIVO DE DESPEJO”

A invencdo refere-se a um dispositivo para a seguranca da
zona de trabalho de um dispositivo de despejo, destinados
ao despejo de contentores de 1lixo para dentro de um
depésito de recolha, especialmente de dispositivo de
despejo com barreiras dispostas lateralmente, em que o
dispositivo de despejo apresenta um elevador. A invencdo
refere-se a um processo para a seguranca do dispositivo de

despejo bem como a um dispositivo de despejo.

O elevador serve para receber e fixar o contentor de lixo a
ser despejado e pode ser construido de diferentes formas.
Geralmente um tal elevador possuil uma assim chamada cdmara
de recepcédo, destinada a enganchar o contentor de lixo, bem
como elementos de encosto destinados a encostar as paredes
do contentor. O elevador estd, em regra, munido de pelo
menos um braco articulado a um dispositivo de accionamento,
por exemplo um dispositivo articulado de movimentacdo, o
qual acciona a inclinagdo do contentor de 1lixo para a
abertura de introducdo no depdsito de recolha. 0
dispositivo de accionamento pode também compreender um
dispositivo de elevacéo, com o qual o elevador ¢é

primeiramente deslocado para cima e depois é articulado.

Este tipo de dispositivos de elevacdo ou de inclinacdo é
conhecido da DE 34 05 997 C2. A fim de proteger a zona de
trabalho no Aambito do dispositivo de elevacdo ou de um
dispositivo de inclinacdo, estdo previstas caixas ou

barreiras laterais que, ao deixarem a sua posicdo de



seguranca que bloqueia, actuam no circuito de controlo do
dispositivo de inclinacdo ou de elevacdo e por exemplo
accionam uma paragem do dispositivo de despejo, a fim de
que durante o processo automatico de despejo ndo se produza
qualquer perigo para o pessoal de servigco ou pessoas

incautas.

Um outro aperfeicoamento estd descrito na DE 44 30 833 C1,
a qual tem também como objecto fundamental, tornar segura a
zona de entrada. Como zona de entrada é considerada a parte
da =zona de trabalho situada diante do dispositivo de
despejo, a qual estd prevista para a introducdo e a
retirada dos contentores de lixo efectuado pelos
manipuladores do lixo. Para isso estd instalada, pelo menos
na extremidade livre das barreiras, uma célula
fotoeléctrica, em que o emissor se encontra colocado numa
das barreiras e o receptor, numa posicdo oposta, na outra
barreira e a célula fotoeléctrica se encontra ligada a um
dispositivo de controlo, o qual é construido para activar a
célula fotoeléctrica durante um determinado espaco de tempo
do processo de despejo e para o impedimento ou a
interrupcdo do processo de despejo quando o feixe de luz da

célula fotoeléctrica é interrompido.

Un dispositivo de vigildncia semelhante é conhecido através
da PE 0 928 756 Al. DNeste dispositivo renuncia-se a
barreiras laterais e a seguranca da zona de trabalho é
executada, por exemplo, através de um aparelho de sonar, o
qual se encontra instalado no dispositivo de despejo. Com
isso é rastreada uma zona bidimensional ou tridimensional,
em que é abrangida tanto a =zona lateral como a =zona de

entrada.



A entrada na zona de movimento do dispositivo de despejo,
pelo lado da entrada durante o processo de despejo nédo é
com isso, no entanto, impedida, porque, diferentemente do
que sucede com as barreiras laterais, ndo coloca qualquer
impedimento mecdnico no caminho da pessoa gque penetre.
Particularmente no seguimento de uma pessoa penetrar rapida
e inadvertidamente na zona de trabalho do dispositivo de
despejo, a referida pessoa pode sofrer ferimentos, seja

qual for a posicdo momentédnea do elevador.

Constitui por isso objecto da invencdo proporcionar um
processo e um dispositivo para proteccdo da zona de
trabalho de dispositivos de despejo, com o qual a zona de
movimento do dispositivo de despejo pode ser de tal modo
protegida em relacdo ao ponto de despejo, gque uma
penetracdo por parte das pessocas ¢é impedida durante o
processo de despejo e simultaneamente ndo é impedido o

transporte do contentor de lixo para dentro e para fora.

Este objecto é atingido por meio de um dispositivo, o qual
se caracteriza pelo facto de, entre o depdsito de recolha e
o elevador se encontrar instalado um dispositivo de
barreira, mdével entre uma posicdo de repouso e uma posicédo
de seguranca e vice-versa, o0 qual, na posicdo de seguranca
se projecta por baixo do elevador para a zona de movimento

do elevador.

Na posicdo de repouso o dispositivo de barreira encontra-se
por debaixo do elevador, de maneira que o elevador ¢&
acessivel frontalmente e o contentor do 1lixo pode ser
transportado para dentro e para fora. Uma proteccdo da zona
de trabalho sé é entdo necessdria quando o elevador seja

carregado com o contentor de 1lixo a ser despejado e este



tenha de ser despejado. Logo que o elevador se movimente da
sua posicdo de recepcdo e o dispositivo de barreira que se
encontra por debaixo do elevador tenha sido libertado,
aquele é movimentado da sua posicdo de repouso para a
posicdo de seguranca por baixo do elevador. A zona de
movimento por debaixo do elevador é trancada mecanicamente
por meio do dispositivo de barreira, especialmente da zona
de carga, de maneira que o pessoal, que penetre nessa zona,

seja eficazmente impedido de o fazer.

O dispositivo de barreira, quando na posicdo de seguranca,

situa-se, de preferéncia, numa altura de 80 a 120 cm.

Se uma pessoa for contra o dispositivo de barreira, é mesmo
interrompido, numa forma de realizacdo particular da
invencéo, 0 processo de despejo, sendo o elevador

especialmente detido na sua posic&o momentdnea.

A fim de realizar isto o dispositivo de Dbarreira estéd
ligado, numa forma de realizacéo preferida, a um
dispositivo de controlo, o qual ¢é construido para a
interrupcdo do processo de despejo, durante um espaco de
tempo (fase de wvigilédncia) do processo de despejo do
dispositivo de despejo, quando o dispositivo de barreira

sai da posic&o de seguranca.

O dispositivo de barreira apresenta, de preferéncia, um
dispositivo sensor, o qual se encontra ligado ao
dispositivo de controlo e que detecta a posicdo do
dispositivo de Dbarreira. Este dispositivo de deteccéo
verifica se o dispositivo de Dbarreira se movimentou,

durante a fase de vigiladncia, para fora da sua posicdo de



seguranca, por exemplo devido ao facto de uma pessoa se ter

encostado ao dispositivo de barreira.

O dispositivo de detecgdo pode também servir para, num
processo de entrada e saida do dispositivo de barreira,
detectar a sua posicédo, a fim de ligar ou desligar a fase

de vigilancia.

O dispositivo de deteccdo pode, de acordo com cada uma das
formas de realizacéo do dispositivo de barreira,
compreender vantajosamente um comutador indutivo ou um

detector de posicgdo angular.

O dispositivo de controlo é, de preferéncia, o dispositivo

de controlo do dispositivo de despejo.

De preferéncia o dispositivo de Dbarreira encontra-se
montado num elemento mével de fixacdo do dispositivo de
despejo ou num elemento estdtico do elemento de fixacdo do

dispositivo de despejo ou do depbdésito de recolha.

O elemento mével de fixacdo do dispositivo de despejo pode
ser, por exemplo, o braco articulado do elevador ou o eixo
de articulacdo. Como elemento estdtico de fixacdo pode
responder a parede posterior do compartimento de despejo, o
qual constitui parte integrante do dispositivo de despejo,

ou uma parede do depdsito de recolha.

A fim de movimentar o dispositivo de barreira, da sua
posicdo de repouso para a sua posicdo de seguranca e também
0 percurso contrario, estd previsto um dispositivo de
accionamento. De preferéncia é um dispositivo de mola, que

encosta contra o elemento de fixacgdo, em que o dispositivo



de mola pode compreender vantajosamente pelo menos uma mola

pneumatica de pressdo de géas.

O dispositivo de accionamento pode ser, de acordo com uma
outra forma de realizacdo, pelo menos um motor pneumdtico

ou hidrdulico, o qual se encosta ao elemento de fixacdo.

O dispositivo de mola é de preferéncia instalado de tal
modo que pressiona o dispositivo de barreira para a posicéo
de seguranca. Isso significa que o movimento do dispositivo
de barreira, da posicédo de seguranca para a posicdo de
repouso, terd de ser efectuado contra a forgca da mola. Isso
dd-se vantajosamente por meio do dispositivo de despejo.
Quando o elevador é feito movimentar-se de volta a sua
posicédo de partida, pressiona o dispositivo de barreira e
empurra-o de volta para a sua posicdo de repouso. Para isso
o dispositivo de barreira é construido, de preferéncia, de
tal maneira que seja movimentavel, pelo menos da sua
posicdo de seguranca para a posicdo de repouso, por meio do

dispositivo de despejo.

O dispositivo de despejo pode também empurrar o dispositivo
de barreira para a sua posicdo de seguranca, quando ele
préprio se desloca para a posicdo de despejo. No caso mais
simples o dispositivo de barreira pode ser fixado ao
elevador por meio de um cabo ou de uma corrente, os quais
arrastam consigo o dispositivo de barreira. Pode também ser
previsto um elemento de accionamento, por exemplo um motor
pneumdtico ou hidrdulico, entre o elevador e o dispositivo
de Dbarreira, o qual, durante o movimento do elevador,
movimenta o dispositivo de barreira para a sua posicédo

prevista.



O dispositivo de barreira pode, de acordo com cada uma das
disposicdes e formas de realizacdo executar quaisquer
movimentos, a fim de atingir a posicdo de repouso a partir
da posicdo de seguranca e vice-versa. E no entanto
preferido, que o dispositivo de barreira esteja colocado de

forma articulada no elemento de fixacéo.

O dispositivo de barreira apresenta pelo menos um elemento
de barreira instalado horizontalmente. Como elemento de
barreira pode usar-se, por exemplo, uma barra, um tubo ou

uma balaustrada de metal.

O dispositivo de barreira apresenta pelo menos um braco
elevatdério, o qual por um lado estd ligado ao elemento de
barreira e do outro lado apresenta uma chumaceira
articulada, a qual se encontra instalada no elemento de

fixacédo.

A fim de impedir ferimentos em pessoas, por exemplo pela
retirada do dispositivo de barreira ou do movimento em
sentido contrdrio ao das pessocas, o elemento de barreira é
revestido de pelo menos um elemento protector. Com um tubo
metdlico aquele pode ser, por exemplo, um rolo de espuma de

borracha, com o qual se reveste o tubo.

0 elemento amortecedor serve também  para fornecer
elasticidade e para proteger o elemento de barreira contra
as pressdes exercidas sobre o dispositivo de barreira pela
descida do dispositivo de despejo ou pela descida do

elevador.

De preferéncia o dispositivo de Dbarreira apresenta um

formato em T ou em L.



O comprimento do Dbragco da alavanca €, vantajosamente,
semelhante ao comprimento de um Dbraco articulado do
dispositivo de despejo. O comprimento depende também da
forma como o dispositivo de barreira é conformado e de como
o dispositivo de barreira estd preso. Aqui deve ser tomado
em consideracdo que a zona de movimento, por baixo do
elevador, seja protegida por meio do dispositivo de

barreira.

Num dispositivo de barreira articulado o braco elevatdrio
forma preferencialmente, na posicdo de seguranca e em
relacdo a vertical, um &angulo o com 70° < a £ 90°. Este
adngulo demonstrou ser vantajosamente estabelecido quando o
dispositivo articulado de barreira se encontra instalado
dentro do compartimento de despejo, por baixo do eixo de
articulacdo do dispositivo de despejo. O elemento de
barreira apresenta, na posicdo de seguranca, um afastamento
do chdo de 80 - 120 cm. A vantagem da colocacdo no
compartimento de despejo é constituida pelo facto de ndo
ser necessaria qualquer adaptacdo do dispositivo de
barreira as particularidades e medidas de construcédo do
depdésito de recolha. N&o existe nenhum ajustamento do

dispositivo de barreira.

A  extensdo horizontal do elemento de barreira é de
preferéncia da mesma dimensdo que a largura do dispositivo
de despejo, em que vantajosamente ¢é também tomada em

consideracdo a largura do contentor de lixo recolhido.

A fim de detectar cada uma das posicdes do dispositivo de
barreira, especialmente com um elemento de Dbarreira
articulado, é vantajoso que esteja previsto um comutador de

inducdo ou um indicador de é&ngulo de rotacgdo, em dgque O



indicador do é&ngulo de rotacdo pode estar instalado no

braco elevatdrio.

O processo para a proteccdo da zona de trabalho de um
dispositivo de despejo, que apresenta um elevador,
destinado ao despejo de contentores de lixo num depdsito de
recolha é caracterizado pelo facto de, durante um intervalo
de tempo (fase de vigildncia) do processo de despejo, a
zona de movimento situada por baixo do elevador ser
protegida por um dispositivo de barreira, para o gque o
dispositivo de Dbarreira ¢é trazido a wuma posicdo de
seguranca na zona de movimento do elevador e por O pProcesso
de despejo ser interrompido quando o dispositivo de
barreira sai da posicdo de seguranca durante a fase de

vigilédncia.

De preferéncia, a fase de vigildncia é mais curta do que o
processo de despejo, pelo que a fase de vigildncia é
terminada antes de terminar o processo de despejo, de
preferéncia antecipadamente. O término antecipado da fase
de wvigiléncia ¢é portanto vantajoso quando o elevador
pressiona o dispositivo de barreira, a partir da posicéo de
seguranca, de volta a posicdo de repouso. Noutro caso o
dispositivo de despejo é automaticamente desligado por meio

do contacto do dispositivo de barreira.

O objecto da invencdo é também um dispositivo de despejo
destinado ao despejo de contentores de 1lixo para um
depdésito de recolha, o qual apresenta um dispositivo para
proteger a zona de trabalho, conforme foi descrito

anteriormente.
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Dispositivos para a protecgdo das zonas de trabalho podem
ser instalados como conjuntos de modificacdo técnica em
dispositivos de despejo preexistentes. Nas modificacdes
técnicas novas o dispositivo de despejo é j& fornecido e
instalado com um dispositivo de proteccdo para a =zona de

trabalho.

Dado que, em geral, os dispositivos de despejo estéo
munidos de um compartimento de despejo, o qual esté
instalado no depdsito de recolha como unidade construtiva,
o dispositivo para a protecgcdo da zona de trabalho estéa
vantajosamente ligado a esse compartimento de despejo. Isto
tem a vantagem de que, na montagem do dispositivo para a
proteccdo da zona de trabalho ndo é necessario proceder-se
a qualquer adaptacdo a diferentes formatos de construcdo do

depdsito de recolha.

Exemplos de formas de realizacéo da invencédo s&o
seguidamente descritos em mais pormenor com a ajuda dos

desenhos.

Estes mostram:

Figura 1 a retaguarda de um camido de 1ixo, numa vista
lateral, com um dispositivo de despejo na posicdo
de recepcdo e um dispositivo de barreira na

posicédo de repouso,

Figura 2 uma vista posterior do dispositivo representado

na Figura 1,

Figura 3 wvista lateral do dispositivo de acordo com a

Figura 1, na posicdo de dobrado e do dispositivo
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de proteccdo da zona de trabalho na posicdo de

seguranca,

Figura 4 wuma vista posterior do dispositivo representado

na Figura 3,

Figura 5 uma vista lateral esquemdtica de um dispositivo
para a proteccdo da zona de trabalho, de acordo

com uma outra forma de realizacdo e

Figura 6 a vista posterior de dois dispositivos de despejo
com dois dispositivos para protecgdo das zonas de
trabalho, de acordo com uma outra forma de

realizacéo.

Na Figura 1 estd representada a traseira de um camido de
lixo 1, o qual apresenta um depdsito de recolha 2, em cuja
parede posterior 5 se encontra fixado um compartimento de
despejo 6 com um dispositivo de despejo 10. O compartimento
de despejo 6 possui uma abertura de entrada no
compartimento 3, por debaixo da qual se encontra instalado
um eixo de articulacdo 24 com um accionador de articulacéo
(ndo representado), no qual um braco articulado 23 se
articula e na posicdo representada na Figura 1 se projecta

perpendicularmente para baixo.

No veio de articulacdo 23 estdo instaladas, wuma biela
articulada superior 21 e uma biela articulada inferior 22,
as quais se encontram articuladas a um elevador 11. O
elevador 11 possui bielas verticais 12, as quais
constituem, juntamente com as bielas articuladas 21, 22 e o

braco articulado 23 um paralelogramo articulado 20.
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No lado superior do elevador 11 encontra-se instalado um
pente de preensdo 13 destinado a suspender um contentor de
lixo (n&o representado). Na zona inferior do elevador 11
estd instalado um elemento de chumaceira 14 para encostar a
parede do contentor. Na extremidade inferior do braco
articulado 23 estd previsto um elemento de suporte 26, o
qual colabora com o dispositivo de barreira 30 ainda a ser

descrito.

O dispositivo de barreira 30 estd instalado, por um lado
entre o compartimento de despejo 6 ou o depdsito de recolha
2 e o elevador 11 ou o seu bracgo articulado 23 por outro. O
dispositivo de barreira 30 estd colocado numa chumaceira de
articulacdo 34 por baixo do eixo de articulacdo 24, na
parede posterior 7 do compartimento de despejo 6 e possuil
um braco elevatdério 33, em cuja extremidade livre um
elemento de Dbarreira 31 se encontra instalado, elemento
este que se prolonga, na direccdo horizontal, a toda a
largura do dispositivo de despejo ou do elevador 11,

conforme serd descrito em ligacdo com a Figura 2.

O comprimento do braco elevatdério 33 ¢é superior ao
comprimento do braco articulado 23, de maneira que o
elemento de barreira 31, que é construido sob a forma de um
tubo ou de uma barra, se situa por baixo da extremidade
livre do braco articulado 23. 0O elemento de assentamento 26
fixado ao braco articulado 23 pressiona o dispositivo de
barreira 30 para baixo e mantém-no na posicdo de repouso,

que se vé na Figura 1.

A zona situada diante do elevador 11 é designada como zona
de acesso Z, através da qual o contentor de lixo entra e

sai.
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Na Figura 2 estd representada uma vista posterior do
depdsito de recolha 2. Pode ver-se que dois dispositivos de
despejo 10a, 10b se encontram colocados um ao lado do
outro. Correspondentemente estdo também instalados dois
elementos de barreira 30 um ao lado do outro, os quais
apresentam, cada um deles, o formato de um T. Pode ver-se
que o0s bracos elevatdérios 33 se projectam paralelamente a
cada um dos bracos articulados 23 dos dispositivos de
despejo 10a, 10b e que os elementos de barreira 31 estdo

colocados horizontalmente

Em cada uma das =zonas das chumaceiras de articulacdo 34
estd instalado wum dispositivo de deteccdo 40 com um
comutador de inducdo 41, cada um dos quais ligado a um
dispositivo de controlo préprio 45. Por intermédio do
dispositivo de deteccdo 40 ¢é detectada a posicdo do
dispositivo de barreira 30 e sinais correspondentes sé&o
enviados para o dispositivo de controlo 45. Pode ser
estabelecido, por meio do comutador 41, se por exemplo ©
braco elevatério 33 também se encontra na posicdo de

seguranca.

Na Figura 3 estd representado o dispositivo de despejo 10
na posicdo de dobrado. Isso significa que o contentor de
lixo 8 se introduz na abertura de despejo 3, de maneira que
o contetdo do contentor cai no depdsito de recolha 2 ndo
representado na Figura 3. A zona de movimento do
dispositivo de despejo 10 estd indicada por meio da zona de
articulacdo S. O dispositivo de barreira 30 encontra-se
representado na Figura 3 na sua posicdo de seguranca. Com
isso o braco elevatério 33 toma um 4&ngulo a no valor
angular de 75°. Pode ver-se claramente que o conjunto da

zona de articulagcdo S é coberto pelo dispositivo de
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barreira, de maneira que essa zona fica mecanicamente

trancada do lado de servico.

Para a articulacdo do dispositivo de barreira 30 existe no
braco elevatdério 33 um dispositivo de accionamento 37 sob a
forma de um dispositivo de mola 35. O dispositivo de mola
35 é constituido por um amortecedor a gas 37, o qual se
encontra instalado com uma extremidade no braco elevatdrio
33 e a outra na chumaceira de articulacdo 34. A chumaceira
de articulacdo 34 estd fixamente unida ao elemento de
fixacdo, que ¢é formado pela parede posterior 7 do

compartimento de despejo 6.

O dispositivo de deteccdo 40 apresenta, como alternativa
aos dispositivos de deteccdo representados nas Figuras 1 e
2, um indicador do angulo de rotacdo 42, o qual se encontra

integrado na chumaceira articulada do braco elevatédrio 33.

Na Figura 4 estd também representada a vista posterior para
esta posicdo. Os dispositivos de barreira 30 livremente
posicionados mostram claramente o formato em T do braco

elevatdério 33 e do elemento de barreira 31.

Na Figura 5 estd representada wuma outra forma de
realizacdo, em que o dispositivo de despejo 10 se encontra
no estado de dobrado. O dispositivo de barreira 30 esté
colocado articuladamente no elevador 11 e coloca-se
automaticamente na posicédo de segurancga quando 0
dispositivo de despejo 10 é articulado para cima. Entre o
elevador 11 e o braco elevatédrio 33 estd previsto um
dispositivo de accionamento 37, que posiciona o dispositivo

de barreira 30 na posicdo de seguranca e com a articulacdo
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do dispositivo de despejo no sentido contrario, afasta o

dispositivo de barreira 30.

Na Figura 6 estd representada uma outra forma de
realizacdo, na qual ambos os dispositivos de barreira 30
sdo construidos em forma de L. Ambos os bracos elevatdrios
33 dos dois dispositivos de barreira 30 estdo instalados
préximos um do outro e fixados a uma mesma chumaceira de
articulacdo 34. Do lado exterior de cada um deles estdo
articulados amortecedores a gas 36. Os elementos de
barreira 31 possuem um elemento de proteccdo 32 sob a forma
de um rolo de espuma, © qual reveste o0s elementos de

barreira 31 de formato tubular.
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8 Contentor de lixo
10 Dispositivo de despejo

10a,b Dispositivo de despejo

11 Elevador

12 Biela

13 Pente de retencdo

14 Elemento de contraforte

20 Paralelogramo de articulacéo
21 Biela articulada superior
22 Biela articulada inferior
23 Braco articulado

24 Eixo de articulacéo

26 Elemento de suporte

30 Dispositivo de barreira

31 Elemento de barreira

32 Elemento de proteccdo

33 Braco elevatédrio

34 Chumaceira de articulacéo
35 Dispositivo de mola

36 Amortecedor a géas

37 Dispositivo de accionamento
40 Dispositivo de deteccgédo

41 Comutador de indugdo

42 Indicador de adngulo de rotacédo

45 Dispositivo de controlo
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REIVINDICAGCOES

Dispositivo para a proteccdo da zona de trabalho de
dispositivos de despejo (10) destinado ao despejo de
contentores de lixo (8) num depdsito de recolha (2),
especialmente de dispositivos de despejo com barreiras
instaladas lateralmente, em que o dispositivo de
despejo (10) apresenta um elevador (11) destinado a
receber o contentor de lixo (8), caracterizado pelo
facto de, entre o depdsito de recolha (2) e o elevador
(11) se encontrar instalado um dispositivo de barreira
(30), que se pode deslocar entre wuma posicdo de
repouso e uma posicdo de seguranca e vice-versa, o
qual, na sua posicdo de seguranga se projecta para
debaixo do elevador (11), para a zona de movimento (S)

do elevador (11).

Dispositivo de acordo com a reivindicacéo 1,
caracterizado pelo facto de o dispositivo de barreira
(30) estar ligado a um dispositivo de controlo (45), o
qual é construido para durante um espaco de tempo
(fase de wvigiléncia) do ©processo de despejo do
dispositivo de despejo (10) interromper o processo de
despejo, quando o dispositivo de barreira (30) sair da

sua posicdo de seguranca.

Dispositivo de acordo com a reivindicacéo 2,
caracterizado pelo facto de o dispositivo de barreira
(30) apresentar um dispositivo de deteccédo (40), que
se encontra ligado ao dispositivo de controlo (45) e

que detecta a posicdo do dispositivo de barreira (30).



Dispositivo de acordo com a reivindicacéo 3,
caracterizado pelo facto de o dispositivo de controlo
(45) ser o dispositivo de controlo do dispositivo de

despejo (10).

Dispositivo de acordo com uma das reivindicacdes 1 a
4, caracterizado pelo facto de o dispositivo de
barreira (30) estar instalado num elemento de fixacéo
mével do dispositivo de despejo (10) ou num elemento
de fixacdo estdtico do dispositivo de despejo (10) ou

do depdsito de recolha (2).

Dispositivo de acordo com uma das reivindicacdes 1 a
5, caracterizado pelo facto de o dispositivo de
barreira (30) apresentar pelo menos um dispositivo de
accionamento (37), o qual movimenta o dispositivo de
barreira (30) pelo menos entre a posicdo de repouso e

a posigdo de seguranca.

Dispositivo de acordo com a reivindicacéo 6,
caracterizado pelo facto de o dispositivo de
accionamento (37) ser um dispositivo de mola (35) que

se apoia no elemento de fixacéo.

Dispositivo de acordo com a reivindicacéo 7,
caracterizado pelo facto de o dispositivo de mola (35)

compreender pelo menos um amortecedor a gas (36).

Dispositivo de acordo com a reivindicacéo 6,
caracterizado pelo facto de o dispositivo de
accionamento (37) ser pelo menos um motor de presséo

que encosta no elemento de fixacéo.



10.

11.

12.

13.

14.

15.

Dispositivo de acordo com uma das reivindicacdes 1 a
9, caracterizado pelo facto de o dispositivo de
barreira (30) ser mbével, por meio do dispositivo de
despejo (10), pelo menos entre a sua posicdo de

seguranca e a posicdo de repouso.

Dispositivo de acordo com uma das reivindicacgdes 1 a
10, <caracterizado pelo facto de o dispositivo de
barreira (30) estar instalado de forma articulada no

elemento de fixacéo.

Dispositivo de acordo com uma das reivindicacdes 1 a
11, <caracterizado pelo facto de o dispositivo de
barreira (30) apresentar pelo menos um elemento de

barreira (31) instalado horizontalmente.

Dispositivo de acordo com uma das reivindicacdes 1 a

12, caracterizado pelo facto de o dispositivo de
barreira (30) apresentar relo menos um braco
elevatério (33), o qual, por um lado, estd ligado ao

elemento de barreira (31) e por outro lado apresenta
uma chumaceira de articulacdo (34), a qual estéa

instalada no elemento de fixacdo.

Dispositivo de acordo com uma das reivindicag¢des 12 ou
13, caracterizado pelo facto de pelo menos o elemento
de barreira (31) ser revestido com um elemento de

proteccdo (32).

Dispositivo de acordo com uma das reivindicacdes 1 a
14, caracterizado pelo facto de o dispositivo de
barreira (30) apresentar um formato em forma de T ou

em forma de L.



16.

17.

18.

19.

20.

21.

Dispositivo de acordo com uma das reivindicacdes 1 a
15, caracterizado pelo facto de o comprimento do braco
elevatério (33) ser semelhante ao comprimento do braco

articulado (23) do dispositivo de despejo (10).

Dispositivo de acordo com uma das reivindicacdes 13 a
16, caracterizado pelo facto de o braco elevatdrio
(33) tomar, gquando na posicdo de seguranca, um angulo

o de 70° £ a £ 90°.

Dispositivo de acordo com uma das reivindicacgdes 1 a
17, caracterizado pelo facto de a extensdo horizontal
do elemento de barreira (31) ser semelhante a largura

do dispositivo de despejo (10).

Dispositivo de acordo com uma das reivindicacdes 3 a
18, <caracterizado pelo facto de o dispositivo de
detecc&o (40) apresentar um comutador de inducédo (41)

ou um indicador de angulo de rotacdo (42).

Dispositivo de despejo destinado a despejar
contentores de 1lixo num depdsito de recolha, com um
dispositivo para a proteccdo da zona de trabalho, de

acordo com uma das reivindicacdes 1 a 19.

Processo para a proteccdo da zona de trabalho de um
dispositivo de despejo que apresenta um elevador,
destinado a despejar contentores de lixo num depdsito
de recolha, caracterizado pelo facto de, durante o
espaco de tempo do processo de despejo a zona de
movimento situada por baixo do elevador (11) ser

protegida por meio de um dispositivo de barreira (30),



22.

23.

em que o dispositivo de barreira (30) é trazido a uma
posicdo de seguranca na zona de movimento (S) do
elevador (11) e ©por o processo de despejo ser
interrompido, quando o dispositivo de barreira (30)
deixa a posicdo de seguranca durante a fase de

vigiladncia.

Processo de acordo com a reivindicacéo 21,
caracterizado pelo facto de a fase de vigilédncia ser

mais curta do que o processo de despejo.

Processo de acordo com a reivindicacdo 21 ou 22,
caracterizado pelo facto de a fase de +vigiléncia

terminar antes de acabar o processo de despejo.

Lisboa, 21 de Abril de 2008
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