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(54) Jiskrové bezpeén_é zatizeni pro integrovanou evidenci chodu diilnich
dopravnikovych linek automatizovanych pneumatickoelektrickym
systémem a délkové ovlddani dopravnikové linky

G&elem je zajistit evidenci podstatngch ddajd k pro-
vozu automazitovanych dopravnikl sestavenych v linky,
které na sebe vza&jemn& navazuji, ddlkové ovladat chod
dopravnikovych linek p#fmo z pracovisf a jednotlivé do-
pravniky v hlavni (sb&rné) lince, podruZné hlavni linky
ze stanovisté centrdlni obsluhy pomoci spole&ného zafi-
zeni, a tfm zamezit bezti&elnému chodu dopravniki pro do-
saZeni uspory elektrické energie, sménnosti a mzdovych
n&kladd na obsluhu dopravnfkovgch linek, sniZeni poru-
chovosti u dopravniki a zvySeni bezpelnosti provozu
dopravnikii, G&elu se dos&hne sdruZenim obvodl, a to
evidenci chodu dopravnikd v link&ch s integraci na je-
diny m&8Fi& proudu pomocf sériového zapojeni pfepinacich
tladitkovych ovl&da&l v obvodech, p¥ifemz m&Fi& proudu
s paralelné napojenou diodou v propustném sméru proti
pPetiZeni je sériov& napojeny na jediny kompenzalni
potenciometr s napdjenim obvodd evidence chodu doprav-
nikd v linké&ch z jediného zdroje stejnosmérného proudu
se zalitymi ohmickymi odpory instalovaného v za¥izeni
a obvodu dalkového ovladani napédjeného z elektrického
zdroje instalovaného mimo zaffzeni a s alternativnim
feSenim pfidrZe kontaktd pEZepinacich tlalitkovych ovla-
dagh ve vztahu k poZadované dob& spinéni i s moZnosti
optické evidence zapnutf a vypnut{ ddlkového ovladan{,
a to ve spole&ném jiskrové bezpelném zafizeni o rozmé-
rech 220x280x110 mm a hmotnosti 6,80 kg. Zaffzeni je
moZno pouZit po pfepojeni pfepinacich tla&itkovych
ovlada&h dalkového ovladani do série s pfepinacimi tla-
Eitkovymi ovl&da&i obvodl evidence chodu dopravnikd
v linkdch. Za¥fzenf lze vyuZit i v plné& elektrifikova-
ném automatizatnim systému, v némZ jsou zapojena elek-
trickd jednotla&itka s p¥epinacim za¥fzenim pro ruéni
automatick§ provoz jednotlivych dopravniki a pro vy-
pnuty stav.
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Vyndlez se tyk4 automatizace dtlnich dopravnikd a ¥e%{ evidenci chodu dopravnikl
v linkdch s Jjejich ddlkovym ovlddénim z pracovist.

Evidence chodu dopravnikd v dilnim provozu je doposud provddéna samostatnym elektrickym
jiskrové& bezpe&nym za¥izenim, vyZadujicim pro evidenci chodu doprdvnikd v kaZdé lince samo-
statné obvody, z nichZ kaZdy m4 m&¥i& proudu s paralelné zapojenou diodou, kompenzadni
potenciometr, zdroj stejnosmérného proudu se zalitymi ohmickymi odpory, p¥epinaci tladfitkovy
ovladad pro kontrolu nap&ti elektrického zdroje a evidenci chodu dopravniku v lince. V p¥ipa-
3& potfeby evidence dopravnikd ve vice linkdch ne? t¥i je zapot¥ebi instalovat v mist& obslu-
hy dal8{ samostatné jiskrov& bezpe&né za¥izeni. Nevyhodou stdvajicfho za¥izeni je pot¥eba
jeho dokompletace m&¥i%i proudu, zdroji stejnosmérného proudu v p¥ipadé potf¥eby evidence
chodu dopravnfkd ve t¥ech linkdch, protofe kaidé za¥fzenf mé& kompletn{ vybaven{ obvodu pro
evidenci chodu dopravnikd jen v jedné lince. K ddlkovému ovl&dani dopravnikové linky z pra-
covisté je pouiivéno samostatného podruZného pneumatického panelu, ¥edeného na principu
pneumatického &asového relé nastavitelného v rozmezi 0 a% 15 minut za d&elem automatického
vypirdni dopravnikové linky, automatizované pneumaticko-elektrickym systémem, v p¥ipadéd
pferuSenf kontinuity toku t&%Ziva na poslednim dopravniku linky, ktery bezprost¥edné& navazuje

na dalni pracovisté,

PodruZny pneumaticky panel je sestaven z mé&Fie tlaku, dvou ovlddacich tla&itek pro
uvéddéni dopravnikové linky do chodu a jejf zastaveni a jim p¥isludnych ventill, ddle vzdu3ni-
ku, clon, zp&tného ventilu, vypoudt&cfho ventilu, Skrticfho ventilu, ventilt a Zasového relé.
Nevyhodou stévajfciho za¥fzeni je pot¥eba dal§ich automatizadnich prvkl, zapojenych v samo-
statném, snadno poSkoditelném hadicovém rozvodu tohoto za¥izeni dle po&tu dopravnika v lince
a u posledniho dopravniku linky, nevhodné &asové limitovdni p¥ipadného p¥erudeni kontinuity
toku té&%iva, které neni mo%no operativn® ménit dle pot¥eby pracoviit&, nap¥iklad pfi krétko-
dobém pFerufeni odt&Zovanf v disledku technologickych, strojnich, elektrickych a jingch zdbran
na pracovifti, a to bez zdsahu odborného pracovnika.

V takovémto p¥ipadé a p¥i dopravnikové lince sestavené i z deseti dopravniki dochézi
béhem provozni smény k ¢asovym prostojum vliivem automatického zastavovdnf dopravnikové linky,
jejich% délku trvani ovliviiuje i doba potf¥ebnd k automatickému vyd&ni akustického signdlu,
nezdvislého na lidském Ciniteli, a to u ka%dého dopravniku p¥ed jeho rozjezdem v limitovaném

rozsahu, minim41lné v3ak po dobu 5 sec.

vy$e uvedené nedostatky jsou odstrandny spolednym elektrickym jiskrové bezpe&nym
za¥{zenim pro integrovanou evidenci chodu automatizovanych dopravnikovych linek a ddlkové
ov14dani podle vyndlezu, jehoZ podstatou je sdruZeni obvodl evidenci chodu dopravniki
v linkdch se zapojenim p¥epinacich tlafitkovych ovldda&l v serii v obvodu s jedinym mé&fifem
proudu s paraleln& napojenou diodou, ktery je seriov& napojeny na jediny kompenza&ni
potenciometr s napdjenim obvodd evidence chodu dopravnikd v linkdch jedinym zdrojem stejno-
sm&rného proudu s ohmickymi odpory a obvodu ddlkového ovl4ddni s alternativnim ¥eSenim
pf¥ildrie kontaktd p¥epinacich tlafitkovych ovladall ve vztahu k dob& spindn{ i s moZnosti
optické evidence zapnutf a vypnuti dalkového ovladéni, p¥ilem? za¥fzeni je moZno vyuiit
jen pro evidenci chodu dopravnikovych linek po provedeni p¥epojeni obvodu ddlkového ovlddani
s prepfnacimi tla®fitkovymi ovl4da&i na obvod evidence chodu dopravnikt v link&ch se zapojenim
viech pfepinacich tladitkovych ovladadl do serie.

Ve sk¥ini, v ni% je uchycen m&¥i& tlaku vzduchu o rozsahu mé¥feni 0 a%¥ 250 kPa, napojeny
na vyvodku pro hadici privéddé€jici tlakovy vzduch pro pneumatickou &4st automatiky dopravnfkd
za U8elem kontroly zapnutf zdroje tlakového vzduchu na stanovidti centr&lni obsluhy, je na
pfisSroubované rozvodné desce s vysuvnym madlem uchycen jediny méFi¢ proudu s rozsahem
1 mA a s pfecejchovanou stupnici na polet 0 aZ 10 dopravnikd v lince vedlej3$f{ s vyznalenou
polohou pro evidenci chodu hlavni linky v podstaté sb&rného dopravniku hlavni linky, na ktery
navazuje linka vedlej%i a pro kontrolu nap&fového stavu zdroje stejnosm&rného proudu, tj.

primyslového suchého &l&nku se vzduSnou depolarizaci, uloZeného v prostoru rozvodné desky
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a zajidténého proti posunu vykyvnou zdbranou, p¥ifroubovanou k rozvodné desce. ME&¥i¢ proudu
chrdnény proti pfetiZeni paralelnd zapojenou diodou v propustném sméru je napojen seriové

na jediny kompenzalni potenciometr pot¥ebny k vykompenzovéni rozdilu odporu vedeni, vnit¥ni-
ho odporu p¥istroje a poklesu nap&ti jediného zdroje stejnosmérného proudu o napéti 1,4 V se
zalitymi ohmickymi odpory 2 x 32Q, kterym jsou napdjeny obvody evidence chodu dopravnikd

u linky vedlej$i a u sbérného dopravnfku linky hlavni.

V obvodu kontroly nap&tového stavu zdroje stejnosmdrného proudu a v obvodech evidence
chodu dopravnikovych linek jsou zapojeny p¥fepinaci tladitkové ovlddade, pf¥ifemZ oba ovlédale
jsou vzdjemnd zapojeny v serii. Prepinac{ tladitkovy ovladad pro kontrolu napéfového stavu
zdroje stejnosmérného proudu je napojen seriové na ohmicky odpor 1 kg, omezujici vychyleni
ukazatele mé&fide proudu na stupnici, a to na vyznadenou polohu kontroly. P¥epfnaci tladitko-
vy ovlada&, zapojeny v obvodu evidence chodu dopravnikovych linek a seriové napojeny na
prepinaci tladitkovy ovlada& obvodu kontroly nap&fového stavu zdroje stejnosmérného proudu,
umoZiuje evidovat chod dopravniku hlavni linky a automatickou evidenci chodu dopravnika

v lince vedlejsi.

Obvody jsou napojeny na tla&né svorky svorkovnice pfipevnéné k rozvodné desce. Jiskrové
bezpedny obvod pro ddlkové ovlddani chodu dopravniki vedlej$i linky je sestaven ze dvou
pfepinacich tladitkovych ovlddacl upevnénych na rozvodné desce, z nich jeden je urden pro
sepnuti a druhy pro rozepnuti ovladaciho obvodu. Obvod s obémi p¥epinacimi tladftkovymi
ovlddadi pro zajidténi pfidrZe kontaktll je napojen na tla¢né svorky svorkovnice t¥ivodidové
a to ve vztahu ke konstrukci jiskrov& bezpelného relé s jednim ovlddacim obvodem s relé,
tranzistorovymi obvody a omezovacimi odpory zajiStujicimi jiskrovou bezpecénost vn&jsiho

obvodu napédjenédho z transformdtoru.

Sk¥ih je uzavfena pridroubovanym t&sn&nym vikem se zasklenym prizorem v mistd m&Fida
a otvory pro tlafitka pfepinacich ovladadl jsou opatfeny protiprachovymi kryty z pryZe
s textilni vloZkou, pfichycenymi na viko sk¥in& p¥iSroubovanymi krouZky. Kabelovy vstup
v boéni sté&n& sk¥ing je utdsndny pryZovou prichodkou. Sk¥if je opat¥ena dchyty s otvory pro
zavd%eni na pracovidti. Podstata popsaného fedeni ddlkového ovladdani je vztaZena ke konstruk-
ci zndmého jiskrové@ bezpelného relé nebo pfi nezm&n&ném YeSeni integrované evidence chodu
dopravnikd v linkdch je moZno pouZit pro ddlkové ovlddani dopravnikové linky z pracovi§té
v popsaném zafizeni dvou p¥epinacich tla&itkovych ovladaclh v obvodu s dvojvodifovym zapojenim

na tlagné svorky.

Pak kazdy z obou p¥epinacich tladf{tkovych ovladadl je napojen na samostatny znamy
elektronicky obvod pro zajistdni p¥idrze kontaktl a se zapojenim na svitivou diodu. Ob&
svitivé diody rozlis$né barvy a to zelené a Cervené jsou pouZity pro optickou kontrolu sepnuti
a rozepnut{ obvodu ddlkového ovldddni. Svitivd dioda &ervend navic slouZi k permanentni
kontrole nap&tového stavu v ovlddacim obvodu napdjeném jiskrové bezpe&nym proudem ze samo-—
statného zdroje instalovaného mimo za¥izeni. KaZdy ze dvou elektronickych obvodd je sestaven
z kondenzdtord, ohmickych odporl, tranzistorl a usmérnovaci diody na plo$ném spoji, zalitém
lukoprenem. Podstata popsaného ¥feSeni délkového ovlddéni- je vztaZena ke konstrukci zndmého
jiskrové bezpe&ného univerzdliniho relé se dvéma nezavislymi ovlddacimi obvody s p¥islui-
nymi relé a s instalovanymi &leny z nichZ kazdy je sestaven z proménného odporu a kondenzdtoru

za Ulelem Casového zpoZdéni zapnuti a vypnuti relé v rozmezi 0 aZ 10 sec.

Funk&né bude vyuZivany vZdy jen jeden obvod s relé a instalovanym &lenem a druhy bude
poufivén jen v p¥ipad® poruchy prvého pfipojenim obvodu ddlkového ovlddéni na svorkdch uni-
verzdlniho relé. Pro poufiti za¥izeni jen k integrované evidenci chodu dopravnikd v link&ch
je ve sk¥ini jen m&¥i¢ proudu uchyceny na p¥idroubované rozvodné desce s vysuvnym madlem.
MEYi&¢ proudu s rozsahem 1 mA pro kontrolu napéfového stavu zdroje stejnosmérného proudu
o napéti 1,4 V se zalitymi ohmickymi odpory 2 x 32Q a pro evidenci chodu dopravnikili vedlejsich
linek, dopravnikd linky hlavni{ mA p¥ecejchovanou stupnici na pofet 0 aZ 10 dopravnikl a

vyznadenou polohu na stupnici pro kontrolu nap&tového stavu stejnosmé&rného zdroje.
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ME¥i% proudu m& paralelnd zapojenou diodu v propustném smdru proti p¥eti%eni a je zapo-
jen v serii s kompenzalnim potenciometrem, kterym se vykompenzuje rozdil odporu vedeni,
vnit¥niho odporu p¥fstroje a.poklesu nap&tf jediného zdroje stejnosm&rného proudu. 2droj
stejnosmérného proudu, tj. primyslovy suchy ¢lanek se vzdudnou depolarizaci, ktery napdjif
obvody evidence dopravnikovych linek, je uloZen v prostoru rozvodné desky a zajistén proti
posunu pY¥iSroubovanou vykyvnou zdbranou na rozvodné desce. M&¥i& proudu s diodou a kompenzad-
nim potenciometrem je zapojen v obvodu &ty¥ p¥epinacich tladitkovych ovladadd vz&jemn& zapo-
jenych v serii, z nichZ pYepinaci tladitkovy ovladal automatické evidence chodu dopravnikt
v lince hlavni (sb&rné) a kontroly nap&tového stavu stejnosm&rného zdroje je seriov& napojen
na ohmicky odpor 1 kQ omezujici vychyleni ukazatele m&¥ife proudu na stupnici, a to na vyzna-

¢enou polohu pro kontrolu nap&fového stavu zdroje stejnosmérného proudu.

Obvody evidence chodu dopravnikl v linkdch jsou zapojeny na tla¢né svorky svorkovnice
p¥ipevn&né na rozvodné desce, stejné tak zdroj stejnosmdrného proudu. Sk¥ih je uzav¥ena
t&snénym prisSroubovanym vikem se zasklenym prizorem a s protiprachovymi kryty z pry¥e
s textilni vloZkou v mistech otvorl pro tladitka p¥epinacfich ovladalt. Protiprachové
kryty jsou p¥ichyceny p¥iSroubovanymi krouZky na viko. Kabelovy vstup v boéni sté&nd& sgk¥iné
je ut&sné&n pryZovou prichodkou. Otvor po hadicové vyvodce v bo&ni sté&n& je zaslepen. Sk¥in
je opat¥ena Uchyty s otvory pro jeji zavé&S8eni. Poet dopravnikovych linek, jejich délka
pro integrovanou evidenci chodu dopravnikdl je limitovdna p¥ipustnou délkou pouZitého typu
kabelového rozvodu na zdkladé hodnot induk&nosti a kapacity rozvodu instalovaného podél

dopravnikovych linek.

Polet p¥epinacich tladitkovych ovladadt pak odpovidd po&tu dopravnikovych linek, z &ehoZ
vyplyvajil vyskové rozméry vika, rozvodné desky a skifin& za¥izenf. Zapojeni jiskrové bezpel-
ného za¥fzeni pro integrovanou evidenci chodu automatizovangch dopravnikovych linek a délkové
ov1lddani s jiskrov& bezpeénym relé nebo univerzdlnim p¥evodnikem a elektromagnetickym
ventilem, zapojenym do pneumatické &asti pneumatickoelektrického systému automatiky dopravni-~

ku, je ¥e8eno samostatnd.

Vyhodou za¥izeni pro integrovanou evidenci chodu automatizovanych dopravnikovych linek
a dédlkové ovlddani je, Ze sdruZuje v8echny zdkladni udaje, a to o pFivodnim tlaku vzduchu
v hlavnim hadicovém rozvodu pro pneumatickou &4dst automatiky, o chodu hlavni dopravnikové
linky (sbé&rné), o chodu dopravnikl v dopravnikové lince z pracovi¥té&, tzn. v lince vedlej${,
o nap&ftovém stavu zdroje stejnosm&rného proudu napdjecfho obvody evidence chodu dopravnikl
v linkdch i p¥ipadn& o nap&fovém stavu elektrického zdroje napédjeciho obvod ddlkového ovld~
déni, v&etn& schopnosti za¥fzenf identifikovat dopravnik v lince, u kterého vznikla porucha,
co? je evidovdno poklesem ukazatele m&¥ide proudu na stupnici na po¥adové &fslo dopravniku,
ktery zistal v chodu p¥ed dopravnikem, u kterého vznikla porucha.

Za¥izenf{ umoZnuje rovndZ ovléddat vedlej${ dopravnikovou linku p¥imo z pracoviZt& dle
okamZzité potfeby, &imZ se zabréni bezufelnému chodu dopravniki a tim zabezpel{ tdspora
elektrické energie, sm&n a reZijnich mezd na obsluhu vedlej$ich dopravnikovych linek, sniZeni
poruchovosti u dopravnikd, opot¥ebovdvani jednotlivych strojnich df1ld pohonlt dopravniki,
rotujicich &&sti (vdledkd) u dopravnikovych trati a zvyEi se bezpe&nost provozu dopravnikd
v dilnim prost¥edi{ odstrané&nim pot¥eby zatahovat pdsem nebo deblokovat automatizalni prvky
jakoZto jedné z hlavnich p¥f{&in zne&iSfovéni trati té&Zivem, které je jednou z p¥ilin vzniku
pozéru. Vyhodou za¥izeni p¥i jeho vyufitf jen pro evidenci chodu dopravnikt v linkdch je,
%e za timto Ulelem neni zapot¥ebf dal$ich dfld, tj. mé¥i&lh proudu s diodami, kompenza&nich
potenciometrli, zdrojd stejnosmdrného proudu nebo dal&ich samostatnych zafizeni, &imZ je
zabezpefena uUspora dfld, ndkladd na dily a snfZena pracnost p¥i vyrob& za¥izeni.

Na p¥ipojenych vykresech jsou zndzorndna elektrickd schema YeSeni integrované evidence
chodu dopravnikovych linek . alternativnim FeSenim pF¥idrZe u p¥epinacich tlag&itkovych
ovl4da&l d&lkového ovlAdani vedlej8{ dopravnikové linky a vlastni jiskrové bezpeéné za¥izenf,
kde na obr. 1 je elektrické schema integrované evidence chodu dopravnikové linky hlavni
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a dopravnikové linky vedlej$f s ddlkovym ovldddnim linky vedlej§i se zabezpelenim p¥idrie
kontaktt pfepinacich tladitkovych ovlddadl pomoci obvodd elektronickych paméti s dvojvodido-
vym zapojenim obvodu na svorky, na obr. 2 je ndrys a bokorys rozvodné desky za¥izeni, na

obr. 3 je ndrys a bokorys zafizeni s optickou evidenci zapnuti a vypnuti dédlkového ovlddani,
na obr. 4 je elektrické schema integrované evidence chodu dopravnikové linky hlavni a doprav-
nikové linky vedlej$i s dédlkovym ovldddnim linky vedlejsi s t¥ivodidovym zapojenim obvodu na
svorky, na obr. 5 je ndrys a bokorys za¥izen{ bez optické evidence zapnuti nebo vypnuti ddlko-
vého ovl4ddni, na obr. 6 je elektrické schema samostatné integrované evidence chodu dopravnikl
v lince hlavni a ve t¥ech linkdch vedlejSich a na obr. 7 je ndrys a bokorys zafizeni pro samo-

statnou integrovanou evidenci chodu dopravnikt v linké&ch.

Jiskrové bezpedéné za¥izeni pro integrovanou evidenci chodu automatizovanych dopravnich
linek a dalkové ovldddni s dvojvodifovym zapojenim obvodu ddlkového ovladdni je sestaveno
ze sk¥iné 1, rozvodné desky 4 s vysuvnym madlem 5, p¥iSroubované uvnit¥ sk¥iné 1 a z uté&sné-
ného vika 23, pfidroubovaného ke sk¥ini 1. Ve sk¥ini 1 je uchycen mé¥ic 2 tlaku vzduchu
o méficim rozsahu 0 aZ 250 kPa, ktery je napojen na vyvodku 3 pro napojeni hlavniho hadico-
vého rozvodu tlakového vzduchu pro pneumatickou Cast automatiky a eviduje zapnuti pneumatic-
kého zdroje. Na rozvodné desce 4 je uchycen m&¥i& 6 proudu rozsahu 1 mA pro kontrolu napéto-
vého stavu zdroje 21 stejnosmérného proudu o nap&ti 1,4 V se zalitymi ohmickymi odpory 22
hodnoty 2 x 32 Q a pro evidenci chodu dopravniki vedlejsi linky a dopravniku (sb&rného) lin-

ky hlavni.

ME¥i¢ 6 proudu md p¥ecejchovanou stupnici 8 na polet 0 az 10 dopravnikd v lince s vyzna-
&enou polohou 9 evidence chodu dopravniku hlavni linky a s vyznafenou polohou 30 evidence
napétového stavu zdroje 21 stejnosmérného proudu. Na m8¥i¢ 6 proudu je paraleln& napojena
dioda 7 v propustném sméru k zamezeni p¥etiZeni mé¥icde 6 proudu. ME&¥i¢ 6 proudu je seriové
zapojen na kompenzaéni potenciometr 12 p¥ipevné&ny na rozvodné desce 4, kterym se vykompenzuje
rozdil odporu vedeni, vnit¥niho odporu mé¥ife 6 proudu a poklesu napéti zdroje 21 stejno-
smérného proudu b&hem provozu za¥izeni. Zdroj 21 stejnosmérného proudu je uloZen v prostoru
rozvodné desky 4 a zajistén proti posunu zdbranou 14 p¥iSroubovanou na rozvodnou desku 4.

Do obvodu mé¥ice 6 proudu s diodou 7, kompenzaéniho potenciometru 12 jsou zapojeny p¥epinaci
tlac¢itkové ovlddade 13, 15 pridroubované na rozvodovou desku 4, které jsou vzidjemnd& zapojeny

v serii.

Seriové zapojeni p¥epinacich tla&itkovych ovlddadd 13, 15 umoZhuje evidovat chod doprav-
niku hlavni linky a chod dopravnikl linky vedlej$i na jediném m&¥iéi 6 proudu p¥epindnim
obvodl tladitkovym ovlddacem 15. Obvod evidence chodu dopravniku hlavni linky je napojen
na tladné svorky G, H, obvod evidence chodu dopravnikd linky vedlej$i je napojen na tlalné
svorky J, K. Obvody jsou napdjeny ze spolefného zdroje 21 stejnosmérného proudu napojeného
na tlaéné svorky L, K svorkovnice 20 pfipevnéné na rozvodové desce 4. V obvodu ptrepinaciho
tlaéitkového ovlddade 13 je seriové zapojen ohmicky odpor 16 hodnoty 1 kQomezujici vychyleni
ukazatele 29 méfide 6 proudu na stupnici 8 na vyzna&enou polohu 30 evidence napétového stavu
zdroje 21 stejnosmérného proudu. Samostatny obvod ddlkového ovladéni napdjeny jiskrové
bezpeénym stfidavym proudem ze samostatného zdroje umisténého mimo za¥izeni je sestaven
v zafizeni z pfepinacich tlafitkovych ovladadt 17, 18 p¥iSroubovanych na rozvodnou desku
4, z nich? pfepinaci tladitkovy ovlddad 17 spind obvod délkového ovlddini a piepinaci tlaldit-

kovy ovlada¢ 18 rozpind.

Obvod ddlkového ovladadni je napojen trojvodidové na tla&né svorky A, B, C svorkovnice
20 pripevnéné na rozvodné desce 4. Na pYiSroubovaném té&snéném viku 23 je pruzor 24 zaskleny
p¥iSroubovanym organickym sklem z vnit¥ni strany vika 23 v mist& mé&file 6 proudu a mdfide
2 tlaku a otvory v mistech tladitek pfepinacich ovladada 13, 15, 17, 18 jsou na viku 23 p¥ekry-
ty protiprachovymi kryty 25 z pryZe s textilni vlozkou p¥ichycenymi na viku 23 krouZky 26
p¥iSroubovanymi z vnit¥ni strany vika 23 s oznalenim funkce jednotlivych p¥epinacich tladitko-
vych ovladada 13, 15, 17, 18.
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V bodni sté&n& sk¥in& 1 je otvor pro kabelovy p¥ivod tésné&ny pryfovou prichodkou 27 a
na zadni st&né& sk¥in& 1 jsou p¥ipevnény tdchyty 28 s otvory pro zavéSeni sk¥iné& 1 (obr. 4,
2, 5). T¥ivodilové napojeni obvodu dalkového ovladani na tla&né svorky A, B, C zabezpeluje
p¥{drZ kontaktd pFepinacich tlalditkovych ovladadu 17, 18. Obvod je napéjeny jiskrové
bezpednym proudem ze samostatného zdroje umisté&ného mimo za¥fzeni. Sestaveni obvodu dédlkového
ovldddni v za¥izeni je vzta%eno k vyuZiti zndmého jiskrové& bezpelného relé s jednim ovlddacim
obvodem s relé, tranzistorovymi obvody a omezovacimi odpory, zajiftujicimi jiskrovou bezped-

nost vn&jsfho obvodu napdjeného z transformédtoru.

V popsaném jiskrové bezpelném za¥izeni pro integrovanou evidenci chodu automatizovanych
dopravnikovych linek a ddlkového ovldddni pfi nezménéném sestaveni obvodi evidence chodu
dopravnikovych linek lze sestavit samostatny obvod ddlkového ovladdni ze dvou pfepinaciéh
tlaéitkovych ovladadll 17, 18 se zapojenim na tlaéné svorky A, B svorkovnice 20 s optickou
evidenci spinénf a rozpindni obvodu s vyuZitim zndmého jiskrové bezpedného univerzélniho
prevodniku v podstat& sestaveného ze dvou nezdvislych ovlddacich obvodd s relé, z nichZ
kaZdé je ovl&ddno samostatnd a obvody pfevodniku jsou napdjeny spolednym zkratuvzdornym
transformdtorem, p¥idem? v p¥evodniku je za¥izeni umoZnujici nastaven{ &asového zpoZdéni

sepnut{ nebo vypnuti relé v rozmezi 0 aZ 10 sec a s optickou kontrolou funkce ptevodniku.

Kazdy z obou p¥epinacich tladitkovych ovlada&d 17, 18 je pro zabezpeleni p¥idrie
kontaktu zapojen do samostatnych obvodd zndmych elektronickych paméti 19 na ploSnych spojich
zalitych lukoprenem a na svitivé diody 10, 1ll. Svitivd dioda 10 zeleného zabarveni eviduje
sepnuti obvodu ddlkového ovlddéni prepinacim tlaéitkovym ovladadem 17 a svitivd dioda 11
gerveného zabarveni eviduje rozpojeni obvodu Adlkového ovl4ddéni pfepinacim tladitkovym
ovladadem 18 s permanentni optickou evidenci napétového stavu zdroje, napdjeciho obvodu
ddlkového ovl&déni. Svitivé diody 10, 11 jsou instalovény v mé¥i&i 6 proudu v otvorech jeho

stupnice 8. Tlac¢nd svorka C je nezapojena (obr. 1, 2).

Jiskrové bezpe&né za¥izeni jen pro integrovanou evidenci chodu automatizovanych doprav-
nikovych linek je sestaveno ze sk¥iné 1, v ni%Z je p¥iSroubovdna rozvodnd deska 4 s vysuvnym
madlem 5 a sk¥ffn je uzavfena pfiSroubovanym té&snénym vikem 23. Na rozvodné desce 4 je uchycen
m&fi& 6 proudu rozsahu 1 mA pro kontrolu nap&tového stavu zdroje 21 stejnosmérného proudu
o napéti 1,4 V se zalitymi ohmickymi odpory 22 hodnoty 2 x 32Qa pro evidenci chodu dopravni-
kG v linkdch. M&Fi& 6 proudu ma pfecejchovanou stupnici 8 na pofet 0 aZ 10 dopravnikd

s vyzna&enou polohou 30 pro evidenci napé&fového stavu zdroje 21 stejnosmérného proudu.

Na m&¥i& 6 proudu je paralelné napojena dioda 7 v propustném sméru k zamezeni pfetiZeni
mé&¥ide 6 proudu. M&Fi& 6 proudu je seriové napojen na kompenzaéni potenciometr 12, pfipevnény
k rozvodné desce 4, kterym se vykompenzuje rozdil odporu vedeni, vnit¥niho odporu mérice
6 proudu a pokles napéti zdroje 21 stejnosmérného proudu b&hem provozu za¥izeni. V obvodu
n&fiée 6 proudu s diodou 7, kompenzalnim potenciometrem 12 jsou seriové napojeny pfepinaci
tla&itkové ovladade 31, 32, 33, 34. Seriové zapojeni p¥epinacich tlaéitkovych ovladaéd
31, 32, 33, 34 v obvodu umoZnuje volbu evidence kterékoliv ze t¥{f vedlejSich dopravnikovych
linek a samo¢innou evidenci chodu dopravnikﬁ linky hlavni (sb&rné) vykazovanou na stupnici

8 spoleCného m&fide 6 proudu.

Popsany obvod je napdjen ze spolefného zdroje 21 stejnosmérného proudu uloZeného

v prostoru rozvodné desky 4, zajiSténého proti posunu zdbranou 14 piiSroubovanou na rozvodnou
desku 4 a zapojeného na tlaéné svorky M, L svorkovnice 20 pfipevnéné na rozvodnou desku 4.
P¥epinaci tladitkovy ovladad 31 je seriové zapojen na ohmicky odpor 16 hodnoty 1 kQomezujici
vychyleni ukazatele 29 m&fide 6 proudu na stupnici 8 na vyznafenou polohu 30 evidence napé&to-
vého stavu zdroje 21 stejnosmérného proudu. Obvod evidence chodu dopravnikd hlavni linky

jo zapojen na svorky A, B, v némZ je napojen prepinac{ tla&itkovy ovladaé 31, obvod evidence
chodu dopravniki nrvni vedl=j#{ linky je zapojen na svorky ¢, G, v némZ je napojen pfepinaci

tlad¢itkovy ovladal 3%, obvod evidence chodu dopravniki druhé vedlejsi linky je zapojen na

svorky I, J, v némZ je napojen p¥epinaci tladitkovy ovlada& 33, obvod evidence chodu dopravni-
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kit tfeti vedlej&i linky je zapojen na svorky K, L, v ndm# je napojen p¥epinaci tladitkovy
ovlada¢ 34. Viko 23 m4 prizor 24 zaskleny organickym sklem p¥iiroubovanym z vnit¥ni strany
vika 23 a otvory pro tlaéitka pfepinacich ovladadt 31, 32, 33, 34 jsou piekryty protipracho-
vymi kryty 25 z pryZe s textilni vloZkou, p¥ichycenymi na viko 23 krou’ky 26 pii&roubovanymi
z vnit¥ni strany vika 23 s vyzna&enim dopravnikové linky a u pfepinaciho tladitkového ovla~

dace 31 také evidence napéfového stavu zdroje 21 stejnosmérného proudu.

V bo¢ni st&né skfin& 1 je kabelovy vstup ut&snén pryZovou prichodkou 27 a otvor po
hadicové vyvodce 3 zaslepen. Na zadni st&né sk¥iné& 1 jsou pfipevnény tlchyty 28 s otvory pro
zavéseni sk¥in& 1 (6, 7, 2). V zafizeni je moZno instalovat aZ $est pfepinacich tladitkovych
ovliadadd k evidenci chodu dopravnikdi v lince hlavni a v péti link&ch vedlejsich p¥i zvétdeni

vy$kového rozméru sk¥iné 1, rozvodné desky 4 a vika 23.

U jiskrové bezpeéného zafizeni pro integrovanou evidenci automatizovanych dopravnikovych
linek a ddlkové ovlddani s dvojvodiovym napojenim obvodu ddlkového ovlddani s elektronicky-
i paméEmi-(obr. 1, 3) po zapnuti zdroje tlakového vzduchu centr&lni obsluhou, obsluhujici
provoz hlavni (shérné) dopravnikové linky je na me&rici 2 tlaku vykdzdn tlak v rozsahu
160 aZ 200 kPa. Stlafenim tladitka pfepinaciho ovladade 13 se vychyli ukazatel 29 méiice
6 proudu na stupnici 8 na vyznadenou polohu 30 evidence vyzadovaného napéfového stavu zdroje
21 stejnosmérneho proudu, instalovaného v za¥izeni. Ndslednym zatladenim na tladitko pfepi-
nacfho ovladaCe 15 a jeho pfidrZenim, p¥i chodu hlavni (sb&rné) dopravnikové linky se vychyli
ukazatel 29 méfice 6 proudu na stupnici 8 na vyzna&enou polohu 9 evidence chodu hlavni linky,

coZ je p¥edpoklad k rozjezdu dopravnikd v lince vedlej$i.

Naslednym zatlacenim na tlalitko pfepinaciho ovlada&e 17 se uvede do &innosti ddlkové
ovldddni, a postupny rozjezd jednotlivych dopravniki ve vedlej$i lince je samolinné evidovéan
vychylovdnim ukazatele 29 méfic¢e 6 proudu na stupnici 8 na poradovd é&éisla p¥isluSejici
dopravnikim ve vedlejsi lince. Zatlalenim na tla&itko pfepinaciho ovladade 18 dojde k vypnuti
ddlkoveého ovldddni pficemZ ukazatel 29 mé¥i& 6 proudu se vriti do vychozi nulové polohy
stupnice 8. Zapnuti a vypnuti ddlkového ovl4ddni je opticky evidovdno rozsvicenim svitivé
diody 10 zeleného zbarveni nebo svitivé diody 11 erveného zabarveni, kter4 svit{ nepfetr¥i-
t& po vypnuti ddlkového ovladani pokud je zapnut elektricky zdroj, instalovany mimo za¥izenf

pro evidenci tohoto stavu a pro kontrolu napdtového stavu obvodu délkového ovidddni.

U jiskrové bezpecného zafizeni pro integrovanou evidenci automatizovanych dopravnikovych
linek a dalkové ovlddéni s ti¥ivodifovym napojenim obvodu ddlkového ovléddni (obr. 4, 5) je
postup v evidenci a ovlddén{ stejny, jak byl popsdn u za¥fzeni s dvojvodiovym napojenim
obvodu délkového ovladani s tim rozdilem, Ze zapnuti nebo vypnuti ddlkového ovlad&ni neni

opticky evidovéno.

U jiskrové bezpedného za¥izeni jen pro integrovanou evidenci chodu automatizovanych
dopravnikovych linek (obr. 6, 7) zatlalenim na tladitko p¥epinaciho ovladade 31 se vychyl{
ukazatel 29 m&fife 6 proudu na stupnici 8 na vyznafenou polohu 30 evidence vyZadovaného
napétového stavu zdroje 21 stejnosm&rného proudu, instalovéno v za¥izeni. Postupny rozjezd
dopravnikd hlavni (sbérné) linky, provddény ptvodnim pneumatickym za¥izenim, které je sou-
Césti pneumatickoelektrické automatiky je evidovdn samo&inn& vychylovdnim ukazatele 29
mé¥ife 6 proudu na pofadovd &isla dopravniki na stupnici 8 po uvolnéni tla&itka p¥epinaciho

ovladace 31. -

V pfipad& potfeby evidence chodu dopravnikd zvolené linky ze zbyvajfcich t¥{ vedlejdich
linek zatlaCenim na tlacitko pfisludného p¥epinaciho ovladale a jeho podrZenim se sepne
voleny obvod evidence a ukazatel 29 m&Fife 6 proudu se vychyli na stupnici 8 na po¥adové
¢islo posledniho dopravniku, ktery je v chodu ve vedlej${ lince. P¥i volb& evidence chodu
dopravniku v prvni vedlejsi lince se zatlal{ na tla&itko pfepinaciho ovladade 32, ve druhé
vedlej&i lince se zatlal{ na tlacitko pfepinaciho ovladale 33 a ve t¥eti vedlej&i lince se

zatla¢{i na tladitko p¥epinaciho ovladade 34. Po vypnuti voleného obvodu evidence chodu
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dopravnikl p¥{sludné vedlej$i linky uvolnénim tla¥itka p¥epinaciho ovladade je op&tné a
samo&inné evidovdn chod dopravnikd v hlavni (sb&rné) lince vychylenfm ukazatele 29 mé¥ide
6 proudu na pofadové &¢islo posledniho dopravniku, ktery je v hlavni lince v chodu, a to na
stupnici 8.

Jiskrové bezpetného zaffzeni pro evidenci chodu automatizovanych dopravnikovych linek
s dalkovym ovl&dddni me mo¥no vyufit i k d4dlkovému ovlddédn{ jednotliv§ych dopravnikd v hlavni
(sb&rné) lince, podruinych hlavnich linek ze stanoviit& centrdlni obsluhy a za¥fzen{i je
moZno zapojit také do pln& elektrifikovaného automatizadniho systému, v n&m# jsou zapojeny
elektrickd jednotlalitka s ptepinacim za¥izenim pro rudni, automaticky provoz jednotlivych
dopravnikd a pro vypnuty stav. Jiskrové bezpedné za¥izeni jen pro evidenci chodu automatizo-

vanych dopravnikovych linek je mo%no vyuZit na stanovidti centrdlni obsluhy.

PREDMET VYNALEZU

1. Jiskrov& bezpeéné zafrizeni pro integrovanou evidenci chodu ddlnich dopravnikovych
linek automatizovanych pneumatickoelektrickym systémem a dédlkové ovldddni dopravnikové
linky vyznadujicl se tim, %e ve sk¥ini (1) na p¥ifroubované desce (4) s madlem (5) uvnit?¥
skfiné (1) je uchycen m&¥i& (6) proudu pro kontrolu napéfového stavu zdroje (21) stejnosmér-
ného proudu se zalitymi ohmickymi odpory (22) zaji$t&ného v prostoru rozvodové desky (4)
pfifroubovanou zédbranou (14) a pro evidenci chodu dopravnikf vediej$i linky a dopravniku
linky hlavni, ktery md pEecejchovanou stupnici (8) na podet dopravnikl s vyznadenou polohou
(9) evidence chodu dopravniku hlavni linky a s vyznadenou polohou (30) evidence nap&fového
stavu zdroje (21) stejnosmérného proudu a paraleln® zapojenou diodu (7) v propustném sméru
proti pretiZeni, p¥icemi je m&¥i¢ (6) proudu seriové napojen na kompenzadni potenciometr
(12) v obvodu pfepinactfho tlaéftkového ovladacde (13) pro kontrolu nap&fového stavu zdroje
(21) stejnosmérného proudu a ptepinaciho tla¢itkového ovladade (15) pro evidenci chodu doprav-
niku linky hlavni a dopravnfkd linky vedlej%i na m&¥idi (6) proudu, v ndm# jsou p¥epinaci
tlagitkové ovladade (13), (15) vzdjemn& zapojeny v serii a pfepinaci tladitkovy ovladad (13)
je seriové napojen na ohmicky odpor (16) omezujici vychyleni ukazatele (29) mé&¥ide (6) proudu
na vyznac¢enou polohu (30) evidence napétového stavu zdroje (21) stejnosmérného proudu a p¥idr¥
kontaktd prepinacich tla&fitkovych ovladadt (17), (18) je zabezpefena jejich t¥{ivodidovym
zapojenim na tlané svorky (A), (B), ({C) obvodu délkového ovladdni a obvod evidence chodu
dopravniku hlavni linky je zapojen na tlainé svorky (G), (H), obvod evidence chodu dopravni-
ki vedlejs{ linky je zapojen na tlaéné svorky (J), (K), zdroj (21) stejnosm&rného proudu
je zapojen na tlaéné svorky (L), (M) svorkovnice (20) p¥ipevn&né na rozvodné desce (4) a
sk¥in (1) je uzaviena p¥idroubovanym t&sné&nym vikem (23} se zasklenym prizorem (24}, proti-
prachovymi pruZnymi kryty (25) pfichycenymi krouZky (26) k viku (23) a kryjicimi tla&itka
pfepinacich ovladact (13), (15), (17), (18) a kabelovy vstup v bodni st&n& sk¥in& (1) je
utésnén pryZovou prichodkou (27) a skf{ifi (1) m& na zadn{ st&n& pFfipevn&ny uchyty (28) s otvo-

ry pro zavéseni.

2. Jiskrové bezpelné zafizeni pro integrovanou evidenci chodu dilnich dopravnikovych
linek automatizovanych pneumatickoelektrickym systémem a ddlkové ovléaddni dopravnikové linky
podle bodu 1 vyznalujici se tim, Ze p¥idrZ kontaktl pfepinacich tla&itkovych ovladadt (17),
(18) je zabezpedena jejich napojenim na obvody elektronickych pam&ti (19} v jejichZ obvodech
je zapojena zelend svitivd dioda (10) k optické kontrole zapnuti déalkového ovladani, Servend
gvitivd dioda (11) k permanentni optické kontrole pnapéfového stavu v obvodu dédlkového ovl&da~
ni piidemZ obvod ddlkového ovldddni je zapojen dvojvodifové na tlaéné svorky (A), (B) a ve
skfini (1} je upevnén mé¥i& (2) tlaku vzduchu s napojenim na vyvodku (3) ke kontrole zapnuti

preumatického zdroje automatiky,

3. Jiskrowv: hezpadnd zevizeni pro integrovanou cvidenci chodu dalnich depravnikovych

linek antomatlizovan?~h pnei.a ickoelektrickym systdmem podice bodu 1 vyznadujici se tim, Ze

a&Tid (/) prouda je sjen v obvodu p¥epinacich tladitkovych ovladadt (31), (32), (33),

{34} vzdjemnd propojenych v serii plidemi obvod evidence dopravnikG hlavni tinky pfisludejici
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pfepinacimu tladitkovému ovladadi (31) je zapojen na tlainé svorky (A), (B), obvod evidence
chodu dopravnikd prvni vedlejs$i linky p¥isluSejici pfepinacimu tladitkovému ovlddadi (32)
je zapojen na tlaéné svorky (C), (G), obvod evidence chodu dopravnikd druhé vedlejsi linky
ptisluejici pfepinacimu tladitkovému ovladacdi (33) je zapojen na tla¢né svorky (H}, (J),
obvod evidence chodu dopravnikd t¥eti vedlejsi linky pfislusejicim tladitkovému ovladaci

(34) je zapojen‘na tla¢né svorky (K), (L).

7 vykrest
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Obr.7
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