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(57) Rezumat:

Inventia se refera la un stabilizator pentru un lift de
trepte, destinat mentinerii orizontale a scaunului liftului
in timpul transportului de persoane pe scérile interioare
ale cladirilor. Stabilizatorul pentru lifturi de trepte asi-
gurd mentinerea la orizontald a scaunului liftului, prin
aceea ca,B pentru orice distant3 dintre axele tevilor
cailor de rulare in zona orizontals, cuprinsa in intervalul
200-500 mm si portiunile Inclinate ale cailor de rulare la
un unghi 0-90°, raportul de conversie (r) intre distanta
dintre axele tevilor in milimetri si unghiul de inclinare al
caii de rulare fata de orizontala este cuprins intre 1,2 -
5 mm/grad, iar raportul de transmisie dintre sectorul
dintat 5i coroana danturat este cuprins intre 1,97 - 5.
Dezaxarea (8) axului rotorului fata de o perpendiculara
coborata de pe axa placii de baza, pe orizontala tevii in-
ferioare a caii de rulare, este cuprinsa intre 20-100 mm,
in pozitia orizontald a caii de rulare. Distanta dintre
tevile caii de rulare, intr-o portiune pe verticala, are o
valoare minim3 limitatd de dimensiunile pinionului de
angrenare.

Revendicari: 3
Figuri: 8
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Inventia se referd la un stabilizator pentru lifturi de trepte, destinat mentinerii ori-
zontale a scaunului liftului, in timpul! transportului de persoane, pe scarile interioare ale
cladirilor.

Este cunoscut un stabilizator pentru lifturi de trepte, care intra in aicatuirea unui lift
de trepte, destinat pentru transportul persoanelor cu disfunctii locomotorii, alcatuit dintr-o ca-
le de rulare, cu portiuni a caror panta variaza de la pozitia orizontala la pozitia verticala, pe
calea de rulare fiind dispusa o cremaliera in angrenare cu un pinion dintat al unui agregat
de propulsie, care permite deplasarea unui carucior de sustinere a unui scaun prevazut cu
un suport de picioare, caruciorul fiind dotat $i cu un stabilizator de mentinere a pozitiei ver-
ticale a scaunului, precum si cu un mecanism de siguranta. in alcatuirea caruciorului este
prevazuta o placa de baza, sustinuta de nigte pivoti articulati cu niste bolturi montate in niste
suporturi articulate, cuplate cu nigte parghii in care sunt pozitionate axele de sustinere a unor
role de ghidare pe calea de rulare.

intre pivoti si suporturi, sunt interpuse niste bucge de ghidare.

Stabilizatorul de mentinere a pozitiei verticale a scaunului este alcatuit dintr-o bucsa
care sustine o placa laterala si un suport de descarcare, intre care este dispus un sector din-
tat angrenat cu o coroana dintatd, solidara cu placa de baza, pozitionarea sectorului dintat
fiind corelata cu pozitia unui rotor care urmareste partea inferioara a caii de rulare, precum
$i cu pozitia unui tirant articulat cu sectorul dintat, precum si cu suportul de picioare.

Mecanismul de siguranta este alcatuit dintr-un suport fixat in placa de baz4, suportul
fiind dotat cu un ax de sustinere a unei role de ghidare, precum $i un ax de siguranta pe care
este lagaruita o rola de siguranta, care sustine un senzor centrifugal i o bratara cu excen-
tric, in caz de avarie, bratara cu excentric este eliberata si presata pe calea de rulare, rea-
lizand un efect de impanare si blocare a liftului.

Stabilizatorul pentru lifturi de trepte, conform inventiei, asigura orizontalitatea scau-
nului, prin aceea ca, pentru orice distanta dintre axele tevilor cailor de rulare in zona orizon-
tald, cuprinsa in intervalul 200...500 mm si portiunile inclinate ale cailor de rulare la un unghi
0...90°, raportul de conversie r intre distanta dintre axele tevilor in milimetri si unghiul de
inclinare a caii de rulare fata de orizontala este cuprins intre 1,2 si 5 mm/grad, iar raportul
de transmisie dintre sectorul dintat $i coroana danturata este cuprins intre 1,97 si 5.

Dezaxarea A a axului rotorului fata de o perpendiculara coborata de pe axa placii de
baza pe orizontala tevii inferioare a caii de rulare in pozitie orizontala este cuprinsa intre 20
si 100 mm in pozitia orizontald a caii de rulare.

Distanta dintre tevile cailor de rulare intr-o portiune pe verticala are o valoare minima
limitata de dimensiunile pinionului de angrenare.

Prin aplicarea inventiei, se obtin urmatoarele avantaje:

- posibilitatea programarii stabilizatorului intr-o multitudine de trepte in functie de un-
ghiul de inclinare a caii de rulare, prin inlocuirea coroanei dintate si a sectorului dintat;

- reducerea manoperei la executia cailor de rulare;

- posibilitatea aplicarii pentru orice configuratie de scari.

Se da, in continuare, un exemplu de realizare, in legatura si cu fig.1...8, care re-
prezinta:

- fig. 1, vedere frontala a unui lift de trepte;

- fig. 2, vedere laterala a liftului de trepte din fig. 1;

- fig. 3, vedere frontala a stabilizatorului, conform inventiei, din alcatuirea liftului de
trepte din fig. 1;

- fig. 4, vedere laterala a stabilizatorului, conform inventiei;,
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- fig. 5, sectiune printr-o placa de baz a liftului de trepte din fig. 1;

- fig. 6, vedere detaliata a stabilizatorului, conform inventiei.

- fig. 7, vedere detaliata a unui fragment D din alcatuirea satbilizatorului din fig. 6;

- fig. 8, vedere detaliats a unui fragment E din alcatuirea stabilizatorului din fig. 6.

Stabilizatorul pentru lifturi de trepte, conform inventiei, intra in alcatuirea unui lift de
trepte si asigurd mentinerea la orizontald a scaunului liftului, astfel ca un scaun 1 al unui lift
de trepte este sustinut printr-un sector dintat 2, care, la randul lui, printr-un tirant 3, reali-
zeaza legatura cu un motoreductor 4 pe care este fixat scaunul 1 al liftului de trepte.

Motoreductorul 4 are posibilitatea de a se inclina prin pivotarea intr-o bucsa 5 care
este fixatd de o placa de baz3 6, ce sustine, la randul ei, un carucior 7 prevazut cu niste role
8, cu profil hiperboloid, de rulare, ce se pot deplasa pe o cale de rulare 9, pe o teava su-
perioara gi o rola de siguranta 10.

Sectorul dintat 2 este fixat pe o bucsa 11 incadrati intre doua parghii 12 i 13, iar prin
interiorul bucsei 11 trece un ax 14 al unui rotor, pe care sunt fixate niste role 15, 16, 17 si18,
ce ruleaza pe teava inferioara a cdii de rulare 19. Legatura dintre teava superioara si
inferioara a cailor de rulare 9 si 19 este asigurata printr-o bara 20.

Partea superioara a parghiilor 12 $i 13 este montata pe o bucsa 22 care este pre-
vazuta pe partea frontala cu o coroana dintata 21 ce angreneaza cu sectorul dintat 2 pe care
este prins tirantul 3.

Stabilizatorul pentru lifturi de trepte, conform inventiei, permite rularea liftului peo
cale de rulare cu o inclinare a acesteia fata de orizontala de la 0...90°, pentru aceasta folo-
sindu-se sectorul dintat 2 i coroana dintata 21.

Pentru orice distant3 dintre axele tevilor cailor de rulare in zona orizontala cuprinsa
in intervalul 200...500 mm si portiunile inclinate ale cailor de rulare la un unghi 0...90°, ra-
portul de conversie r intre distanta dintre axele tevilor, in milimetri, si unghiul de inclinare a
cailor de rulare 9 si 19 fata de orizontald este cuprinsintre 1,2 si 5 mm/grad, iar raportul de
transmisie dintre sectorul dintat 2 §i coroana danturata 21 este cuprins intre 1 97 $i 5. Deza-
Xarea A a axului rotorului fata de o perpendiculara coborats de pe axa placii de bazs 6 pe
orizontala tevii inferioare 19 a c3ii de rulare este cuprinsa intre 20 i 100 mm. Distanta dintre
caile de rulare, intr-o portiune pe verticald, are o valoare minim3 limitati de dimensiunile
pinionului de angrenare.

Intr-un exemplu de realizare, stabilizatorul pentru lifturi de trepte are o distanta pe ori-
zontala intre fevile cailor de rulare de 264.5 mm $i pe verticala de 129,5 mm, un raport de
conversie r=1,5 mm/grad si un raport de angrenare intre sectorul dintat 2 si coroana dan-
turatd 21, i= 1,22.

Revendicari

1. Stabilizator pentru lifturi de trepte, alcatuit dintr-un sector dintat aftat pe o bucsa,
prin interiorul careia trece axul unui rotor care sustine niste role ce ruleaza pe teava
inferioara a céii de rulare, iar bucsa se afl3 intre doua parghii, permitand sectorului dintat s3
angreneze cu o coroana dintata afiata pe o placa de baza, in interiorul careia pivoteaza un
arbore al motoreductorului ce este legat mecanic printr-un tirant de sectorul dintat,
caracterizat prin aceea c3, pentru orice distanta dintre axele tevilor cailor de rulare in zona
orizontald, cuprinsa in intervalul 200...500 mm $i portiunile inclinate ale cailor de rulare la un
unghi 0...90°, raportul de conversie (r) intre distanta dintre axele tevilor in milimetri i unghiul
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de inclinare a caii de rulare fata de orizontala este cuprins intre 1,2 si § mm/grad, iar raportul
de transmisie dintre sectorul dintat (2) si coroana danturata (21) este cuprins intre 1,97 i 5.

2. Stabilizator pentru lifturi de trepte, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea
ca dezaxarea A a axului rotorului fata de o perpendiculara coborata de pe axa placii de baza
(6) pe orizontala tevii inferioare (19) a caii de rulare este cuprinsa intre 20 si 100 mm in
pozitia orizontala a caii de rulare.

3. Stabilizator pentru lifturi de trepte, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea
ca distanta dintre tevile caii de rulare intr-o portiune pe verticala are o valoare minima limitata
de dimensiunile pinionului de angrenare.
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Fig. 2

Fig. 1




Sectiunea A-A
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