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Przelacznik mocy przelacznika zaczepéow do transformatorow
z regulacja stopniowg

1

Wynalazek dotyczy przelgcznika mocy przelgcz-
nika zaczepéw do transformatoréw z regulacjg
stopniowg o szybkim przelgczaniu oporowym
zwlaszcza z sektorowo rozmieszczonymi statymi i
ruchomymi stykami gléwnymi i pomocniczymi dla
poszczegblnych faz transformatora.

Aby w przelgcznikach przelgczajacych pod obcig-
Zeniem, pracujgcych na zasadzie szybkiego prze-
lgczania oporowego, osiggngé maksimum mocy 13-
czeniowej, koniecznym jest — jezeli pominie sie
dodatkowe S$rodki jak np. wymuszony przeplyw
oleju’lub specjalnie wykonane komory gaszace —
doprowadzenie do stanu optymalnego szybko$ci ot-
wierania poszczegdlnych przerw tgczeniowych, kto-
re jak wiadomo nie sa obcigzane jednakowg mo-
ca przy przelgczaniu obcigzenia. Jest to w przybli-
zeniu osiggalne przy stosowaniu znanych lgcznikéw
stopniowych, nie ma tam jednak mozliwo$ci samo-
rzutnego i dokladnego nastawienia w prosty spo-
s6b szybkosci otwierania poszczegblnych przerw ig-
czeniowych.

Wymaganie to jest jednak nadzwyczaj wazne dla
osiggniecia maksymalnej mocy lgczeniowej wias-
nie przy stosowaniu ciezkich lgcznikéw o matych
rozmiarach. Kontrola przelgcznikéw zaczepéw na
duze prady znamionowe jest dodatkowo utrudnio-
na, gdy umieszczone sg one -gleboko w obudowie
transformator6w, poniewaz demontaz i montaz ta-
kich przelgcznikéw o znanej konstrukcji jest na
miejscu trudny i bardzo niedogodny.
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Celem wynalazku jest stworzenie przez odpowied-

. nig konstrukcjg mozliwo$ci dopasowania szybkosci

otwierania i przebiegu tej szybkoSci w poszczeg6l-
nych przerwach lgczeniowych indywidualnie do wy-
maganej mocy lgczeniowej. Celem wynalazku jest
tez umozliwienie przeprowadzenia latwego demon-
tazu i montazu przelgcznikbw na miejscu oraz
stworzenie dogodnego dostepu do wszystkich czeSci
ulegajgcych zuzyciu.

Zadanie to spelnia wynalazek dla przetgcznika
obcigzenia z szybkim przelgczaniem oporowym.
Kazdy ruchomy styk gléwny lub pomocniczy jest
sterowany w sposGb wzajemnie niezalezny przez
jeden lub .wiecej rowkow prowadniczych poprzez
uklady dzwigniowe, odpowiednio do zgdanych szyb-
koSci otwierania i zamykania stykoéw.

Dla przelgcznik6w obcigzenia ze stykami glow-
nymi i pomocniczymi, rozmieszezonymi sektorowo.
jest sprawg istotng, aby stale styki gléwne i styki
pomochnicze byly zamontowane na kolistym elemen-
cie podtrzymujgcym, za§ ruchome styki gléowne i .
pomocnicze styki zawierajgce lub przerywajgce ze-
styk rozmieszczone byly na zewngtrz oraz naokoto
swtych stykdw i by przesuwaly sie od zewngtre
w kierunku do lub cd stalych stykéw.

Rowki prowadnicze stuzace do sterowania rucho-
mych stykéw gléwnych i pomocniczych usytuowa-
ne sg najkorzystniej w nieruchomej wymiennej
tarczy, zamocowanej w przelgczniku tak, aby szyb-
ko$é zamykania i otwierania poszczeg6lnych odcin-
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kéw lgczeniowych mogly byé ustalane i przysto-

sowane do zgdanej mocy laczeniowej.

Tarcze moga byé poszerzone na zewnatrz i byé
zaopatrzone w promieniowe szczeliny prowadnicze
dla ruchomych stykéw gléwnych i pomocniczych.
Dla jednego ruchomego styku gléwnego lub pomoc-
niczego kazdy uklad dzwigniowy sklada, sie prze-
* waznie z dwéch przegubowo ze soba potgczonych
diwigni, z ktérych jedna polgczona jest poprzez
sprezyny z tarcza napedows, druga za§ — obrotowo
z ruchomymi stykami gléwnymi i pomocniczymi.
Przegub laczacy oba ramiona dzwigni jest przesu-
wany w rowkach prowadniczych tarczy stalej.

Mozna tu przewidzieé¢ jeszcze druga tarcze z ta-
kimi samymi rowkami prowadniczymi tak, aby
przegub lgczacy oba ramiona diwigni kazdego uk-
ladu diwigniowego napedu prowadzony byt miedzy
dwoma tarczami z rowkami.

Tarcza napedowa, zamocowana do walu napedo-
wego przelacznika mocy, wyposazona jest korzyst-
nie — dla kazdej fazy transformatora — w pareg
widlastych nasadek, miedzy ktérymi uloiyskowa-
na jest promieniowo i przesuwnie szyna poprzeczna
z umocowanymi do niej ramionami ukladu dziwigni
stykéw gléwnych i pomocniczych. Pomiedzy piasts
tarczy napedowej i przesuwng szyna poprzeczng
znajduje sie jedna lub kilka sprezyn naciggowych.
Stale styki gltéwne i pomocnicze s3 umocowane naj-
korzystniej po zewnetrznej stronie cylindrycznej
rury izolacyjnej.

Jezeli przelgcznik mocy wedlug wynalazku ma
byé wykonany ze stykami gléwnymi i pomocniczy-
mi o podwdjnej przerwie, to ruchome styki gléwne
i pomocnicze moga mieé ksztalt mostkéw stykowych,
ktére kazdorazowo zwierajg dwa stale styki glow-
ne i pomocnicze, doprowadzajace i odprowadzaja-
ce prad. Do tego celu mostki stykowe ruchomych
styk6w gléwnych i pomocniczych sg korzystnie ste-
rowane przez dwie tarcze, posiadajgce rowki pro-
wadnicze, wzglednie przez pary tarcz, poprzez dwa
uklady diwigniowe, odpowiednio do czaséw otwie-
rania i zamykania stykow.

Oba uklady dzwigniowe kazdego styku gléwne-
go i pomocniczego sg przy tym ulozyskowane obro-
towo na przesuwnej i usprezynowanej szynie po-
przecznej, pomiedzy rozwidlonymi nasadkami tar-
czy napedowej i usytuowane pomiedzy obiema tar-
czami,' wzglednie parami tarcz wyposazonych w
rowki prowadnicze.

Stale styki gléwne i pomocnicze dla doprowa-
dzenia i odprowadzenia prgdu mogg roéwniez byé
zamocowane osobno na gérnej i dolnej rurze izola-
cyjnej. Naped ruchomych stykéw giéwnych i po-
mocniczych z tarczami posiadajgcymi rowki jest
wtedy usytuowany pomiedzy obiema rurami izo-
lacyjnymi. Obie rury izolacyjne, gérna i dolna, sg
przy tym odpowiednio polgczone za pomocg lgcz-
nikdw (rozpérek), przewaznie za pomocg trzech
lacznikéw (rozpodrek), ktére sluzg réwnoczeénie ja-
ko elementy podtrzymujgce statych tarcz wyposa-
zonych w rowki prowadnicze.

Dzieki istnieniu mozliwo$ci doboru rowkowego
prowadzenia ruchomych stykéw gtéwnych i pomoc-
niczych osigga sie mozliwo$§é latwego dopasowania
szybko$ci laczeniowej poszczegblnych przerw lacze-
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niowych. Poza tym, dzieki dostepnemu umieszcze-
niu stykéw przelgczeniowych na zewnatrz, uzysku-
je sig¢ dogodng i latwa ich kontrole oraz wymiane,
co jest specjalnie korzystne, poniewaz styki te ule-
gaja najwezeéniej zuzyeciu.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladach wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia przelgcznik mocy w przekroju, fig. 2
— tarcze wyposaionq w rowki prowadnicze w wi-
doku z géry, a fig. 3 — wycinek przelgcznika mo-
cy z elementami napedowymi dla ruchomych sty-
kéw gléwnych i pomocniczych.

Przelgcznik mocy ze stykami gtéwnymi i pomoc-
niczymi, rozmieszezonymi w postaci segmentéw jest
napedzany za pomoca silnika lub recznie — za po-
$rednictwem urzadzenia z zasobnikiem sprezyno-
wym tak, Ze jego przelgczanie nastepuje skokowo
i plynnie. Naped lacznika jest znany i nie wymaga
objasnienia. Ponizej przelgcznika mocy (fig. 1)
umieszcza sie znane omowe oporniki przetgczenio-
we oraz wybierak zaczepow.

Przelgcznik mocy wedlug podanego przykladu
jest przelgcznikiem tréjfazowym z podwédjnym
przerywaniem stykéw. Naped przelgcznika naste-
puje za poSrednictwem walu napedowego 1. Prze-
lgcznik mocy na kazda faze transformatora posia-
da dwie pary statych stykéw 2 i 8 oraz dwie pary
pomocniczych stykéw 4 i 5, ktére zamocowane sg
jedne nad drugimi parami, na gbérnej rurze izola-
cyjnej 6 wzglednie na dolnej rurze izolacyjnej 7.
Obie rury izolacyjne 6 i.7, czeSciowo tylko uwi-
docznione, zlgczone sg za pomocy trzech lgcznikéw
8. Kazda para gérnych stalych stykéw 2 i 3 i dol-
nych stykéw 4, 5, gléwnych wzglednie pomocni-
czych jest polgczona przez jeden ruchomy gléwny
styk 9, 10 wzglednie pomocniczy styk 11, 12 ufor-
mowany jako mbstek stykowy.

Ruchome gléwne i pomocnicze styki 9, 10, 11, 12
sa izolowane i osadzone przesuwnie w promienio-
wych prowadniczych szczelinach 13, w gérnej i dol-
nej nieruchomej tarczy 14, 15. Tarcze 14, 15 s3
umocowane do lgcznikéw 8 izolacyjnych rur 6 i 7
i zaopatrzone w prowadnicze rowki 16. W pewnym
odstepie pod tarcza 14 wzglednie nad tarczg 15 jest
umieszczona jeszcze druga tarcza 17 wzglednie 18
z takimi samymi prowadniczymi rowkami 16.

Ruchome gléwne i pomocnicze styki 9, 10, 11, 12
uruchamiane sg walem napedowym 1 poprzez tar-
cz¢ napedowa 19 sprezyny 20 i uklad dZwigniowy
21, Styki te (mostki stykowe) sg odizolowane w
znany spos6b od ich elementéw napedowych.

Dla kazdego ruchomego gléwnego i pomocnicze-
go styku 9, 10, 11, 12 przewidziano jeden uklad
dzwigniowy 21, skladajgcy sie z diwigni 22 i 23,
ktére polaczone sg przegubem 24. Poza tym dzwig-
nie 22 polaczone sg przegubowo kazda z ruchomym
gléwnym i pomocniczym stykiem 9, 10, 11, 12, za$
dzwignie 23 z poprzeczng szyng 25. Poprzeczna
szyna 25 jest usytuowana promieniowo-przesuwnie
w widlastych nasadkach 26 napedowej tarczy 19
i zlaczona z piasta tej tarczy 19 poprzez naciggo-
we sprezyny 20. Widlaste nasadki 26 sg wyposazo-
ne w prowadnicze szyny 27.

Prowadnicze rowki 16, w ktérych przesuwaja sie
przeguby 24 napedowego ukladu diwigniowego 21
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«do ruchomych gléwnych i pomocniczych stykow
9, 10, 11, 12, miedzy tarczami 14, 17 i 15, 18, do-
stosowane s3 do 7adanej szybkosci zamykania i ot-
wierania stykéw. Tarcze 14, 15, 17 i 18 s3 wymie-
nialne na tarcze z innymi rowkami prowadniczy-
‘mi, jezeli wymagane sg inne szybkoS$ci lgczenia po-
-szczegblnych przerw laczeniowych.

Dzialanie przelgcznika jest opisane ponizej. Przy
.obracaniu sie walu napedowego 1 w kierunku prze-
.ciwnym do kierunku ruchu wskazéwek zegara, na-
‘pedowa tarcza 19 z jej widlastymi nasadkami 26
-przesuwa si¢ wraz z nim (fig. 3). Pod dzialaniem

elastycznie prowadzonej poprzecznej szyny 25 zo-.

-stajg przesuniete przy tym przeguby 24 w pro-
-wadniczych rowkach 16, za poSrednictwem diwigni
23 ukladu diwigniowego 21 i uruchamiajg poprzez
.dzwignie 22 ruchome gléwne i pomocnicze styki
'9, 10, 11, 12, Po zamknigciu sie¢ pomocniczego styku
11 otwiera sie ruchomy styk 9, nastepnie zamyka
sie pomocniczy styk 12, a po jego zamknigciu ot-
‘wiera sie pomocniczy styk 11, po otwarciu za$§ te-
-goz zamyka sie lgczeniowy styk 10. W wyniku uzy-
skuje sie wymuszone przeljczenie z Ilgczeniowego
:styku 9 na lgczeniowy styk 10.

Goérne stale giéwne i pomocnicze styki 2, 3 oraz
4, 5 polagczone sg odpowiednio w gwiazde, podczas
gdy dolne state gléwne styki 2 i 3 polgczone sa
‘przez wybierak z zaczepami przelgczeniowymi
‘transformatora z regulacja stopniows, dalsze za$

:stale styki pomocnicze 4 i 5 polgczone sg z tymi
' zaczepami poprzez omowe oporniki przelgczeniowe
1 wybierak zaczepow.

Zastrzezenia patentowe

1. Przelacznik mocy przelgcznika zaczepdéw do
transformator6w =z regulacja ‘stopniowa o
szybkim przelgczaniu - oporowym, zwlaszcza z
sektorowo rozmieszczonymi stalymi i ruchomy-
mi stykami gléwnymi i pomocniczymi dla posz-
czegblnych faz transformatora, znamienny tym,
ze ruchome styki gléwne i pomocnicze sg po-
taczone z ukladami diwigniowymi, sterowany-

. mi niezaleznie od siebie, kazdy przez jeden lub
wiecej rowkéw prowadniczych, odpowiednio do
zgdanych szybko$ci otwierania i zamykania
stykow.

72. Przelgcznik wedlug zastrz. 1, znamienny tym,
ze stale styki gléwne i pomocnicze usytuowa-
ne sg na kolistym elemencie podtrzymujacym,
za§ ruchome styki gléwne i pomocnicze, zwie-
rajagce wzglednie przerywajgce zestyk, roz-
mieszczone sg na zewnatrz i naokolo statych
stykoéw tak, ze poruszajg sie od lub ku stalym
stykom. .

3. Przelgcznik wedlug. zastrz. 1 i 2, znamienny
tym, ze prowadnicze rowki (16) usytuowane sa
w wymiennej tarczy (14) lub (15) zamocowa-
nej nieruchomo w przelgczniku.

4. Przelacznik wedlug zastrz. 1—3, znamienny
tym, ze tarcza wyposazona w rowki prowad-
nicze jest poszerzona na zewnatrz i jest zaopa-
trzona w promieniowe szczeliny prowadzace
(13) dla ruchomych stykéw gléwnych i pomoc-
niczych.
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10.

11.

12.

tym, ze kazdy uklad dzwigniowy (21)“ruchome-
go styku giéwnego lub - pomocniczeg'o sklada
sie z dwoch, przegubowo ze sobg polaczonych,
ramion (22, 23), z ktérych jedno ramie (22) po-
laczone jest przegubowo poprzez sprezyny z
tarcza napedowa (19), drugie za§ ramie (23} z
ruchomymi stykami gléwnymi i pomocniczymi,
a przegub (24), laczacy oba ramiona dZwigni,
prowadzony jest w rowkach prowadniczych (16)
tarczy (14 lub 15).

Przelagcznik wedlug zastrz. 1—5, znamienny
tym, ze przegub (24) laczy oba ramiona (22, 23)
kazdego ukladu diwigniowego (21) napedzaja-
cego ruchome styki gléwne i pomocnicze pro-
wadzony jest dodatkowo w drugiej tarczy (17
lub 18) .zaopatrzonej w takie same prowadni-
cze rowki (16), dzieki czemu prowadzony jesi
jednocze$nie przez dwie tarcze (14, 17) wzgled-
nie (15, 18).

Przelgcznik wedlug zastrz. 1—6, znamienny
tym, ze tarcza napedowa (I9) posiada po jed-
nejl parze widlastych nasadek (26) dla kazdej
fazy transformatora, miedzy ktérymi utozysko-
wana jest przesuwna promieniowo poprzeczna
szyna (25) z przymocowanymi do niej ramiona-
mi (23) ukladu diwigniowego (21) ruchomych
styk6w gléwnych i pomocniczych, a miedzy
piasta napedowej tarczy (19) i przesuwna pd-

‘przeczng szyng (25) znajduje sie jedna lub kil-

ka sprezyn naciggowych (20).

Przelgcznik wedlug zastrz. 1—7, znamienny
tym, ze state styki gléwne i pomocnicze zamo-
cowane sg po zewnetrznej stronie cylindrycz-
nej izolacyjnej rury (6 lub 7).

Przelacznik wedlug zastrz. 1—8, znamienny
tym, ze ruchome styki gléwne i pomocnicze
uformowane sg jako mostki stykowe (9, 10, 11,
12), ktére zwierajg kazdorazowo po dwa stale
gtéwne lub pomocnicze styki (2, 3, 4, 5) dopro-
wadzajace i odprowadzajgce prad.

Przelgcznik wedlug zastrz. 9, znamienny tym,
ze mostki stykowe ruchomych stykéw glow-
nych i pomocniczych sterowane sg niezaleznie
przez dwie tarcze (14, 15), zaopatrzone w rowki-
prowadnicze (16), wzglednie przez pary tarcz
(14, 17 i 15, 18) poprzez dwa uklady dizwignio-
we (21) odpowiednio do zgdanych szybkoSci ot-
wierania i zamykania stykow. {
Przelgcznik wedlug zastrz. 9 i 10, znamienny
tym, ze oba uklady diwigniowe (21) kazdego
ruchomego styku giéwnego lub pomocniczego
ulozyskowane sg obrotowo na usprezynowanej
poprzecznej szynie (25), umieszczonej przesuw- .
nie miedzy widlastymi nasadkami (26) napedo-
wej tarczy (19) i usytuowane sa miedzy dwo-
ma tarczami (14, 15), zaopatrzonymi w pro-
wadnicze rowki (16), wzglednie miedzy parami
tarcz (14, 17 i 15, 18). :
Przelgcznik wedlug zastrz. 9—11, znamienny
tym, ze stale styki gl6éwne i pomocnicze dla
doprowadzenia i odprowadzenia pragdu zamoco-
wane s3g na izolacyjnych rurach (6, 7), a naped
(19, 20, 21, 22) ruchomych stykéw gléwnych i
pomocniczych wraz z tarczami (14, 15, 17 i 18)
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z rowkami prowadniczymi usytuowany jest lgczone sg za pomocg lgcznikéw (8), korzystnie:
miedzy tymi rurami (6, 7). za pomocy trzech lgcznikéw, ktére stuzg réwno--
. cze$nie jako elementy podtrzymujgce nieru-
. Przelgcznik wedlug zastrz., 9—12, znamienny chomych tarcz (14, 15) zaopatrzonych w rowki
tym, 7e gérna i dolna izolacyjna rura (6, 7) po- 170 prowadnicze (16).
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