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(54) Mechanickd bruska

Bruska mad regulovatelnost na stejné
2db&rové podminky obou brusnych pracovnich
jednotek zabezpecenu vysSkovou stavitelnos-
ti odpruZenych pojezdovich koledek jejiho
nosného rédmu., Naproti tomu regulace na ne-
stejné zdbdrové podminky se jednoduse pro-
vadi piestavovdnim zdtéze z neutrilni po-
lohy v p¥iéné svislé roving& hmotnostniho
t8218t8 brusky do blizkosti jednd &i druhé
brusné pracovni jednotky. PFemistovdni
tégo zdté%e md Avd varianty provedeni:

Bud je zdt&Z upravena prestavitelné na oto-
&ném rameni zapudténém svislym Sepem v
nosném rédmu brusky, anebo je zdtéZ presuv-
nd na vedeni spojeném s timto nosnym rdmem
a orientovaném kolmo na osy rotace brus-
nych pracovaich jednotek., Vét3im zatiZenim
jedné z brusnych pracovnich jednotek se
porusi rovnovdha zdb&rovych, podminek s
bruska se gsamodinng posouvd ve sméru vét-
8{iho brusného odporu. :
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Vynalez se tyka ruéné vedené mechanické brusky dfevénjych parm
ketevych ¢i moezajkevych podlah podle zdkladniho vynélezu chré-
neného autorskym osveddenim 8. £56 6.9/

U tohoto zdkladniho vynédlezu jde o brusku s pevnym nosnym ra-
mem, Vv némZz jsou tandemeové a napevno usporadany dvé protibéiné pra-
covni brusné jednetky s navzéajem rovnobéZnymi esami rotace, orien-
tovanymi kolmo na smér ruéniho vedeni brusky pri jejim pracovnim
nasazeni, Bruska podle zdakladniho vynalezu je vybavena kon~
strukénimi prvky, které umoznuji regulovat zabérové podminky obou
brusnych pracovnich jednotek a to jak ve smyslu jejich stejného zé-
béru, tak i ve smyslu jejich rozdilného zébéru, i kdyZi v tomto pri-
padé jde pouze o mirné rozvaieni brusnych odpoeri ve prospéch jedné
z nich za lcelem dosaZeni slozky, kteréAvyvozuje samelinny pestup=
ny pohyb brusky po brousené podlaze, aniZ by musela byt tahdna ¢&i
tlaéena ebsluhujici osobou., V temto pripadé z&kladniho vyndlezu obe
sahuje jeho popis i FeSeni prvki, kterych je k tomuto uGdelu pouzite.
I kdyZz jde o FeSeni jedneduché a snadno realizovatelné, klade si
tento zavisly vynadlez za ukol poskytnout dals%i zjednodusSeni reSeni
téchto mechanismii a tim vnést do problému zajié%ovéni samoéinnéhe
pohybu takové brusky dal&i i jednodu$si prvky, které prinaseji nové
i vyssi kvality. '

Tyto nevé prvky i nové a vys8i kvality prinasi reseni brusky
podle tohoto zdvislého vynélezu, jehoZ podstatnym znakem je to, Ze
pro regulaci ve smyslu stejného zabéru obou brusnych pracovnich
jednotek jsou pojezdovad kolelka jejich nesného rému vySkové stavi-
telnd a edpruienad ve sméru kolmém k brouSené podlaze, zatim co pro
regulaci ve smyslu rozdilnéhe zé&béru obou brusnych pracovnich jed=-
notek je na jejich nosném ramu usperadéna 24t8% premistitelna mimo
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pfiénou svisleu rovinu hmetnostniho t&Zisté brusky do blizkosti
- jedné &i druhé brusné pracovni jednotky. V bliZ&im rozvedeni to~
hoto znaku vyndlezu je vyznaénym to, Ze zatéZz piemistitelns mimeo
piriéneu svislou rovinu hmetnostniho téZi&té brusky je usperadana
bud na rameni vykyvovatelném kolem svislé osy ote&ného &epu za~
pusténého de jedné z bolnic nosného ramu brusnych pracovnich jed-
netek, prilemZ na tomto rameni je tato zAté%Z radiilné prestavie~
telnd, anebo na vedeni spojeném s nosnym rémem obou brusnych pra=-
covnich jednotek a orientovaném ve sméru kolmém na esy brusnych

pracovnich jednetek,

Ptednosti a vyhody takto resené brusky spoéivaji predev&im
v tom, Ze k desaieni samofinného posouvani brusky ve sméru kolmém
na esy rotace jejich brusnych pracovnich jednotek je pouzito vele
mi jednoduchych prvkid, totiZ pouhé zatéie, kterd se da premisto-
vat z roviny proloiené hmotnostnim téZistém brusky do blizkosti
té ¢i oné brusné pracovni jednotky, €imZ je dosaZeno rozvaZieni je-
jich zé&bérovych podminek, takZe ta brusnad pracovni jednetka, ktera
je vice zatizena, se stdvéd soulasné i posouvajici jednotkou, tedy
Jjednotkou vyvoléavajici posuv brusky po brouSené podlaze. Pritom
prostfedky k premistovani zatéze jsou zde pouzitelné ve dvou al-~
ternativach feSeni, a to bud ve formé zatéie uspoifadané na otod-
ném rameni zakotveném v nosném ramu obou brusnych pracovnich jed~
notek, nebo ve formé zatéze usporadané presuvné na vedeni spoje-
ném s nosnym ramem téchto brusnych pracovnich jednotek a oriento-
vaném kolmo na osy téchto jednotek,

BliZze vyniknou tyto vyhody na podkladé popisu prikladného pro-
‘veden{i brusky, které je znadzornéno na vykresech, na nichZ je na
obr. 1 boéni pohled na brusku podle vyndlezu s odstranénou vné jsi
kapotaZii, na obr, 2 pldorys prindleZiejici bokorysu na obr., 1 a na
obr., 3 &4steény boéni pohled na horni &&st nosného réamu brusky,

u niZ je k regulaci na rozdilné zabérové podminky obou jejich brus-
nych pracovnich jednotek pouzite z&téZe presouvatelné po podélném

vedeni spojeném s nosnym ramem brusnych pracovnich jednotek.ﬂ,c‘
chrdnenehg cufueskym _gsvedidec mim .’fl”')é"}//
V souladu s Fegenim podle zékladniho vynalezu|/(PV 3425-86) je -
bruska drevénych parketovych ¢&i mozajkovych podlah opatifena dvéma
tandemové usporadanymi brusnymi pracovnimi jednotkami 1, 2 (obr.l,2)
uloZenymi v pevném nosném ramu 3 (obr. 1 aZ 3). Na rozdil od prove-
deni brusnych pracovnich jednotek 1, 2 u zékladniho - redind

jsou u zévislého provedeni brusky obé tyto jed=
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notky péasové, timz se sleduje pouze snaha vysvétlit, Ze ulinek o~
bou druhi brusnych pracovnich jednotek je z hlediska funkce bruse
ky stejny, a Ze tedy nezdleii na tom, zda je u brusky podle zéaklad~
niho i z4vislého vyndlezu peuzito teho &i onoho feSeni brusnych
pracovnich jednotek, Obé zde pouZité brusné pracovni jednetky 1, 2
jsou vytvoieny z dvojic vélch 10 otodné uloienych svymi &epy4v lo-
Ziskgch nosného rdmu 3, z jejich pohanécich elektromotori 5 usporé-
danych na nosném rdmu 3 a spejenych femenicemi 7, 8 a klinovymi fe~
meny 9 s valci 10, dale z podleiek 11 (obr. 1) z pruiné podda jné
hmoty a z abrasivniho pasu opasanéhe kolem obou véalch 10 kazdé je-
jich dvejice, ktery mé textilni vazny podklad a na valcich je driZen
a upnut neznézornénymi, le¢ o sobé znamymi prostriedky. Prabéiny
hridel 14 jednoho z elektromotort 5 jée na svém zadnim konci opatfien
druhou femenici 15 s klinovym femenem 16 pro pohon odsavade 17 uspo-
réddaného rovnéZ v nosném ramu 3. Obé brusné pracovni jednotky 1, 2
maji své paralelni vadlce 10 uloZeny ve spojenych bodnicich 54 (obr,l1),
které jsou svymi rameny 55 vykyvné zavéseny na nosném ramu 3. '

Cely nosny ram 3 i s vnéjSim krytem 6 abrasivnich pasid 12 a roz-
misténi kompletnich brusnych pracovnich jednotek 1, 2, jakoZz i vodi~
ci madlo 18 (obr. 1 az 3) brusky jsou redeny tak, aby jejich spoleé-
né hmotnostni t&Zisté 19 (obr. 2) lezelo v priiné svislé roviné 20
(obr. 1 aZ 3), naznaéené na vykresech ¢erchovanou .éarou,. proloZené
geometrickym stifedem mezi obéma brusnymi pracovnimi jednotkami 1, 2.
Toto rfeSeni mad svij vyznam pro evladani brusky, které bude v dalSim
podrobné ji popséno. Je vS8ak treba jeSté uvésti, Ze odsavaC 17 je u~
sporadan rovnéZz v této priéné svislé roviné 20, prifemi je opatren
sacim hrdlem 21 (obr. 1, 2), které zasahuje ve sméru proti brouSené
podlaze 22 do klinovych mezer mezi touto podlahou 22 a aktivnimi
¢astmi abrasivnich pési 12 obou brusnych pracovnich jednotek 1, 2.
Pod pojmem aktivni &4sti abrasivnich pésid 12 jsou zde mySleny ty
jejich povrchy, které pi'i otdcéeni pohénénych valci 10 prévé opusti-
ly pracovni kontakt s brouSenou podlahou 22. Nutno vsSak jesSté dodat,
Ze brusné pracovni jednotky 1, 2 maji navzdjem rovnobéiné osy 23
‘(obr. 2) rotace, které jsou kolmé na smér ruéniho vedeni brusky za
jejiho pracovniho nasazeni a maji navzdjem protibéZné smysly otale~
ni, které jsou na obr., 1 vyznadeny Sipkami 24, 25. Posuzovéno pedle
smyslu béhu abrasivnich pééﬁ 12, zejména jejich aktivnich &asti,
pfitladovanych pruiné proti podlaze 22 schématicky znazornénymi bote
kami 56 (obr. 1), jsou tyto protibéiné smysly dostredné vzhledem
k pri¢né svislé roviné 20. Tim je dosaZeno toho, Ze obrus podlahové-
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ho materiadlu je bezprostredné odsavam hrdlem 21 odsavade 17 a jeho
vyfukovym potrubim 26 (ebr, 1 aZ 3) odvadén do nezakresleného fil-
traéniho ustalovale. Nosny rém 3 brusnych pracovnich jednotek 1, 2
je opatfen také pojezdovymi koleéky 27 (obr. 1), z nichZ s vyhodou
pfedni -~ na strané vodiciho madla 18 ~ mohou byt rejdovaci, tj. za-
véSend na svislém Cepu prochdzejicim mimo jejich otoény &ep. U po-
pisovaného provedeni jsou tato pojezdova koledka 27 odpruZena pru~
Zinami 57 (obr. 1), navledenymi na jejich svislé &epy mezi nosny
ram 3 a jejich vidliei 58. Pojezdova koledka 27, které nejsou rej-
dovaci (na levé strané v obr. 1), jsou v rému 3 pouze vertikélné
ustavitelni, takZie jejich svislé &epy jsou v nosném réamu 3 ulozeny
posuvné, ale jsou blokovany proti otédfeni nezakreslenym vodicim pe~
rem, U rejdovacich koleéek 27 (po pravé strané v obr. 1) je tomu
s uloZenim svisljch Eepit stejné tak, jenZze vidlice 58 koledek 27
jsou na nich otodné, Matice 59 (obr. 1, 2) na.zéavitovych koncich
svislych Cepii téchto pojezdovych koleéek 27 slouzi k naregulovéni
stejnych zébérovych podminek obou brusnych pracovnich jednotek.l, 24

Jak uZ bylo uvedeno, hmoty nosného réamu 3, vodiciho madla 18 i
obou brusnych pracovnich jednotek 1, 2 jsou rozmistény tak, aby hmot~
nostni t€Zisté 19 brusky leZelo v piiéné svislé roviné 20 proloZiené
geometrickym strfedem mezi obéma brusnymi pracovnimi jednotkami 1, 2.
V podstaté tu jde o vyvaZieni brusky vzhledem k obéma brusnym pracove~
nim jednotkém 1, é, aby bylo dosazieno uvedenych piednosti a vyhod
této brusky. Z hlediska regulace zabérovych podminek obou brusnych
pracovnich jednotek 1, 2 je takové rozmisténi hmot vyhodné proto, Ze
umoZnu je udelné zasahovat do regulace zabéru téchto pracovnich jed~-
notek 1, 2 jak ve smyslu jejich stejného zébéru, tak i ve smyslu je~
jich rezdilného -~ ale jen velmi mdlo rozdilného =~ zébéru, 0 regulaci
ve smyslu stejného zabéru obou brusnych pracovnich jednotek 1,2
byla uvedena zminka uZz v souvislosti s popisem provedeni pojezdd-
vich koledek 27. Smyslem tohoto druhu regulace je, aby bruska byla
nastavena na tleu$iku odbrugované vrstvy difevéné podlahy 22, ktera
se ridi maximdlnim vySkovym presahem jejich jednotlivych dild, tj.
parket ¢&i kostek*mozajky. Smyslem regulace na rozdilné zabérové pod-
minky brusnych pracovnich jednotek 1, 2 je ponékud zménit brusny
odpor jedné z nich, aby bylo dosaZieno samoéinného pohybu brusky ve
sméru vét&iho brusného odporu. Tim se odstrani némaha, kterou by
musel vynaleZit pracovnik obsluhujici brusku na realizaci jejiho pe~
hybu po brousené podlaze 22.
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Jak uZ tedy bylo uvedeno, stejné zabérové podminky obou brus=-
nych pracovnich jednotek 1, 2 se u popisovaného provedeni brusky nae
reguluji prostiednictvim matic 59 na svisljch Eepech pojezddvych ko~
ledek 27. Regulace na rozdilné zabérové podminky téchto brusnych
pracovnich jednotek 1, 2 byla u zékladniho vyndlezu podle PV 3425=86
popsédna v nékolika provedenich k tomu pouiitych fe$eni. U brusky po-
dle tohoto zavislého vynalezu, jehoZz popis je predkladan, je k tomu
pouzito jednodussSihe prostredku, totiZ zéatéZe 61, kterd je premistie
telnd z neutrélni polohy v pridné svislé roviné 20 hmotnostniho té-
2iSté 19 brusky do blizkosti jedné &i druhé brusné pracovni jednote
ky 1, 2. Tim je porusena hmotnostni rovnovdha a jedna z brusnych
pracovnich jédnotek 1, 2 se stane vice zatiZienou nei druhd, Tim se
se také zméni rovnovaha v napéti pruziin 57 pojezdovych koleéek 27,
takZe se vytvori piredpoklad pro ponékud vétsi tloustkovy z4bér jed«
né z téchto jednotek 1, 2. Vlivem rozvaZieni brﬁsnych odport dejde
k vzniku samedlinného bosouvéni brusky ve smyslu vétSiho brusného od~
poru. Tuto zménu zatiZeni jedné z brusnych pracovnich jednotek 1, 2
lze realizovat bud natédéenim ramene 60 (obr. 1, 2) se z4tézi 61 z ne-
utrdlni polohy v roviné 20 do blizkosti jedné z brusnych pracovnich
jednotek 1, 2, nebo presouvénim zatéZe 61 po vedeni 62 spojeném
S nosnym rémnm'g (obr, 3) a orientovaném ve sméru kolmém na osy 23
rotace brusnych pracovnich jednotek 1, 2, V prvém pripadé je rame-
no 60 (obr. 1, 2) svym svislym Gepem zapuSténo otoéné v jedné z bode
nic nosného ramu 3. MoZnost presouvani zatéZe 61 na tomto ramehi 60
a regulace tdhlu jeho vyklonéni vzhledem k roviné 20 dovoluji pomér-
né jemné sefizeni nestejného zabéru obou brusnych pracovnich jedno-
tek 1, 2 a pritom k tomu pouzité prostifedky jsou maximialné jednodu~
ché a proto uskuteénitelné bez jakychkoliv nesndzi. U druhého pro~
vedeni, tj. se z4atéZi 61 na vedeni 62 je k presouvani zéatéZie 61 po~-
uzito vykyvné vidlice 63 spojené kloubové zavéSenym tdhlem 64 s vy~
kyvnou ruéni pakou 65 opatrenou nezakreslenou, lel o sobé znamou a-

retaci.
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Mechanickd bruska dfevénych parketovych &i mozajkovych
podlah podle autorského osvedeni &.49¢ éy//ﬂ—ﬁﬁﬁ-&?; u niZ je
dosahovédno regulace zabérovych podminek dvou navzdjem protibéZnych
a tandemové v nosném ramu usporadanych brusnych pracovnich jednotek
s rovnobéZnymi osami rotace, kolmymi na smér ruéniho vedeni brusky
za jejiho pracovniho nasazeni a uspoiddanymi soumérné podle piiéné
svislé roviny proloiené hmotnostnim téZistém brusky, vyznadena tim,
Ze pro regulaci ve smyslu stejného zdbéru obou brusnych pracovnich
jednotek ( 1, 2 ) jsou pojezdové koledka (-27 ) jejiho nosného ré-
mu ( 3 ) vySkové stavitelnad a odpruiend ve sméru kolmém k brousené
podlaze ( 22 ), zatim co pro regulaci ve smyslu rozdilnéhoe zébéru
obou brusnych pracovnich jednotek ( 1, 2 ) je na jejich mosném ré-
mu ( 3 ) usporéadana zatéZ ( 61 ) premistitelnd mimo pfiéneu svislou
rovinu ( 20 ) hmotnostniho t&Zi%té ( 19 ) brusky do blizkosti jedné
¢i druhé z brusnych pracovnich jednotek ( 1, 2 ).

#Mechanickéd bruska podle bodu 1, vyznadend tim, Ze zé~
té% ( 61 ) premistitelna mimo pifiénou svislou rovinu ( 20 ) hmote
nostniho té2i&té ( 19 ) brusky je usporaddéina na rameni ( 60 ) vyky-
vovatelném kolem jeho svislého &epu otoéné zapusténého do jedné
z bodnic nosného rému ( 3 ) brusnych pracovnich jednotek ( 1, 2 ),
piidemz na tomto rameni ( 60 ) je tato zatéZ ( 61 ) radiélné pie-
stavitelné., -

Mechanickd bruska podle bodu 1, vyznadend tim, Ze zéa-
té2 ( 61 ) pro regulaci rozdilnych zédbérovych podminek obou brus~
nych pracovnich jednotek ( 1, 2 ) je uspofadéna piesuvné na vede-
ni ( 62 ) spojeném s nesnym rémem ( 3 ) obou brusnych pracovnich
jednetek ( 1, 2 ) a orientovaném ve sméru kolmém na osy ( 23 ) ro~
tace téchto brusnych pracovnich jednotek (1, 2).

2 vykresy
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