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(57)摘要

钢结构井道电梯安装工程车，包括改型叉

车，改型叉车前部连接液压升降装置，左右两侧

液压升降装置底部设有驻锄装置，顶部设工作平

台；升降装置俯视为三面U型结构，包括底座、升

降式剪叉杆、液压泵站、升降液压柱带动剪叉杆

开合升降；驻锄装置包括支撑座、支撑盘、旋转

轴、锁紧装置；吊臂装置包括吊钩、移动小车、锁

紧手柄、旋转柱、控制盒，吊臂旋转至U型升降平

台内，控制盒控制框架位移及吊钩升降，使吊物

移动升降至适当位置。本发明具有运输、吊装、升

降、平台作业等多功能，用于电梯钢构吊装、焊

接、线束、玻璃安装作业，能满足七层以下旧楼房

加装电梯，可代替传统的吊车，免除搭建作业脚

手架，作业方便、安全可靠，具有增效减负和减少

占地扰民的优点。
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1.钢结构井道电梯安装工程车，包括改型叉车(1)，改型叉车(1)后部连接中间液压升

降装置(2)，左侧液压升降装置(3)，右侧液压升降装置(4)，左右两侧液压升降装置底部设

有驻锄装置(5)，升降装置顶部设有工作平台(6)；改型叉车(1)包括发动机、传动系统、行驶

系统、液压系统、制动系统、控制系统，采用后轮转向；其特征在于：

A、驻锄装置：包括四个支撑盘(51)，各支撑盘(51)上方设有L形支撑座(52)，液压柱

(53)下端穿过支撑座(52)固定在支撑盘上，支撑座顶部有一旋转轴(54)，旋转轴(54)装有

定位销(55)；四个支撑座与横板固定连接；支撑座旋转锁定后，通过手柄控制液压装置伸起

支撑盘(51取代轮胎支撑，增强设备稳固性；

B、升降装置：俯视为三面U型结构，包括升降底座(31)、升降式剪叉杆(32)、液压泵站

(33)设在升降底座(31)上，升降液压柱(34)设在内部，液压泵站(33)使升降液压柱(34)伸

缩，带动剪叉杆(32)开合使工作平台(6)升降；

C、吊臂装置的结构是，圆盘钢管底座上装有旋转柱(24)并用锁紧手柄(23)锁定，旋转

柱(24)三角支撑上装有水平横臂，水平横臂翼板槽内装有移动小车(22)，翼板下端安装电

机带动升降吊钩(21)，电机接线控制盒(25)控制电机使旋转柱(24)沿底座转动，移动小车

(22)沿水平横臂翼板槽内移动,  升降吊钩(21)；控制盒(25)通过控制三个电机保证吊臂的

旋转、移动和升降。

2.钢结构井道电梯安装工程车的使用方法，其特征是，包括如下步骤：

1）检查后启动工程车；2）驾驶工程车将钢构框架置于U型槽内；3）驻锄固定后，用工程

车的吊臂装置吊起钢构框架调整至中心并用夹具固定；4）松开驻锄后，驾驶工程车将框架

转运到井道安装位置；5）固定驻锄装置，用升降臂举升钢构框架至合适高度；6）驾驶工程车

使钢构框架底平面和已安装框架上端面大致重合；7）制动后将驻锄固定，使车轮离开地面，

取下夹具；8）用工程车顶的吊车调整框架位置使上下框架之间的定位销孔重合，放下钢构

框架并装入螺钉固定；9）取下吊带并旋转吊臂，避免吊臂影响操作；10）升降装置沿钢构升

降作为人员工作平台；11）当要吊运物品时，吊臂装置可旋转至侧面吊运；12）液压升降装置

降到最低位时收拢工程车，松开驻锄装置使车轮接触地面，松开手刹后驾驶工程车撤离钢

构框架。
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钢结构井道电梯安装工程车

技术领域

[0001] 本发明涉及电梯安装工程机械，用于七层以下的旧楼房电梯钢结构井道模块化加

装电梯。

背景技术

[0002] 目前旧楼加装电梯钢结构井道，施工均采用搭设落地式钢管脚手架和高空作业

车，造成安装成本高施工困难，存在安全隐患。查阅专利文献，未见专用钢结构井道电梯安

装工程车。

发明内容

[0003] 本发明要解决的技术问题是：针对旧楼加装无井道电梯提供模块化钢结构井道及

电梯安装工程车。

[0004] 本发明解决其技术问题采用的技术方案：钢结构井道电梯安装工程车，包括改型

叉车，改型叉车前部连接中间液压升降装置，左侧液压升降装置，右侧液压升降装置，左右

两侧液压升降装置底部设有驻锄装置，升降装置顶部设有工作平台；改型叉车包括发动机、

传动系统、行驶系统、液压系统、制动系统、控制系统，采用后轮转向；

A、驻锄装置：包括四个支撑盘，各支撑盘上方设有L形支撑座，液压柱下端穿过支撑座

固定在支撑盘上，支撑座顶部有一旋转轴，旋转轴装有定位销；四个支撑座与横板固定连

接；支撑座旋转锁定后，通过手柄控制液压装置伸起支撑盘取代轮胎支撑，增强设备稳固

性；

B、升降装置：俯视为三面U型结构，包括升降底座、升降式剪叉杆、液压泵站设在升降底

座上，升降液压柱设在内部，液压泵站使升降液压柱伸缩，带动升降式剪叉杆开合使工作平

台升降；

C、吊臂装置：其结构是圆盘钢管底座上装有旋转柱并用锁紧手柄锁定，旋转柱三角支

撑上装有水平横臂，水平横臂翼板槽内装有移动小车，翼板下端安装电机带动升降吊钩，电

机接线控制盒；控制盒控制电机使旋转柱沿底座转动，移动小车沿水平横臂翼板槽内移动，

吊钩升降；控制盒通过控制三个电机保证吊臂的旋转、移动和升降。

[0005] 钢结构井道电梯安装工程车的使用方法，包括如下步骤：

1）检查后启动工程车；2）驾驶工程车将钢构框架置于U型槽内；3）驻锄固定后，用工程

车的吊臂装置吊起钢构框架调整至中心并用夹具固定；4）松开驻锄后，驾驶工程车将框架

转运到井道安装位置；5）驻锄装置固定后，用升降臂举升钢构框架至合适高度；6）驾驶工程

车使钢构框架底平面和已安装框架上端面大致重合；7）制动后将驻锄固定，使车轮离开地

面，取下夹具；8）用工程车顶的吊车调整框架位置使上下框架之间的定位销孔重合，放下钢

构框架并装入镙销固定；9）取下吊带并旋转吊臂，避免吊臂影响操作；10）剪切式升降装置

沿钢构升降作为人员工作平台；11）当要吊运物品时，吊臂装置可侧面吊运；12）剪切式升降

装置降到最低位时收拢工程车，松开驻锄装置使车轮接触地面，松开手刹后驾驶工程车撤
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离钢构框架。

[0006] 本发明的有益效果是：

钢结构井道电梯工程车是自动化的多功能工程车，取消了常规的落地式脚手架铺设和

租赁占用吊车费用，方便吊装物品，人员不再需要攀爬脚手架。减少对场地的占用和对环境

的影响，提高了劳动效率并增强了安全性。

附图说明

[0007] 图1是本发明整体结构示意图：

图2是本发明结构分解示意图；

图3是本发明驻锄装置示意图；

图4是本发明剪叉式液压升降装置示意图；

图5是本发明吊臂装置示意图；

图6是钢结构框架置入本发明工程车初始状态图；

图7是本发明举升钢结构框架状态图。

[0008] 图中：1改型叉车，2中间液压升降装置，3左侧液压升降装置，4右侧液压升降装置，

5驻锄装置，  6工作平台，7钢结构框架；  21吊钩，22移动小车，23锁紧手柄，24旋转柱，25控

制盒；31升降底座，32升降式剪叉杆，33液压泵站，34升降液压柱；51支撑盘，52  L形支撑座，

53液压柱，54旋转轴，55定位销，56夹具。

具体实施方式

[0009] 以下结合附图对本发明的结构及使用方法作详细说明。

[0010] 从图1、图2可知，本发明钢结构井道电梯安装工程车由改型叉车1，中间液压升降

装置2，左侧液压升降装置3，右侧液压升降装置4组装而成，改型叉车1和中间液压升降装置

2连接，中间液压升降装置2两侧分别连接左侧液压升降装置3、右侧液压升降装置4，左右两

侧升降装置底部设有驻锄装置5；升降装置顶部设有工作台6。改型叉车1的液压管用接头连

接液压升降装置的液压泵上提供升降动力。改型叉车系统提供行驶和液压动力。

[0011] 从图3可知，本发明的驻锄装置；L形支撑座52上装在支撑盘51上，支撑盘51尾端装

有液压柱53。L形支撑座52另一端装有旋转轴54，通过定位销55锁紧。在L形支撑座52旋转到

位后，用定位销55锁紧，通过液压柱53使支撑盘51升降，达到接触地面提供稳定支撑。

[0012] 从图4可知，本发明的剪叉式升降装置：升降底座31上面装有液压泵站33和升降式

剪叉杆32，升降式剪叉杆32内装有升降液压柱34和上端连接工作平台35；升降底座31侧面

装有轮胎和驻锄装置。当液压泵站33工作时带动升降液压柱34伸缩，使升降式剪叉杆32开

合带动工作平台35完成升降作业。夹具用于固定锁紧钢结构框架。工作平台6升降后代替了

脚手架的每层作业平台。

[0013] 从图5可知，本发明的吊臂装置：圆盘钢管底座上装有旋转柱24并用锁紧手柄23锁

定，旋转柱24三角支撑上装有H型钢制作的水平横臂，水平横臂翼板槽内装有移动小车22，

翼板下端安装电机带动升降吊钩21，横臂后端设有控制盒25；控制盒25控制电机使旋转柱

24沿底座转动；让移动小车22沿水平横臂翼板槽内移动；控制升降吊钩21上下升降。从而使

吊物在XYZ方向上移动至适当位置。调整固定钢构框架位置避免干涉；旋转后吊装施工物
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品；调整重物至安装合适位置；托举钢构框架。吊臂装置可以调整框架位置和升降高度。

从图6可知，本发明钢结构框架置入工程车初始状态：驾驶安装工程车将钢结构框架置

入U型剪叉式升降装置正中心，用夹具56将框架四角立柱固定锁紧在工作台6内侧，稍微举

升U型液压升降装置可使钢构框架底部脱离地面。

[0014] 从图7可知，本发明剪叉式升降装置举升钢构框架状态：当安装工程车行驶到正对

井道底坑时，放下驻锄装置的支撑盘51接触地面，取下夹具56，升降式剪叉杆52开合带动剪

叉式升降装置升高至合适位置。在钢构框架挂上吊钩完成举升准备。

[0015] 本发明工作过程及使用方法：

1、驾驶钢结构井道电梯工程车，将钢构框架至于U型工作台中心。搬动液压手柄控制驻

锄装置使支撑盘有效接触地面，控制剪切杆开合使工作台平面升降至钢结构上端面平齐。

搬动旋转吊臂至工作台轴线，控制移动小车使吊钩处于工作台中心，用吊带穿入钢结构框

架。吊钩起调钢结构框架脱离地面，用夹具将钢结构上下四角固定在工程车工作台和升降

底座上，避免运输中的晃动。升起驻锄使支撑盘脱离地面。

[0016] 2、驾驶工程车平稳行驶至加装井道旁，运输时钢构框架应在低位且不能升降,调

整工程车轴线位置大致重合井道地面中心线。使驻锄装置支撑盘接触地面，取下四角固定

夹具，手柄控制工作台升降，提升钢构框架使底端面高于安装障碍物顶端面。

[0017] 3、驻锄装置支撑盘脱离地面，工程车沿井道中心线行驶，使框架置于井道中心和

底端面稍高于已装零件上端面。伸出驻锄装置支撑盘接触地面，控制吊钩降低钢构框架，手

工扶正框架调整对准安装基准销钉并降低导入定位销孔。取下吊钩手工旋入螺栓紧固钢构

框架。

[0018] 4、取下吊带，液压驻锄支撑盘脱离地面，车辆沿轴线撤离钢结构井道。

[0019] 重复以上步骤，将钢结构框架依次重叠安装联接。

[0020] 5、旋转吊臂将吊车置于平台外侧后，工程车平台可以当成升降作业平台使用。用

于人员升降和电梯零部件吊装及外饰玻璃等安装。

[0021] 本文中所描述的具体实施方式仅是对本发明技术方案说明。本发明所属技术领域

的专业人员对所述技术方案进行修改扩充及替代，都被本发明专利申请所涵盖。
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图2

图3
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图4

图5
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图6
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图7
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