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1 2
Vynélez se tykd oboru motorovych vozi-
del. Re§i technicky problém pievedeni ro-
taéniho pohybu Fadici tyfe na volici krok
a jejtho podélného posuvného pohybu na
priény, zasouvaci krok v prevodovce.
Podstata vynélezu spoivd v tom, Ze se
potfebnych krokt Fadiciho palce dosahuje
jeho umisténim na prevodové péce, spojené
s Fadici ty6i a vedené vodici vzpérou s klou-
bem na ose fadici tyce.
“"Vynélez je moZno vyuZit ve vSech obo-
rech, kde je nutno pievddét posuvny pohyb
na jiny posuvny pohyb, k prvnimu kolmy.

Obe, 1
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Vynélez Fe3i Fadici mechanismus pro pre-

vodovky uloZené napfi¢ vozu.

Znamd provedeni pfevadéji posuvny po-.
hyb Fadici ty¢e na kolmy, zasouvaci” krok

soustavou thlovych pék.

Tento poZadavek spliiuje jednoduseji pro-
vedeni podle: vynélezu, jehoZ podstata spo-
¢ivd v tom, Ze se potiebnych krokd fadiciho
palce dosahuje jeho umist&nim na konci
pfevodové péky, jejiz druhy konec je spo-
jen €epem s Fadici ty¢i. Pfevodovd pédka je
v poloving své délky: vedena vodici vzpérou,
dlouhou rovnéZ polovinu délky pFevodové
péky, pfifemZ druhy Kkloub vodici vzpéry
je umist¥n na ose fadici tyce.

Piiklad provedeni mechanismu je na obr.
1, znazornéni zasouvacich kroki je na obr. 2.

Radici mechanismus se skldda z Fadici
tyCe 1, vykondvajici.posuvny pohyb P a ro-
tatni pohyb R. K ni je pfipojena fepem 2

4

pfevodovd paka 3, nesouci radict palec 5.

Radici palec vykondva vodici pohyb V a

. zasouvaci pohyb Z. Pfevodové paka 3 je Ce-

pem 4 spojena s vodic! vzpérou 6, opienou
v kloubu 7, umisténém na ose fadici tyce 1.

Radici mechanismus funguje takto:

Cep 4, umistdny v poloving vzdélenosti
gepu 2 od Fadiciho palce 5 a vodici vzpéra
6, majici délku shodnou se vzdalenosti €epli
2 a 4, jsou kinematickymi podminkami, jeZ
urduji, Ze Fadici palec se pohybuje jen v ro-
viné prochézejici kloubem 7, kolmo k ose
fadici tyce 1.

Rotatni pohyb Fadici tyle R se tak preve-
de ma rotaéni pohyb V palce, kolem osy fa-
dici tyCe, pouZitelny pro volici krok pfevo-
dovky. Posuvny pohyb P Fadici tyfe se pie-
vede na kolmy pohyb fadiciho palce Z, po
spojnici palce 5 a kloubu 7, vyuZitelny jako
zasouvaci krok v pfevodovce.

PREDMET VYNALEZU

Radici mechanismus pro p¥evodovky ulo-
Zené napii¢ vozu, pfevddéjici rotani pohyb
Fadici ty€e na volici krok a jeji posuvny po-
hyb na-pfiény, zasouvaci krok v prevodov-
ce, vyznacdeny tim, Ze obsahuje Fadici palec
(5), neseny koncem pfevodové paky (3),

spojené druhym koncem c&epem (2) s Fadi-
ci tyéi (1) a uprostfed vedené vodici vzpé-
rou (6) o délce poloviny pirevodové péky
(3); pfi€emZ druhy kloub {7} vodici.vzpéry.
(6) je umist&n na ose Fadici tyCe (1).
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