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(54 Zpdsob a za¥fzend na ¥i¥t¥nf st¥n silovych a zésobnikovych bundk

Vynédlez se tyké zplsobu & zarizenf na ¥ist&nf stén silovych bun&k a zésobnikl. -

P*i skledovénf sypkfch materidld v zésobnicich e silech dochézi ke zne&idfovéni

stén tdchto zafizeni, a proto je t¥eba stény &istit. Ne jb&%inéj81 zpisob Jje %i3t&ni stén

kartéZem provédéné rudng praecovnikem spousténym do zdsobniku, nebo silové bunky ve spe=-

sidlnd upraveném ko¥i. Nevyhodou tohoto zpdsobu je pomald, nebezpe¥né a naméhavé préce.

Zpisoby &i¥t&n{ stdn ber vstupu pracovnika do silové buiky, nebo zésobniku jsou bud

mechanické, nap¥, zatizenf, které mechanicky pomoci kert4%) odstrantje prach ie stén.

Déle je znémy penumaticky zplisob &i¥t&ni, napf. 8 odstranovénim nedistot ofukovénim prou-

dem stlaeného vzduchu,

Nevyhodou mechanickych zpisobld, je Ze jsou konstruk¥n& sloZité a nérofné na obsluhu

a ddribu, Daldi{ podstatnou nevyhodou jsou obtiZe _vznikajic:( pri &ist¥nf bundk a zésobniki,

ve kterych jsou namontovény teploméry, nebo jiné vestavby. Nevyhodou pneumatickych Zpd-

sobd &i3t3nf je jejich pom¥rn¥ malé u¥innost, nérofnost na obsluhu a nutnost pi{davnych

zaPfzen{ pro zajisté&ni zdroje tlakového vzduchu a odlu¥ovéni prachovych téstic.

Zpisob podle vynélezu odstranuje vySe zminéné nedostatky pPi zaji¥t&ni dostateZné

ﬁéinnosti gisténf, Zpisob se vyznauje tim, %e se Zistici aypké m}édium zavddi shora do
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silové bunky nebo zésobniku ve vertikélnim sméru,padéd volnym pédem do &isticf roviny,

ve které je zméndn jeho sm&r ng horizontélnf a je mu ud&leno potiebné zrychlent,

Za¥fzen{ na provédsni tohoto zplsobu podle vyndlezu sestévé z jedné, nebo vice
nésypek zavESenych na jednom nebo vice lanech, spuuiténych z navijéku, kde pod posledni
nésypkou je upevndn jeden nebo vice rotujicich kotou¥d opatfenych tvarovenymi lopatkami,
pohén&nfch elektromotorem. Pro zachyceni maximélnfho mnoZstvi padajictho &isticfho média
do nésypek je moZno nédsypky zvétdit néstavnymi nebo sklopnymi plechy, p¥fpadn& na zédvéené
lano, nebo lana zavésit n&kolik usmdrnovacich nésypek. Vzniklé sroutici reakce pisobfci na
gistict zaPfzeni se dé podle vynélezu s vyhodou odstranit pouZitim dvou kotou®d s proti-
smdrnym smyslem rotace.

Vghoda zplisobu a zaifzenf podle uvedeného vyndlezu je ve schopnosti pracovat prak-
ticky bez udrZby, spolehlivé s dobrym Zisticim efektem a 8 minimélnimi néroky na obsluhu,
Jeho aplikace umoZnuje ¥istit bunky o libovolném tvaru a velikosti bez nutné demontéZe

teplom&rd, pffpadn® jinych vestaveb,

Na piriloZenych vjkréaeéh je znésorn&no provedeni podle vynélezu ve ti¥ech alterna-
tivéch,

Na obr. 1 je znézorn¥no Zistici zaffzenf s jednim kotouZem. Z navijéku 1 se spoustd
dvé lana 2, na nichZ jsou nad sebou umistény tii nédsypky J, 1: 1::, pod nejniZi{ nésyp-
kou je umistdn kotou® 4 s lopatkami 5, ktery je pohénén elekiromotorem 6. Bistict sypké
médium, nep¥. pfsek nebo obilf, se piivédi pésovjn dopravnikem 1 v potfebném mnoZstvi,
Volnym pédem padé dvémi usmdrnujfcimi nédsypkami }_, 1__ do nésypky 3, ze které se sype
na rotujfci kotou¥ 4. Kotou¥ pomoci vhodn¥ tvarovanych lopatek 3 urychluje Zistici mé-

dium a metd je na ¥i¥t&né stény.

Za¥fzeni stejné jako v p¥{kladech ¥, 1, pouze s tim rozdflem, %e na lanech je zavé-
Sena pouze jedna nésypka 3 (obr, 2a), které je opatiena sklopnymi, nebo néstavnymi plechy
8, které se rozeviou po vpudtdni nésypky do silové nebo zésobnikové bunky. Nerozeviend

nédsypka Jje znédzornéna na obr. 2b,

Na obr. 3 je znézorndno &isticf zurizenf se dvdmi kotou¥i., Z navijéku 1;se spousti
jedno lano 2, na n¥m% je zaviSena nésypka 3 se dv&mi vypoudténficmi hrdly 9, 2: pod kterf-
mi jsou umfstény dva rotujicf kotoulé 4 5: 8 lopatkami 5, 2:, pri¥em# ka¥dy kotouZ je
samostatnd pohén¥n elektromotorem §, é‘a kaZdy motor mé jiny smysl rotace.
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PREDMET VINLKALEZU

1. Zplsob na ¥i&dt&ni sté&n silovych a zdsobnikovych bun&k, vyznaleny tim, Ze se
gistfcf 'sypké médium zavadi shora do silové bunky ve vertikélnim sméru, pad‘ volnym
pédem do &isticf roviny, ve které je zmén&n jeho smdr na horizontélni, pfilem? mu.je
uddleno zrychleni, .

2. Zerizent na provédsni zplsobu podle bodu 1, vyzna¥ené tim, Ze sestévé alespon
z jedné nésypky:(3), zavdZené na jednom, nebo vice lenech (2) spouéténych z navi jéku
(1), kde pod posledni nésypkou je upevnin jeden, nebo vice rotujfcich kotou¥d (4),
opat¥enych lopatkemi (5), pohén¥ngch elektromotorem (6).

3., Zatizeni podle bodu 2, vyzna¥ené tim, ¥e ndsypka 3 je opatiena sklopnymi
nebo néstavnymi plechy (8).

4 vykresy
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Obr. 2a

Obr. 2b
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