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mechanismu magnetickych hlav diskovych paméti

Uspoféddén{ se tykd zapojeni havarijniho
zasunuti civky linedrnfho motoru vystavova-
c{ho mechanismu magnetickych hlav diskovych .
pamétf{. Jeho cflem je zmens$it rozméry zapo- 8
jeni, odstranit ddrZbu, odstranit tvrdy P |
doraz civky linedrniho motoru a zvy%it spo- szS
lehlivost. Jeho podstata spo&ivd v tom, Ze
svorka jedné polarity nap&tf zdroje napdje-
ciho napé&ti linedrnfho motoru je p¥ipojena
pfes ochrannou diodu do prvnfiho uzlu. Do U]
n&ho je ddle p¥ipojen prvni konec sériové N 27 13
kombinace prvnfho zapinacfho prvku a vybije- T
cfho odporu, svorka nulového potencidlu p¥es i ==t
havarijni kondenzdtor a napdjecf vstup jedné i
polarity napéti koncového stupné buzeni. I
Druhy konec sériové kombinace je pfipojen ]
‘pfes druhy zapfnaci prvek do druhého uzlu i
a pfes t¥eti zapfnacf prvek na svorku nulo- . 0[]
vého potencidlu. Do druhého uzlu je déle 23 0
pfipojen budic{ vstup jednoho sm&ru konco- 9
vého stupn& buzenif. Druhy zapfnaci prvek je 45\_ 28 26
spfaZen s obvodem kontroly pferuZen{ dod&vky 12
‘napdjeciho nap&tf{ pohonu diskd a napdjeciho 25
nap&t{ linedrnfho motoru. T¥etf zapinaci

prvek je sp¥afen s civkou linedrniho- motoru, 2! 22

zat{mco druhy konec sériové kombinace je

pfipojen p¥es Zenerovu diodu na svorku

nulového potencidlu. Vyndlezu lze vyuZit l
24

zejména p¥i provozu diskovych pam&ti a vZude-~
tam, kde se pouZfivd linedrnich motort,

u nichZ je zapot¥ebi chrénit p¥ed haviriemi
jim ovlddané mechanismy.
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Vyndlez se tykd zapojeni pro havarijni zasunuti civky linedrniho motoru vystavovacfho
mechanismu magnetickych hlav diskovych paméti.

Dojde-1i b&hem provozu diskové pam&ti k p¥eruseni doddvky napdjeciho napé&ti pohonu diskd,
je nutné zajistit okam¥fité oddéleni vystavovaciho mechanismu s magnetickymi hlavami z dosahu
ot&dejicich se diskd, aby se zabrénilo styku magnetickych hlav s magnetickou vrstvou diskd
a tim jejich p¥ipadnému po¥kozeni.

Energie k havarijnfmu zasunuti civky linedrnfiho motoru, ktefy odd&leni vystavovaciho
mechanismu provadi, se dosud odebfrala z akumuldtorovych baterif nebo z filtra®nich kondenzé-
torl ve zdroji napdjecfho napéti line&rniho motoru.

Nevyhodou akumulétorovych baterif je jejich rozmé&rnost, poZadavek na jejich stdlou obslu-
hu a kontrolu a nebeipeéi jejich vybit{ nebo nelGplného nabiti. P¥i pouZiti filtraénich konden-
z4tord nedojde k havarijnimu zasunutf civky linedrniho motoru p¥i pteruseni napdjeciho vodile
koncového stupn& buzeni linedrniho hotoru, pti zkratu ¥ libovolaém mfst® napdjecich vodill,
véetnd zkratu ve zdroji napdjeciho nap&t{ linedrniho motoru.

palif nevyhodou je, %e do proudového okruhu linedrhiho motoru nelze za¥adit ochranné
pojistky, nebot p¥i jejich pterufeni by se p¥eru$ila doddvka napdjeciho nap&t{ linedrniho moto-

ru.

Kone&n& nevyhodou je, %e p¥i havarijnim zasunut{ cfvky linedrnfho motoru dochéz{ je znad-"

nému proudovému buzeni linedrniho motoru, takZe p¥i dorazu miZ%e dojit a% ke znieni linedrnfho
motoru, p¥ipadnd spfaZenych mechanismi, jako je vystavovaci mechanismus.

Uvedené nevyhody odstranuje zapojeni pro havarijni zasunut{ civky linedrniho motoru vysta-
vovacfho mechanismu magnetickgch hlav diskovych pam&ti podle vyndlezu, jehoZ podstatou je, Ze
svorka jedné polarity napdti zdroje napédjeciho napdtf linedrnfho motoru je p¥ipojena pfes
ochrannou diodu do prvniho uzlu, do n&hoi je dédle p¥ipojen jednak prvni konec sériové kombinace
prvniho zapinacfho prvku a vybijeciho odporu, jednak svorka nulového potencidlu p¥es havarijni
kondenz&tor, jednak napdjeci vstup jedné polarity nap&ti koncového stupné& buzeni, druhy konec
sériové kombinace je p¥ipojen jednak p¥es druhy zapinaci prvek do druhého uzlu, jednak pfes
t¥eti zapinac{ prvek na svorku nulového potencidlu, do druhého uzlu je p¥ipojen budici vstup
jednoho sméru koncového stupn& buzenf, p¥ifemi druhy zapinaci prvek je spfaZen s obvodem kon-
troly prerufeni doddvky napédjeciho nap&ti pohonu diskd a napdjeciho nap&ti linedrniho motoru
a t¥eti zapinacf prvek je spfa%en s civkou linedrniho motoru, zatimco druhy konec sériové

kombinace je p¥ipojen p¥es Zenerovu diodu na svorku nulového potencidlu.

Nap&djeci vstup jedné polarity nap&ti havarijnfiho koncového stupn& buzeni je piipojen-do
prvniho uzlu, budici vstup jednoho smé&ru havarijniho koncového stupn& buzeni je pfipojen do
druhého uzlu, pF¥idem# vystup havarijinfho koncového stupn& buzenf je pfipojen na vystup konco-
vého stupn& buzeni.

Oproti zapojeni, pouffvajicifho akumulé&torovych baterii, méd zapojeni podle vynélezu men$f
rozméry a nepot¥ebuje ddribu. Oproti zapojeni pou%ivajfcich filtra&nich kondenzdtord, je zapo-
jeni podle vynélezu spolehlivé, odstrafuje tvrdy doraz civky linedrniho motoru, zajidtuje
havarijni zasunuti civky line&rnfho motoru p¥i p¥eruSeni napdjeciho vodi&e, p¥i zkratu v libo-
volném mist& napdjeciho vodile, v&etnd zkratu v napdjecim zdroji linedrnfiho motoru, déle p¥i
pterufeni ochrannych pojistek ve zdroji napdjectho nap&ti.

Dal%f vyhodu skyté alternativni zapojeni podle vyndlezu, nebof davad zdruku, Ze havarijni
zasunut{ civky linedrnfho motoru bude uskute&n&no i v p¥{padé poruchy’ koncového stupné buzeni

linedrniho motoru. .

P¥tklady zapojen{ pro zasunutf{ civky linedrniho motoru vystavovacfiho mechanismu magnetic-
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kych hlav diskovych pam&t{ podle vyndlezu jsou zndzorn&ny na p¥ipojenych vykresech, na nich¥
obr. 1 predstavuje schéma zapojeni, :

obr. 2 schéma alternativniho zapojeni.

Kladnd svorka 1 neznézorné&ného zdroje napdjeciho nap&ti linedrniho motoru 6 je pfipojena
na anodu ochranné diody 5 a na svorku 18 pro p¥ipojeni na nezndzorné€ny obvod kontroly p¥eru-
%eni doddvky napdjeciho nap&t{ pohonu diskl a napdjeciho nap&ti linedrniho motoru, obr. 1.
Katoda diody 5 je pfipojena do prvniho uzlu 27, do ndhoZ ddle je pfipojen jednak prvni zapi-
nac{ prvek 11 spinade 8, jednak pfes havarijni kondenz&tor 4 svorka 2 nulového potencidlu
zdroje napdjecfho napdti linedrnfho motoru 6, jednak kladny napdjec{ vstup 13 koncového stup-

n& 7 buzeni linedrnfho motoru 6.

zapinaci{ strana prvniho zapfnacfho prvku 11 spinae 8 je p¥ipojena pfes vybijeci odpor
10, jednak na katodu Zenerovy diody 22, jednak na zapinaci stranu druhého zapinaciho prvku
12 prepinale 9, jednak na zapfnaci stranu tfetfho zapinaciho prvku 21 pfepinade 20.

Rozpinac{ strana druhého zapinaciho prvku 12 p¥epinale 9 je p¥ipojena na svorku 23 buzeni
vzad, pro pripojeni na nezndzorndny obvod buzeni. Druhy zapinaci prvek 12 pfepinale 9 je p¥i-
pojen do druhého uzlu 28, do ndho% ddle je p¥ipojen budic{ vstup 16 vzad koncového stupné& 7

buzeni linedrniho motoru 6.

Rozpinac{ strana t¥etfho zapinaciho prvku 21 p¥epinale 20 je pfipojena na svorku 24 pro
ptipojeni na nezndzorn&ny obvod indikace polohy civky linedrniho motoru 6. T¥et{ zapinaci
prvek 21 p¥epinafe 20 je pfipojen na anodu Zenerovy diody 22, na prvni pfivod linedrniho mo-'
toru 6 a na svorku 2 nulového potencidlu zdroje napdjeciho nap&ti linedrniho motoru 6. Zéporné
svorka 3 zdroje napidjeciho nap&t{ linedrniho motoru 6 je pfipojena na zéporny napdjeci vstup )

14 koncového stupné& 7 buzeni.

V¢stup 15 koncového stupn& 7 buzenf je p¥ipojen na druhy p¥ivod linedrniho motoru 6.
Budici vstup 17 vpfed koncového stupnd 7 buzeni je p¥ipojen p¥es rozpinac{ kontakt 25 spinale
26 na svorku 19 buzeni pro pfipojeni na obvod buzeni. Prvn{ zapinac{ prvek 11, spinal 26 a
druhy zapinaci prvek 12 jsou spfaZeny a ovl&ddny nezndzornénym zplsobem obvodem kontroly pfe-
rudeni doddvky napdjecfho napéti. Tfetl zapihaci prvek 21 je spfaZen s civkou linedrniho motoru
6. Jako zapinacich prvkd a spinall lze pouZft spinald a p¥epfna&l mechanickych nebo elektro-
nickgch. P¥i zamdndnf kladné svorky 1 a zdporné svorky 3 zdroje napdjecfho napéti linedrnfho
motoru 6 se provede p¥fsludnd zm&na orientace ochranné diody 5 a Zenerovy diody 22.

Alternativnikzapojeni podle obr. 2 pouZivd pro p¥erudeni buzeni vzad koncového stupné&
buzen{ vlastniho spinafe 33 s rozpinacim kontaktem 34, pro pfipojeni vybijecfho odporu 10
k druhému uzlu 28 vlastnfho p¥epinale 36 s pfepinacim kontaktem 35, jehoZ rozpinaci strana
je pfipojena na svorku 2 nulového potencidlu. Ddle zvld3tniho havarijniho koncového stupné& 32
buzeni linedrniho motoru 6, jehoZ kladny napdjeci vstup 29 je p¥ipojen do prvniho uzlu 27,
jeho# budici vstup 30 vzad je p¥ipojen do druhého uzlu 28 a jehoZ vystup 31 je p¥ipojen na
v§stup 15 koncového stupné& 7 buzen{ linedrniho motoru 6.

Ti{mto alternativnim zapojenim je jeXt& ddle vyloulena moZnost havérie havarijniho konco-
vého stupn&, ktery byl obsaZfen v koncovém stupni 7 a byl spolefn& v neustdlé innosti p¥i
provozu za¥fzeni. V tomto p¥ipadé je havarijni koncovy stupell 32 vy&len&n do samostatného
bloku, ktery p¥i b&%ném provozu za¥izeni neni v &innosti a jeho funkce nastdvd aZ p¥i skutecné

havarii v za¥izeni.

P¥i norm&lnim provozu je koncovy stupen 7 buzeni linedrnfho motoru 6, obr. 1, napédjen
kladnym nap&tim z kladné svorky 1 zdroje napdjeciho nap&ti linedrniho motoru 6 pfes ochrannou
‘diodu 5 a zépornym nap&tim ze zdporné svorky 3 zdroje napdjecfiho nap&ti linedrniho motoru 6.
Havarijni kondenz&tor 4 je nabit na nap&tf kladné svorky 1 zmenSené o dbytek nap&ti na ochran-

né diodé 5.
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P¥i preruseni doddvky napdjecfho nap&ti pohonu diskl, pEi porude zdroje napdjeciho nap&ti
linedrnfho motoru 6, p¥i pferudeni ochranngch pojistek ve zdroji napdjeciho nap&ti linedrniho
motoru 6 a podobn&, je z obvodu kontroly pterufeni doddvky napédjeciho napéti vydén povel
k prepnuti kontaktd: prvniho zapinacfho prvku 11, druhého zapinaciho prvku 12 a rozpinaciho
kontaktu 25. Havarijni kondenzdtor 4 se vybiji pfes vybijeci odporblg do koncového stupn& 7
' buzenf. Cfvka lineAdrnfiho motoru 6 se okam?it& zasune. Soufasn& se zasunutim civky lineérniho
motoru 6 se p¥epne tfetf zapinaci prvek 21 p¥epinate 20, &{m¥ koncovy stupeh 7 buzeni prestane
budit line&rni motor 6. Kondenzdtor 4 pfitom miZe zistat nabity nebo se miZe vybit aZ na
nulovy potencidl a obvod indikace polohy civky indikuje polohu civky linedrniho motoru 6.
Ochrannd dioda 5 zamezuje vybijeni havarijniho kondenzdtoru 4 smérem do zdroje napdjeciho
napdt{. Zenerova dioda 22 slou%{ k zamezeni proudového p¥ebuzenf linedrniho motoru 6.

Stejnym zpldsobem pracuje alternativni.zapojeni podle obr. 2. Civku linedrniho motoru 6
zde viak ovlid4 pri havarijnim zasunuti havarijni koncovy stupefi 32 buzenf. Ke zlepSeni funkce
hgvarijniho koncového stupné 32 buzeni ve stavu klidu je rozpinaci strana p¥epinaciho kontaktu
35 p¥epinale 36 pfipojena na svorku 2 nulového potenciélu.

Vyndlezu lze vyuZft zejména p¥i provozu diskovych paméti a vZude tam, kde se pouZivé
linedrnich motord, u nich¥ je zapot¥ebf chrénit p¥ed havdriemi jIim ovl&dané mechanismy.

PREDMET VYNALEGZU

1. zapojeni pro havarijnf zasunuti civky linedrnfho motoru vystavovaciho mechanismu mag-
netckych hlav diskovych paméti, zapojeného mezi svorku nulového potencidlu zdroje napéjeciho
napéti iinedrn{ho motoru a vystup koncového stupn& buzenif, obsahujictho budicf vstup jednoho,
sméru a budici vstup druhého sm&ru, napdjecf vstup jedné polarity nap&t{ a napdjeci vstup
druhé polarity nap&ti zdroje napdjeciho nap&t{ linedrnfho motoru, s havarijnim kondenzétorem
a s prvnim zapinacim prvkem spfaZenym s obvodem kontroly pterudeni doddvky napdjeciho nap&ti
potonu diskd a napédjec ho nap&ti linedrniho motoru,  w¢¥gnadené tim, %e svorka jedné polarity
nap&ti (1) zdroje nap4djeciho nap&ti linedrnfho motoru (6) je p¥ipojena p¥es ochrannou diodu
(5) do prvniho uzlu (27), do n&ho# je déle p¥ipojen jednak prvni konec sériové kombinace prv-
nfho zapfnaciho prvku (11) a vybfjeciho odporu (ld), jednak svorka (2) nulového potencidlu
pfes havarijni kondenz&tor (4), jednak napdjeci vstup (13) jedné polarity nap&ti koncového
stupnd (7) buzeni, druhy konec sériové kombinace je pripojen jednak p¥es druhy zapinaci prvek
(12) do druhého uzlu (28), jednak pfes t¥eti zapinaci prvek (21) na svorku (2) nulového poten-
ci&lu, do druhého uzlu (28) je pfipojen budicf vstup (16) jednoho sméru koncového stupn& (7)
buzeni, pfidem? druhy zapinaci prvek (12) je spfafen s obvodem kontroly pferudeni dodavky
nap&jeciho nap&t{ pohonu diski a napdjecfho napé&ti linedrnfho motoru (6) a tfeti‘zapinaci
prvek (21) je spfaZien s civkou linedrnfho motoru (6}, zatimco druhy konec sériové kombinace
je p¥ipojen p¥es ienerovu diodu (22) zapojenou v z&vérném sm&ru na svorku (2) nulového poten-
cidlu.

2. Zapojeni podle bodu 1, vyznalené tim, Ze napdjeci vstup (29) jedné polarity nap&ti
havarijniho koncového stupnd (32) buzen{ je p¥ipojen do prvniho uzlu (27), budicf vstup (30)
jednoho sm&ru havarijniho koncového stupné (32) buzeni je p¥ipojen do druhého uzlu (28), p¥i-
Yem? vystup (31) havarijniho koncového stupn& (32) buzeni je p¥ipojen na vystup (15) koncového
stupn& (7) buzeni. )

2 vykresy
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