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Vyndlez se tyka oboru taveni skla a Fesi
problém zatizeni k zakladdni elektrickych
peci v postupnych pasmech tim, Ze zakladacd
nemd kolejnice pro pojiZdéni voziku,

. Zaklada¢ se skladéd z podvozku (1), zakla-
dactho mechanismu (2), pohonu (3), pfe-
vodového tstroji (4), (5), (6] a v jednom
sméru ohebnfych pohonnych Fetézl (7]}, (8).
Déle jsou na zakladaci dva teleskopické vy-
toZniky (9], (10), nesoucirdam (11) se sklop-
nymi Zaluziemi (12).Ram (11] s2 Zaluziemi
(12) se podle pokyn{i programovs Fizené o-
vladaci jednotky (22) naplni kmenem a stre-

py z ndsypky a zasune se do pece, kde se ;

vyprdzdni. Cyklus se pravideln& podle zvo- ;‘\'D

leného programu opakuje. // L I
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Vyndlez se tyka zafizeni k auntomatickému
rzakladani sklaiskych elektrickych tavicich
peci v postupnych péasmech, zahrnujiciho
programové Fizenou ovladaci jednotku, plni-
c¢i mechanismus a podvozek, nesoucl hori-
zontdlné zaklddaci mechanismus, zahrnuji-
ci ram a vybaveny Fadou skilopnych Zaluzii,
jejichZ ototné ¢epy jsou opatfeny na vnéj-
8im konci systémem pdk ototné& spojenych s
vodici ty¢i.

V popisu vyndlezu k &s. patentu &. 135 408
a k &s. autorskym osv&dfenim ¢&. 153798 4
181 419 jsou popsdny zakladade elektrickych
sklaFskych tavicich peci v postupnych pés-
mech. Spoleénymi znaky zakladact tohoto
typu jsou ovlddaci pohonnd jednotka, plnici
mechanismus a vlastnl zaklddaci mecha-
nismus umistény pod plnicim mechanis-
mem na podvozku, kterym se zakladal
pfemistuje do vhodné vzdédlenosti od za-
kiddaciho otvoru tavici pece. Zakladaci me-
chanismus tvofi rdm s Fadou sklopnych Zalu-
zii, ktery je umistén na voziku, pojiZdé&jicim
.po kolejnicich, které jsou zfasti na podvoz-
‘ku a z&asti pfimo v tavici peci. Vozik se plni
kmenem na podvozku a zasunuje se do pece
pomoci fetézu ohebného v jednom sméru. V
uréeném pasmu se Zaluzie sklopi a kmen pro-
‘padne na hladinu, kde méa vytvoFit souvis-
lou vrstvu.

Jednotlivd reSeni podle citovanych doku-
mentli se li§f hlavné v systému skldpsni a
vraceni Zaluzii, tj. skldp&cimi mechanismy
a prostfedky k jejich ovlddani. Podle popisu
vyndlezu k ¢s. patentu ¢. 135 408 se pouZivd
servomotori umist&nych po strang pece. Ser-
vomotory vysunuji pohybové Srouby otvory
v postranni sténé pece, které pres listu, tah-
lc a pdku otodi Zaluzie o 90° do svislé polo-
hy. Vraceni Zailuzii se d&je obdobné pomaoci
servomotortt na opacné sirang pece. Ovla-
daci prostfedky zabirajl prostor vng pece a
jsou naméahdny tepeln& a korodovany pra-
chem z kmene,

Podle popisu vyndlezu ¢&s. autorskému os-
védcéeni ¢&. 153 798 vyprazdilovaci mechanis-
mus tvori ozubeny hieben, piisobici na o-
zubend kolecka na hideli Zaluzii, ktery je o-
vldddn ples krokovaci hlavu radou postup-
nych zaraZek upevnénych na kolejnicich u-
vnit¥ pece, po nichZ projiZdi vozik s rdmem.
Otvirani a otdceni Zaluzii do ptivodni polohy
je odvozeno od pohybu voziku, ktery véetné&
pohonu je tahem silné namahén. Funkce je
z4visld na presné poloze voziku, otofné ko-
toude krokovaci hlavy se mohou i pres jis-
t8ni pieloZit a miZe dochdzet k porucham.

V &s. popisu vyndlezu k ¢&s. autorskému
osvéddeni €. 181 419 je popsédno FeSeni, podle
kterého jsou ototné ¢epy Zaluzil napojeny na
systém pdk oto¢né spojenych s vodici tyéi.
Sklopeni Zaluzii se provddi plisobenim uné-
Seciho koliku na jedné strané& voziku a vzpii-
meni plisobenim §ikmého dorazu na podvoz-
ku voziku.

V8echna tato dfive popsand zafizeni pra-
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cuji jen na takovych pecich, kde je pomérné
mala Sirka zakladané plochy.

Spoleénym nedostatkem uvedenych FeSe-.
ni je, Ze ram s Zaluziem! je na voziku, ktery
pojizdi po kolejnicich umist&nych uvniti pe-
ce, které plesto, Ze jsou chlazeny, nejsou zce-
la odolné, dochézi vlivem teploty v peci k
deformacim kolejnic, a tim k poruchdm v ce-
lém systému zakidd4ni.

Uvedené nevyhody se odstrani nebo pod-
statn® omezi u zafFizeni s provedenim podle
vynédlezu, jehoZ podstata spolivd v tom, Ze
rdm s Zaluziemi je uloZen nejmén& na jed-
nom nebo na dvojici postrannich teleskopic-
kych vyloZnikidl a vodici ty¢ je pripojena na
silovy védlec napojeny na programové fize-
nou ovladaci jednotku.

Teleskopicky vysuvné vyloZniky nahrazu-
jl pojiZdéni voziku po kolejnicich, a tim po-
tfebu kolejnic uvnit¥ pece. Skldpéni a vra-
ceni Zaluzii do vychozi polohy se provadi
zjednodugenym pidkovym systémem pohdnég-
nym silovym védlcem, napojenym na progra-
mové iizenou ovladaci jednotku, a tim je na-
hrazen nespolehlivy systém rdznych dorazll
a ovlddacich prvkd v peci.

P¥ikladné proveden! vyndlezu je popsdno
ddle a schematicky zndzornéno na vykre-
sech, kde znadi obr. 1 nédrysny pohled na
zafizeni se zasunutymi teleskopickymi vyloZ-
niky, obr. 2 plidorysny pohled na zafizeni,
obr. 3 je f{dastefny -detailni nArysny pohled
na rdm s dasteCnymi fFezy, obr. 4 Castedny
ptidorysny pohled na rém.

Na podvozku 1 (obr. 1, 2) je uloZen zaklé-
daci mechanismus 2, ktery zahrnuje jeho po-
hon 3 s prevodovymi tstrojimi 4, 5, 6 a v
jednom sméru ohebnymi pohonnymi Fetézy
7, 8. Na pohonné Fetdzy 7, 8 jsou pfipojeny
postranni teleskopické vyloZniky 9, 18, nesou-
ci na koncich rdm 11 s fadou sklopnych Za-
luzii 12, Zaluzie 12 jsou uloZeny v &epech 13
{obr. 3], k nimZ jsou plipojeny paky 14 spo-
jeng s vodici ty&i 15 napojenou na silovy
vdlec 1B, Na podvozku 1 je pomoci rdmové
konstrukce 17 na stran& pfivrdcené k zakla-
dacimu otvoru 18 gaste¢n& znazornéné elek-
trické tavici vany 19 uloZen plnici mechanis-
mus 28 rdmu 11 pohédnény ndhonem 21. N&-
hon 21, silovy vdlec 18 a pohon 3 s pievodo-
vymi ustrojimi 4, 5, 8 jsou napojeny na pro-
gramové Fizenou ovladdaci jednotku 22.

Zatizeni funguje nésledovn&: Programové
Iizend jednotka 22 uvede v Zddaném okamZi-
ku do pohybu pohon 3 a pfes pfevodové -
stroji 4, 5, 6 a pohonné Fetézy 7, 8 uvede do
pohybu teleskopické vyloZniky 9, 10, nesouci
rdm 11 se sklopnymi Zaluziemi 12. Ve stej-
ném okamZiku uvede programové Fizend jed-
notka 21 do pohybu ndhon 21 plniciho me-
chanismu 28, a to jen po dobu priichodu ra-
mu 11 pod vysypem plniciho mechanismu 20.
Tim se zaplni celd plocha ototné sklopnych
Zaluzii 12 a plnici mechanismus 20 se zasta-
vi.

Teleskopické vyloZniky 9, 10 pokraduji ve
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svém pohybu do prostoru elektrické tavici
vany 19, kde se na uréeném misté zastavi.
Programové fizend jednotka 22 uvede v Cin-
nost silovy vélec 18, ktery systémem péak 14
a spojovaci tyte 15 pootodi Zaluziemi 12,
které jsou uloZeny na Cepech 13 do svislé
polohy, a tim dojde k vysypu smési kmene
a stfepd na hladinu skloviny ve vané 19.
Programové fizend jednotka 22 vrati za-
fizeni do vychoziho stavu a cyklus se opa-

{]

kuje s tim, Ze teleskopické vyloZniky 9, 10
se zastavi v prostoru elektrické tavici vany
19 na dal$im uréeném misteé.

Timto zp@isobem se udrZuje celd plocha
hladiny skloviny v elektrické tavici vané 19
pokrytd vrstvou kmene a stfepli a zaroveil
se udrZuje ve stanovenych mezich své urce-
né vysky, coZ rovnéZ zajituje programové
fizena jednotka 22.

PREDMET VYNALEZU

Zatiz~ni k auvtomatickému zaklddani sklar-
skych elektrickych tavicich peci v postup-
nych pasmech, zahrnujici programové Pize-
pou ovladaci jednotku, pinici mechanismus
a podvozek, nesouci zaklddaci mechanismus,
zahrnujici rdm vybaveny Fadou sklopnych
¥aluzii, jejichZ ototné &epy jsou opatieny na

vn&jsim konci systémem pék, otolné spoje-
nych s vodici tyéi, vyznadené tim, Ze rdm
(11) s Zaluziemi (12) je uloZen nejméné na
iednom teleskopickém vyloZniku (9, 10) a
vodici ty¢ (15) je pripojena na silovy vélec

(16) napojeny na programové Fizenou ovla-
daci jednotku (22). '
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