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Vyndlez sa tyka matice pohybovej skrut-
ky, v ktorej je lubovolne vymedzitelna vo-
la medzi zavitom pohybovej skrutky a za- \1.
vitom matice. Jeho podstata spofiva v tom, ™
7e matica pozostdva z pevnej a posuvnej &as-
ti, ktoré si vzdjomne oddelené vybraniami [o'0]
vytvorenymi najmenej dvoma parmi Kkol-
mych zdrezov. V ¢ele pevnej matice st vy-
hotovené osové otvory, ktoré prechddzaja
do posuvnej matice, v ktorej maji zévitové I [
ukontenie. V otvoroch si vymedzovacie : === l|
skrutky, ktorych vtahovanie zabezpeli oso- |
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vy posun posuvnej matice smerom k pev- || |
nej matici, ¢im sa vymedzi zdvitovd vola ll II /
medzi telesom matice a pohybovej skrutky. ' |
Predmet vynélezu je vyuZiteIny v obore ob- n | I
rdbacich strojov, dopravnych a manipulag- I g I -
nych zariadeniach, v pohybovych mechaniz- i 5
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Vyndlez sa tyka matice pohybovej skrut-
ky s vymedzitelnou zavitovou volou megzi
zdvitovou &as’ou pohybovej skrutky a ma-
tice v zéavitovych prevodoch obrédbacich stro-
jov, ako je napr. pohon suportov sustruhowv.

Dosial zndme viaceré konStrukcie matic
s vymedzovanim zdvitovej vole medzi vodia-
cou skrutkou a maticou. Zndma je matica
pozostdvajica z dvoch zavitovych ¢asti, kto-
ré st navzajom predpinané pomocou ciev-
ky elektromagnetu. Vyhodou tychto matic
je moZnost vylidenia predpitia zdvitovych
¢asti pri rychloposuvoch tym, Ze sa prerusi
elektrické napajanie cievky elektromagne-
tu. Nevyhodou je konStrukénd zloZitost a
priestorovd néarodnost matice, pretoZe
napr. v zavitovych prevodoch ststruhu je
pre uloZenie matice pomerne maly priestor
a realizdcia elektromagnetického predpina-
nia zdvitovych &asti matice by spésobavala
znatné problémy v usporiadani zivitového
prevodu suportu. Okrem toho preruSenim do-
davky elektrického napéajania elektromag-
netickej cievky podas zapojenia pracovného
posuvu suportu nie st zdvitové dasti matice
predpété, ¢im dochddza k nepresnosti po-
suvu pohybovej ¢&asti obrébacieho stroja,
napr. suportu vplyvom zvySenej zdvitovej
vole medzi zdvitom pohybove] skrutky a
matice.

Dalej st zndme hydrostatické matice, kto-
rych podstata spofiva v tom, Ze do rovno-
mernej medzery medzi zavitmi matice a
skrutky sa vtlaca olej predpisaného tlaku. Je
to rieSenie bezoterové s malymi mechanic-
kymi stratami a pohybovd skrutka v pre-
vddzke mé nizky pasivny odpor. Nevyho-
dou tohoto rieSenia je v8ak potreba hydrau-
lického agregédtu na vtla€anie tlakového o-
leja, moZnost poruchy a dalej kondtruk&né
zloZitost a priestorovd néarognost matice.

V pripade netesnosti dochadza k zniZe-
niu gistoty a hygieny pracovného prostre-
dia obsluhy stroja v désledku rozstrekova-
nia oleja do okolia pohybového mechaniz-
mu.

Zname s tiez matice s kombinovanym
mechanicko-hydraulickym vymedzovanim zéa-
vitovej vdle medzi maticou a pohybovou
skrutkou. Ich podstata spotiva v tom, Ze
pozostdvait zo zdkladnej matice a puzdra,
axidlne posuvne uloZeného v matici, pri-
¢om matica a puzdro ma zhodny stredovy
zavit pre pohybovi skrutku. Puzdro vytvara
v matici tlakovi komoru, do ktorej zasahu-
je mechanicky stavitelny piest.

Utahovanim piestu vznikd tlak stla€anim
tlakového prostriedku, ktory posobi na &el-
nid stenu puzdra a postva ho vo vrtani ma-
tice. Axidlnym posuvom puzdra v matici
vznikd predpétie v nosnych ¢astiach zavitu
pohybovej skrutky a puzdra, ktoré vymedzu-
je ich zavitova vdlu. Nevyhodou tohoto rie-
Senia je potreba utesiiovania tlakovej ko-
mory a nérofnost na presnost vyroby jed-
notlivych asti zariadenia.

Nevyhody suatasného

stavu odstrariuje

- matice oddelend& vybraniami,

3

4

matica pohybovej skrutky s vymedzitelnou
zévitovou wolou podla vynélezu, ktorej pod-
statou je, Ze pevnd matida je od posuvnej
vytvorenymi
najmenej dvoma pdrmi navzdjom kolmych
zarezov, prifom pevnd matica je o teleso
pohybovanej suciastky, t, j. suportu prichy-
tend tak, Ze hlavy upewviiovacich skrutiek
si uloZené vo valcovom otvore suportu a
hlavy upeviiovacich skrutiek posuvovej ma-
tice st umiestnené v drdZkach, ktorych os
leZi v rovinach rovnobeZnych s.osou po-
hybovej skrutky.

Vyhody uvedeného rieSenia podla vyné-
lezu spodivaja predovietkym v jednodu-
chosti a w priestorovej nendro€nosti kon-
Strukcie. Na vymedzenie zdvitovej vdle med-
zi maticou a pohybovou skrutkou nie je po-
trebny Ziadny pridavny agregat. Zavitova
vbla sa vymedzuje vzdjomnym osovym po-
suvom pevnej a pohybovej Casti matice v
zgvitoch skrutky, &im je pohybova skrutka
namdhana &istym tahom bez vplyvu kombi-
nacie dal¥ich pridavnych naméhani. V po-
rovnani s vymedzovanim vdle zvernym spo-
jom s radidlnym dotla€anim zavitov mati-
ce do zdvitov skrutky a rieSenia podla vy-
nélezu ma pohybovd skrutka v matici s vy-
medzitelnou zévitovou vélou podstatne niz-
81 pasivny odpor, vys$iu presnost a v do-
sledku niZ8ieho naméhania vy$§iu Zivotnost.

Na priloZenom vykrese je schematicky
znédzornend matica pohybovej skrutky s vy-
medzitelnou z4vitovou voélou, kde na obr.
1 je zobrazend matica a jej pripojenie k po-
hybovanej d&asti stroja, napr. k suportu,
obr. 2 znézoriiuje rez matice rovinou pre-
chadzajacou osou pohybovej skrutky a o-
sami vymedzovacich skrutiek.

Matica pohybovej skrutky s vyme'dzuel‘
nou zavitovou vélou je vytvorend z jedné-
ho celku rozdeleného vybraniami 7, ktoré
st reprezentované najmenej dvoma péarmi
kolmych zirezov, na pevnd maticu 1 a po-
suvnt maticu 2. V pevnej a posuvnej ma-
tici 1, 2 je vyhotoveny zévitovy otvor 8 pre
pohybovi skrutku 3, priom v mieste vy-
brani 7 je v zavitovom otvore 8 vytvoreny
zapich, ktorého priemer sa rovnd minimal-
ne velkému priemeru zdvitu pohybovej skrut-
ky 3. V Celnej ¢asti pevnej matice 1 je dvo-
jica vrtani 12 prechddzajica priebeZne cez
vybranie 7 do posuvnej matice 2, v ktorej
st ich zavitové ukondéenia. Osi vrtani leZia
v rovine kolmej na bo&né steny pevnej a
posuvnej matice 1, 2 prechéadzajicej osou
zdvitového otvoru 8.

Vo vrtaniach 12 si zaskrutkované vymed-
zovacie skrutky 6. K pohybovanej &asti ob-
rdabacieho stroja napr. k suportu 4 je ma-
tica pevne uchytend upeviiovacimi skrutka-
mi 5, ktorych hlavy si uloZené pri upevne-
ni pevnej matice 1 vo valcovych otvoroch
10 suportu 4 a pri upevneni posuvnej ma-
tice 2 w dr&Zkach 11, ktorych osi leZia v
rovindch rovnobeZnych s osou pohybovej
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skrutky 5. Pevnd matica 1 je zabezpefend
proti pripadnému posunutiu kolikmi 9.

V praxi pri vymedzovani zévitovej vdle
medzi zdvitom pohybovej skrutky 3 a zé-
vitom pevnej a posuvnej matice 1, 2 sa u-
volnia upeviiovacie skrutky 3 v drédZkach
11, ktorymi je uchytend posuvnd matica 2
k suportu 4. Momentovym kldfom sa utiah-
nu vymedzovacie skrutky 8, ktoré zabez-
petia osovy posun posuvnej matice 2 sme-
rom k pevnej matici 1.

Velkost osového posunu posuvnej matice
2 je ohranitend utahovacou silou vymedzo-
vacich skrutiek 6 a tuhostou spojenia pev-
nej matice 1 a posuvnej matice 2 v mieste

6

vybrani 7. Utiahnutim vymedzovacich skru-
tiek 6 sa vymedzi zédvitovd vola medzi za-
vitmi pevnej a posuvnej matice 1, 2 a z4-
vitom pohybovej skrutky 3. Néslednym do-
tiahnutim upeviiovacich skrutiek 5 v dréaz-
kach 11 suportu 4 je zabezpefend posuvné
matica 2 vofi samotofnému axidlnemu, resp.
radidlnemu pohybu.

Vyndlez je vyuZitelny v obore obrdbacich
strojov pri zdvitovych prevodoch systému
matica — pohybova skrutka, napr. pri po-
honoch suportov ststruhov a dalej vSade
tam, kde sa na prevod z pohybu rotat¢ného
na priamofiary pouZivajui zavitové prevody.

PREDMET VYNALEZU

1. Matica pohybovej skrutky s vymedzitel-
nou zavitovou vélou pozostavajica z pev-
nej a posuvovej casti matice, upeviiovacich
a vymedzovacich skrutiek a kolikov wyzna-
¢ujlica sa tym, Ze pevnd matica (1) je od
posuvnej matice (2) oddelend vybraniami
(7) vytvorenymi najmenej dvoma pdarmina-
vzajom kolmych zarezov, pritom pevna ma-
tica (1) je pevne uchytend k telesu pohy-
bovanej suGéiastky, napr. suportu (4], u-
peviiovacimi skrutkami (5), ktorych hlavy

sti uloZené vo walcovom otvore (10) supor-
tu (4) a hlavy upeviiovacich skrutiek (5)
posuvnej matice (2) sd umiestnené v dréz-
kach (11}, ktorych osi leZia v rovindch rov-
nobeZnych s osou pohybovej skrutky (3).
2. Matica pohybovej skrutky podla bodu
1 vyznadujiica sa tym, Ze je v mieste vybra-
ni (7) opatrend vnutornym zédpichom, kto-
rého priemer sa rovnd minimélne velkému
priemeru zdvitu pohybovej skrutky (3).

1 list vykresov
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