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- Vynélez ss t;‘rk& utkové zardZky pra tkaci
sthe jeZ v sob& zahrnuje dotykové ustrojl
pohyblivé v taktu sem a tam kyviého hidla
pronikdnim mezi sledovanym titkem a tkani-
nou skrze rovinu, vymezenou zavrenym pro-
Slupem, a pohybem ven z této roviny, p¥i-
- temZ dotykové fistroji je vikyvné z khdove
polohy k okraji pro piiraz atku.

Je znémo, Ze se u tkacich strojil kontrolu-

je vyskyt dtku s pomoc! dotykavého jehlo-

vého Gstrojf tim, Ze se dotykové jehla pono-
fuje: p¥ed pFirdZenim zan4Seného utku mezi
- pfiraznym okrajem tkaniny'a atkem do sou-

stavy osnovnich nitl. Vlivem p¥irdZejiciho pa--
prsku a jim posunutého dtku do mista prira- -

zu se jehla ze své zdkladn{ polohy, v niZ se
' udrﬁ’u]e pﬁsobenim pruZinové sily, vychyluje
vl pfiraznému okraji tkaniny, a vlivem
préavé pfiraZeného fitku se zadrZuje ve tkani-
ng. Tim se dostdva jehle kvili zub&m paprs-

ku tvrdého ndrazu. Ten zKracuje Zivotnost .

_jehly, jeZ musi mit se zFetelem k své funkci
~velmi lehkou konstrukci. Nevyskytuje-li se
pfed dotykovou jehlou Z4dny ttek, jehla se
sice vlivem pfirdZejictho paprsku vychyl ze
své zékladni bolohy, ale muZe, protoZe po-
tom neni pFidrZovéna prlrazen?m titkem, sle-
dovat zpét pohybujici se paprsek a vracet
se o své zdkladnf polohy.

Ve chvxli po ‘pFirazu paprsku a ve fazi
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- zpétného pohybu btdla se tedy za]lstuje po-

loha jehly, a podle toho, zda se nachézi ve

své zékladni poloze Ci vychylena na okraji
tkaniny, tkaci stroj se zastavuje ¢i nikoliv.

K zajisténi polohy jehly dochéazi riiznym zpd-
sobem s pomoci mechanickych nebo elek-.
trickyeh spinacich prvk@i. Po provedeném
zaji&téni své polohy se jehla zase .vychyluje
z oblastl esnovnich niti.

- Dalsi nevyhoda tohoto funkéniho principu
tkvi v tom, Ze lze manipulaci s pelohou jeh-

ly a tim i nejd¥ive moZné zastaveni tkaciho

stroje provadst aZ pomérn& pozds, totiZ te-

prve tenkrdt, kdyZ se jehla vratila do své
zékladni polohy a ustaly ndrazové pohyby.
Podle zkuSenost{ se. tento mament vyskytu-
je pfi kKlikovém dhlu 80 aZ 70° po p¥irazu pa-

prsku. Zejména se z¥etelem k vysokym pod-
thm otddek stroje m&lo hy se piipadn& nut-
né zastaveni provadst dive.

U dtkové zardZky pedle vynélezu se majl
zmingné nevyhody odstranit tim, Ze dotykové
Gstrojl sestdva z dvouramenng jehly vikyvné
kolem prvniho h¥idele, ]e]lZ prvni rameno
sméfuje viiéi roving vymezené zavienym pro-
Slupem a jejiZ druhé rameno je se sv§m vol-
nym koncem ve své klidové poloze predpé~
tim: pruZiny prilehlé k snimagi, jenZ je za-
pojen na elektronicky spinad k tvofeni sig-
néh‘.’r pi‘l pf"lrazu ttku vZdy za pmehém ¢
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nepfiléhdni volného konce druhého ramena
vikyyné dvouramenné .jehly, a tkalcovskfr
‘paprsek mé v roving, pronikang pki pfirazu
Gtku drahou prvniho ramena vykyvné dvou-
‘ramenné péaky, oblast prostou zubﬁ tkalcov-
ského paprsku.

Vykyvnd dvouramennd jehla s prvnim a
druhym ramenem jakoZ i snima& mqhou byt
vykyvng kolem spoleného druhého hiidele,
uloZeného na podstavci stroje, 'k pronikéni
prvniho ramena vykyvné dvouramenné paky
rovinow, vymezenou zavienym proslupem a
k pohybu ven z této roviny. :

Oblast prostd zubll tkaicovského paprsku ‘

. miZe byt vymezena jednak nahofe a dole
konci k sob8& sraZenych rdmch tkalcovského
paprsku a pomocného paprsku, jednak bog-
né& nejkrajngj$im zubem tkalcovského paprs-
ku a nejkrajn#jSim zubem pomocného paprs-

ku.

hiidel a ‘snima¢ spojeny zakFivenou &4sti tvo-
Fici ¥idici kFivku a na tkalcovském bidlu je
upravena kluzni &ast pro pohyb podél Fidi-
ci k¥ivky jakoZ i pro upevném vychyleni vy-
kyvné dvouramenné paky 8- prvmm a druhym
ramenem jakoZ i snimade pies zakFivenou
¢ast kolem spole¢ného druhého h¥idele.

Spoleény druhy hiidel miZe byt usporat -

dén rovnob&Zné& s tkalcovskym bidlem, za-

timco - prvani h¥idel; . vfkyvna -dveuramenn4- - - -

jehla s prvnim a druhyrm ramenem jakoZ i
snimaé jsou posuvné v rovnob&Zném smdéru

ke tkalcovskému bidlu a na libovolnych miss, -

tech upinatelné.

Vynélez bude nyni bliZe objasn¥n na pii-
klad& ‘provedeni podle vykreslt, na nichZ
pfedstavuji: Obr. 1 perspektivni znézornéni

usporddant \itkové ‘zarézky a-obr, -2schema-
tieké zndzornéni v pohledu’ kolma: vitdi os- -

: novnlm nltlm 'k 'ob]asnéni funkce usporadé-
n1 :

Obr 1 ukazu]e tkalcovsk? paprsek 11 se
zuby 12;-jen% ve vytaZeng zakreslené poloze
plirdzi. utek a je sem a tam nat4givy mezi
touto polohou pi¥itazu a zadn{ polohdu za-
kreslenou arkovans. Tkalcovsky paprsek 11
je~pFipevadn “se. svym spodnim  rdmcem 13
na-tkalcovském ‘bidle 14. Déle jsou zn4zor-
nény osnovni niti 13 tvo¥ici proflup a tkani-
na 16. UloZeni 17 tkanmy 16 spolupusobi s
1ozp1nkou 18.. .=

. Utkové™ zarazké 20 je nesena spoleémjm'

druhym h¥idelem 21, jenZ je uloZen na sou-
Gasti 22 pevng spojené s podstavcem tkaciho
stroje. Utkové. zardzka 20 m4& zakFivenou
tdst 23, je¥ 'vykazuje pracovni k¥ivku, podle
niZ se.posunuje kluznéd ¢4st 24, kdy? se tkal-
covsky paprsek 11 nataéi sem a tam; Nosng
gast' 25 je jednak nesena spole&nym druhym

hridelem 21, jedhak nese sama zak¥Fivenou- '

Gést.23 a zbylou &4st titkové zarazky 20..0t:
kova zaraZkd. 20 ‘mé’ mimoto tfmen 26, na
ném¥ '{e -uloZen-oto¥nd prvni h¥idel 27. Na
tomto prvnim h¥ideli 27 je pfipevn&na vy

kyvna dvouramenng Jjehla s prvnim ramenem

28 a druh?m ramenem 30 pi‘edpjaté pruz1—

-Podle dalstho pojet! vynédlezu jsou prvni

4

nou 29 ve sméru pohybu hodinovych rutek,
pokud jde o polohy zl'ejmé z obr. 1 a 2. Prv-
ni rameno 28 a druhé rameno 30 vykyvné

“dvouramenné jehly tvo¥i spolu s volnym

koncem 31 dotykové fistroji. Tyto ‘soudédsti

- tvori dvéuramennou p&ku otd&ivou s prvnim

hiidelem 27, jak zjevno z obr. 2. V klidové
poloze, podmitiované predp&tim pruzZiny 29,

‘pi‘lléhé volny. konec 31 druhého ramena 30

k- snimadi 32, Shima¥ 32 zahrnuje v sobg e-
lektricky kmitavy obvod, jehoZ kmitoget je .
pil dosedédni volného konce 31 na snimadi

‘32 podstatné jiny neZ pfi nedoseddni. Kmi-
* ty ovbodu mohou p¥ichdzet p¥i dosedant p¥i-
-mo k vyrazeni. Kmitavy obvod ve snimagi 32

je sp01en pies kabel 33.s elektronickym spi-
nacem 34, jenZ spolupracu]e ] kmltavym ob-
vodem.

'V ‘roving’ tkalcovskeho paprsku 11, tj. v
rovmé jeho zubl 12 se vyskytuje oblast 35,
jeZ je téchto zubd 12 zbavena. Oblast 35 se
nachézi na mistg, jeZ se pohybuje smérem k
celémiu dotykovému Gstroji, zejména sm&rem
k prvnimu ramenu 28 vykyvné dvouramenné

_ ]ehly KdyZ volny konec 31 pfiléhd k snima-
&1 32, prvnl rameno 28 se tdhne. rovirou

tkalcovského paprsku 11, tj. za jeho smér

v jeho poloze pro pfiraz ttku.

- Za provozu tkactho. stroje, jak jiz bylo sz-
néno, ‘tkalcovsky paprsek 11 kmitd sem a
tam mezi- pi‘ednr plng&-zakresleriou~polshiu a
zadn{ polohu zakreslenou &irkovang. KdyZ
se tkalcovsky paprsek 11 nachdzi ve své zad-

‘11 poloze;.celé dotykové Gstrojl je nadzved--

nuto za otdceni spoledného druhého hfidele
21, protoZe kluznd ¢4st 24 tla&i zakfivenou
Gdst 23 vzhdru. Tim jé prvn{ rameno 28 vy-
kyvne dvouramenné Jehly vyzvednuto z ro-
viny 44 Vymezeéné, zavren{zm prodlupem, V

této -pracovni fazi'a za pohybu tkalcovskeho
‘paprsku 11 vpred se zan4si dtek do ploslu-

pu.’ S ‘pohybem ‘tkalcovského' paprsku’ 11
vpied zadind klesat celé, dotykove ustr0]i
Tim klés4 i prvni rameno 28 vykyvné dvou-
ramenné jehly a proniké rovinou 44 vymeze-
nou zavienym poslupem. PFitom pfiléhd vol-
ny konec 31 trvale k snimadi 32. Pr1razi—11 se
nyni ttek zaneseny do pro3lupu, tladi na; prv-
ni rameno 28 a ot4dd{ jim oproti predpétx pru;’
Ziny 29 v protisméru pohybu hodinovych rix-
¢ek. Tim se zvedne volny konec 31 od sni-
maée 32, jak to ukazuje poloha 47. V gaso-

dm useku, Kdy dochédzi k pfirazu dtku, se
nyni zjistuje, zde je .volny konec 31 ze sni-
mace 32 zvednut & zda k n&mu pFiléh4. E-
lektronicky spinag 34 zahrnuje v sob& k to-
muto: d¢elu ¥idici spinéni, jeZz pracuje syn-
chronné ] tkacim strOJem 'V pfipads, Ze vol-
ny 'konec. 31 je ze snimace 32 zvednut, tkact
stroj b&zi 'd4le.

Nenacham li se v oblasti 35 zédny utek
nebo je-li takovy lutek pI’lllS uvolnény, prvni
Lameno 28 a druhe rameno 34 vsjkyvne dvou-
ramenné .jehly se nenataée]l anébo jén ne-

: dostatecné takZe se nezvedd volny.konec 31

druhého ramena - 30, nebo dochédzi .k ]eh-
zvedani jenom y. nedostateéné mii"e Za téch-

N
P



to okolnosti se tkact stroj zastavu]e a/nebo
dochézi k vytvoreni signélu.

Vynélez je vyhodny pFfedevsim pro p¥ipad
znézornény na obr. 1, kde se pouZivd pomoc-
né liSty 48, protoZe v tomto p¥ipads je ob-
last 35 zbavend zubi 12 tkalcovského paprs-
ku 11 pomé&rng Sirokd. P¥i pouZiti dtkové za-
raZky 20 podle vynédlezu na b&¥ném &lunko-
vém tkacim stroji pouZivd se vyhodn& pou-

ze jediné dotykové jehly a ta se umistuje
bezpmsti‘edné na konci zubl paprsku vedle .

nich. V tomto p¥ipadé lze vSak také umis-
tovat jeden ¢i n&kolik zubilt paprsku anebo
na jejich mist& ndhradni ¢ldnky na druhé
- stran& dotykové jehly v roving& zubd paprskil
na tkalcovském bidle, aby se ttek posuno-
val po obou stranéch jehly.

v
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Namisto dvou dotykovych jedel lze uspo-
¥ddat jenom jedinou. Na druhé stran& lze
vSak pouZivat i vice jak dvou jehel.

Oblast 35 zbavend zubl 12 tkalcovského
paprsku 11 se- d4 tvoiit na razné zpidsoby.
Tak lze napf. ve tkalcovském paprsku vyne- .
chat jeden ¢i n&kolik zubil. MiZe se vSak ta-
ké umistovat, jak zndzornéno na obr. 1, po-
mocny paprsek 40 opatfeny zuby.4l, pii-
emZ na sréZejicich se koncich ramci tkal-
covského paprsku 11 a pomocného paprsku
40 se upravuji zuby 12 respektive 41 jen do
blizkosti t&chto koncl. Upevnéni tkalcovské-
ho paprsku 11 i pomocného paprsku 40 na-
stdvd u zndzornéného prikladu provedeni
tim zpusobem, 7Ze se dolni rdmec 13 paprs-
ku 11 pevné svird pomoci klinu 42 upnuté-
ho smérem dolu

PREDMET VYNALEZU

1. Utkov4 zardZka pro tknaéi stroje, jeZ v sobé&

zahrnuje dotykové tustrojf pohyblivé v taktu -

sem a tam kyvného bidla pronikdnim mezi
sledovanym tdtkem a tkaninou skrze rovinu,

vymezenou zavienym proslupem, a pohybem.

ven z této roviny, pfidemZ dotykové ustroji
je vikyvné z klidové polohy k.okraji pro pif-
raz utku, vyznagend tim, Ze dgtykové tstroji
sestdvd z vykyvné dvouramenné ]ehly ko-
“lem prvnfho h¥idele (27), jejiZ prvni rame-
no sméfuje k roving (44) vymezené zavie-
nym prodlupem a jejiZ druhé rameno (30) je
se svym volnym koncem (31) ve své klido-
vé poloze pPedpétim pruZiny (29)- pfilehlé
k snimaci (32}, jenZ je zapojen na elektlo-

nicky spina& (34) k tvofeni signgld pfi p¥i--

razu ttku vZdy za pPiléhdni ¢i'nepiiléhéni
volného konce (31) a Ze tkalcovsky paprsek
(11) mé v rovinég, pronikané- pfi pfirazu it
ku drahou prvniho ramena (28) vykyvné
dvouramenné. jehly, oblast (35) prostoru zu-
bl (12} tkalcovského paprsku (11). .

2. Utkov4 zardZka podle bodu 1, vyznacené
tim, Ze dvouramennd vykyvng jehla s prv-
nv;Im ramenem (28) a druh¢m ramenem (30),
jakoZ i snima¢ (32) jsou vykyvné kolem spo-
le¢ného druliého hfidele (21), uloZeného na
- podstavci stroje, k pronikén! prvniho rame-
na (28) rovinou (44), vymezenou zavienym

pro§lupem, a k pohybu ven iz této roviny
(44}

3. Otkova zaraZka podle bodu 1, vyznade-
né tim, Ze oblast (35) prostd zubd (12} tkal-
covského paprsku (11) je vymezena jednak

. nahofe a dole konci k sob& sraZenych rdm-

ct tkalcovského paprsku (11) a pomocného

paprsku {40}, jednak boén& nejkrajng&jsim

zubem (12) tkalcovského paprsku (11) a

ne]krajné]sml zubem (41) pomocneho paprs-
u (40).

4 Utkové zara¥ka podle bodd 1 a 2 vyzma-
¢ena tim, Ze prvni h¥idel (27) a smmaé (32)
jsou spOJeny zakFivenou d&4sti (23) tvofici
Fidici k¥ivku a na tkalcovském bidlu (14) je
upravena kluznd 4st (24) pro pohyb podél
Fidici k¥ivky, jakoZ i pro upevnéni vychyle- )
ni vykyvné dvouramenné jehly s prvnim ra-
menem (28)a drulhym ramenem: {30), jakoZ i
snimade (32) pres zakFivenou &ast (23) ko-
lem spole¢ného druhého h¥idele (21}.

5. Utkova zardZka podle.bodu 4, vyznade-
né tim, Ze spolecny druhy hridel (21) je u-
spolfdadan rovnobéZné s tkalcovskyrn bidlem
(14), zatimco prvn{ hiidel (27}, dvouramen-
néd vykyvnd jehla s prvnim ramenem (28) a
druhym ramenem (30), jakoZ i snimad (32)
jsou posuvné v rovnob&Zném sméru ke tkal-
covskému bidlu (14) a na libovolnych mis-

" tech upinatelné..

2 listy vykrestt

Severografia, n. p., zdvod 7, Most
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