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Przedm’otem wynalazzu jest uklad ze sterowa-
nymi diodami krzemowymi do recznej, automa-
tycznej lub programowej regulacji wydajno$ci
elektromagnetycznych podajnikéw wibracyjnych.

Coraz szersze rozpowszechnienie elektromagne-
tycznych podajnikéw wibracyjnych do transportu
surowcéw brytowatych, jak dolomit, kamien wa-

pienny, koks, ztom krzemionkowy i inne, napotyka .

na trudnofci w ich ptynnej regulacji w przypadku
zgdanych duzych wydajno$ci w jednostce czasu.

Powszechnie stosowane sposoby regulacji wydaj-
nosci podajnikéw wibracyjnych o mocach do 2200
VA polegajg na zastosowaniu antotransformato-
réw regulacyjnych z ukladami prostowniczymi,
dlawikéw nasyconych lub sterowanych prostowni-
kow na tyratronach mocy.

W przypadku konieczno$ci pracy ukladéw za-
silajgcych w otwartych lub zamknietych obwo-
dach regulacji automatycznej podajnikéw wibra-
cyjnych, zastosowanie ich jest ograniczone, wyma-

ga bowiem wuzycia dwoéch ukiadéw zasilajacych-

(autotransformator i prostownik tyratronowy) oraz
ich przelgczania wzglednie rozbudowy przez uzu-
pelnienie ich serwomotorem lub wzmacniaczem
magnetycznym. .

Dodatkowa wadg wyzej opisanych ukladéw regu-
lacyjnych jest niewspdimierny wzrost gabarytow,
ciezaru oraz mocy sterujacych przy mocach prze-
noszonych powyzej 2200 VA.
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Powyzsze niedogodno$ci usuwa zastosowanie
sterowanych diod krzemowych wraz z ukladem
zaplonowym do regulacji wydajnosci elektromag-
netycznych podajnikéw wibracyjnych o mocach,
zaleznych jedynie od typu zastosowanego podiprze-
wodnika.

Sumaryczne wzmocnienie mocy ukladu regulato-
ra wynosi 108, co zezwala na regulacje wydajnosci
podajnik6w wibracyjnych przy malym poziomie
sygnatu sterujgcego, pochodzacego na przyklad z
crujnilka wazgcego, lub w przypadku pracy wedtug
programu z analogowej maszyny matematycznej.

Schemat blokowy wukladu wedlug wynalazku
przedstawiono na zalgczonym rysunku. Skiada sie
on z zasilacza 1, dostarczajgcego napiecia-dla ukla-
du zaplonowego 3, sterowanych diod krzemowych 2
oraz ukladu wezla sumacyjnego 4, do ktérego do-
prowadzone sg dwa kanaty sterowania, a miano-
wicie automatyczne i programowe A/P oraz recz-
ne R.

Po zaljgczeniu napiecia sieci na zasilacz 1 uklad
regulatora jest natychmiast gotowy do pracy, gdyz
wszystkie jego podzespoly, jak prostownik stero-
wany 2, uklad zaplonowy 3 oraz ukitad wezla su-
macyjnego sg wykonane z elementéw poélprzewod-
nikowych. Wybranie rodzaju pracy nastepuje przez -
weciéniecie stosownego przycisku rodzaju pracy A/P
lub R zainstalowanego w ukladzie wezla sumacyj-
nego 4, Rtéry dostarcza napiecia sterujgcego przez
uklad zaplonowy 3 dla regulacji kata przeptywu
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pradu zasilajgcego przez prostownik sterowany 2
podajnik wibracyjny 5.

4

zasilania posiada sterowane diody krzemowe (2),

wspolpracujgce z ukladem zaplonowym (3) oraz

ukiadem wezla sumacyjnego (4).

Uktad wedlug zastrz. 1, znamienny tym, zZe

5 uktad wezla sumacyjnego (4), pocsiada dwa ka-

1. Uklad do regulacji wydajnosci elektromagne- naty do sterowania automatycznego (A/P) oraz
tycznych podajnikéw wibracyjnych, znamienny sterowania recznego (R), przelgczane za pomocg
tym, ze jako element prostowniczy w obwodzie przycisku.
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