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SPOSOB I UKZAD STEROWANIA MODUZATOREM CISNIENIA W SYSTEMACH
PRZECIWBIOKUJACEICE POJAZDOW SAMOCHODOWYCH

Przedmiotem wynalazku jest sposséb i uklad sterowania modulatorem ocisnienia w systemach
przeciwblokujacych pojazdéw samochodowych, opartyoh na kryterium przekroozenia zaloione]
wartosci poslizgu wzglednego kola.

Dotyohozas stosowany sposdéb sterowania moduletorem oisnienia w systemach przeciwbloku-
Jaoych pojazdéw oparty Jest na kryterium przekroczenia jednej wartosci odniesienia posliz-
gu wzglednego kola, bedace]j Sredniz wartoSclg poslizgu cptymalnago dla najcze¢éciej spotyka-
nych rodzajéw nawierzchni, opon i warunkéw atmosferyoznyoch. Ugyskiwany w texr. sposéb sygnat
sterujacy zaworem modulatora ciSnienia nie ma odpowiedniago wyprzedzenla czasowego, nie-—
zbcdnego ze wzgledu na ozas odpowledzl zespolu mechanicznego tego modulatora 1 mechanizmu
hamunloowego kola na sygnal sterujaocy. :

Uktad sterowania modulatorem oisnienla ma jeden komparstor napigeia, pordwnujgcy chwi-
lowg predkosé pojazdu z okreSlong procentows predkciolg obwodowg kola., Sygnat z wyjscia te-
g0 komparatora po wzmoonienju steruje zaworem modulatora cidnienia.

Celem wynalazku jest pclepszenie skuteoznoSeci dziatania systeméw przeciwblokujgcych
opartych na kryterium przekroczenia zaloZonej wartoisci poslizgu wzglednego kola,

Zostalo to rozwligzans, wediug wynalazku, w ten sposdb, Ze wprowadza sile dodatkowo dwie
warto$oi odniesienia poslizgu wzglednego kota, jedng mmiejazg a drugg wigkezg od wartoscl
frednieJ przyjetej za optymalng, po ozym sygnal predkosol obwodowej kola pordwnuje sie z
sygnatami, ktére odpowisdaja trzem wartofoiom odnieeienia poslizgu wzglednege kola. Sygnal
przekroczenia pierwszs] wartoscl odniesienia powcduje wytworzenic impulsu o szerokosci réw-
nej ozasowi zadzialsnia zsworu modulatora ciinienia, nastomiast sygna? przekroozenia trze-
cleJ wartofol odniealenla poélizgu wzglednego kola powoduje wytworzenie impulsu 0 szeroko-
So0i réwne] ozasowl zwloki przy zwalnisniu tege zaworu. Sygral sterujacy zsworem modulatora
cisnienia wyprzedza sygnal przekroczenia optymalnej wartosScl odniesisnia poslizgu wzglednego
kola o wartosé zwloki czasowe] wprowadzene] przez uklad wykonawczy modulators oisnienia,
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Uklad sterowania wediug wynalazku ma trzy komparatory napleoia, ktdSrych wejscla ujemne
polqczone 8q z uktadem pomiarowym predkosci kqtowe] a wejScla dodatnie — z dzielnikami opo-
rowyml sygnalu predkosci pojazdu. Wyjscie jednego komparatora napigcla, poprzez przerzutnik
monostabilny 1 wyjsoie drugiego komparatora napigcia polgczone sq z ukiadem logicznym ty-
pu OR, zas wyjscle trzeciego komparatora napig¢cla, poprzez inny przerzutnik monostabilny 1
wyjscie ukladu logioznego typu OR polgozone sg z ukladem logicznym typu AND. Sygnat z wyj-
6cla tego ukladu, po wzmoonieniu we wzmacniaczu mooy, steruje zaworem modulatora cisnienia.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym
fig., 1 przedstawia schemat ideowy ukladu sterowania modulatorem cisnienia, a fig, 2 = wy-
kresy przebiegbéw sygnaléw w poszozegdlnyoch punktach ukladu.

Uklad sterowania modulatorem -oisnienia w systemach przeoiwblokujgcych pojazdu samocho-
dowego ma trzy komparatory napiecia 1, 2 1 3. Wejscia ujemne tych komparatoréw polgczone
sg z ukladem pomiarowyn predkoscl kgqtowej kola, z ktérego podawany Jest, po przetworzeniu, ‘
sygnal predkoSoi obwodowej kola Vk réwny sygnalowi predkosci pojazdu Vs podoczas Jazdy bez
podlizgu. WejScle dodatnie komparatora napiecia 1 polgoczone Jest z dzielnikiem oporowym,
zlozonym z rezystora 4 oraz sumy rezystoréw 5, 6 1 7. Wejscie dodatnie komparatora napie-
cia 2 polgczone Jest 2z dzielnikiem oporowym, zloZonym z sumy rezystoréw 4 1 5 oraz z sumy
rezystoréw 6 1 7, natomiast wejscie dodatnie komparatora napigcia 3 polgqozone jest z dziel-
nikiem oporowym, ztozonym z sumy rezystoréw 4, 5 1 6 oraz rezystora 7. WyjScie komparatora
napiecia 1, poprzez przerzutnik monostabilny 8 oraz wyJjScle komparatora napiecia 2 poigczo-
ne sg z ukladem logicznym 9 typu OR. WyjScle komparatora napigoia 3, poprzez przerzutnik
monostabilny 10 oraz wyjsclie uktadu logicznego 9 polgczone s8g z ukladem logicznym 1" typu
AND. Wyjsole tego ukladu polaczone jest, poprzez wzmaoniaecz mocy 12, z zeworem modulatora
ocisnienia 13,

Spos6édb sterowania modulatorem ocilénienia wediug wynalazku, polega na tym, e na wejicia
ujemne komparatoréw napigoia 1, 2 1 3 podaje sie sygnal predkoSci obwodowej kola Vk, za8
na we jscia dodatnie tych komparatordéw podaje sie sygnaly Vrotr 10 Voot > i vref , bedace
procentOwymi wartoSaiami sygnalu predkoSci pojazdu V . Sygnaly te odpowladajg trzem warto-
Sciom odniesienia poslizgu wzglednego kola, przy czym druga wartosé odniesienia, wieksza
od wartosol pilerwszej i mniejsza od wartosol trzecie], jest Srednis wartoscia odniesienia
poslizgu wzglednego kola, Nastepnle sygnat predkoScl obwodowej kola V), poréwmuje sig kolej-
no z sygnatami Vref 1 Vref 2 i vraf

W chwili t1, gdy sygnal predkosci obwodowej kola vk zmale je ponizej wartosci sygnae
1u vref 1 czyll gdy nastapl przekroozenie plerwszej wartosoi odniesienia poslizgu wzgled-
nego kota, sygnal loglezny na wyjSoiu komparatora napigoia 1 zmienia jego stan logiozny
z "0" na "1", wyzwalajqc przerzutnik monostabilny 8. Przerzutrik ten wytwarza impuls o sze
rokosel T 1 réwnej ozasowl zadziatania zaworu modulatora oiénienia 13. Sygnal przekrooze-
nia drugiej wartosci odniesienia w chwili t powoduje zmiang stanu loglcznego na wyjéoiu
komparstora napiecia 2 z "0" na "1", Sygnal przekroozenia trzeciej wartosoi odniesienia w
chwili t3 powoduje zmiane stanu logicznego na wy)sclu komparatora napiecia 3 g "O" na "1,

W chwili tq, gdy sygnal predkosci obwodowej kola Yy wzroSnle ponownie powyzej sygna-
iu vref , 8ygnat IOgiczny na wyjéolu komparatora napiecla 3 zmienia jego stan logiozny z
" na "0", wyzwalajac przerzutnik monostabilny 10. Przerzutnik ten wytwarza impuls o sze-
rokoseci T 21 réwneJ czasowi zwioki przy zwalnianiu zaworu modulatora cisSnienia 13. Dalszy
wzroat sygnatu predkoScl obwodowej kota Vy powyzej drugiej wartosci odniesienia, powoduje
w ochwili ts zmiang stanu logicznogo na wyjsSoiu komparatora napig¢cla 2 z "q" na\"0". Analo-
gioznie, wzrost sygnalu predko5oi obwodoweJ kola Vk powyze]J plerwaszej wartosol odniesienia
powoduje w chwili t zmiane stanu logicznego na wyjSciu komparatora napiecia 4 z "1" na "0".
Sygnal sterujgcy zaworem modulatora oisnienia 43 wyprzedza sygnal przekroczenia drugiej
wartoScl odnieslienia poslizgu wzglednego kola o wartosé t2 - t1 dla zadziatania tego 2awo-
ru oraz t5 - t4 = dla zwolnienia go.
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Zastrzezzenia patentowe

1. Sposéb sterowania modulatorem oisSnienia w systemach przeciwblokujqcych pojazdéw sa-
mochodowych,; w ktérym sygnal predkoSol obwodowej kota porédwnuje sie ze Srednig wartoscia
odniesienia poslizgu wzglednego kota, znamienny™ tym, 2Ze wprowadza sie dodat-
kowo dwie wartoSci odniesienia po$slizgu wzglednego kota, jedng mniejszg a druga wigckszg od
wartoscl Sredniej przyjete) za optymalna, po czym sygnat prgdkoscl obwodowe] kota (vk) po-
réwnuje sie¢ kolejno z sygnalami (V. . o Vref 20 Vret 3), ktére odpowiadajq trzem warto-
4ciom odnlesienia poslizgu wzglednego kota, przy ozym sygnal przekroczenia plerwszej war-
toscl odniesienia powoduje wytworzenle impulsu o szerokosci ('C,‘) réwne] czasowl zadzlala-
nia zaworu modulatora ciénienia (13), za8 sygnat przekroczenia trzeciej wartosci odniesie-
nia powoduje wytworzenie impulsu o0 szerokoscl (T 2) réwnej ozasowi zwiokl przy zwalnianiu
tego zaworu, przez o0 sygnal sterujqcy zaworem modulatora oisnienia (13) wyprzedza sygnat
przekroczenia optymalne) wartoScil odniesienia podlizgu wzglednego kola o wartosé zwioki
czasowe] wprowadzanej przez uktad wykonawczy modulatora cisnienis,

2. Uktad sterowania modulatorem ciSnienia w systemach przeciwblokujgqcych pejazdéw sa-
mochodowych, zawierajqoy komparator napigcia, wzmaoniacz mocy oraz zawdér modulatora olbs-
nienia, znamienny +tym, 2e zawlera komparatory napigcia (1, 2, 3), ktérych
we J5cia ujemne potgaczone sg z ukladem pomiarowym predkosci kqtowej a wejscia dodatnie z
dzielnikami oporowymi sygnaiu predkosci pojJazdu, zlozonymi z rezystoréw (4, S, 6, 7), na=-
tomiast wyjSole komparatora napigcla (1), poprzez przsrzutnik monogtabilny (8) 1 wyjsoie
komparatora napigcia (2) potaczone sg s ukladem logiczaym (9) typu OR, zad wyjscie kompa-
ratora-maplecia (3), poprzez przerzutnik monostabilny (10) 1 wyjsocle ukladu logicznego (9)
potaczone B3 z ukladem logiocznym (11) typn AND, z ktérego sygnal, po wzmoonieniu we wzma-
cnisczu mooy (12), sterule zaworem modulatexzw oisnienia (13).
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