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DESCRIPCION

Pulsador.

La invencion se refiere a un pulsador con una parte
inferior plana, una tecla basculante plana que es mo-
vil con respecto a la parte inferior y un dispositivo
de rearme que empuja a la tecla basculante llevando-
la a una posicién inicial, presentando la parte inferior
varios micropulsadores que son accionados por la te-
cla basculante para el establecimiento de un contacto
eléctrico.

Los pulsadores sirven para el establecimiento de
contactos eléctricos, p. €j. para el control eléctrico
de determinadas funciones de distintos aparatos téc-
nicos. Es conocido el uso de micropulsadores para
la miniaturizacién de los pulsadores. Los micropul-
sadores son pequefios y poseen un pequefio elemento
de accionamiento con corta carrera de maniobra. Pa-
ra facilitar el accionamiento de los microconmutado-
res por parte de las personas, es conocido el empleo
de teclas basculantes, siendo los micropulsadores ac-
cionados por una tecla basculante en la que se ejerce
una presion. La tecla basculante es plana y mévil con
respecto a una parte inferior plana del pulsador. Los
micropulsadores estan fijados sobre una platina y co-
nectan corrientes de control de bajo voltaje. Tras el
accionamiento la tecla basculante es empujada por un
dispositivo de rearme siendo asf llevada a una posi-
cién inicial.

La carrera de maniobra del micropulsador es pe-
quefia. Debido a ello, al ser accionado, un micropulsa-
dor produce una seccién de maniobra distinta de la de
un pulsador convencional, como p. €j. un interruptor
de luz, que tiene una carrera de maniobra més larga.

La invencién persigue la finalidad de lograr un
pulsador que tenga micropulsadores que sean accio-
nados por medio de una tecla basculante y le dé al
usuario la sensacién de maniobra de un pulsador con-
vencional.

Esta finalidad es alcanzada segtn la invencion con
el pulsador que queda definido por las caracteristicas
de la reivindicacién 1.

El pulsador tiene parte inferior plana con una te-
cla basculante plana que es mévil con respecto a la
parte inferior y un dispositivo de rearme que empuja
a la tecla basculante llevandola a una posicién inicial,
presentando la parte inferior varios micropulsadores
que son accionados por la tecla basculante.

El dispositivo de rearme posee una ldmina defor-
mable eldsticamente que cubre al menos a uno de los
micropulsadores. La parte inferior del pulsador pre-
senta elementos de apoyo en los que se apoya la 14-
mina y la tecla basculante presenta primeros salien-
tes para la deformacion de la ldmina, con lo cual la
lamina transmite una fuerza ejercida en la tecla bas-
culante de los salientes al elemento de accionamiento
del micropulsador en cuestién. El recorrido que efec-
tda la tecla basculante al ser efectuada la deformacién
de la lamina hasta el accionamiento del micropulsa-
dor es mayor que la carrera de maniobra del elemento
de accionamiento del micropulsador. Gracias a ello,
al accionar el pulsador le es producida al usuario una
sensacion de maniobra distinta de la que le es produ-
cida en el caso de un accionamiento directo del micro-
pulsador. La més larga carrera de maniobra resultan-
te, asi como la fuerza de resorte de la lamina elastica
que actda en contra de la direccidon de accionamiento,
producen una sensacion de maniobra que se equipara
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a la de un pulsador convencional, como p. €j. un pul-
sador de luz. Ademads viene dada por la 1dmina una
forma de realizacién de un dispositivo de rearme que
es técnicamente sencilla y constructivamente carente
de complejidad.

Con el pulsador segin la invencién la técnica de
los micropulsadores es aplicable en la convencional
técnica de realizacion de instalaciones eléctricas, co-
mo p. €j. en los interruptores murales.

En una forma de realizacién ventajosa, al menos
uno de los micropulsadores no esté cubierto por la 14-
mina y la tecla basculante presenta al menos un se-
gundo saliente para el accionamiento directo de es-
te micropulsador. Gracias a ello, el pulsador ofrece la
posibilidad de emplear ademads del micropulsador que
se acciona indirectamente a través de la 1dmina un mi-
cropulsador que se acciona directamente.

La tecla basculante puede presentar al menos un
tercer saliente que, cuando el segundo saliente accio-
na al micropulsador, deforma la ldmina, con lo cual
la 1amina debido a su elasticidad ejerce una fuerza de
rearme en la tecla basculante. Gracias a ello, la 14-
mina es usada al mismo tiempo como dispositivo de
rearme para el micropulsador que se acciona direc-
tamente. No es necesario un adicional dispositivo de
rearme.

La tecla basculante tiene preferiblemente al menos
dos modos de accionamiento en los cuales es bascu-
lada en torno a un eje y acciona con ello micropul-
sadores respectivamente distintos. El pulsador tiene
gracias a ello mas de dos funciones de maniobra, co-
mo p. €j. las de “conexidn-desconexién”. En el primer
modo de accionamiento se hace que la tecla basculan-
te bascule en torno al eje central de la parte inferior,
y la misma puede ser asi utilizada como un conmu-
tador basculante tradicional. En el segundo modo de
accionamiento se hace que la tecla basculante pivote
en torno a un primer eje de pivotacién y/o un segundo
eje de pivotacion, discurriendo los ejes de pivotacién
primero y segundo a lo largo de rebordes opuestos
de la parte inferior y siendo ambos ejes de pivotacién
perpendiculares al eje central del primer modo de ac-
cionamiento. En el primer modo de accionamiento se
usan los micropulsadores que son accionados a través
de la 1dmina. En el segundo modo de accionamiento
se usan los micropulsadores que son accionados di-
rectamente. El pulsador produce en el primer modo
de accionamiento para el manejo de funciones de ma-
niobra convencionales como p. €j. la de “conectar y
desconectar la luz” una sensacién de maniobra con-
vencional que se ajusta a la que es habitual, y en el
segundo modo de accionamiento proporciona adicio-
nales funciones de maniobra por medio de los micro-
pulsadores que se accionan directamente.

La tecla basculante puede tener adicionalmente
un modo de accionamiento sin basculacién en el que
es pulsada sin importantes movimientos de bascula-
cién y acciona con ello al menos dos micropulsadores.
Ambos micropulsadores que se emplean en el modo
de accionamiento sin basculacién pueden ser micro-
pulsadores de accionamiento directo. Pulsando el pul-
sador en el modo de accionamiento sin basculacion se
cuenta con una quinta funcién de maniobra.

En el pulsador estidn preferiblemente previstos
medios que impiden un simultdneo accionamiento de
la tecla basculante en el primer y en el segundo mo-
do de accionamiento, o en el modo de accionamiento
sin basculacién impiden un accionamiento de la te-
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cla basculante en el primer modo de accionamiento.
Estos medios pueden p. ej. constar de cuartos salien-
tes que sobresalen de un reborde periférico de la parte
inferior y contra los cuales se topa una pared perifé-
rica de la tecla basculante al ser efectuado el accio-
namiento de la misma, con lo cual no es posible una
basculacién de la tecla basculante segin otro modo
de accionamiento. Gracias a ello se impide mecéni-
camente una combinacién de determinados modos de
accionamiento.

Segin un perfeccionamiento ventajoso del obje-
to de la invencidn, la tecla basculante presenta en el
eje de basculacién del primer modo de accionamiento
elementos de encastre que quedan encajados con con-
traclementos de la parte inferior, de forma tal que los
elementos de encastre definen los centros de giro de
los movimientos de basculacién de la tecla basculan-
te en torno al eje de basculacién. Los elementos de
encastre pueden ser ganchos de encastre, y los con-
traeclementos pueden ser muescas en las que encajan
los ganchos de encastre. A la inversa, los ganchos de
encastre pueden estar también previstos en la parte in-
ferior y las muescas pueden estar también previstas
en la tecla basculante. Al menos una de las muescas
puede ser de un tamaifio tal que el gancho de encastre
sea desplazable en la muesca perpendicularmente a la
parte inferior, con lo cual el gancho de encastre res-
pectivamente opuesto define el centro de giro del mo-
vimiento de pivotacién del segundo modo de acciona-
miento de la tecla basculante. Gracias a los elementos
de encastre y a los contraeclementos se produce tan-
to la fijacion de la tecla basculante a la parte inferior
como la realizacion técnica de los distintos modos de
accionamiento.

La parte inferior puede presentar cuatro micro-
pulsadores dispuestos en un rectangulo, de los cua-
les exactamente dos opuestos diagonalmente quedan
cubiertos por la ldmina. Mediante un movimiento de
basculacién de la tecla basculante en el primer mo-
do de accionamiento y en sendos puntos culminantes
del movimiento de basculacién pueden ser acciona-
dos los micropulsadores diagonalmente opuestos. Los
micropulsadores estdn cubiertos por la ldmina, y al ser
efectuado el accionamiento de la tecla basculante en
el primer modo de accionamiento producen una sen-
sacién de maniobra convencional. El primer modo de
accionamiento es el modo de accionamiento princi-
pal, p. ej. para conectar y desconectar la luz o para
subir y bajar persianas.

La Iamina puede tener una zona vaciada por tro-
quelado a la que estdn asignados dos pulsadores que
no quedan cubiertos por la ldmina. En el segundo mo-
do de accionamiento es accionado directamente uno
de los micropulsadores que no quedan cubiertos por
la ldmina. El segundo modo de accionamiento es un
modo de accionamiento secundario. La direccién de
accionamiento es perpendicular a la del primer mo-
do de accionamiento. En el segundo modo de accio-
namiento puede hacerse uso de funciones especiales
especificas, como p. €j. la seleccion de determinadas
fuentes luminosas o el ajuste del 4ngulo de las 1aminas
de persianas. El accionamiento de la tecla basculante
en el modo de accionamiento sin basculacién podria
seleccionar un estado inicial definido.

Los primeros salientes para la deformacion de la
lamina estan dispuestos a al menos dos lados opuestos
del micropulsador en cuestién. Debido a una accién
de palanca, el recorrido que efectdan los salientes al
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tener lugar la deformacidn de la ldmina es mds largo
que el recorrido que efectiia el elemento de acciona-
miento del micropulsador debido a la correspondiente
presion que es ejercida por la ldmina en el elemento
de accionamiento. Los elementos de apoyo de la parte
inferior, en los que se apoya la 1dmina, pueden estar
asimismo dispuestos a al menos dos lados opuestos
del micropulsador en cuestion.

Preferiblemente el pulsador presenta un adapta-
dor para una caja mural. P. ej. la parte inferior pue-
de estar configurada como un adaptador de este tipo,
o bien puede estar unida a un adaptador de este ti-
po. De esta manera el pulsador podria aplicarse como
un tradicional interruptor de luz. Los micropulsadores
pueden conectar corrientes de control de bajo voltaje.
Mediante la utilizacién de relés o amplificadores es
igualmente pensable efectuar una conexion directa de
corrientes de la red.

Se aclara més detalladamente a continuacién un
ejemplo de realizacion de la invencion haciendo refe-
rencia a los dibujos.

Las distintas figuras muestran lo siguiente:

La Fig. 1, una vista en despiece del pulsador;

la Fig. 2, una vista en planta del pulsador;

la Fig. 3, una seccién practicada por el plano de
seccion III-1II de la Fig. 2;

la Fig. 4, una seccién practicada por el plano de
seccién IV-IV de la Fig. 2;

la Fig. 5, una vista lateral del pulsador acciona-
do en el primer modo de accionamiento y visto en la
direccién V de la Fig. 2;

la Fig. 6, una seccién practicada por el plano de
seccién III-1II de la Fig. 2 con el pulsador accionado
en el primer modo de accionamiento;

la Fig. 7, una vista lateral del pulsador accionado
en el segundo modo de accionamiento y visto en la
direccién VII de la Fig. 2;

la Fig. 8, una seccién practicada por el plano de
seccion IV-IV de la Fig. 2 del pulsador con el mismo
accionado en el segundo modo de accionamiento; y

la Fig. 9, una seccién del pulsador practicada por
el plano de seccién IV-1V de la Fig. 2 del pulsador con
el mismo accionado en el modo de accionamiento sin
basculacion.

La Fig. 1 muestra una vista en despiece del pulsa-
dor 10 con una parte inferior 12, una tecla basculante
14 y un dispositivo de rearme 16 que consta de una
ldmina 20. La parte inferior 12 estd configurada como
placa cuadrada con rebordes verticales 44 y se ajusta
en sus dimensiones a las dimensiones de un conmuta-
dor eléctrico de una instalacién. La parte inferior 12
contiene una platina 33 sobre la que estdn dispuestos
en un cuadrado cuatro micropulsadores 18. Cada mi-
cropulsador 18 posee en su parte superior un elemento
de accionamiento 26. En los espacios intermedios en-
tre los micropulsadores 18 contiguos estdn dispuestos
en un cuadrado sobre la platina 33 cuatro elementos
de apoyo 22. Los elementos de apoyo 22 son colum-
nas circulares con un zécalo 21 y una aguja 23 encima
del zécalo 21. El didmetro de la aguja 23 es menor que
el didmetro del z6calo 21.

La ldmina 20 tiene una forma bésica cuadrada con
las esquinas cortadas, con lo cual es susceptible de ser
colocada diagonalmente en la parte inferior 12. Di-
cha lamina consta de una ldmina dura con estabilidad
de forma y tiene un comportamiento de recuperacion
eléstica. La lamina 20 posee cuatro agujeros redondos
25 que estan dispuestos en un cuadrado que se ajusta
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a la disposicion de las columnas de apoyo 22, siendo
el didmetro de dichos agujeros redondos mayor que
el didmetro de las agujas 23 y menor que el didme-
tro de los z6calos 21. La ldmina 20 queda apoyada
en los elementos de apoyo 22, atravesando las agujas
23 los agujeros 25 de la ldmina 20 y siendo la ldmina
20 soportada por la parte superior de los zécalos 21.
La lamina 20 queda fijamente posicionada por medio
de los elementos de apoyo 22. La ldmina 20 no puede
resbalar desplazdndose con respecto a la parte inferior
12 y a los micropulsadores 18. Como también pue-
de verse en la vista en planta de la Fig. 2, la lamina
20 cubre a dos micropulsadores 18 que con respec-
to a la disposicion cuadritica de los micropulsadores
18 se encuentran en esquinas diagonalmente opues-
tas. La lamina tiene una zona vaciada por troquelado
52 ala cual estdn asignados los otros dos micropulsa-
dores 18a, con lo cual éstos no quedan cubiertos por
la ldmina 20.

La tecla basculante 14 consta de una placa cua-
drada con una pared periférica vertical 46. La placa
cuadrada es algo mayor que la de la parte inferior 12,
y la altura del reborde periférico 44 de la parte inferior
12 es algo menor que la altura de la pared periférica
46 de la tecla basculante 14, con lo cual la parte in-
ferior 12 encaja en el interior de la tecla basculante
14. En la parte inferior de la tecla basculante 14 estin
dispuestos a lados opuestos de ambos micropulsado-
res 18 que quedan cubiertos por la ldmina 20 prime-
ros salientes 24. Como estd representado en las Figs.
1y 2, en la parte inferior de la tecla basculante 14 es-
tan dispuestos segundos salientes en cruz 28 encima
de los elementos de accionamiento 26 de los micro-
pulsadores 18 que no quedan cubiertos por la ldmina
16. Terceros salientes 30 estan dispuestos en la parte
inferior de la tecla basculante 14 y entre un micropul-
sador 18 y el borde periférico 44 contiguo de la parte
inferior 12 de forma tal que dichos terceros salientes
quedan cubiertos al menos parcialmente por la Idmina
20. Los medios 40 que impiden una combinacién de
determinados modos de accionamiento estdn configu-
rados en el reborde periférico exterior 44 de la parte
inferior 12 en forma de cuartos salientes 42, como se
muestra en la Fig. 1. El saliente 42 es una nervadura
que estd dispuesta centralmente en el reborde perifé-
rico 42 y estd interrumpida alli donde se encuentra la
muesca 50.

En la parte central de dos paredes periféricas 46
opuestas de la tecla basculante 14 estdn dispuestos en
el interior elementos de encastre 48 que estdn reali-
zados en forma de ganchos de encastre y encajan en
contraelementos 50 que estan realizados en forma de
muescas en la parte exterior del reborde periférico 44
de la parte inferior 12, estableciendo asi dichos ele-
mentos de encastre una unién articulada entre la tecla
basculante 14 y la parte inferior 12. Los ganchos de
encastre 48 que se encastran en las muescas 50 defi-
nen los centros de giro del eje de basculacién 32 en
torno al cual se hace que bascule la tecla basculante
14 en el primer modo de accionamiento a base de pul-
sar la tecla basculante 14 dentro de las zonas 54 o 56.
El funcionamiento del pulsador 10 es el siguiente: El
pulsador 10 tiene tres modos de accionamiento. Las
Figuras 3 y 4 muestran secciones practicadas por los
planos de seccion III-IIT y IV-IV de la Fig. 2 con el
pulsador no accionado. La tecla basculante 14 estd en
una posicion inicial. La ldmina 20 descansa en los ele-
mentos de accionamiento 26 de los micropulsadores
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18 que quedan cubiertos por la misma. Los segundos
salientes 28 se encuentran encima de los elementos
de accionamiento 26 de los micropulsadores 18a que
se accionan directamente. Los elementos de acciona-
miento 26a se encuentran en una posicion inicial y no
estdn pulsados. Los primeros salientes 24 y los terce-
ros salientes 30 para la deformacion de la ldmina 20
tocan la lamina, pero no la deforman. Los ganchos de
encastre 48 estdn aplicados al borde superior de las
muescas 50 en la parte inferior 12.

Las Figuras 5 y 6 muestran el pulsador 10 al es-
tar el mismo accionado segutn el primer modo de ac-
cionamiento. La tecla basculante 14 ha basculado en
torno al eje de basculacién 32 en la direccién de la
flecha. El lado derecho de la tecla basculante 14 se
ha desplazado hacia la parte inferior 12 y por sobre la
parte inferior 12. El lado izquierdo se ha desplazado
correspondientemente alejandose de la parte inferior
12. En el primer modo de accionamiento, al ser la te-
cla basculante 14 pulsada dentro de las zonas 54 o
56 los correspondientes salientes 24 son aplicados a
presion contra la ldmina 20. La ldmina 20, que es sos-
tenida por los elementos de apoyo 22 a una distancia
de la platina 33 de la parte inferior 12, es empujada
por los salientes 24 en direccion hacia la platina 33 en
esta distancia hacia el interior y contra el elemento
de accionamiento 26 del correspondiente micropul-
sador 18. La ldmina 20 ejerce una presién creciente
en el elemento de accionamiento 26, y al ser sobre-
pasada una presién determinada empuja al elemento
de accionamiento 26 hacia el interior en el micropul-
sador 18. Al ser soltada la tecla basculante 14, debi-
do a sus propiedades elasticas la ldmina 20 regresa
al estado inicial. Al hacerlo se apoya en la parte su-
perior de los zocalos 21 de los elementos de apoyo
22,y ejerciendo presion contra los primeros salientes
24 hace que la tecla basculante regrese a su posicion
inicial.

La Fig. 6 muestra la ldmina 16 deformada en el
estado de accionamiento por los salientes 24 encima
del micropulsador 18, empujando asi dicha ldmina al
elemento de accionamiento 26 hacia el interior en el
micropulsador 18. Debido a la accién de palanca del
conmutador al bascular y de la ldmina al deformar-
se, se ve prolongada la carrera de maniobra resultante
para el accionamiento del micropulsador 18.

Las Figuras 7 y 8 muestran el pulsador 10 al haber
sido el mismo accionado segin el segundo modo de
accionamiento. Al ser efectuado el accionamiento de
la tecla basculante 14 en el segundo modo de acciona-
miento ejerciendo presion en la tecla basculante den-
tro de las zonas 58 o 60, el gancho de encastre 48 de la
pared periférica 46 respectivamente opuesta se apoya
en el borde superior de las correspondientes muescas
50. El otro gancho de encastre 48 se desliza por el in-
terior de la correspondiente muesca 50 en la direccién
de la flecha hacia abajo. La tecla basculante pivota en
torno a un primer eje de pivotacion 34 en la direc-
cion de la flecha. El correspondiente segundo saliente
28 transmite la presion ejercida en la tecla basculan-
te directamente al elemento de accionamiento 26 del
correspondiente micropulsador 18a y lo empuja hacia
el interior en el micropulsador. El correspondiente ter-
cer saliente 30 ejerce presién contra la 1dmina 20 y la
deforma eldsticamente. Tras haber sido soltada la te-
cla basculante 14, la ldmina 20 ejerce presion contra
los terceros salientes 30 y hace asi que la tecla bas-
culante 14 regrese a su posicion inicial, con lo cual es
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soltado de nuevo el elemento de accionamiento 26 del
correspondiente micropulsador 18a.

La Fig. 9 muestra el pulsador 10 en el estado en
el que el mismo ha sido accionado segtin el modo de
accionamiento sin basculacion. Ejerciendo presién en
la direccién de la flecha dentro de la zona de acciona-
miento 62 de la tecla basculante 14 en la tecla bascu-
lante 14 ambos ganchos de encastre 48 se deslizan por
el interior de las muescas 50 en la direccién de las fle-
chas hacia abajo. Ambos salientes 28 ejercen presion
contra los elementos de accionamiento 26 de ambos
micropulsadores 18a que no quedan cubiertos por la
Idmina 20. Ambos micropulsadores 18a son acciona-
dos directamente. Ambos terceros salientes 30 y los
primeros salientes 24 ejercen presién en la direccién
de las flechas contra la lamina 20. Tras haber sido sol-
tada la tecla basculante 14, debido a sus propiedades
elasticas la ldmina 20 ejerce presioén contra los terce-
ros salientes 30 y contra los primeros salientes 24, con
lo cual la tecla basculante 14 es llevada de regreso a
su posicidn inicial.

El funcionamiento de los medios 40 para impedir
una combinacién de determinados modos de acciona-
miento es el siguiente: Al ser el pulsador 10 accionado
en el segundo modo de accionamiento, la tecla bascu-
lante 14 se topa con los cuartos salientes 42, después
de haber sido el elemento de accionamiento 26 del
correspondiente micropulsador 18a empujado hacia el
interior por el segundo saliente 28. El borde inferior
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de la pared periférica 46 estd aplicado al saliente 42
de forma tal que se impide una basculacién de la tecla
basculante 14 en torno al eje de basculacién 32 segiin
el primer modo de accionamiento. Al ser el pulsador
10 accionado en el segundo modo de accionamien-
to se impide un accionamiento en el primer modo de
accionamiento. Al ser el pulsador 10 accionado en el
primer modo de accionamiento, una parte del borde
inferior de la pared periférica 46 de la tecla basculan-
te se topa con una parte exterior del saliente 42, como
se muestra en la Fig. 5, cuando el elemento de accio-
namiento 26 del correspondiente micropulsador 18 ha
sido empujado hacia el interior por la ldmina 20. En-
tonces se impide una pivotacién de la tecla basculante
14 en torno al eje de pivotacién 34 o 36 opuesto a
los salientes 42 segin el segundo modo de acciona-
miento. Al ser el pulsador 10 accionado en el primer
modo de accionamiento, no es posible un simultdneo
accionamiento en el segundo modo de accionamien-
to. Al ser el pulsador 10 accionado en el modo de ac-
cionamiento sin basculacién, el borde inferior de la
pared periférica 46 de la tecla basculante 14 se topa
con los cuartos salientes 42, cuando los elementos de
accionamiento 26 de ambos micropulsadores 18a que
no quedan cubiertos por la ldmina 20 estan pulsados
por los segundos salientes 28. En el modo de acciona-
miento sin basculacién se impide una basculacién de
la tecla basculante 14 segtn el primer modo de accio-
namiento.
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REIVINDICACIONES

1. Pulsador (10) con

una parte inferior plana (12),

una tecla basculante plana (14) que es mévil con
respecto a la parte inferior (12) y

un dispositivo de rearme (16) que empuja a la te-
cla basculante (14) llevandola a una posicion inicial,

presentado la parte inferior (12) varios micropul-
sadores (18, 18a) que son accionados por la tecla bas-
culante (14) para el establecimiento de un contacto
eléctrico;

caracterizado por el hecho de que

el dispositivo de rearme (16) posee una ldmina de-
formable elasticamente (20) que cubre al menos a uno
de los micropulsadores (18),

la parte inferior (12) presenta elementos de apoyo
(22) en los que se apoya la ldmina (20), y

la tecla basculante (14) presenta primeros salien-
tes (24) para la deformacion de la Iamina (20), con lo
cual la ldmina (20) transmite una fuerza ejercida en la
tecla basculante (14) de los salientes (24) al elemento
de accionamiento (26) del respectivo micropulsador
(18).

2. Pulsador (10) segtn la reivindicacién 1, carac-
terizado por el hecho de que al menos uno de los mi-
cropulsadores (18a) no queda cubierto por la lamina
(20), y de que la tecla basculante (14) presenta al me-
nos un segundo saliente (28) para el accionamiento
directo de este micropulsador (18a).

3. Pulsador (10) segun la reivindicacién 2, carac-
terizado por el hecho de que la tecla basculante (14)
presenta al menos un tercer saliente (30) que, cuan-
do el segundo saliente (28) acciona al micropulsador
(18a), deforma la lamina (20), de forma tal que debi-
do a su elasticidad la 1dmina (20) ejerce una fuerza de
retroceso en la tecla basculante (14).

4. Pulsador (10) segtin una de las reivindicacio-
nes 1 a 3, caracterizado por el hecho de que la tecla
basculante (14) tiene al menos dos modos de accio-
namiento en los que se hace que la misma bascule
en torno a un eje y accione con ello micropulsadores
(18a) respectivamente distintos.

5. Pulsador (10) segun la reivindicacién 4, carac-
terizado por el hecho de que en el primer modo de ac-
cionamiento se hace que la tecla basculante (14) bas-
cule en torno a un eje central (32) de la parte inferior
(12).

6. Pulsador (10) segtn la reivindicacién 4 o 5, ca-
racterizado por el hecho de que en el segundo modo
de accionamiento se hace que la tecla basculante (14)
pivote en torno a un primer eje de pivotacion (34) y/o
un segundo eje de pivotacion (36) que discurren a lo
largo de rebordes opuestos (44) de la parte inferior
(12).

7. Pulsador (10) segiin una de las reivindicacio-
nes 1 a 6, caracterizado por el hecho de que la tecla
basculante (14) tiene un modo de accionamiento sin
basculacién en el cual es pulsada sin un importante
movimiento de basculacién y acciona con ello al me-
nos dos micropulsadores (18a).

8. Pulsador (10) segin una de las reivindicacio-
nes 4 a 6, caracterizado por el hecho de que estdn
previstos medios (40) que impiden un simultidneo ac-
cionamiento de la tecla basculante (14) en el primer y
en el segundo modo de accionamiento.

9. Pulsador (10) segtin la reivindicacién 7, carac-
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terizado por el hecho de que estdn previstos medios
(40) que en el modo de accionamiento sin basculacién
impiden un accionamiento de la tecla basculante (14)
en el primer modo de accionamiento.

10. Pulsador (10) segun la reivindicacién 8 o 9,
caracterizado por el hecho de que los medios (40)
que son para impedir un simultdneo accionamiento en
distintos modos de accionamiento constan de cuartos
salientes (42) que sobresalen de un reborde periféri-
co (44) de la parte inferior (12) y contra los cuales se
topa una pared periférica (46) de la tecla basculante
(14).

11. Pulsador (10) segiin una de las reivindicacio-
nes 4 a 6, caracterizado por el hecho de que la tecla
basculante (14) presenta en el eje de basculacién del
primer modo de accionamiento elementos de encas-
tre (48) que quedan encajados con contraelementos
(50) de la parte inferior (12), de forma tal que los ele-
mentos de encastre (48) definen los centros de giro
del movimiento de basculacién de la tecla basculante
(14) en torno al eje de basculacién (32).

12. Pulsador (10) segtn las reivindicaciones 6 y
11, caracterizado por el hecho de que al menos uno
de los elementos de encastre (48) o de los contraele-
mentos (50) es de un tamaifio tal que el elemento de
encastre (48) y el contraelemento (50) son suscepti-
bles de desplazarse uno con respecto al otro y perpen-
dicularmente a la parte inferior (12), de forma tal que
el elemento de encastre (48) respectivamente opuesto
define el centro de giro del movimiento de pivotacién
del segundo modo de accionamiento de la tecla bas-
culante (14).

13. Pulsador (10) segtin una de las reivindicacio-
nes 1 a 12, caracterizado por el hecho de que la par-
te inferior (12) presenta cuatro micropulsadores (18a)
dispuestos en un rectangulo.

14. Pulsador (10) segtiin una de las reivindica-
ciones 1 a 13, caracterizado por el hecho de que
exactamente dos micropulsadores (18) diagonalmente
opuestos quedan cubiertos por la lamina (20).

15. Pulsador (10) segtin una de las reivindicacio-
nes 1 a 14, caracterizado por el hecho de que la 1dmi-
na (20) posee una zona vaciada por troquelado (52) a
la que estan asignados dos micropulsadores (18a) que
no quedan cubiertos por la ldmina (20).

16. Pulsador (10) segtin una de las reivindicacio-
nes 4 a 15, caracterizado por el hecho de que en el
primer modo de accionamiento es accionado uno de
los micropulsadores (18) que quedan cubiertos por la
lamina (20).

17. Pulsador (10) segtin una de las reivindicacio-
nes 6 a 16, caracterizado por el hecho de que en el
segundo modo de accionamiento es accionado uno de
los micropulsadores (18a) que no quedan cubiertos
por la lamina (20).

18. Pulsador (10) segtin una de las reivindicacio-
nes 1 a 17, caracterizado por el hecho de que los
primeros salientes (24) estdn dispuestos en al menos
dos lados opuestos del respectivo micropulsador (18).

19. Pulsador (10) segiin una de las reivindicacio-
nes 1 a 18, caracterizado por el hecho de que los
elementos de apoyo (22) estdn dispuestos en al me-
nos dos lados opuestos del respectivo micropulsador
(18, 18a).

20. Pulsador (10) segtin una de las reivindicacio-
nes 1 a 19, caracterizado por el hecho de que el pul-
sador (10) presenta un adaptador para una caja mural.
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