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Vynélez se tyka zafizeni pro osazovédni dilc
do desek plodnych spoji a Fesdi se jim vzdjemna
skladba prvk{ do funk¢ni sestavy.

Podstatou vynalezu je zafizeni vyuZivajici op-
tického principu zaméfeni a detekce polohy,
skladajici se z osazovaci hlavice, relativng po-
hyblivé viiéi pracovnimu rdmu zafizeni, v roving
rovnobd¥né s rovinou desky plosného spoje
v tomto rdmu upevnitelné, prifemZ vzdjemna po-
loha osazovaci hlavice a desky plo3ného spoje,
#&douci pro osazeni dilce do desky ploSného spo-
je, je nastavitelna pomoci pohybovych orgéni,
nap¥. servomotorfi, ovladanych Fidici jednotkou
spiaZenou s detektorem, nap¥. fotodiodou, pro
indikaci polohové znatky na desce plosného
spoje, tvoFenou plodnym obrazcem nebo pracho-
zim otvorem na této desce.

Zatizeni podle vynélezu lze s vyhodou pouZit
pro hromadnou montaZ dilct do desek plosnych
spoji s velkymi ndroky na flexibilitu podle ty-
pové rozmanitosti desek, napf. ve vypocetni
technice. -
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Vyndlez se tyka zaFizeni pro osazovani dilcii
do desek ploSnych spoji a Fe3i se jim vzdjemnd
skladba prvka do funkéni sestavy.

Dosud znadmé zafizeni vkladaji nebo lisuji mi-
niaturni dilce, nap¥. zdifky nebo kontakty 'j_eden
po druhém do otvort v desce plo¥ného spoije,
pFitemZ poloha pro osazeni dilce je nastavitelna
napfiklad NC systémem. Nevyhodou tohoto FeSe-
ni je pot¥eba nédkladné elektroniky a generace
pamé&tového média, nap¥. dérné pasky, pro kazdy
typ desky.

Je rovn&Z zndmo zafizeni, vyuZivajici k hro-
madnému osazeni dilci do otvord desky plosné-
ho spoje kmitavého pohybu této desky, takZe po-
loha dilci v desce ploiného spoje je ddna Sab-
lonou umist&nou nad touto deskou. -Nevyho-
dou tohoto Fe3eni je nutnost vyroby velmi pfFes-
nych 3ablon pro kaZdy typ desky.

VySe uvedené nevyhody odstraitiuje zaFizeni
podle vynédlezu, vyuZivajici optického principu za-
msfeni a detekce polohy, sloZené z osazovaci
hlavice, relativnd pohyblivé vici pracovnimu
ramci zafizeni, v roviné rovnob&Z%né s rovinou
desky plo3$ného spoje v tomto rdmu upevnitelné,
pficemZ vzédjemnd poloha osazovaci hlavice a
desky plo$ného spoje, Zddouci pro osazeni dilce
do desky plosného spoje je nastavitelna pomoci
pohybovych orgéni, napfiklad servomotord,
ovladanych Fidici jednotkou sp¥aZenou s detek-
torem, nap¥. fotodiodou, pro indikaci polohové
znatky na desce ploSného spoje, tvoFenou plos-
nym obrazcem. nebo priichozim otvorem na této
desce..

Vyhodou zafizeni{ podle vyndlezu je jednodu-
ranéni potiZe mezi vrtdnim a osazovédnim, odpa-
dajici nutnost generace vné&jSich Fidicich médii
a v neposledni ¥ad& pohotovost pro osazeni ja-
kéhokoliv typu desky.

Na vykresech je zndzorn&no mozZné provedeni
zafizeni, kde na obr. 1 je zndzorn&na sestava za-
Fizeni sloZend z hlavice 1, ramu 5, detektoru 2,
Fidici jednotky 4, pohybovych orgénfi 6 a zdsob-
niku 13. Zasobnik 13 miZe byt FeSen napfiklad
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jako filmovy p&s, vibradni podavad nebo mani-
pulator. Je z né&j rovn&Z zfejmé umistdni desky
ploSného spoje 3 s n&kolika osazenymi dilci 7.
Je pochopitelné, Ze zndzorndna sestava miaZe byt
upravena nap¥. i.s hlavici 1 pod rdmem 35, nebo
ve vertikdlnim ¢i Sikmém uspofadani. Je rovné&Z
pochopitelné, Ze pohybové organy 6 mohou po-
hybovat hlavici 1 namisto rdmem 5 nebo pisobit
kaZdy v jedné soufadnici zvla3t na rdmu 5 a
Zvl4a8t na hlavici 1. Je rovn&Z moZné, aby vza-
jemny pohyb hlavice 1 a rdmu 5 byl vykondvan
v jinych neZ pravouhlych x-y soufadnicich, na-
pfiklad v kruZnici, demuZ by op#&t odpovidala
jind poloha orgéni 6, napfiklad v ose rotace ra-
mu 5. Umisténi Fidici jednotky 4 miZe byt rov-
n8% voleno jinak neZ ve spojeni s hlavici 1, napf.
jako souCast rdmu 5 nebo v samostatné sk¥ini.
_ Z obr. 2 je zFejmé moZné provedeni plo§ného
obrazce 9 napf¥. jako soustfedného kruhu okolo
otvoru v desce plo3ného spoje 3, obrazec 9 je
snimén detektorem 2 hlavice 1. Hlavice miZe
byt dopln&na zdrojem své&tla 11, jehoZ paprsek
odraZeny od desky 3 je sniman detektorem 2.
Obrazec 8 miZe mit jiny vhodny tvar, nap¥. ki,
jeho poloha vici indikovanému otvoru v desce 3
miZe byt rovn&Z transformovana do jinych sou-
fadnic, nap¥. s posunem o elementarni krok.

Na obr. 3 je zndzorn&no jiné moZné umisténi
zdroje svétla 12 do rdmu 5, p¥i¢emZ paprsek pro-
chéazi otvorem 10 v desce 3 do detektoru 2, takZe
otvor v tomto pFipadé& plni funkci obrazce 9. Je
moZné doplnit sestavu zdroj 11 nebo 12 — ob-
razec 9 — detektor 2 Sablonou nebo matrici 14
umist&nou ve stejné poloze jako deska 3 za ule-
lem operativni definice polohy dilce 7 nebo jeho
pFesnéjsiho navedeni do otvoru v desce 3.

Zafizeni podle vyndlezu miZe byt konkréiné
provedeno jako soufadnicovy stiil s osazovaci
hlavici dopln&nou o deteké&ni prvky, Fidici jed-
notku. a zasobnik.

Zatizeni podle vynédlezu lze s vyhodou pouZit
pro hromadnou montéZ dilcti do desek ploinych
spojii s velkymi nédroky na flexibilitu podle ty-
pové rozmanitosti desek, nap¥. ve vypodetni tech-
nice.

PREDMET VYNALEZU

1. ZaFizeni pro osazovéni dilcll do desek plos-
nych spojll, sloZené z osazovaci hlavice, zdsob-
niku dilcti a pracovniho rdmu, uzpisobené k u-
pnuti desky plosného spoje, vyznaené tim, Ze
osazovaci hlavice (1) zafizeni je relativn& po-
hyblivd viigi pracovnimu rdmu (5) téhoZ zatize-
ni v rovin&, rovnob&Zné s rovinou desky ploSné-
ho spoje (3) v tomto rdmu (5) upevnitelné, p¥i-
tem? vzdjemnd poloha hlavice (1) a desky plos-
ného spoje (3), pro osazeni dilce (7) do desky
plo$ného spoje (3) je nastavitelnd pomoci pohy-
bovych orgdnt (6), nap¥. servomotord, ovlada-
nych ¥idici jednotkou (4) spFaZenou s detekto-

rem (2), napf. fotodiodou. pro indikaci polohové
znaCky na desce plo$ného spoje (3), tvoFenou
plo3nym obrazcem (9) nebo priichozim otvorem

" (10) na desce plo$ného spoje (3).

2. Zatizeni podle bodu 1, vyzna(“:éné tim, Ze
hlavice (1) je doplné&na zdrojem sv&tla (11), pro-

'ti jehoZ paprsku odraZenému od desky plosného

spoje (3) je umist&n detektor (2).

3. Zafizeni podle bodu 1, vyznafené tim, Ze
rdm (5) je dopln&n zdrojem své&tla (12), jehoZ
paprsek prochdzejici otvorem v desce ploiného
spoje (3) je detekovatelny detektorem (2].
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4. ZaFizeni podle bodu 1 a¥ 3 vyznafené tim,
7e v ramu (5} je ve stejné poloze jako deska
ploiného spoje (3) upevnitelnd bud Sablona ne-
bo matrice, nebo sestava Sablon, nebo matric
(14).

5. Zarizeni podle bodu 1 aZ 4, vyznacfené tim,
Ze ma ¥idici jednotku (4) ovladajici pohyb hla-
vice (1) vadi desce plo$ného spoje (3).
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Obr. 1
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