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(57) Die vorliegende Erfindung betrifft eine Vorrichtung einer Antriebseinheit (7) verbunden ist, dass die

far die Halterung und einachsige
Sonnenstandsnachflhrung einer Mehrzahl
hintereinander in Nord-Sudrichtung angeordneter
Nachflhreinheiten fir Solarpaneele mit mehreren
Antriebseinheiten (7) far diese
Sonnenstandsnachflhrung, wobei jede
Nachflhreinheit aus einem Tragegerlst flr zwei
nebeneinander angeordnete Solartische (1) mit
jeweils mehreren Solarpanelen (2), die auf
Paneltragern  (3) montiert sind, je einer
zugehdrigen Haupttragerwelle (4) und einer
Antriebseinheit  (7)  besteht, wobei jede
Haupttragerwelle (4) endstandig mit je einer
Haupttrageraufnahme (6) verbunden ist, dass die
gedachte Langsachse durch alle
Haupttrageraufnahmen (6) die Gesamtdrehachse
der Vorrichtung bildet, wobei die Gesamtdrehachse
einen Knick aufweisen kann, dass die
Antriebseinheit  (7) mit  zwei  unmittelbar
nebeneinander liegenden Haupttrageraufnahmen
(6)verbunden ist, sodass eine Antriebseinheit (7)
mit  jeweils  zwei Haupttragerwellen (4)
kommuniziert und durch Ein- oder Ausfahren eines
Teleskoparms (8) die Nachfuhrung beider
Solartische (1) von Ost nach West und zurlck
bewirkt, wobei jede Haupttragerwelle (4) nur mit
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gesamte Anordnung von Rammprofilen (9) gestutzt
wird und jede Antriebseinheit (7) mit einem Rammprofil
(9) und den Halteplatten (11) der beiden auf diesem
Rammprofil (9) abgestltzten Haupttrégeraufnahmen
(6) verbunden ist.
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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft ein Wellenlager fir die einachsige Sonnenstandsnach-
fihrung einer Mehrzahl von Solartischen und eine Antriebseinheit fir diese Sonnenstandsnach-
fihrung.

[0002] Sonnenstandsnachflihrungseinrichtungen fir Energieumwandlungsmodule sind seit
geraumer Zeit bekannt. So beschreibt die Deutsche Gebrauchsmusteranmeldung DE 20 2009
006 082 ein System der gattungsgemaBen Art, wobei eine Mehrzahl von Nachflhreinheiten
mindestens eine Koppelstange und mindestens eine Antriebseinheit besitzen, wobei jede Nach-
fihreinheit ein Traggestell zum Aufnehmen mindestens eines Energieumwandlers und zwei
zueinander beabstandete Stitzelemente umfasst, zwischen denen das Traggestell um eine
Drehachse drehbar gelagert ist. Das Traggestell besitzt einen Hebel, der mit der Koppelstange
verbunden ist. Uber eine Bewegung der Koppelstange quer zu den Schwenkachsen der Trag-
gestelle sind diese gemeinsam verschwenkbar. Analoge Einrichtungen gehen auch aus der
WO 2006/020597 und der US 6,058,930 hervor. Ziel der DE 20 2009 006 082 gegenlber den
letztgenannten Verdffentlichungen ist es, einen einfacheren Aufbau der Energieumwandlungs-
anlage mit mehreren Energieumwandlungsmodulen und mehreren Nachfihreinheiten zu schaf-
fen. Dies wird erreicht, indem die Stitzelemente als Rammprofile ausgebildet sind, welche flr
die Aufstellung in unebenem Gelande geeignet sind, um die gewlnschte Nord- Siid-Neigung
der Anlage zu ermdglichen. Nachteilig bei der Lésung der Aufgabe nach der DE 20 2009 006
082 ist allerdings, dass die Lagerung der Drehwelle starr ist, d.h. die Drehwelle selbst muss
absolut geradlinig entlang der Nord-Sid-Neigung ausgebildet sein.

[0003] Ein weiteres System der gattungsgemaBen Art wird durch die DE 20 2011 101 252
geoffenbart. Bei dieser Vorrichtung zum Zusammenbau einer terrestrischen Solarfotovoltai-
schen Nachfihranordnung besteht das Drehmomentrohr aus mehreren nacheinander auf verti-
kalen Traggliedern montierten Drehmomentrohren. Ziel dieser Erfindung ist es, den Zusam-
menbau der Anlage an Ort und Stelle durch wenig ausgebildete Arbeiter zu erméglichen. Nach-
teilig bei diesem System ist jedoch die Halterung der einzelnen Abschnitte des Drehmomentroh-
res, welche miteinander in kollinearer Art mit Ende-an-Ende-Orientierung an beabstandeten
Vertikaltragern angebracht sind, da sie ebenfalls einen vollkommen geradlinigen Verlauf der
einzelnen Abschnitte des Drehmomentrohres vorsehen, eine Knickung der Drehachse des
Drehmomentrohres vertikal zur Drehachse, welche bei unebenem Gelénde bisweilen erforder-
lich ist, um umfangreichere Erdarbeiten zur Vorbereitung des Aufstellungsuntergrundes zu
vermeiden, ist bei dem System nach DE 20 2011 101 252 nicht méglich.

[0004] Aus dem Stand der Technik sind weiters zahlreiche Antriebseinheiten zur Drehung einer
geradlinigen Tragerwelle zur Halterung einer Mehrzahl von Solarpanelen oder Solarpaneelfeld-
halterungen bekannt, exemplarisch wird auf die DE 20 2011 103 199 und die US 2012/0216852
A1 verwiesen, welche jedoch ausschlieBlich bei ebenen Aufstellungsorten zur Anwendung
kommen kdénnen.

[0005] Die Verwendung von Rammprofilen als Stltzelemente hat sich als wirtschaftlich sehr
vorteilhaft herausgestellt, da hier eine weitgehende Erhaltung des Mutterbodens in seiner ur-
springlichen Gestalt méglich ist, welche fir die Gesamtstatik der Vorrichtung groBe Bedeutung
hat. Ein Ublicher Gelandeverlauf entspricht jedoch nicht diesem Idealfall eines absolut ebenen
Mutterbodens. Meist sind Unebenheiten vorhanden auf welche bei der Montage der Rammprofi-
le besonders Bedacht zu nehmen ist, d.h. die Montage der Rammprofile gestaltet sich sehr
zeitaufwandig. Trotz aller Sorgfalt ist es jedoch kaum méglich, alle Auflageflachen einer durch-
gehenden Drehachse 100 %ig eben zueinander auszurichten.

[0006] Die vorliegende Erfindung stellt sich daher die Aufgabe eine Vorrichtung zur einachsigen
Sonnenstandsnachfiihrung einer Mehrzahl von Solarpanelen zu schaffen, bei welcher die
Drehachse mehrteilig ausgebildet, auf Rammprofilen ruht und gegebenenfalls dem Gelandever-
lauf entsprechend in der Langsachse geknickt ist. Dabei sollen benachbarte Drehachsen, die
auf einem gemeinsamen Rammprofil aufliegen, in einem begrenzten Umfang einen nichtlinea-

1/12



> dsteneichisches AT 13 656 U1 2014-05-15
V patentamt

ren Verlauf haben dlrfen, um die Gesamtanlage bei Gelandeunebenheiten dem Gelandeverlauf
entsprechend anordnen zu kénnen. Damit soll verhindert werden, dass der Mutterboden durch
umfangreiche Erdarbeiten belastet wird, welche die Statik der Gesamtanlage negativ beeinflus-
sen kdénnte. Grundkonzept zur Lésung dieser Aufgabe ist die Verbindung einer Hohlwelle mit
einer Grundplatte welche zum Klemmen oder Verschrauben einer Tragerwelle dient. Alternativ
soll auch eine Vollwelle mit jedem géngigen Profil verwendet werden kénnen, sei es Rundrohr,
Ovalrohr, Vierkantrohr, Dreieckrohr, H-Eisen(Stahl), T-Eisen, Winkeleisen, sonstige Profile.

[0007] Weiters stellt sich die Erfindung die Aufgabe, eine Antriebseinheit zu schaffen, die sich
auf einem Rammoprofil abstitzt und mit ihrer Antriebsstange unmittelbar an der Drehachse
angreift, um einen optimalen Lastverlauf wahrend der Schwenkbewegung zu ermdglichen,
wobei die Antriebseinheit geeignet ist jeweils zwei benachbarte Drehachsen einer mehrteiligen,
gegebenenfalls geknickten Gesamtdrehachse zu bedienen.

[0008] ErfindungsgemaB wird diese Aufgabe geldst, indem die Hauptirdgerwelle, welche die
Stutzelemente einer Mehrzahl von Solarpanelen tragt, endseitig jeweils in einer Haupttra-
geraufnahme und die Haupttrageraufnahme mittels Bolzen in einem Lagerwellentrager liegt,
wobei der Stiitzschaft des Lagerwellentragers im oberen Ende des Rammprofils eingeflihrt ist
und die Antriebseinheit, welche am Schaft des Rammprofiles befestigt ist an der Halteplatte der
Drehwelle angreift. Die Haupttrageraufnahme besteht aus einer Drehwelle, einer Bolzenplatte
an einem Ende der Drehwelle in welcher sich die Drehwelle ungehindert drehen kann und aus
einer Halteplatte mit fest montierten Drehwellenlagerprofilen, einer Gegenplatte und Befesti-
gungsbolzen, mit welchen die Gegenplatte mit der Halteplatte verbunden ist. Die Haupttrager-
welle liegt zwischen der Halteplatte und der Gegenplatte und ist beispielsweise Uber die Befes-
tigungsbolzen zwischen der Halteplatte und der Gegenplatte klemmend fixiert. Somit besteht
die Lagerung der Hauptirdgeraufnahme aus einer Drehaufthangung welche Dreh und Kippbe-
wegungen aufnimmt. Die Drehwelle ist entweder lagerlos oder alternativ mit Buchse oder sons-
tigem Lager ausgestattet.

[0009] Hier kénnen vorgeformte Flacheisen mit seitlich angebrachten Bolzen, Kugeln mit Bol-
zen oder ohne Bolzen in vorgefertigten Auflagern verwendet werden. Die Vermeidung von
Verschiebungen kann mittels aufgebrachter Begrenzungsringe, Stecksplinten, Sperrstiften,
eingekerbten Fihrungseisen oder Anschlagen hergestellt werden.

[0010] Die Drehwelle ist auf einer Halteplatte befestigt und wird mit statisch notwendigen Ver-
starkungen so mit der Grundplatte verbunden, dass die Torsionskrafte zur Lenkung der ange-
trieben Welle aufgenommen werden ohne Verwindung der Drehwelle. Die Halteplatte ist ideal-
erweise aus einem Stiick gefertigt, kann aber auch in Einzelstlicken mit der Drehwelle verbun-
den werden.

[0011] Ein Teil der Halteplatte wird mittels Gegenplatte zum formfesten Verklemmen der Haupt-
tragerwelle mit der angetrieben Haupttrageraufnahme verwendet. Ein Teil der Halteplatte oder
der gesondert angebrachte Teil der Halteplatte wird zur Befestigung des Antriebsbigels ver-
wendet. Die Befestigung des Antriebsbigels kann mittels Verschraubung oder auch durch
Stecken in vorgefertigte Steckhiilsen erfolgen. Bei verschraubter Ausfiihrung werden innerhalb
des Bligels vorgebohrte Beilegplatten, Beilegscheiben oder grundsatzlich stéarkere Wandstarken
des Antriebsbigels nach statischer Notwendigkeit verwendet.

[0012] Der Antriebsblgel, welcher zwei Haupttrageraufnahmen schliissig miteinander verbin-
det, so dass zwei Wellen gleichzeitig und im Gleichlauf angetrieben werden kénnen, ist in Vier-
kantrohr alternativ in Rundrohr, Ovalrohr, Dreiecksprofil, T- Eisen, H-Eisen U-Eisen ausgefihrt.
Die Form des Antriebsblgels ist wahlweise zweieckig, eineckig, gerundet, geschweift oder
gebogen.

[0013] Mit den vorbeschriebenen Antriebsbigeln kénnen auch mehrere Wellen hintereinander
angetrieben werden. Ausdricklich wird auf die Méglichkeit verwiesen, dass diese Bligel auch zu
beiden Seiten der Pfosten angebracht werden kénnen, so dass Uber héhere Stabilitat der Ver-
schraubung und der Verwendung von geeigneten Motoren auch mehr als zwei Wellen mitei-

2/12



> dsteneichisches AT 13 656 U1 2014-05-15
V patentamt

nander verbunden und angetrieben werden kdnnen. Als Antriebseinheiten dienen Linearmoto-
ren, hydraulische Antriebe, Seilzlige, Kettenantriebe oder Schubstangen.

[0014] Die Bolzenplatte liegt mit einer Schmalseite dergestalt im Lagerwellentrdger, dass die
seitlich abstehenden Bolzen durch zwei gegeniberliegende U-férmige Ausnehmungen in der
Seitenwand des Lagerwellentragers ragen. Ein aufgesetztes Kammblech halt die Bolzen in den
U-férmigen Ausnehmungen und verhindert, deren Austreten nach oben, sobald die Drehwelle
gedreht wird. In den U-férmigen Ausnehmungen der Seitenwédnde des Lagerwellentragers
finden die Bolzen ein geringflgiges Spiel. Die vertikal von der Drehwelle abstehenden Teile der
Bolzenplatte sind in einer bevorzugten Ausflihrung unterschiedlich hoch ausgefiihrt, womit eine
bessere Anpassung der Hohenlage der Drehwelle zur Erzielung der gewlinschten Neigung der
Haupttréagerwelle in Nord-Sid-Ausrichtung ermdglicht ist.

[0015] Ein Linearantrieb ist am Schaft des Rammprofiles befestigt. Die Halteplatte des Line-
arantriebs besitzt auf einer Seite fest montierte Profile, welche die Kontur des Rammprofiles
teilweise umfassen, und auf der gegenlber liegenden Seite fest montierte Backen zwischen
welchen das untere Auge des Linearantriebs gelagert ist.

[0016] Das obere Auge des Linearantriebs ist mit einem Antriebsblgel verbunden. Der An-
triebsbligel besteht beispielsweise aus drei, bevorzugt aus finf miteinander fest verbundenen
Abschnitten, die gemeinsam ein U-Profil beschreiben, wobei sich am Verbindungsarm die Ba-
cken befinden, an denen das obere Auge des Linearantriebs befestigt ist. Die endteiligen Ab-
schnitte des Antriebsblgels sind mit der Halteplatte verbunden. Diese Ausfihrungsform wird in
der weiteren Beschreibung und in den Figuren zur Veranschaulichung der Erfindung beibehal-
ten. Es versteht sich jedoch von selbst, dass der Antriebsbiigel auch ein Biegeteil aus einem
Rohr beliebigen Querschnitts sein kann. Auch jede andere Form des Antriebsbiigels, die den
beschriebenen Drehvorgang in der gewlinschten Weise ermdglicht, fallt unter die gegenstéandli-
che Erfindung.

[0017] Bei einer bevorzugten Ausfiihrungsform eines Antriebsbiigels, der sich aus fiinf Ab-
schnitten zusammensetzt, stehen die endteiligen Abschnitte im Winkel zur Ebene des Antriebs-
bilgels. Dabei hat es sich als besonders vorteilhaft erwiesen, diesen Winkel auf etwa 15° zu
bemessen. Weiters hat es sich als besonders vorteilhaft erwiesen, die BemaBung der einzelnen
Bauteile der Antriebseinheit so zu wéhlen, dass der Teleskoparm des Linearantriebs zur Achse
des Rammprofiles einen Winkel von etwa 8° sowohl im eingefahrenen als auch im ausgefahre-
nen Zustand einnimmt, da hier der Antriebsmotor in jeder Stellung des Panelfeldes die gerings-
te Kraft zum Anfahren benétigt. Der Antriebspunkt liegt damit direkt auf der Welle, wodurch ein
weitestgehend gleicher statischer Verlauf erreicht wird und die Neigung der Panele nach beiden
Seiten in der jeweiligen Endstellung gleich ist.

[0018] Mit dem erfindungsgemaBen Antriebsblgel ist es méglich zwei benachbarte Panelfelder
mit nur einer Antriebseinheit zu bewegen, wobei die Biegebelastung des Rammprofiles insbe-
sondere mit der bevorzugten Ausfihrung der Antriebseinheit minimal ist, da der Hauptanteil der
Lastwirkung senkrecht in den Mutterboden abgeleitet wird und nur eine geringe horizontale
Lastwirkung auf den Rammpfosten ausgelbt wird.

[0019] Liegt ein unebener Gelandeverlauf in Nord-Sid-Richtung vor, beispielsweise eine Hang-
lage welche einen Knick im Verlauf der Achsen zweier benachbarter Haupttragerwellen erfor-
dert, so wird die Antriebseinheit an benachbarten Haupttrdgeraufnahmen befestigt, deren
Langsachsen geradlinig verlaufen und die Haupttrdgeraufnahme zweier Haupttrdgerwellen,
deren Achsen einen Knick zueinander haben, ist hierzu etwa um die Lange der Haupttrégerwel-
le verschoben angeordnet.

[0020] Durch die erfindungsgemaBe Ausgestaltung der Wellenlager von mehreren benachbar-
ten Haupttrdgerwellen auf einer Mehrzahl von Rammprofilen, die in Nord- Sidrichtung vonei-
nander beabstandet angeordnet sind und der erfindungsgemaBen Antriebseinheit wird es még-
lich, eine Nord-Sudausrichtung von mehreren nebeneinander liegenden Panelfeldern auch Uber
mehrere Gelandeunebenheiten anzubringen, wobei auch gréBere Gelandestufen im Gegensatz
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zu herkdmmlichen Anlagen, welche einen geradlinigen Verlauf der Drehachse der Panelfelder
erfordern, wie sie aus dem Stand der Technik bekannt sind, kein Problem mehr darstellen.

[0021] Die Erfindung wird nachfolgend anhand der Figuren naher erlautert. Darin zeigt:

[0022] Fig. 1 eine perspektivische Ansicht mit einem Ausschnitt einer erfindungsgemafBen
Anlage, bspw. zur Gewinnung von Solarstrom;

[0023] Fig. 2 eine Detailansicht aus Fig. 1 mit vergréBerter Darstellung der Antriebseinheit
zur Verschwenkung der Panelfelder von Ost nach West und umgekehrt;

[0024] Fig. 3 in Seitenansicht einen Vertikalschnitt durch die Darstellung von Fig. 2;

[0025] Fig. 4 die Detailansicht eines Lagerwellentragers fir die Aufnahme eines Endes einer
Haupttrageraufnahme nach den Fig. 1 und Fig. 2;

[0026] Fig. 5 die Detailansicht einer Haupttrageraufnahme nach den Fig. 1 bis Fig. 3;

[0027] Fig. 6 eine schematische Darstellung des Verlaufs der Drehachse mehrerer Panelfel-
der ohne Solarpaneele Uber ein unebenes Gelande.

[0028] In Fig. 1 ist beispielshaft das Tragegerust fir zwei nebeneinander angeordnete Solarti-
sche 1 mit jeweils sechzehn Solarpanelen 2 zu sehen, die auf Paneltrdgern 3 montiert sind. Die
Paneltrager 3 jedes Solartisches 1 sind mit der zugehérigen Haupttragerwelle 4 mittels Halte-
blgel 5 verbunden. Endstéandig sind die Hauptirdgerwellen 4 mit Haupttrageraufnahmen 6
verbunden. Eine Antriebseinheit 7 ist mit den beiden mittleren Haupttrageraufnahmen 6 gekop-
pelt und bewirkt durch Ein- oder Ausfahren des Teleskoparms 8 die Nachflihrung beider Solar-
tische 1 von Ost nach West, um die Solartische 1 dem Sonnenstand nachzufiihren. Die gesam-
te Anordnung wird von Rammprofilen 9 gestutzt.

[0029] In der Detailansicht nach Fig. 2 ist die Verbindung der beiden Haupttragerwellen 4 mit
den endstédndigen Haupttrdgeraufnahmen 6 und der Antriebseinheit 7 vergrdBert dargestellt.
Die Haupttirageraufnahme 6 besteht aus einer Drehwelle 10, einer hier nicht erkennbaren Hal-
teplatte 11 an einem Ende der Drehwelle 10 in welcher sich die Drehwelle 10 ungehindert dre-
hen kann und aus einer Halteplatte 11 mit fest montierten Drehwellenlagerprofilen 12, einer
Gegenplatte 13 und Befestigungsbolzen 14, mit welchen die Gegenplatte 13 mit der Halteplatte
11 verbunden ist. Die Haupttragerwelle 4 liegt zwischen der Halteplatte 11 und der Gegenplatte
13 und ist (ber die Befestigungsbolzen 14 zwischen der Halteplatte 11 und der Gegenplatte 13
klemmend fixiert.

[0030] Die Antriebseinheit 7 in der Form eines Linearantriebs ist am Schaft des Rammprofiles 9
befestigt und greift an der Halteplatte 11 der Drehwelle 10 an. Die Halteplatte 15 des Linearan-
triebs besitzt auf einer Seite fest montierte Profile, welche die Kontur des Rammprofiles teilwei-
se umfassen oder Bigel, welche den Schaft des Rammprofils 9 umfassen, und auf der gegen-
Uber liegenden Seite fest montierte Backen 16 zwischen welchen das untere Auge 17 des
Linearantriebs gelagert ist. Das obere Auge 18 des Linearantriebs ist mit einem Antriebsbiigel
19 verbunden. Der Antriebsblgel 19 besteht zumindest aus drei, bevorzugt aus flinf miteinan-
der fest verbundenen Abschnitten 20 bis 24, die gemeinsam ein U-Profil beschreiben, wobei
sich am Verbindungsarm 22 die Backen 25 befinden, an denen das obere Auge 18 des Line-
arantriebs befestigt ist. Die endteiligen Abschnitte 20, 24 des Antriebsbligels 19 sind mit der
Halteplatte 11 der Drehwelle 10 verbunden.

[0031] Wie aus Fig. 3 hervor geht, liegt die Haupttrdgeraufnahme 6 mittels Bolzen 30 in einem
Lagerwellentrager 26, wobei der Stiitzschaft 27 des Lagerwellentrdgers 26 im oberen Ende des
Rammprofils 9 eingeflhrt ist. In Fig. 4 ist der Lagerwellentrédger 26 zum besseren Verstandnis
nochmals separat in perspektivischer Ansicht dargestellt.

[0032] Die Halteplatte 11 liegt mit einer Schmalseite dergestalt im Lagerwellentrdger 26, dass
die seitlich abstehenden Bolzen 30 durch zwei gegenlberliegende U-férmige Ausnehmungen
28 in der Seitenwand 29 des Lagerwellentragers 26 ragen. Ein hier nicht dargestelltes, aufge-
setztes Kammblech halt die Bolzen 30 in den U-férmigen Ausnehmungen 28 und verhindert,
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deren Austreten nach oben, sobald die Drehwelle 10 gedreht wird. In den U-férmigen Ausneh-
mungen 28 der Seitenwénde 29 des Lagerwellentrégers 26 finden die Bolzen 30ein geringfligi-
ges Spiel. Die vertikal von der Drehwelle 10 abstehenden Teile der Halteplatte 11 sind in einer
bevorzugten Ausflihrung unterschiedlich hoch ausgefiihrt, womit eine bessere Anpassung der
Hbhenlage der Drehwelle 10 zur Erzielung der gewlinschten Neigung der Haupttragerwelle 4 in
Nord-Sud-Ausrichtung ermdglicht ist.

[0033] Bei der hier gezeigten, bevorzugten Ausfiihrungsform des Antriebsbligels 19, der sich
hier aus finf Abschnitten 20 bis 24 - von denen hier lediglich die Abschnitte 22 bis 24 zu erken-
nen sind - zusammensetzt, stehen die endteiligen Abschnitte 20 und 24, von denen hier nur der
Abschnitt 24 erkennbar ist, im Winkel zur Ebene des Antriebsbligels 19. In einer bevorzugten
Ausflhrungsform betragt dieser Winkel etwa 15°.

[0034] Fig. 5 zeigt zum besseren Verstandnis nochmals separat in perspektivischer Ansicht die
wichtigsten Bauteile der Haupttrageraufnahme 6. Die Drehwelle 10 liegt endsténdig in der Hal-
teplatte 11 und ist dort linear nicht verschiebbar, jedoch drehbar gelagert. Von der Halteplatte
11 ragen seitlich die Bolzen 30 ab. Der gegeniberliegende Abschnitt der Drehwelle 10 liegt in
den Drehwellenlagerprofilen 12 der Halteplatte 11, wobei auch nur ein oder mehr als zwei
Drehwellenlagerprofile 12 vorgesehen sein kdnnen. Hier nicht dargestellt ist die Gegenplatte 13,
welche Uber Befestigungsbolzen 14 mit der Halteplatte 11 verbunden ist zur klemmenden Be-
festigung der Haupttragerwelle 4.

[0035] Liegt ein unebener Gelandeverlauf in Nord-Siid-Richtung vor, beispielsweise eine Hang-
lage welche einen Knick im Verlauf der Achsen zweier benachbarter Haupttragerwellen 4 erfor-
dert, so wird die Antriebseinheit 7 an den beiden Halteplatten 11 von benachbarten Haupttra-
geraufnahmen 6 befestigt, deren Lédngsachsen annahernd geradlinig verlaufen und die beiden
Haupttrdgeraufnahmen 6 zweier Haupttradgerwellen 4, deren Achsen einen Knick zueinander
haben, ist hierzu etwa um die Lange der Haupttragerwelle 4 verschoben angeordnet. Darge-
stellt ist dieser Umstand schematisch in Fig. 6.

[0036] Der wesentliche Vorteil der Erfindung im Vergleich zum Stand der Technik liegt darin,
dass durch die erfindungsgeméaBe Ausgestaltung der Wellenlager von mehreren benachbarten
Haupttragerwellen 4 auf einer Mehrzahl von Rammprofilen 9, die in Nord-Sidrichtung vonei-
nander beabstandet angeordnet sind und der erfindungsgeméaBen Antriebseinheit 7 es erstmals
mdglichwird, eine Nord- Sldausrichtung von mehreren nebeneinander liegenden Solartischen 1
auch Ober mehrere Gelédndeunebenheiten anzubringen, wobei auch gréBere Gelandestufen im
Gegensatz zu herkémmlichen Anlagen, welche einen geradlinigen Verlauf der Drehachse der
Solartische erfordern, wie sie aus dem Stand der Technik bekannt sind, kein Problem mehr
darstellen.

[0037] Die Antriebseinheit 7 treibt dabei immer mindestens zwei Drehwellen 10 an. Es ist je-
doch auch méglich, mit der Antriebseinheit 7 mehr als zwei Drehwellen 10 anzutreiben, bei-
spielsweise Uber eine Blgelverbindung zu weiteren Drehwellen 10. Hier sind nur starkere Line-
armotoren erforderlich.
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Anspriiche

1. Vorrichtung fir die Halterung und einachsige Sonnenstandsnachfiihrung einer oder mehre-
rer hintereinander in Nord-Sldrichtung angeordneter Nachfiihreinheiten fiir Solarpaneele
mit einer oder mehreren Antriebseinheiten (7) flr diese Sonnenstandsnachfiihrung, wobei
jede Nachflihreinheit aus einem Tragegerist flir zwei nebeneinander angeordnete Solarti-
sche (1) mit jeweils mehreren Solarpanelen (2), die auf Paneltrdgern (3) montiert sind, je
einer zugehdérigen Haupttragerwelle (4) und einer Antriebseinheit (7) besteht, wobei jede
Haupttréagerwelle (4) mit einer Haupttrageraufnahme (6) verbunden ist, wobei die in Reihe
angeordneten Haupttragerwellen (4) und Hauptirdgeraufnahmen (6) die Drehachse der
Vorrichtung bilden, dadurch gekennzeichnet, dass jede Hauptirdgerwelle (4) endstandig
mit je einer Haupttrageraufnahme (6) verbunden ist, dass mindestens eine Antriebseinheit
(7) vorgesehen ist, die mit zwei unmittelbar nebeneinander liegenden Haupttrégeraufnah-
men (6) gekoppelt ist, so dass eine Antriebseinheit (7) mit jeweils zwei Haupttrégerwellen
(4) kommuniziert und durch Ein- oder Ausfahren eines Teleskoparms (8) die Nachfihrung
beider Solartische (1) von Ost nach West und zurlick bewirkt, wobei jede Haupttragerwelle
(4) nur mit einer Antriebseinheit (7) verbunden ist, dass die gesamte Anordnung von
Rammprofilen (9) gestitzt wird und jede Antriebseinheit (7) mit einem Rammprofil (9) und
den Halteplatten (11) der beiden auf diesem Rammprofil (9) abgestiitzten Hauptiragerauf-
nahmen (6) verbunden ist, wobei mehrere Nachfihreinheiten bevorzugt miteinander tber
gemeinsame Rammprofile (9) verbunden sind.

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass sich die Haupttragerauf-
nahme (6)aus einer Drehwelle (10), einer Bolzenplatte (31) an einem Ende der Drehwelle
(10), einer Halteplatte (11) mit fest montierten Drehwellenlagerprofilen(12) im gegeniiber
liegenden Bereich der Drehwelle (10), einer Gegenplatte (13) und Befestigungsbolzen (14)
zusammen setzt und die Haupttragerwelle(4) zwischen der Halteplatte (11) und der Ge-
genplatte (13)liegt und Uber die Befestigungsbolzen (14) zwischen der Halteplatte (11) und
der Gegenplatte (13) klemmend fixiert ist.

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass die Drehwelle (10)
endstandig in einer Bolzenplatte (31) liegt und dort linear nicht verschiebbar, jedoch dreh-
bar gelagert ist.

4. Vorrichtung nach einem der vorangehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass
von der Bolzenplatte (31) seitlich Bolzen (30) hervorragen.

5. Vorrichtung nach einem der vorangehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass
die Haupttrageraufnahme (6) mittels der Bolzen (30) in einem Lagerwellentréager(26)liegt,
wobei der Stitzschaft(27) des Lagerwellentragers (26) im oberen Ende des Rammprofils
(9) eingefihrt ist.

6. Vorrichtung nach einem der vorangehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass
die Bolzenplatte (31) mit einer Seite hochkant im Lagerwellentrager (26) liegt und dass die
seitlich abstehenden Bolzen (30) durch zwei gegenlberliegende U-férmige Ausnehmungen
(28) in gegeniliberliegenden Seitenwanden (29) des Lagerwellentrégers (26) ragen, wobei
ein aufgesetztes Kammblech die Bolzen (30) in den U-férmigen Ausnehmungen (28) halt.

7. Vorrichtung nach einem der vorangehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass
die vertikal von der Drehwelle (10) abstehenden horizontalen Teile der Bolzenplatte (31)
unterschiedlich hoch ausgefiihrt sind.

8. Vorrichtung nach einem der vorangehenden Anspriche, dadurch gekennzeichnet, dass
die Antriebseinheit(7) in der Form eines Linearantriebs am Schaft des Rammprofiles (9)
befestigt ist und Uber einen U- férmigen Antriebsbigel (19) an den Halteplatten(11)der
Drehwellen (10) zweier nebeneinander liegender Haupttrageraufnahmen (6) angreift.

9. Vorrichtung nach einem der vorangehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass
die Antriebseinheit (7) Uber eine separate Blgelverbindung mehr als zwei Drehwellen (10)
antreibt.
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10. Vorrichtung nach einem der vorangehenden Anspriche, dadurch gekennzeichnet, dass
das obere Auge (18) des Linearantriebs mit einem Antriebsbigel(19) verbunden ist, dass
der Antriebsbiigel (19) zumindest aus drei, bevorzugt aus flnf miteinander fest verbunde-
nen Abschnitten (20 bis 24)besteht, die gemeinsam ein U-Profil beschreiben, wobei sich
am Verbindungsarm (22) die Backen (25) befinden, an denen das obere Auge (18) des Li-
nearantriebs befestigt ist, und dass die endteiligen Abschnitte (20, 24) des Antriebsblgels
(19) mit der Halteplatte (11) der Drehwelle (10) verbunden sind.

11. Vorrichtung nach einem der vorangehenden Anspriche, dadurch gekennzeichnet, dass
die Halteplatte (15) des Linearantriebs auf einer Seite fest montierte Profile besitzt, welche
die Kontur des Rammeprofiles (9) teilweise umfassen oder Bligel, welche den Schaft des
Rammprofils (9) umfassen, und auf der gegeniber liegenden Seite fest montierte Backen
(16) aufweist, zwischen welchen das untere Auge (17) des Linearantriebs gelagert ist.

12. Vorrichtung nach einem der vorangehenden Anspriche, dadurch gekennzeichnet, dass
sich der Antriebsbigel (19) aus funf Abschnitten (20 bis 24) zusammensetzt, wobei die
endteiligen Abschnitte (20) und (24) im Winkel zur Ebene des Antriebsbigels (19) stehen.

13. Vorrichtung nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, dass der Winkel zwischen den
endteiligen Abschnitten (20) und (24) zur Ebene des Antriebsbligels (19) etwa 15° betragt.

14. Vorrichtung nach einem der vorangehenden Anspriche, dadurch gekennzeichnet, dass
bei einem unebenen Gelandeverlauf in Nord-Siid- Richtung, welcher einen Knick im Ver-
lauf der Gesamtdrehachse erfordert, die Antriebseinheit (7) an jenen beiden Halteplatten
(11) von benachbarten Haupttradgeraufnahmen (6) befestigt ist, deren Langsachsen anna-
hernd geradlinig verlaufen und die beiden Halteplatten (11) von Haupttrageraufnahmen (6)
zweier Haupttragerwellen (4), deren Achsen einen Knick zueinander haben, keine Verbin-
dung zu einer Antriebseinheit (7) aufweisen.

Hierzu 5 Blatt Zeichnungen
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Fig. 2
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Fig. 3
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