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(57)摘要

本实用新型涉及一种锯切装置，包括机架、

第一送料机构、第二送料机构以及锯切机构，所

述第一送料机构靠近物料喂入端设置，所述第二

送料机构与第一送料机构沿物料传送方向间隔

设置，且远离物料喂入端设置；所述锯切机构设

置在所述第一送料机构和所述第二送料机构之

间；所述第一送料机构、所述第二送料机构以及

所述锯切机构均连接至所述机架。通过两个活动

的送料机构的相互配合，实现了物料的不间断喂

料，大大提高了喂料的效率。同时，配合设置有光

栅，精准把控物料切割长度以及自动完成对尾料

的处理。
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1.一种锯切装置，其特征在于，包括：

机架(1)；

第一送料机构(2)，所述第一送料机构(2)靠近物料喂入端设置；

第二送料机构(3)，所述第二送料机构(3)与第一送料机构(2)沿物料传送方向间隔设

置，且远离物料喂入端设置；

锯切机构(4)，所述锯切机构(4)设置在所述第一送料机构(2)和所述第二送料机构(3)

之间；

所述第一送料机构(2)、所述第二送料机构(3)以及所述锯切机构(4)均连接至所述机

架(1)。

2.根据权利要求1所述的锯切装置，其特征在于，所述第一送料机构(2)以及所述第二

送料机构(3)均包括固定板(31)、夹爪机构(32)、齿轮传动机构(33)，通过所述齿轮传动机

构(33)，所述第一送料机构(2)以及所述第二送料机构(3)可沿物料传送方向往复运动。

3.根据权利要求2所述的锯切装置，其特征在于，所述齿轮传动机构(33)包括第一驱动

装置(331)、传动轴(332)、第一传动齿轮(333)、第二传动齿轮(334)、移动齿轮(335)以及齿

条(336)，所述第一驱动装置(331)可驱动所述第一传动齿轮(333)转动，所述第一传动齿轮

(333)与所述第二传动齿轮(334)啮合，所述第二传动齿轮(334)与所述移动齿轮(335)设置

在所述传动轴(332)上，所述移动齿轮(335)和所述齿条(336)啮合。

4.根据权利要求2所述的锯切装置，其特征在于，所述第一送料机构(2)以及所述第二

送料机构(3)上还设置有滑轮机构(34)，以保证所述第一送料机构(2)以及所述第二送料机

构(3)平稳位移，所述滑轮机构(34)包括横向滑轮(341)及纵向滑轮(342)。

5.根据权利要求1所述的锯切装置，其特征在于，所述锯切机构(4)包括第二驱动装置

(41)、第三传动齿轮(42)、第四传动齿轮(43)、转轴(44)、传动臂(45)、第三驱动装置(46)以

及锯片(47)，所述第二驱动装置(41)驱动所述第三传动齿轮(42)转动，所述第三传动齿轮

(42)与所述第四传动齿轮(43)啮合，所述第四传动齿轮(43)固定安装在所述转轴(44)上，

所述传动臂(45)的一端固定连接所述转轴(44)，另一端固定连接所述第三驱动装置(46)，

所述第三驱动装置(46)驱动所述锯片(47)转动。

6.根据权利要求1所述的锯切装置，其特征在于，还包括设置在所述第二送料机构(3)

和所述锯切机构(4)下方的翻转机构(5)，所述翻转机构(5)可向两个不同方向翻转。

7.根据权利要求6所述的锯切装置，其特征在于，所述翻转机构(5)包括翻转架(51)、支

撑臂(52)以及伸缩元件(53)，所述伸缩元件(53)连接在所述机架(1)上，所述伸缩元件(53)

的伸缩端连接支撑臂(52)，所述翻转架(51)分别与所述机架(1)、所述支撑臂(52)铰接。

8.根据权利要求1所述的锯切装置，其特征在于，所述机架(1)上连接第一成像装置

(61)和第二成像装置(62)，所述第一成像装置(61)位于物料喂入端，所述第二成像装置

(62)位于所述锯切机构(4)一侧。

9.根据权利要求1所述的锯切装置，其特征在于，还包括第一光栅(71)和第二光栅

(72)，所述第一光栅(71)连接在所述机架(1)上靠近物料喂入端，所述第二光栅(72)与所述

第二送料机构(3)固定连接。
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锯切装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种锯切装置，尤其涉及一种用于锯切较长柱形物料的锯切装

置。

背景技术

[0002] 对竹子、木材等较长柱形物料进行切割，是其进行深加工的基础步骤。申请号为

202320495585.3的中国实用新型专利公开了一种锯竹机，包括机架、两锯切装置以及两夹

爪，其中两锯切装置固定连接在机架上，一个夹爪固定在机架的物料喂入端，另一个夹爪位

于两锯切装置之间，并可在两锯切装置之间移动。该技术方案结构简洁，但其一个夹爪固

定，另一夹爪一次物料运送完成后需返回原点再进行下一次运送，物料运送效率低。因此，

为提高喂料效率，需要对其进行改进。

实用新型内容

[0003] 技术目的：为了克服现有技术中存在的不足，本实用新型提供一种用于锯切较长

柱形物料的锯切装置，提高了锯切的工作效率。

[0004] 技术方案：为实现上述目的，本实用新型公开的一种锯切装置，其特征在于，包括

机架、第一送料机构、第二送料机构以及锯切机构，所述第一送料机构靠近物料喂入端设

置，所述第二送料机构与第一送料机构沿物料传送方向间隔设置，且远离物料喂入端设置；

所述锯切机构设置在所述第一送料机构和所述第二送料机构之间；所述第一送料机构、所

述第二送料机构以及所述锯切机构均连接至所述机架。

[0005] 进一步地，所述第一送料机构以及所述第二送料机构均包括固定板、夹爪机构、齿

轮传动机构，通过所述齿轮传动机构，所述第一送料机构以及所述第二送料机构可沿物料

传送方向往复运动。

[0006] 进一步地，所述齿轮传动机构包括第一驱动装置、传动轴、第一传动齿轮、第二传

动齿轮、移动齿轮以及齿条，所述第一驱动装置可驱动所述第一传动齿轮转动，所述第一传

动齿轮与所述第二传动齿轮啮合，所述第二传动齿轮与所述移动齿轮设置在所述传动轴

上，所述移动齿轮和所述齿条啮合。

[0007] 进一步地，所述第一送料机构以及所述第二送料机构上还设置有滑轮机构，以保

证所述第一送料机构以及所述第二送料机构平稳位移，所述滑轮机构包括横向滑轮及纵向

滑轮。

[0008] 进一步地，所述锯切机构包括第二驱动装置、第三传动齿轮、第四传动齿轮、转轴、

传动臂、第三驱动装置以及锯片，所述第二驱动装置驱动所述第三传动齿轮转动，所述第三

传动齿轮与所述第四传动齿轮啮合，所述第四传动齿轮固定安装在所述转轴上，所述传动

臂的一端固定连接所述转轴，另一端固定连接所述第三驱动装置，所述第三驱动装置驱动

所述锯片转动。

[0009] 进一步地，所述锯切装置还包括设置在所述第二送料机构和所述锯切机构下方的
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翻转机构，所述翻转机构可向两个不同方向翻转。

[0010] 进一步地，所述翻转机构包括翻转架、支撑臂以及伸缩元件，所述伸缩元件连接在

所述机架上，所述伸缩元件的伸缩端连接支撑臂，所述翻转架分别与所述机架、所述支撑臂

铰接。

[0011] 进一步地，所述机架上连接第一成像装置和第二成像装置，所述第一成像装置位

于物料喂入端，所述第二成像装置位于所述锯切机构一侧。

[0012] 进一步地，所述锯切装置还包括第一光栅和第二光栅，所述第一光栅连接在所述

机架上靠近物料喂入端，所述第二光栅与所述第二送料机构固定连接。

[0013] 与现有技术相比，本实用新型至少具有以下有益效果：

[0014] 通过两个活动的送料机构的相互配合，实现了物料的不间断喂料，大大提高了喂

料的效率。同时，配合设置有光栅，精准把控物料切割长度以及自动完成对尾料的处理。

附图说明

[0015] 图1为本实用新型整体结构示意图；

[0016] 图2为送料机构、锯切机构、成像装置以及光栅整体结构示意图；

[0017] 图3为送料机构示意图；

[0018] 图4为锯切机构示意图；

[0019] 图5为翻转机构示意图。

[0020] 在图中，1、机架；2、第一送料机构；3、第二送料机构；31、固定板；32、夹爪机构；33、

齿轮传动机构；331、第一驱动装置；332、传动轴；333、第一传动齿轮；334、第二传动齿轮；

335、移动齿轮；336、齿条；34、滑轮机构；341、横向滑轮；342、纵向滑轮；4、锯切机构；41、第

二驱动装置；42、第三传动齿轮；43、第四传动齿轮；44、转轴；45、传动臂；46、第三驱动装置；

47、锯片；5、翻转机构；51、翻转架；52、支撑臂；53、伸缩元件；61、第一成像装置；62、第二成

像装置；71、第一光栅；72、第二光栅。

具体实施方式

[0021] 以下结合附图1至附图5对本实用新型的原理和特征进行描述，所举实例只用于解

释本实用新型，并非用于限定本实用新型的范围。

[0022] 一种锯切装置，包括机架1、第一送料机构2、第二送料机构3、锯切机构4以及翻转

机构5。第一送料机构2、第二送料机构3、锯切机构4以及翻转机构5均设置在机架上。

[0023] 其中，机架1是由管件焊接成型的框架结构，定义机架1的一端为物料喂入端。第一

送料机构2靠近物料喂入端设置，第二送料机构3和第一送料机构2沿物料传送方向间隔设

置，且远离物料喂入端设置。

[0024] 第一送料机构2以及所述第二送料机构3均包括固定板31、夹爪机构32、齿轮传动

机构33以及滑轮机构34。其中，夹爪机构32的具体结构可参见申请号为202320495594.2的

实用新型专利，在此不再赘述。

[0025] 齿轮传动机构33包括第一驱动装置331、传动轴332、第一传动齿轮333、第二传动

齿轮334、移动齿轮335以及齿条336。其中，第一驱动装置331可为电机，第一传动齿轮333与

第二传动齿轮334相互啮合，第二传动齿轮334与移动齿轮335均设置在传动轴332上，移动
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齿轮335和齿条336互相啮合。工作时，第一驱动装置331驱动第一传动齿轮333转动，包括正

转和反转，进而带动第二传动齿轮334转动，第二传动齿轮334的转动带动传动轴332转动，

由于移动齿轮335也设置在传动轴332上，因此带动移动齿轮335转动，进而带动整个第一送

料机构2和第二送料机构3沿齿条336平移，即第一送料机构2以及第二送料机构3沿物料传

送方向往复运动。

[0026] 滑轮机构34包括横向滑轮341及纵向滑轮342，横向滑轮341及纵向滑轮342相互配

合以保证第一送料机构2和第二送料机构3平稳位移。

[0027] 锯切机构4包括第二驱动装置41、第三传动齿轮42、第四传动齿轮43、转轴44、传动

臂45、第三驱动装置46以及锯片47。第二驱动装置41和第三驱动装置46可为电机，并分别驱

动第三传动齿轮42及锯片47旋转，第三传动齿轮42与第四传动齿轮43互相啮合，第四传动

齿轮43优选为扇形齿轮，第四传动齿轮43固定安装在转轴44上，传动臂45的一端固定连接

转轴44，另一端固定连接第三驱动装置46。工作时，第二驱动装置41驱动第三传动齿轮42转

动，包括正转和反转，第三传动齿轮42带动第四传动齿轮43转动，进而带动转轴44转动，由

于传动臂45的两端分别与转轴44和第三驱动装置46固定连接，因此转轴44的转动带动传动

臂45、第三驱动装置46以及锯片47一起绕转轴44转动，完成进刀与退刀。

[0028] 翻转机构5设置在第二送料机构3和所述锯切机构4的下方，包括翻转架51、支撑臂

52以及伸缩元件53。其中，翻转架51与机架1铰接，翻转架51的一端连接有支撑臂52，支撑臂

52与机架1之间设置有伸缩元件53，伸缩元件53的伸缩端连接支撑臂52，伸缩元件53可为气

缸。在伸缩元件53的作用下，翻转架51可向两个不同的方向翻转。锯切成段的竹子落在翻转

架51上，质量好的竹子翻转架51向一侧翻转，质量差的竹子翻转架51向另一侧翻转。

[0029] 本实用新型的锯切装置还包括第一成像装置61和第二成像装置62，均连接在机架

1上，第一成像装置61设置在物料喂入端，第二成像装置62设置在锯切机构4的一侧。第一成

像装置61和第二成像装置62用于对物料情况进行识别，例如在进行竹棍锯切时，控制第一

送料机构2、第二送料机构3避开竹节。

[0030] 本实用新型的锯切装置还包括第一光栅71和第二光栅72，第一光栅71连接在机架

1上靠近物料喂入端，第二光栅72与第二送料机构3固定连接。第一光栅71和第二光栅72用

于采集进料长度信息，对切割长度以及物料余量进行判断并控制第一送料机构2、第二送料

机构3的位移。

[0031] 以上所述仅为本实用新型的较佳实施例，并不用以限制本实用新型，凡在本实用

新型的精神和原则之内，所作的任何修改、等同替换、改进等，均应包含在本实用新型的保

护范围之内。
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图4

图5
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