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Leikkauslaite kankaita varten, jossa laitteessa on pdytd

(12), sitd pitkin edestakaisin ajettava vaunu (14), pdydédn

yli ulottuva nivelpuomi (16), joka on varustettu vaunuun

pystysuoran akselin (64) ympari kddntyvisti sijoitetulla

sisemmilli varrella (44) ja viimeksi mainittuun nivelik-

k44sti sijoitetulla ulommalla varrella (48), johon on si-

joitettu leikkauskone (18) pystysuoran akselin ympédri
k4dntyvdsti, sekd kytkentdlaitteet (H) vaunun kdyttolai-

tetta varten sekd vaunun ajosuunnan ohjaamiseksi, jolloin

on jdrjestetty ensimmdinen, molemmilla varsilla ohjattu
kytkentilaite molempien puominvarsien (44, 48) muodostaman

kulman poikkeamien rajoittamiseksi 90°:n kulmasta, ja jol-

loin on jirjestetty edelleen toinen, sisemmdlld puominvar-

rella ohjattu kytkentdlaite sisemmdn puominvarren ja vau-

seksi 90°:n kulmasta. THll4 tavalla saadaan aikaan, ettd

nun ajosuunnan muodostaman kulman poikkeamien rajoittami~ =
32
kdynnistettdessd vaunu tdmdn johdosta leikkauskoneessa tai

vast. sen ohjauskidensijassa esiintyvdt voimat eivdt hdi-

ritse leikattaessa eiviatk# saa aikaan virheleikkauksia. 3
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Leikkauslaite littedd@ materiaalia, kuten kankaita, kalvoja

ja vastaavia varten

Keksinndn kohteena on leikkauslaite littedd materiaalia,
kuten kankaita, kalvoja ja vastaavia varten, mikd laite

on varustettu pdyddlla leikattavan littedn materiaalin
sijoittamiseksi sen pddlle, pdytdd pitkin kdyttdlaitteen
avulla edestakaisin ajettavalla vaunulla, pdyddn yli ulot-
tuvalla nivelpuomilla, jossa on vaunuun pystysuoran akse-
lin ympdri kddntyvdsti sijoitettu sisempi varsi ja viimeksi
mainitun kanssa nivelen kautta pystysuoralla kddntdakselil-
la yhdistetty ulompi varsi, johon on sijoitettu leikkauskone
pystysuoran akselin ympdri kddntyvdsti, sekd kytkentdlait-
teella vaunun kdyttdlaitteen kytkemiseksi ja katkaisemi-

seksi ja vaunun ajosuunnan ohjaamiseksi.

Tdllaisissa leikkauslaitteissa vaunu sijoitetaan mieluum-
min podyddn pitkittdissivulle, niin ettd kddntdakseli on
puomin ja vaunun vdlissd pdyddn toisen reunan alueella.
Vaunussa voi kuitenkin olla myds pdyddn yli pingotetun
sillan muoto, johon puomi on sijoitettu nivelikkddsti.
Etenkin keksinndn kohteena on kuitenkin DE-hakemusjulkai-

sussa 27 03 066 esitetyn leikkauslaitteen parannus.

POyddn sijasta voi kuitenkin luonnollisesti esiintyd myds
mikd tahansa muu, esim. laatikkomainen jdrjestely, jossa
on pinta leikattavan littedn materiaalin sijoittamiseksi

sen paddlle.

Alussa mainitun tyyppisessd tunnetussa leikkauslaitteessa
on kddensijalla ohjausta varten varustetun leikkauskoneen
alueella kytkin, jonka avulla vaunu voidaan asettaa liik-
keeseen puomin asennosta riippumatta ohjatusti vasemmalle
tai oikealle. Kd&ytdntd on kuitenkin osoittanut, ettd siten
aiheutetaan usein leikkauskoneen poikkeama ennalta mddrd-

tystd leikkaussuunnasta tai asemasta, koska yhtdkkid liik-
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keelle ldhtevd vaunu voi aiheuttaa huomattavien voimien
esiintymisen leikkauskoneessa ja siten sen ohjauskahvassa.
Virheleikkauksen vaara olisi kuitenkin vield suurempi, jos
vaunun kdyttdlaitetta ohjattaisiin niin, ettd se ldhtee ai-
na itsendisesti liikkeelle, kun leikattaessa leikkauskoneel-
la tullaan puomin toimintasdteen raja-alueelle (suhteessa
hetkelliseen vaunun asemaan), silld td11l6in yll&ttyisi vie-

14 mySs kdyttdhenkild vaunun liikkeelleldhddn johdosta.

Keksinndn perustana oli td3std syystd tehtdvd parantaa alus-
sa mainitunlaatuisia leikkauskoneita siten, ettd kdynnistet-
tdessd vaunu leikkauskoneessa tai vast. ohjauskddensijassa
sen johdosta esiintyvdt voimat eivdt hdiritse leikattaessa
eivdtkd saa aikaan virheleikkauksia. Tamdn tehtdvdn ratkai-
semiseksi on keksinndlle tunnusomaista se, mitd on esitetty
cheisessa patenttivaatimuksessa 1. Keksinndn erddt edulliset
suoritusmuodot selvidvidt lisdksi epditsendisistd vaatimuk-

sista 2-9.

Keksinndn mukaisen leikkauskoneen vaunu ei esim. l&hde liik-
keelle (eikd sitd voida mydskddn kdsin saattaa liikkeelle)
silloin, kun puomin asennon johdosta vaunun suhteen vaunun
kdyntiinldhddn seurauksena leikkauskoneessa esiintyisi niin
voimakkaita vastavaikutusvoimia, ettd sen johdosta kdytto-
henkil®n ohjaama leikkauskone saatettaisiin pois ennalta

maddrdtystd leikkaussuunnasta tai -asemasta.

Rakenteellisesti voidaan keksinndn td&md@ perusajatus tote-
uttaa etenkin siten, ettd jdrjestetddn ensimmdinen kytken-
tdlaite vaunun kdyttdlaitetta varten molempien puominvar-
sien muodostaman kulman poikkeamien rajoittamiseksi 90%:n
kulmasta, jolloin on osoittautunut erittdin tarkoituksen-
mukaiseksi, ettd sallitaan vain : n. 200:n suuruusluokkaa

olevat poikkeamat.



70681

Vaunun kdyttdlaitteen ohjauksen virhekdyttdytymisen estd-
miseksi leikkauskoneen kaikissa ajateltavissa asemissa ja
liikesuunnissa sekd puomivarsien asetelmissa on suositel-
tavaa jdrjestdd toinen kytkentdlaite vaunun kdyttdlaitetta
varten sisdvarren ja vaunun ajosuunnan muodostaman kulman
poikkeamien rajoittamiseksi 90°:n kulmasta, jolloin on
osoittautunut erittdin tarkoituksenmukaiseksi sallia vain
* n. 40°:n suuruusluokkaa olevat poikkeamat. Esitetty on-
gelma voidaan kuitenkin eliminoida mySs siten, ettd jdrjes-
tetddn sisemmdn puominvarren ja vaunun ajosuunnan vilisen
kulman riippuvaisuudessa ohjattava toinen kytkentidlaite
vaunun kdytttlaitetta varten, ettd puomin varsien pituus,
pdyddn leveys ja molempien kytkentdlaitteiden kytkentdkyn-
nykset sovitetaan siten toisiinsa, ettd levitetyn puomin
pituus on suurempi kuin pdyddn leveys, niin ettd leikkaus-
konetta voitaisiin siirtdd pSyddn toisen pitkittdisreunan
yli, ja ettd leikkauskoneen liikkuessa vaunua vastapdidti
olevaa pdyddn reunaa pitkin kulmittain olevan puomin osoit-
tamassa pOyddn pitkittdissuunnassa tdlle suunnalle jdrjes-
tetty toisen kytkentdlaitteen kytkentdkynnys saavutetaan

ennen ensimmidisen kytkentdlaitteen kayttod.

Jotta puomi voidaan muuntaa ensimmdisestd asetelmasta, jos-
sa on terdvan tai tylpdn kulman muodostavat puominvarret,
toiseen asetelmaan, jossa puominvarsien muodostama kulma
osoittaa vastakkaiseen suuntaan, ilman ettd vaunu ajaa
tdmdn ulomman puominvarren muuttumisen aikana hdiritsevdlli
tavalla jatkuvasti, on suositeltavaa lopuksi muodostaa mo-
lemmat kytkentdlaitteet siten, ettd niitd kdytetddn puomin
ollessa ainakin ldhes levitettynd ja siten katkaistaan
vaunun kdyttd. Ldhes levitetylld puomilla tarkoitetaan
tdssd yhteydessd sitd, ettd molemmat puominvarret muodos-

tavat keskendin 180°:n kulman ' n. 20° tai 30°.

Kytkentdlaitteiden kytkentdelementit voivat olla mielival-

taisia tunnettuja laitteita, kuten esimerkiksi valosdhkoi-
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sid puomeja jne. Mahdollisimman hiiridttSmin kdytén takaami-
sen suhteen on suositeltavaa kuitenkin jdrjestdd kytkenti-
laitteita varten nokkia ja nokkakdyttdisid mekaanisia kyt-

kimid, jotka ovat toistensa suhteen kiidnnettivii.

Asetetun tehtdvdn ratkaisemiseksi vield tidydellisemmin on
keksinndn mukaisen leikkauslaitteen eridissi parhaimpana
pidetyssd suoritusmuodossa vaunun kidyttdlaite varustettu
ohjauslaitteelle sen kdynnistidmiseksi pehmedsti. Erittdin
suositeltavaa on tdlldin tunnetun, itseniisesti nousevan

vaiheenviistoamisohjauksen kdyttd.

Samasta syystd on tdssi tunnetussa parhaimpana pidetyssa
suoritusmuodossa ohjauslaite muodostettu siten, ettd kat-
kaistaessa vaunun kdyttdlaite vaunun nopeus vdhenee hitaas-
ti, toiminta, joka voidaan taata samalla vaiheenviistoamis-

ohjauksella.

Keksinndén mukaisessa leikkauslaitteessa on suositeltavaa
kdyttdd leikkauskoneen kddensijan alueelle jdrjestettyéd
kytkintd vaunun kdyttdlaitteen aktivoimiseksi, niin ettid
vaunun kdyttdlaite voidaan sen automaattisen ohjauksen
avulla saattaa ylipdidtdin vasta sitten kdyntiin, kun kdyt-
tdéhenkild tarttuu leikkauskoneen kddensijaan ja on kidyttd-

nyt mainittua kytkinti.

Etenkin suhteellisen pitkilld pdydilli varustetuissa leik-
kauslaitteissa on erittdin vaivalloista siidtidi nimi poydat
siten, ettd ne kulkevat tarkoin vaakasuorasti. Jos ndin ei
ole asianlaita, niin voi tapahtua, ettd leikkauskone 1lih-
tee kulkemaan kytketyn pistoterdn kanssa ja kiintai puo-
min, kun kdyttOhenkild pididstdd irti leikkauskoneen kiden-
sijan. Tdmdn estdmiseksi ehdotetaan nyt keksinn®n mukai-
sesti, ettd varustetaan vidhint#din toinen vaunun ja leik-
kauskoneen vdlisistd nivelistd lukituslaitteella ja leik-

kauskone lukituslaitteen irroitettavalla kytkimelld, jol-
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loin viimeksi mainittu jédrjestetddn tarkoituksenmukaisesti
leikkauskoneen kiddensijan alueelle. Mekaanisesti kdytettd-
vidn kytkimen sijasta kdytetddn edullisesti ldhestymiskvt-
kinti tai vastaavaa, joka asennetaan esim. leikkauskoneen
kddensijaan ja kdytetdan tistd syystd aina silloin, kuiten-
kin ilman voimaa, kun kdyttohenkild tarttuu kddensijaan,
niin etti vasta sitten voidaan lukituslaite irroittaa ja
puomi ja/tai leikkauskone kdidntdd. Koska tunnetut leikkaus-
koneet ovat niin kutsutun jalkalevyn avulla pdyddn padlla
ja tdmd jalkalevy on varustettu jdykdsti laakeroiduilla
juoksupy®rilld, joilla on voimakas suuntavaikutus, riittad,
ettd sijoitetaan yksi ainoa jarru vaunun ja puomin vdliseen
niveleen, koska suunnaltaan vakautetun leikkauskoneen ldh-
tiessd tahattomasti liikkeelle pdyddn kaltevuuden johdosta
puomin olisi aina kdannyttdvd, mikd voidaan estdd mainitun

jarrun avulla.

Keksinnén muut tunnusmerkit, edut ja vksityiskohdat sel-
vidvit seuraavasta keksinndn mukaisen leikkauslaitteen
erdin parhaimpana pidetyn suoritusmuodon selityksestd sekd

oheisesta piirustusesityksesté; piirustuksessa

kuvio 1 esittidid leikkauslaitteen sivukuvaa katsottuna siltad
sivulta, johon vaunu on jédrjestetty;

kuvio 2 esittdd sivukuvaa leikkauslaitteen osasta varus-
tettuna vaunulla, puomilla ja leikkauskoneella vaunun ajo-
suuntaan katsottuna;

kuvio 3 esittdid vaunun pddlle sijoitetun pylvdén ylempdd
osaa ja puomin sisempdd osaa suuremmassa mittakaavassa
kuin kuviossa 2 sekd varustettuna leikkauskuvana esite-
tylld jarrulla;

kuvio 4 esittdd pddllyskuvaa leikkauslaitteesta;

kuvio 5 esittdd kaaviomaista pddllyskuvaa molemmista kyt-
kentilaitteista puominvarsien ensimmiisessd raja-asemassa;
kuvio 6 esittdd kuviota 5 vastaavaa kuvaa, jolloin puomin-

varret ovat toisessa raja-asemassa;
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kuvio 7 esittdd leikkauskuvaa puomin keskimmdisestd ni-
velestd toisen kytkentdlaitteen esittdmiseksi;

kuvio 8 esittdd leikkauskuvaa leikkauskoneen ohjauskdden-
sijasta; ja

kuvio 9 esittdd keksinndén mukaisen leikkauslaitteen sdhkoi-

sen ohjauksen kytkentdkaaviota.

Kuvioiden 1, 2 ja 4 avulla selitetdidn ensin leikkauslait-

teen yleistd rakennetta.

Siind on pdytdlevylld 12 varustettu poytd 10 leikattavan
littedn materiaalin sijoittamiseksi sen pddlle sekd koko-
naisuutena numerolla 14 merkitty vaunu, joka kannattaa puo-
min 16 pddssd leikkauskonetta 18, ja jota voidaan ajaa
edestakaisin kuvioissa 1-4 nuolien A ja B suuntaan yhden-

suuntaisesti pdyddn pitkittdisreunan suhteen.

Vaunussa 14 on kulkusuunnassa perdkkdin kaksi akselia,
joista akseli 20 on esitetty kuviossa 2 katkoviivoin.

Ndmd akselit kannattavat kulloinkin ulompaa juoksupy®rii
22, joka tukeutuu ylh&dlli pOytdlevyn 12 pddlle, sekd ura-
pydrdt 24, jotka tukeutuvat kiskolaitteen 26 pddlle, joka
on kiinnitetty sivulla pdytdlevyyn 12 ja ulottuu p&ydin
pituussuuntaan. Toista akseleista kdytetddn kulmavaihteis-
ton 28 kautta s&hkdmoottorilla 30. Kiskolaitteessa 26 voi
olla hammastus tai rei'itys, johon sdhkémoottorin 30 kayt-
tdmd hammaspydrd kytkeytyy kdyttdlaitteen ja kiskolait-
teen 26 vdlisen liukumisen vilttidmiseksi. Vaunussa 14 on
tdmdn lisdksi alaspdin tydntyva tuki 32, johon on sijoi-
tettu kaksi tukipydrdd 34 kiertyvisti, jotka sulkevat vid-
liinsd pdyddn 10 telineeseen kiinnitetyn ja pdyd&n pituus-

suuntaan ulottuvan tukikiskon 36.

Vaunu 14 on varustettu myds yl®spdin ulottuvalla pylvddlla
40, joka kannattaa puomia 16 pystysuoran kddntdakselin
omaavan sisemmdn nivelen 42 kautta. Siihen on asennettu

nivelikkddsti puomin 16 sisempi varsi 44, joka kannattaa
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samoin pystysuoran kddntdakselin omaavan keskimmdisen nive-
len 46 kautta puomin 16 ulompaa vartta 48. Tdmdn varren
ulommassa pddssid on tunnettu ja ldahemmin esittidmdtdn nivel-
laite 50, jonka kautta leikkauskonetta 18 pidetddn korkeu-
deltaan sdddettivisti ja pystysuoran kddntdakselin ympdri

kiertyvdsti.

Timi leikkauskone on muodostettu ohjauskddensijan 52 muotoa
lukuunottamatta, joka kddensija on kiinnitetty koneen run-
koon, olennaisesti tavanomaisesti niin kutsutuksi iskutera-
koneeksi ja siind on sdhkokdyttdmoottori 54, niin kutsuttu
uloke 56, joka muodostaa pystysuoran ohjauksen pystysuo-
rassa suunnassa vidrdhtelevdd iskuterdd 58 varten, sekd
ulokkeen 56 piddhdn kiinnitetty jalkalevy 60, jonka avulla
leikkauskone 18 on huolimatta nivellaitteen 50 aiheutta-

masta painonkevennyksestd poytdlevyn 12 padlla.

Leikkauskoneessa 18 on kiddensijan 52 alueella vain kuviossa
9 esitetty kytkin 206 iskuterdn 58 kdyttdmoottorin 54 kyt-
kemiseksi ja katkaisemiseksi, kytkin H vaunun 14 kayttd-
laitteen ohjaamiseksi, jolta tdmd voi ajaa kdsinohjattuna
kuvion 4 mukaisesti oikealle tai vasemmalle, ja keksinnon
mukaisesti kddensijassa 52 kuviossa 8 esitetty kytkin, jon-
ka avulla saadaan aikaan mydhemmin selitettdvd automaatti-
nen kdyttdtila, ettd vaunu 14 ja puomin 16 osat voivat
13hted liikkeelle vain, kun leikkauskoneen 18 kdyttdhenkild
pitdsd kddensijaa 52. Tdtd selitetdédn yksityiskohtaisemmin

vield myShemmin.

Puomin 16 sisemmissd nivelessd 42 on varteen 44 kiinnitetty
akseli 64, joka on kiinnitetty pylvddseen 40 kiinnitettyi-
hin laakeripukkeihin 66 kiertyvdsti ja aksiaalisessa suun-
nassa siirtymattomidsti (ks. kuviot 2 ja 3). Tamdn akselin
pddlle on kiinnitetty nokka III', joka toimii yhdessd pyl-
viiseen 40 kiinnitettyjen kytkinten III ja IV kanssa -

kuten voidaan havaita erittdin selvdsti kuvioista 5 ja 6,
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ndmd kytkimet on muodostettu mekaanisiksi niin kutsutuiksi
rullavipukytkimiksi ja niissd on kytkentdtydnnin 70, joka
voidaan painaa kytkentidkoteloon nivelikki&sti asennetun
kddntyvdn kytkentdvarren72 l&pi. T&hin kytkentdvarteen
on laakeroitu tunnustelupydrd 74, joka tunnustelee akselin

64 mukana kiert3vdi nokkaa III'.

MySs puomin 16 keskimmiinen nivel 46 on varustettu akse-—
lilla 76,joka on kiinnitetty ulompaan varteen 48, ja joka
pidetddn sisemmdn varren 44 laakereissa 78 kiertyvidsti,
kuitenkin aksiaalisessa suunnassa siirtymdttbmisti. T&hin
akseliin on kiinnitetty pddllekkdin nokat I°' ja II', jot-
ka toimivat yhdessd sisempddn puominvarteen 44 lihemmin
esittdmdttémdlld tavalla kiintedsti sijoitettujen kytkin-~
ten I ja II kanssa. My®s ndami kytkimet ovat samoin kuin

kytkimet III ja IV niin kutsuttuja rullavipukytkimid.

Lopuksi on poytdlevyyn 12 kiinnitetty vield pditekytkimet
V ja VI, jotka toimivat yhdessd vaunun 14 kanssa ja kat-
kaisevat sen kdyttdlaitteen, kun vaunu on saapunut pdyddn

toiseen pddhdn.

Keksinndn mukaisesti nokat I' ja II' seki kytkimet I ja
IT on muodostettu ja jdrjestetty siten, etti ulompi puo-
minvarsi 48 voi kdintyd suuruusluokaltaan 20° olevan kul-
man verran molemmille puolille molemmista kuviossa 4 esi-
tetyistd keskiasemista 100 kdsin suhteessa sisempddn puo-
minvarteen 44, ilman ettd vaunun 14 kdyttdlaite kytketdin;
kytkinten I ja II sekd nokkien I' ja II' mddrittelemidt
kytkentdkynnykset on esitetty kuviossa IV numerocilla 102
tai vast. 104. Ulomman puominvarren 48 keskiasemille

100 on tunnusomaista, ettd ndissd asemissa molemmat puo-
minvarret 44 ja 48 muodostavat keskendin suoran kulman.
Jos ulompaa puominvartta 48 kdidnnetdin suhteessa sisem-

pdan puominvarteen 44 mydtdpidivddn, niin nokka II' ja
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ja kytkin II kytkevdt vaunun 14 kulkemaan oikealle (nuoli
B) , kun kytkentdkynnys 104 on saavutettu puominvarsien 44,
48 muodostaman kulman suurentamiseksi tai vast. pienentdmi-
seksi jdlleen, kun taas kddnnettdessd ulompaa puominvartta
48 vastapdivddn suhteessa sisempddn puominvarteen 44 nok-
ka I' yhdessd kytkimen I kanssa kytkee vaunun kdytdén kul-
kemaan vasemmalle (nuoli A), kun kytkentdkynnys 192 on
saavutettu puominvarsien 44, 48 sisddnsulkeman kulman pie-

nentdmiseksi tai vast. suurentamiseksi jdlleen.

Samalla tavalla ohjataan vaunun 14 kdytdn ohjauskytkentda
kytkimilld III ja IV nokan III' yhteisvaikutuksesta. Aja-
van vaunun 14 leikkauskoneeseen 18 aiheuttamien vastavai-
kutusten suhteen muodostuvat ihanteelliset edellytykset,
kun sisempi puominvarsi 44 tulee keskiasemaan 110, jossa
se muodostaa vaunun 14 ajosuunnan kanssa (nuoli A tai
nuoli B) 90°:n kulman. Lihdettiessd keskiasemasta 110
voidaan sisempdd puominvartta 44 k&ddntdd molemmille si-
vuille suuruudeltaan 40° olevan kulman verran, ilman ettd
vaunun kdyttd kytkeytyy automaattisesti. Jos sisempi puo-
minvarsi 44 saavuttaa kddnnettdessd mydtdpdivddn kuitenkin
numerolla 112 merkityn aseman suhteessa vaunuun 14, s.o.
kytkentdkynnyksen vasemmalle tapahtuvaa ajoa varten, niin
kytkin III ja nokka III' kytkevdt vaunun 14 kdytdn vasem-
malle tapahtuvaan ajoon (nuoli A), kun taas varren 44
kddntyessd keskiasemasta kdsin vastapdivddn vaunun kdyttd
kytkeytyy oikealle tapahtuvaan ajoon (nuoli B), kun sisem-
pi puominvarsi 44 saavuttaa aseman 114 (oikealle tapahtu-
van ajon kytkentdkynnys). Kuvioissa 5 ja 6 on esitetty
vasemmalle tapahtuvan ajon (nuoli A kuviossa 5) tai vast.
oikealle tapahtuvan ajon (nuoli B kuviossa 6) laukaisevat
asemat vield kerran erotettuina toisistaan, jolloin toimin-
taan tulevat nokat ja kytkimet on kulloinkin piirretty

paksummilla viivoilla.
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Kuvio 3 esittdd sdhkOmagneettista jarrua 120 puomin 16
sisemmdn nivelen 42 lukitsemiseksi. Siinid on pylvéddseen

40 kiintedsti yhdistetyssid kotelossa 122 sdhkOmagneetti
124, joka vaikuttaa akselin 64 akselin suuntaan liikkuvaan
ankkurilevyyn 126, kun se on virroitettuna ja sitten vetii
tdmdn ankkurilevyn koteloon 122 tukeutuvien painejousien
128 vaikutusta vastaan kuviossa 3 esitetystd asemasta
alaspdin. Vastatukilevy 130 on yhdistetty ruuvien 132 sar-
jalla kiintedsti koteloon 122 ja siind on laakeri 134,
jossa akseli 64 kiertdi. Akselin 64 alempi pdd on yhdistet-
ty vadntidkiekkoon 136 vddntdlujasti, niin ettd viimeksi
mainittua voidaan siirtdd aksiaalisessa suunnassa akselin
64 pdalld. Sitd vastoin ankkurilevyd 126 estetddn siten

kiertdmdstd mukana, ettd sen lidpi kulkevat ruuvit 132.

Jos sdhkOmagneetti 124 on virraton, kiristet#in painejou-
sien 128 ansiosta vdantidkiekko 136 vastatukilevyn 130

ja ankkurilevyn 126 vdliin, niin ettid akseli 64 ei voi
pyorid ja siten tdhdn akseliin kiintedsti yhdistettyd
Sisempdd puominvartta 44 ei voida k&ddntdi. Jos sdhkodmag-
neetti 124 on sitd vastoin virroitettuna, niin se vetii
ankkurilevyd 126 alaspdin, niin ettd akselin 64 ja siten

sisemmdn puominvarren 44 lukitus kumotaan.

Séhkdmagneettisen jarrun 120 muodostaman lukituslaitteen
ohjausta varten toimii kuviossa 8 esitetty, leikkauskoneen
18 ohjauskddensijaan 52 asennettu ja liikkumattomasti oh-
jattavan kytkimen tavoin muodostettu varmuuskytkin, joka
muodostuu olennaisesti muovisesta ulkokuoresta 52a ja
metallisesta sisdosasta 52b, joka on kiinnitetty eristys-
hylsyn 52c kautta sdhkdisesti eristetysti leikkauskoneen
18 runkoon 19 ja - kuten kosketuksettomasti ohjattavissa

kapasitiivisissa kytkimissd tavanomaista - muodostaa
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kondensaattorin toisen sivun, kun kdyttohenkild tarttuu
kiddellidsin kiddensijan 52 ulkokuoreen 52b. Metallinen sisa-
osa 52b on liitetty metallilevyn 52d ja Jjohdon 52e kautta
seruaavassa kuvion 9 avulla lihemmin selitettdvddn keksin-

nén mukaisen leikkauslaitteen ohjauskytkentdéan.

Keksinndn mukaisessa ohjauskytkenndssd leikkauskoneen 18,
vaunun 14 sihkdmoottorin 30 ja sisemmdn puominivelen 42
sdhkdmagneettisen jarrun 120 kdyttda varten on ensinndkin
padkytkin 200, jonka kautta se voidaan liittdd vaihtovirta-
johdon kolmeen vaiheeseen R, S ja T, keskipistejohtimeen

Mp ja suojajohtimeen SL. T&dstd pddkytkimestd johtavat joh-
dot platinaan 202, jonka pdédlle on muodostettu verkko-osa
204 24 V:n tasajdnnitteen tuottamiseksi. Tdmdn platinan
pddlld tidmin verkko-osan tasajdnnitteen plusnapaan tai
vast. miinusnapaan yhdistettyjd kohtia on merkitty merkeil-
1% (+) tai vast. (-). Leikkauskoneen 18 iskuterdn 58 kayt-
tdmoottori 54 on liitetty aina suojajohtimeen SL Jja se
voidaan liittd3i kddensijan 52 alueella leikkauskoneeseen

18 jirjestetyn kdsikytkimen 206 kautta vaiheisiin R, S, T.
Tdmidn kdsikytkimen edessd on liukurengaskontaktien sarja
208, jotka on jirjestetty nivellaitteeseen 50 puomin 16

padssd.

Leikkauskoneen 18 yldpuolelle on jdrjestetty kdyttdlajin-
kytkin 210 (ks. my®s kuvio 2), jonka avulla voidaan valita
kisi- ja automaattikdyttdtilan vdlilld; ensiksi mainitussa
tilassa voidaan vaunun 14 sihkSmoottori 30 kytked ja kat-
kaista kdyttdlajinkytkimen 210 viereen jédrjestetyn kdsin-
ohjausajokytkimen H avulla, nimittdin kontaktilla H1 va-
semmalle tapahtuvaa ajoa (nuoli A kuviossa 4) varten ja
kontaktilla H2 oikealle tapahtuvaa ajoa (nuoli B kuviossa
4) varten, kuten selvidd ldhemmin seuraavasta selitykses-
ti. Jos kdyttdlajinkytkin 210 on avoinna, kuten tdmd on
esitetty kuviossa 9, niin ohjaus on kdsikdyttodtilassa

ja kdsinohjausajokytkin H on toiminnassa, kun taas kdyt-
tblajinkytkimen 210 ollessa suljettuna +24 V:n jdnnite

on platinan 202 johdossa 212.
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Kuvion 8 avulla selitettyd, ohjauskddensijaan 62 asennet-
tua lukituskytkintd on merkitty kuviossa 9 numerolla 214.
Kuten jo mainittiin, t&8116in on kysymyksessd tarkoituksen-
mukaisesti toimintansa suhteen tunnettu kapasitiivinen
lédhestymiskytkin, joka on toisaalta +24 V:ssa ja toisaalta
kontaktisarjan 208 yhden liukurengaskontaktin kautta yhtey-
dessd johtoon 216 platinan 202 p&d&dlld. Niin kauan kuin
kdyttdhenkild pitdd kddessd ohjauskddensijaa 52, on siten
johto 216 +24 V:ssa. Tamd johto johtaa nyt toisaalta vah-
vistimen 218 kautta sidhkdmagneettiseen jarruun 120, niin
ettd sen magneetti on aina niin kauan virroitettuna ja
tekee jarrun tehcttomaksi, niin kauan kuin kdyttShenkild

pitdd kddessid ohjauskddensijaa 52.

Johto 212 johtaa vahvistimeen 220, jonka ulostulo on yh-
distetty tunnettuun vaiheenviistotusohjaukseen 222. Timi
ohjaa johdon 224 kautta tyristoria 226 ja on tunnetulla
tavalla muodostettu siten, ettd se antaa kytkettdessd sih-
kOmoottori 30 vield esitettdvien vidlineiden avulla t&min
ldhted kdyntiin hitaasti ja sitten kasvavalla kierros-
luvulla. Pdinvastoin lakkaa sdhkdmoottori 30 kulkemasta
hitaasti katkaistaessa se. Vahvistimen 220 tulee olla
muodostettu siten, ettd se alkaa toimia, kun kdyttdlajin-
kytkin 210 on suljettu, s.o. on asennossa "automaatti-

kdytts".

Johdosta 212 haarautuu johto 228, joka johtaa samoin kuin
johto 216 invertteriin 230 tai vast. 232, joiden ulostu-
lot on koottu yhteen NOR~ver&djdssd 234. Tdmidn loogisen lii-
tdnndn avulla saadaan aikaan se, ettd kytkimet I, II, III
jJa IV voivat tulla vain silloin toimiviksi, kun kdyttd-
lajinkytkimen 210 avulla on sdddetty kidyttdtila "auto-
maattikdyttd" ja kdyttohenkild kdyttdd tarttumalla ohjaus-
kddensijaan 52 lukituskytkintd 214.

Invertterin 230 ulostulo on yhdistetty johdon 236 kautta

vahvistimen 238 sisddnmenoon, jonka ulostulo on asetettu
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vaiheenviistotusohjaukseen 222. Vahvistin 238 on muodos-
tettu siten, ettd yhdessd invertterin 230 kanssa taataan,
ettd vaunun 14 sdhkomoottoria 30 kdytetddn vahvistimen

238 kautta, kun kdyttdlajinkytkin 210 on asennossa "k&dsi-
kdyttd". Tarkoituksenmukaisesti mitoitetaan tdmdn lisdksi
vahvistimet 220 ja 238 toistensa suhteen siten, ettd vau-
nun 14 ajonopeus on kdsikdytdssd vahvistimen 238 kautta

suurempi kuin automaattikdyt&ssd vahvistimen 220 kautta.

Kytkimet I, II ja III on kaikki muodostettu vaihtokytki-
miksi; kytkimelld III on tydkontakti johdossa 252, joka
vyhdistdd johdon 250 johdon 254 kautta vahvistimeen 256
vaunun 14 vasemmalle tapahtuvaa ajoa varten, ja lepokon-
takti johdossa 253, joka yhdistdd johdon 250 johdon 258
kautta vahvistimen 260 sisddnmenoon vaunun 14 oikealle
tapahtuvaa ajoa varten. Kytkimelld II on tydkontakti joh-
dossa 253, joka kontakti on jarjestetty kytkimen III lepo-
kontaktin jdlkeen ja on kytkimen II tyobkontaktin takana.
Lopuksi on johdossa 253 vield kytkimen I lepokontakti.
Johdon 250 johtoon 258 yhdistdvdssd johdossa 255 on yksin-
omaan kytkimen IV tySkontakti, kun taas johdon 250 johtoon
254 yhdistdvdssd johdossa 257 on ensin kytkimen IV lepo-
kontakti ja tdmdn jdlkeen jdrjestetty kytkimen II lepo-
kontakti sekd kytkimen I tydkontakti.

+24 V:n jannite voidaan kuitenkin myds asettaa siten valin-
naisesti johtoihin 254 ja 258, ettd toinen kdsinohjausajo-

kytkimen H kontakteista H1 ja H2 on suljettu.

Vahvistimien 256 ja 260 ulostuloista johtavat normaalisti
suljetut pddtekytkimet V ja VI sisdltdvdt johdot 262 ja
264 kahden releen relekddmeihin R1 ja R2, joista rele-
kddmin R1 sisdltdvdssd ensimmdisessd releessd on tyb-
kontaktit K1' ja K1", kun taas toisessa relekdamilla R2
varustetussa releessd on tydkontaktit K2' ja K2"; molem-

pien releiden ndiden tydkontaktien kautta voidaan siahko-
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moottori 30 siirtdd kuviossa 9 esitetylld tavalla ohjatusti

oikealle tai vasemmalle tapahtuvaan kulkuun.

Jos kayttolajinkytkin 210 on avoinna, s.o. keksinndn mu-
kainen ohjaus on kdyttotilassa "kdsikdytto" ja jos lukitus-
kytkin 214 on suljettu tarttumalla ohjauskddensijaan 52,
niin johto 250 on jadnnitteetdn. Jos kuitenkin kdsinohjaus-
ajokytkimen H kontakti H1 suljetaan, niin relekdami R1
vetdd, niin ettd ensimmdisen releen tyodkontaktit K1' ja

K1" suljetaan. Silloin on sdhk&moottorin 30 kuvion 9 mu-
kaisesti oikea sivu verkko-osan 204 miinusnavassa ja moot-
torin vasen sivu plusnavassa, mink&8 johdosta vaunu 14
saatetaan liikkeeseen kuvion 4 mukaisesti vasemmalle

(nuoli Aa).

Jos sitd vastoin kdsinohjausajokytkimen H kontakti H2 sul-
jetaan, niin johto 258 on +24 V:ssa, ja toisen releen
relekdami R2 vetdd ja sen tyodkontaktit K2' ja K2" suljetaan.
Silloin on sdhkomoottorin 30 oikea sivu verkko-osan 204
plusnavassa, vasen sivu miinusnavassa, niin ettd vaunu 14

saatetaan liikkeeseen oikealle (nuoli B kuviossa 4).

Automaattikdytdssd (kdyttdlajinkytkin 210) ja kdyttdhen-
kildn tarttuessa kddensijaan 52 (lukituskytkin 214) on
johto 250 +24 V:ssa, niin ettd kytkimet I, II, III ja IV

voivat tulla toimiviksi.

Jos sisempdd puominvartta 44 kddnnetddn myodtdpdivddn kyt-
kentdkynnyksen 112 saavuttamiseen asti vasemmalle tapah-
tuvaa ajoa varten (ks. kuvio 4), niin kdytetddn kytkintad
III, mikd saa aikaan sen kuvion 9 mukaisesti vasemman
kontaktin sulkemisen ja sen oikean kontaktin avaamisen.
Sitten johto 254 asetetaan +24 V:in, mikd saa aikaan sa-
man kuin kontaktin H1 sulkeminen, s.o. vaunu 14 alkaa
liikkua vasemmalle. Keksinnon mukaisesti ei voida lau-

kaista mitddn muuta toimintaa kddntdmdlld ulompaa puomin-
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vartta 48, koska johto 252 pysyy aina katkaistuna kytkimen
III lepokontaktin ollessa avoinna, ei-kdytetty kytkin IV
estii sen johdossa 255 olevan ty&kontaktin johdosta sen,
etti +24 V:n jdnnite ei voi saapua johtoon 258, ja lopuksi
kytkimen I kdyttd aiheuttaisi vain saman kuin kytkimen IIT
kdyttd, nimittdin +24 V:n jénnitteen asettamisen johtoon
254,

Jos sisempdid puominvartta 44 kuvion 4 mukaisesti k&dnnetddn
vastapidividn tapahtuvaa ajoavarten, niin kdytetddn kytkintd IV,
niin ettid sulkemalla sen johdossa 255 oleva tydkontakti
johto 258 asetetaan +24 V:in. Koska td1l16in avoin kytki-
men IV lepokontakti pitdd johdon 257 joka tapauksessa kat-
kaistuna ja kytkintd III ei ole kdytetty, niin ettd sen
tyokontakti pitdd johdon 252 katkaistuna, ei voida siis
laukaista kdintdmilli mielivaltaisesti ulompaa puomin-
vartta 48 mitidin muuta toimintaa kuin vaunun 14 ajo oi-

kealle (nuoli B) kuviossa 4.

Jos ulompaa puominvartta 48 kddnnetddn vastapdivddn kyt-
kentidkynnyksen 102 saavuttamiseen asti vasemmalle tapah-
tuvaa ajoa varten (ks. kuvio 4), niin kdytetddn kytkinta
I, joka sulkee johdon 257, mikd aiheuttaa saman kuin kon-
taktin Ht1 sulkeminen, s.o. vaunu 14 liikkuu vasemmalle

(nuoli A kuviossa 4).

Jos ulompaa puominvartta 48 sitd vastoin kddnnetddn myo-
tdpdivddn kytkentdkynnyksen 104 saavuttamiseen asti oi-
kealle tapahtuvaa ajoa varten, niin kdytetddn kytkintd II,
joka, koska kytkinten I ja III lepokontaktit ovat suljet-
tuja, sulkee johdon 253 ja johto 258 on +24 V:ssa. Seu-
raus on sama kuin suljettaessa kytkin H2, s.o. vaunu 14

alkaa liikkua oikealle (nuoli B kuviossa 4).

Vaiheenviistotusohjauksen 222 ansiosta lakkaa vaunu 14

hitaasti kulkemasta, kun ajokytkimen H tai vast. kytkin-
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ten T - IV se kontakti suljetaan jdlleen, joka oli lau-
kaissut vaunun 14 edelli olevan ajotilan -~ kdyttdlajissa
"automaattikdytts" sdhkdmoottori 30 pysdytetddn vaunun 14
kdyttdd varten siis hitaasti, kun puominvarret 44, 48 saa-
puvat vaunun 14 asemanmuutoksen ansiosta j&lleen salli-

tuille kulma-alueille.

Keksinndén mukaisen leikkauslaitteen parhaimpana pidetyssi
suoritusmuodossa on puominvarsien 44 ja 48 pituuden summa
suurempi kuin pdytdlevyn 12 leveys C (ks. kuvio 4) . Edel-
leen kytkentdkynnykset 102, 104, 112, 114 on valittu siten,
ettd kuviossa 4 suorin viivoin esitetyssi puominvarsien
asetelmassa kytkinti IV kdytetdidn ennen kytkintd I, kun
ajetaan leikkauskoneella 18 pdytdlevyn 12 vaunusta 14
poispéin olevaa pitkittdisreunaa pitkin oikealle. Timi on
siitd syystd tarkoituksenmukaista, koska muutoin t&ssi
ddritilanteessa vaunu 14 vol ajaa vdiridin suuntaan: Puo-
minvarsien 44 ja 48 vilisen kulmanhan tulee olla mahdol-
lisimman 1ihells 900; Siirrettdessd leikkauskonetta 18 oi-
kealle tdmi kulma suurenee, ja kun sitten tissi ddritilan-
teessa kdytetddn kytkinti I, vaunu 14 ajaa vasemmalle
(nuoli A), minki johdosta puominvarsien vdlinen kulma suu-

renee vield enemmin.

Keksinndn erdidn toisen tunnusmerkin mukaisesti nokat I’

ja II' on muodostettu siten, ettd kytkimii T ja II kdyte-~
tdédn molempia puomin 16 Ollessa levitettyni tai ldhes le-
vitettynd (puominvarsien muodostama kulma * n. 200). Koska
tdssd tilassa johto 253 on katkaistu kytkimelli I ja joh-
to 257 kytkimells 11, PYsSyy vaunu 14 paikoillaan. Timi
toimenpide mahdollistaa mm. sen, ettd kdsdntidmilly nopeasti
puominvartta 48 timi saatetaan kuviossa 4 katkoviivoin
esitettyyn asemaan, tai yleisesti ilmaistuna, k&&nnetiin
puominvarsien asetelma, ilman ettd vaunun liikkeet vai-

kKuttavat hdiritsevisti.
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Lopuksi voidaan keksinnén mukaisesti kytkentdlaitteiden
1, 1r, 1', 1I1', 111, IV, III' kytkentdkynnykset asettaa
pois toiminnasta siten, ettd vaunu 14 ajetaan toisen pdd-

tekytkimen V, VI viereen.
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Patenttivaatimukset

1. Leikkauslaite litteds materiaalia, kuten kankaita,
kalvoja ja vastaavia varten, joka laite on varustettu ply-
ddlld (10) leikattavan littesn materiaalin sijoittamiseksi
sen pddlle, pOyt&d pitkin kiyttdlaitteen avulla edestakai-
sin ajettavalla vaunulla (14), pdydin yli ulottuvalla ni-
velpuomilla (16), jossa on vaunuun pystysuoran akselin ym-
pdri kddntyvidsti sijoitettu sisempi varsi (44) ja viimeksi
mainitun kanssa nivelen (46) kautta pystysuoralla kd&dntd-
akselilla yhdistetty ulompi varsi (48), johon on sijoitet-
tu leikkauskone (18) pystysuoran akselin ympdri k&ddntyvisti,
sekd kytkentdlaitteella (206) vaunun (14) kdytdon kytkemisek-
si ja katkaisemiseksi ja vaunun (14) ajosuunnan ohjaamisek-
si, tunnettu siiti, etti vaunun kdyttolaitetta (30)
varten on jdrjestetty joko sellainen kytkent&dlaite (I, II1,
I', IT'), joka rajoittaa molempien puominvarsien (44, 48)
muodostaman kulman poikkeamia 90°:n kulmasta ennaltamddri-
tyn kulman verran, tai vaihtoehtoisesti, taikka edellisen
lisdksi sellainen kytkentdlaite (III, IV, III'), joka ra-
joittaa sisemm&n puominvarren (44) ja vaununajosuunnan (A,
B) muodostaman kulman poikkeamia 90°:n kulmasta ennalta-

mddrdtyn kulman verran.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, t unn e t t u
siitd, ettd levitetyn puomin (16) pituus on suurempi kuin
pOyddn leveys (C) ja ettd molemmat kytkentdlaitteet (I, IT,
', 11', 111, IV, III') ovat sovitetut siten, ettid leikka-
uskoneen (18) liikkuessa vaunua (14) vastapiditid olevaa poy -
ddnreunaa pitkin kulmittain olevan puomin (16) osoittamas-
sa suunnassa (B) sisemmdn puominvarren (44) seki tamin
kulkusuunnan (B) vdlistid kulmaa vasten oleva kyvtkentdlaite
(ITI, Iv, III') toimii ennen ensimmiisti kytkentdlaitetta
(r, 11, 1', 1I1'").

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen leikkauslaite,
tunnettu siitd, ettd puomin (16) ollessa ainakin

ldhes levitettynd molempia kytkent&laitteita (I, II, I',



19

70681

IT', I1II, IV, IITI') ohjataan ja vaunun kdyttdlaite (30) kat-

kaistaan.

4. Yhden tai useamman edelld olevan patenttivaatimuksen
mukainen kdyttdlaite, t un n e t t u siitd, ettd kytkentd-
laitteissa on nokat (I', II', III') ja nokkakdyttdiset kyt-
kimet (I, II, III, IV), joita voidaan k&ddntdd toistensa suh-

teen.

5. Yhden tai useamman edelld olevan patenttivaatimuksen
mukainen leikkauslaite, t un n e t t u siita, ettd ensim-
médinen kytkentdlaite (I, I', II, II') reagoi, kun molempien
varsien (44, 48) muodostama kulma poikkeaa enemmdn kuin

o o
n. 20" 90 :sta.

6. Yhden tai useamman edelld olevan patenttivaatimuksen
mukainen leikkauslaite, t unne t t u siitd, ettd toinen
kytkent&dlaite (III, IV, III') reagoi, kun puomin (16) ja
vaunun ajosuunnan (A, B} muodostama kulma poikkeaa enemmdn

kuin n. 40O 90°:sta.

7. Yhden tai useamman edelld olevan patenttivaatimuksen
mukainen leikkauslaite, t un ne t t u siitd, ettd vau-
nun kdyttdlaite (30) on varustettu ohjauslaitteella (222,

226) sen kdynnistdmiseksi pehmedsti.

8. Patenttivaatimuksen 7 mukainen leikkauslaite, t un -
nettu siitd, ettd ohjauslaite (222, 226) on muodos-
tettu siten, ettd katkaistaessa vaunun kdyttélaite vaunun

nopeus pienenee hitaasti.

9. Patenttivaatimuksen 4 mukainen leikkauslaite, t u n -
nettu siitd, ettd vdhintddn yksi nokista (I', II';
IIT') on sdddettdvissd sille jarjestetyn kytkimen (I, II,
III, IV) suhteen siten, ettd ndin voidaan s&d&tdid kdantos-

kulma, jossa kytkin reagoi.
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Patentkrav

1. Skdranordning f8r platta material s&som tyger, folier
och liknande med ett bord (10) f&r placering av det f&r
tillskdrning avsedda platta materialet, en ldngs med bordet

medelst en drivenhet fram och tillbaka forflytthbar
vaagn (14), en ledad utliggare (16), som stricker sig Over

pordet och omfattar en p& vagnen omkring en vertikal axel
svdngbart anordnad inre arm (44) och en med den senare via
en led (46) med vertikal svincaxel f&rbunden vttre arm (48),
p& vilken en tillskdrningsmaskin (18) 4r svadngbart anordnad
omkring en vertikal axel, jdmte en omkopplingsanordning
(206) for till- och frankoppling av vagnens (14) drivenhet
och styrning av vagnens (14) rorelseriktning, Kk & nn e -
tecknad av att fér vagnens drivenhet (30) anordnats an-
tingen en sdadan omkopplingsanordning (I, II, I', IT'), som
becrédnsar avvikelser fran en vinkel av 90° hos den av

de bdda utliggararmarna (44, 48) bildade vinkeln till en

pad forhand bestdmd vinkel, eller alternativt, eller utdver
den ovanndmnda, en sadan omkopplingsanordning (III, IV, III')
som begrénsar avvikelser fr&n en vinkel av 90° hos den av
den inre utliggararmen (44) och vagnens rdrelseriktning

(A, B) bildade vinkeln till enod férhand bestimd vinkel.

2. Skdranordning enligt patentkravet 1, kdnneteck -
n ad av att lidngden av den strickta utliggaren (16), &r
stdrre dn bordets bredd (C) och att de bdgge omkopplings-
anordningarna (I, II, I', II'; III, IV, III') anpassats
sa&, att wvid tillskdrningsmaskinens (18) rdrelse utmed den
mittfdr vagnen (14) beldgna bordskanten i den rdrelse-
riktning (B), som den vinkelstidllda utliggaren (16} ut-
vekar, den for vinkeln mellan den inre armen (44) och
sagda rdrelseriktning (B) anordnade omkopplingsanordningen
(ITT, IV, II1') trider i funktion fdre den fdrsta omkopp-
lingsanordningen (I, II, I', II').

3. Skdranordning enligt patentkravet 1 eller 2, kdnne -

tecknad av att bada omkopplingsanordningarna (I, II,
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', 11', 111, 1V, II1I') &r mandvrerade, och ddrmed vagnens
drivenhet (30) fréankopplad, vid &tminstone i det ndrmaste

strdckt utliggare (16).

4. Skdranordning enligt ett eller flera av f&reqdende patent-
krav, k innetecknad av att omkopplingsanord-
ningarna ir férsedda med kamskivor (r', II', II1I') och har-
med mandvrerade stromstdllare (I, II, III, IV), som &r

sviangbara relativt varandra.

5. Sksiranordnina enliat ett eller flera av féreadende vatent-
krav, k annetecknad av att den f8rsta omkopplings-
anordningen (I, I', II, I1I') reagerar, ndr den av de bada
armarna (44, 48) bildade vinkeln med mera an cirka 20° av-

viker fran 900.

6. Skiranordning enligt ett eller flera av fsreqaende patent-

krav, k annetecknad av att den andra omkopplings-
anordningen (III, IV, III') reagerar, nar den av utliggaren
(16) och vagnens rdrelseriktning (A, B) bildade vinkeln med

mera in cirka 40° avviker fran 90°.

7. Skiranordning enligt nagot av foreadende patentkrav, k & n -
netecknad av att vagnens drivenhet (30) &r forsedd

med en styranordning (222, 226) £6r mjuk start.

8. Skiranordning enliat matentkrav 7, kAnnetec knad av
en p& s&dant sitt utformad styranordning (222, 226), att
vagnens hastighet léangsamt avtar vid fréankoppling av vagnens

drivenhet.

9. skiranordning -enligt patentkrav 4, kAnnetec knad
av att minst en av kamskivorna (I', II', III') d&r instdll-
bar relativt den med densamma samordnade strémstillaren (I,
I1, III, IV) pad sddant s&tt, att den svidngvinkel &r in-

stidllbar, vid vilken stromstdllaren reagerar.
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