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(57) Kivonat

A taldlmany targya raktari arukezelé rendszer, amely oszlopok (1) legalabb két, egyméassal parhuzamos sora kdzott
kialakitott rakodotérben (3) mozgathaté legalébb egy rakodé-berendezést (4), valamint az oszlopokon (1) elrendezett
tarold egységeket (2) tartalmaz, ahol a rakodétérben (3) az oszlopsorral parhuzamos, elényésen két parhuzamos sinbdl
kialakitott palya (5) van elrendezve, és az oszlopokon (1) emelészerkezetnek a rakodd-berendezésen (4) kialakitott aktiv
emelbeleméhez (13) csatlakoztathaté passziv emelbeleme (1a), valamint a rakodétérben (3) az oszlopokhoz (1) legalabb
egy tovabbi, a palyaval (5) parhuzamos palya (51, 52) van régzitve, amely passziv emeléelem (1a) kérnyezetében réssel
(R) meg van szakitva. A talalmany tovabba olyan, a raktari arukezeld rendszerben raktarozott vagy raktarozandé
arucikkek mozgataséra rakodo-berendezést (4) is feltar, amelynek gépvéazaban (9) legaléabb egy gyijtéedény (8), valamint
legalabb az oldalsikjaira (9s1, 9s2) merbleges tengelyiranyban (M2) két helyzet kdz6tt mozgathatd, egyik helyzetében a
palyahoz (5, 51, 52) illeszthet6 kerék (6) van elrendezve, és a rakodd-berendezés (4) a raktari arukezeld rendszer passziv
emelbeleméhez (1a) csatlakoztathatd aktiv emeléelemmel (13), valamint az arucikkek mozgatéasara alkalmas manipulator
(11) van ellatva.
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Rakidsl frukezeld rendszer 63 rakoda-berenderds rakidn drukezeld rendszarhas

A falaimdny tangya rakidn drukezsié rendszer, amely ostlopak legaldbh két, egymas-
sal pirhuzamos sora kéz6l dslakitolt rakoddtérhen mozgathatd legaldbd sgy rakodd-beran-
dezest, valamint az osziopokon elrenderett tarold agysegeket tartalmaz, ahol & rakoddtéchan
az oszlopsorral pdrhuzamos pélya van sirendezve, 85 o ssziopokon emelszerkezeinek &
rakodd-berendesdsen kislakitol akdiv amelficlomaher csatiakoziathatd passziv emeldsleme
van rogritve, &8 a rendszer 8 rakodd-berenderds mezgasat verdrld vezérisgyséagel van
elatva, valamint olvan a rakodd-bevendszés, amely 3 taldimany szerindl rakidn drukersld
rendszerben rakidrozoll vagy raktarorandd arucidesy maozgatdsdrg alkaimas, 88 amelmek
gepvdzdban akiy emelalem, palyahor Hesstheld kerdk, a kerdk mikadistosdrs sxolpdis
Sajtdmi, valamint az Srusikkek mozgatésdra alkaimas esekds van alrendezve,

Az altalanosan siteredt automata rakidr drukeseld rendszeraket a raklarban, tabh-
nyire polockon tarolt drufdlesdgek téroldsi helyének felkeresdsére, és o obh arufelessget
tartaimand taroldegyséy, pl raldsp, lida, csarnagolo allomésra Wrténd szaliitdsara fajlosetet.
ek ki A rendszer 8njdrd szallité-rakods slems alkaimas arra, hogy & megleleld ténddegyas.
get meglaidiia, &5 & csomagold Somasra szallitva lehetéve tegye, hogy a csomageibalioms
SOn xex vagy gépl erdvel Svegyék a tarolbegyssghd! a megleleld drufsleséget, 8s a rendel
fetes helysre tovabbitandd ceomaghan halyezzék o, esslleg mas druddleségekiel egylft. A
szdlfittelem ezt kdveiber visszaszaiite a taraidegységet & rakidr meglelald troidhelyére.

A legtobb automata raktdr egyis tegnagyobl hatrdnys, hogy & raktdr eqy polcsord.
barn egyidejiley csak agystien szallitdrakadd alam dolgozhat, gy annak a maximals telie-
sitrmenye hatdrozze meg az adoft raktdrban iddeqyséy alatt végrehaithatd miivaletek, vagyis
sz idbegyséy alalt mozgatolt trold slemel szamat, A szafiité-rakedd slomek parhuzamos,
vagyls azonos polosorban egy iddben végeett munkaidra nince lehetdssy. Nasonld meg-

odst ismertet a US 6,528,440 B kozzstétel irat, ahol a raktdrrendszer scdmos polchelvbsy

all, amelyek tébb szinten vannak elrendezve, és gy rakeddpalys hisddik visssinesen o
polo szintek mentdn, & polchalyek eidl rakaddlemazak helyarkednek el ameiveken verstd-
semek vannak. A vezetSelomeken seallittesziictk vannak srandasve, amelyekhez Higgd-
leges Ronvejorok emelik fol 2 raktarozanidé drucikke! feltalisn ladakatl, vagy raklapakat, ame-
tyaket a rakoddlemeren vizszintesen fulé seallitdearkazsk a polchelyekre betolnak, vagy
onnan kitanak. Ennsk a megoldasnak nyivanvals hatranya, hogy rendkivill beruhdsas igé-
nyas, met minden agyes polchoz emeiBesskézaket &g sesl tdesskoztket kel teleplien.
Ennek a hdtrdnynak a kikiiszdbildedre 3 HU 220022 fisz. szabadalom olyan sirenda-
zest lsmentst raktdrozdshor, amely oszlopokan elhelvezeit polcokal tadaimazd rakidg all-
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vanyt, 3 rakian slvdny kivant polcahor mozgathald rakodt szerkezstet, &8 dut YROY arnak
terolasdna szolgdld farolbesskant & polookra afhalyeznl vagy 8 polookedl levennl, és ol8in
helyre mozgaint képes rakodd esckést tartaimaz, & rakian allvanyhor passsiv emelbeszkaz
van tirsitva, &8 a rakedd szerkszet sitin Glvonalon kirlekedni képes Snjdrd rakodd sserke-
zetkent var kialskitva, A rakodd esskiée 8 rakodd-berenderdsen van sihelyezve, lovabba g
rakodt sperkezeten a passalv emelbszerkezeiiel Osszekaposcihatd és azzal egyittmikacve
a rakodd szerkezetet a kivant polchos tovabhitd akilv emelfeszkiz van shrendesve.

Ez a megoldas @ rakidn tarold egységek (adak, radiapok} robotokkal megvaldsitott
kezeldsdvel magoldia » pdrhuzgmos mikSdés emiitett prablémajat, mivel az énjard rakodd
szerkeretre szevell akiv emeld szeckezel, amely céiszerden maghajtolt kétdldob, a pole-
rendszernre szerell passzlv szerkezethez, célezeriion kitdiher kapesolddik, és mint agy B,
s@ajat magat emell fel @ megfeleld tarold egységhez, pl. laddhoz, amelyet 3 helyérd! kiemalve
a csomagoldiiiomdsra sedilit. gy sgy polcsoron egy ddben {Gbb dnjard rakodd szerkeret
vagy rakode gép is dolgozhat pdrhuzamosan, 10bbestrisére ndvalve az adoft K& glalt be- &8
kitarol tarold egységek (ol 1adak) sramat Bérer s megoidas sokkal hatékonyahb, és bery-
hészasi kalisdge sokkal kisebh, mint 3 korahban aikam&mﬁaumm&& rakidrkezald rendaze-
reké, tovébbra s szamolnunk kel azzal a hatrdnnyal, hogy egystien, vagy nshany {éteinyi
arufélesédonek 8 csomagoléaliomasra szalitdsshoz egesz tarold sgységat (ph ladat, rakia-
pat) kel ol 3 csomagolddliomasrs szallitan, ahol & tarald egységhdl kiemelik — vagy abba
behelyesik - a szikséges drumennyisdgst, majd a taroldegysdget vissza kell vinni a rakise
teriielre, és 8 polerendszerbe megieleld helysre betdroini. A t8rols slem (pl. 18da, rakiap} ki-
emelése, Kiszallitdsa, majd visssasssiitiasa és beldroldsa felentds B! vesz igénybe, pdldau
alikatrész rakidrozas, vagy altalaban alyan kereskedelmi tevékanyséy esetén, amalynek so-
rarY szamos Arucikk kaztl drucikkenként egy vagy legfeliebl néhdny darabot kel kitdroln,
esetfleg ax deszes szikséges da egyenkéntl lihordasa sok idst vees igénybe, vagy sok ro~
botnak kell parhusamosan doigoznia. Ezekben sz esetekben szémos olyan lAdat kel kihor-
Sani a kigdd pontra, ameiybél cask ogy-két drucikket vesrnek ki, majd & Bdat vagy rakiapot
& maradék mennylsdggs! vissza kell roint B nem csak hosszd idét igenysl, haneny sner-
glmsziksdglete is telemes, mert példiul 100 termdket tartalmazd taraidegyedgst a lefes
mennyiseggel kell kitdrolnt ahbhoz, hogy sgyetien darabot Rivegyenak beidle, maid 8 maraddk
99 darabbal egyllt vissza kell szallitant & polorendszerbe. lav & mozgatasra forditolt ansvgia
89%%-a feleslegesen kerill futhasenaliers.

Exrel szemben a kézi kezelésl rakigrakban a raktdros altalaban sldre tervereft beja-
raei Gtvonal mentén farjas viglg a rakian, vagy snnak egy reszél, ds gyt eszkozhe Gellem-

zben Wddba, raklapra, sth) rakodia = sxlivseges termskeket. Hyenkor @ rakidres a pobordl
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csak Azt a mannyisdget vesz le, amire Sppen szikssy van, felesieges drumozgatds nem 8
tenik. liyen megoldast ismertst @ US 2011142881 &1 kozzatatali irat, ahol a komissides 8Gy-
$&g szdmos laddval dolgozik, amelyek Sruldlessgeniént ppymas meliel, alal &s HI8Y slran-
dezsit polookra, mint tdrold egysdgskie Srkeznek szdiitdberandards segitsdgével, majd a
poicok elflentétes vegén kézi ertvel lovehetdk, és & koidnbézé drucikkekbsl Osszediithalo a
meagrendell fartalmi coomag. A raki&rosok jetasamanak ndvelésdvel a kapacitds szabadon
vaifoziathald, egy polesorban 169bb rakidros is doigozhat egyszerre. Ezént oz & megoliss ha-
tekonyabl, rugalimasably, mingt 3 tsliesen automatisalt megolddsok, viszont Siémunka igénye
mial Enyagesen koltségesebh.

Célkiftizdatnk ezéd o taldimannyal az, hogy olvan raktan drukezeld rendszert dai-
gozzunk K, amely 816 munkaerd alkaimazésa nelkdl kiszobdh & a technika allasa sxeringt
megolddsok htrdnyall, vagyis ¢ raktdrazolt drucidkek kis tételben, gépl erdval t6ctdnd k- g
betarclésdhor nincs saiikséy sem ar Sruckket tartalmazd, a raktdrban elhelverett tarold
elem (pl. i4da, raklap) kiadd munkadilomasra &tand szallitasdra, sem a rakodd-berendesés
talajra eresziedasére minden sgves raktén irols egyssy felkeresdadt kivetben, szzel lslen-
ths menmyisegd energiat, b, &5 &bmunkst takaritva meg.

Uelkitlizéstink & taldimannyal tovabba az, hogy olyan rakian rakodd-berandezist ala-
Ritsunk ki, amely a polorendszerben elendesed Hrold alembdl, {pl 1adahdl, raklaprdh) syyet-
fery drucikket s képes ki- vagy betaroiy és az fgy Csszegylialt arucikkeket a rakidd kiadd
munkaaiomasra fovabbitani, vagy onnan mikdérozandd drucikkeket a polcrendsser sife
meghatarazolt tarold syységeibe szalltant,

Célkittiedalinket olyan rakiar drukezeld rendszer kinlakitasaval vaibsitottuk meg,
amnely oszliopok legaldbh k8t egymaseal parhuzamos sora kBeat KialakRot rakoddtérben
mozgathalo legaldbb sgy rekodS-berenderdst valamint az vsziopokon srendezeft tis
sgyseqeket fadalmaz, ahol 2 rakoddiérben az osziopsarral pérhuzamos pdive van sirendes-
ve, $s az csslopokon smsiészerkezetnel o rakodd-berenderdsen kialakitolf aktiv emsitele-
mehez csaliakoztathatd paseziv emeldelome van Ogeitve, &3 @ rendeser g rakodd-barande-
2és mozgdsat vezsrd vezsriegysdags! van elidtva, és a rakodétérben az osziopokhas leg~
alabd egy tovabhi, & palvdval parhuzanos pdlva van rogeitve, valamint & rakodd-berenderzas
gydittedénnyel, 82 Srucikie tSrold egysegrdl gyiitbadénybe mozgaissdra alkalimas et 1w ER
Btorl, és legaldbb a rakedd-berendezés Sidalsivjaira merbleges tengalyirdnyban két hely-
zot kiziit mozgathatd, & palydhes Besrtheld herekekked, valamint @ kerekek hajidssra &3
tengelyirdnyd mozgatasars akaimas hajtdmdvel, tovabbs a rakodd-berendezss aldiv emeals-
slemének 2 rakodd-berendezés oldnial sira merdleges irdnyhan két helyset kozat mMozgS-
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tasara & meghafidsara alkalmas hajidmidvel van sligtva, s 3 tovabbi pélya a passziv emes
iEelem kimyezetsben réssel mey van ssakitva,

A rerdsser 1bh parhuzamos osziop soral s rakoddtérrsl van Walaklva, &5 az oz
topok sorairy merbleges, a rakodd-berendazés maguezeidsérs szolgald, ket parhuzameos
sinbdl Kialakilof! paivaval, és o rakodd-berendezés o palyahoz Hleszthetd, o rakodd-berende-

s magassaginak irdnyaban ket helyzet kazstt mozgathald kerekekkel, velamint a kerekek

hajtasars €5 8 két helyzet kozoti mozgalésdra alkaimas haidmivel van slidva, valamint az
osziopek sorara merdleges pélva legaldbd egy, az gsziop sorral parhuramos pélydval ke-
raxsrtexddést képes,

Avendszer ax osziopok sordra merGisges, legaldbb egy tovabbi palydval van lidtva,
&5 az ostlopok sordra merSleges palyak kozaw fogudleges tavolsdg legaldbb o magasssg,
valamint ax osziopok sordry merdlages fovihbi palya legalabb egy, az osslop seral parhu-
zamos palydval keresziezddést képex.

Az oszlopok sordval parhuzamos pélyak késatt gglleges WBvolsdg legalébb a ma-
GE854g.

Ax arucikkek mozgetasdra alkalmas manipuldtor a rakodd-berenderds gépvazan ki-
alakiiott vezetdsinen van sirendesve,

A rakodb-berendezés oidalsikanként legaiabb ket par kerékke! van elidtva, ahot o ke~
vék parok berekeinek tengehtavolssgs legalabb egyentd, vagy nagyobb, mint a rés sedies
sége.

A tarold egységek ar vsziophoz rdgzitett vesetbeleman, a rakoddtér frdnyaban eb
mozdithatdan vannak elrenderve, és a rakodd-barenderds a tarold egységek megvezaidsé-
re, megtartasara és az osziopok sordra merdleges irdnyd mozgatdséra alkalmas vondelem-
mai van alidtva.

A gylijiSedény a rakodd-berendezéshez eldnydsen aldhatban van réigzites,

Célkitizéstink megvalositasat szoigala tovabbé az e rakodd-berendesds s, amely 8
talabmany szerintt rakidn drukezeld rendszerben rakidrozolt vagy rakidrozandd drucikkek
mozgatasara alkaimas, &s amelynek gépvdzdban akilv emedelem, palyahoz Hleszthetd ke-
ek, & kerék mikodtetéstre sxalgsld hajtemil, valamint az drucikkek morgatassre alkalmes
eszklz van eirendezve, és a rakodd-berendezés a gépvdzhan elrendezett fegaldbb sgy gyl
eddnnysel, valamint a rokodd-berenderds legalabb oldaistkiaira merdlegss tengsiyirdnyban
k&t helyzet kdzdit mozgathatd, egyik helyzetében palydhoz Heszthetd kerdkkel, tovabiha o
rakodd-berendezés oldalsidara merdleges iranyban ket helyzel kbzdtt mozgathatd, sgyik
helysatében a rakidn srukezsld rendszer passziv ameldeleméher csatlabontathald sitiy
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emelialommel van eldtvy, 88 az drucilibsk mozgatisdre alkalmas sszkdz az Srucikknek 4.
it egysegrdl gylitteddnybe mosgatdsira allsimas manipulator,

A rekodo-berendezds tarald egységel megveselésére, meglartdsdry &s & ralddn
Arukezeld rendszer osziopainak sordra merdleges fdnyl mozgatdssra stkalmas vondelem-
et van slidlva,

A rakodo-bersndezés célszerlen alsd ds felsd helvzet kazatt mozgathats, alsd haby-
seteben a rakidn drukezeld rendszer palydjira merdleges helyzetl pdlyahoz Hleszthetd ke-
réakisel van sildtva, '
manipuldtor a vondelemek [GI5H, 3 gépvézon slrenderett veretdsinen van slrendesve.

A gylitdadény & gépvazhoz oldhaiden van csatlakoztatva,

A taldimanyt a tovabblakban & csatol ralzrs hivatkozdssat ismerdeliik részletesen. &
raizon az

1. &bran a talaimany szerinll automaty rakiar drukersid rendszer agyik celszerd kivi-
tel slakidnak részisle ldthatd, a

2. dbra a taldimany szerint rakodd-berenderzés felépitdedt dbrdzolia, a

3. abran 3 faldlndny szetindt rakadd-berendezést fathatiuk, amealynek kerskel a D&~
fean helyeskadnek of, 2

4, abra tovabbi palyak hislakitdsst mutatia be, az
8, abra rakoddterek KOzl tovabbl pdlyak kislakitdsst mutalja ba, &
8. dbra % rakodé-berendezés athelverkeddsd! mudatia rakoddarel kKastll, tovabbi

palvén, a8
7. abran & laidimany szerintl rendezer mikSdasst bemutald, a taldimany scerindi rak-
tari drukezeld rendszerrs! felszeralt rakiaet isthatunk foltindzetbern, da o
Ta. dbra a 7. dbwa ebbinézste.
Az 1. abran a3 taldimany szerintl avtomata rakiad drukezeld rendsser sgvik célezerd
Kivitell alakjdnak résziste Mthald. Az automats raktdr arukezeld rendszer ebben a kivial
atakban 1 oszlopokon elrendezst 2 throld egyedgeket (9. 1adat konénert, rakiapol, polnoty,
vatamint az 1 oszlopok alkolia csziopsorak kSzst Kalakiiol 3 rakoddtérber muozgathatd 4
rakodo-berendezést tartalmaz. A § rakodbiér alsfdn az esslopsorral parhuzamosan, shhan a
Kivitell alakban két parhuzamos sinbd! kalakitott § palve van slrendesve. A 2 Hrolé egysé-
gek célszerien 3 3 rakodéiér idnyaban 21 vezstdelamekan {&d. L-profilon, glrgdsoron) sb
mozdithatdk, jollehet a taldlmany szerintl rendszer megvaldeithatd az 1 osziopokhoz réigzi-
telt, nam mozgathald I t@rold sgyedyekiel s, A 2 tarold sgyeegek 2a feliletdn rakidrozol
arucidel vannak elhelyezve, vagy rakidrozandd drucikkek halyezhetdk el AS egyss 1 osx-
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iopskon emeiBezerkezel 1a passziv smelsleme, cdlszeriien az 1. dbwdn is megfigyethets
fogasise, amelyher ar emeldiszerkezet 4 rakods-berenderdsen kialakitolt 13 aktv ameid-
sleme kaposolddhat, amennyiben a 4 rakodd-berendezds ameldse szikségesse valik. Fo-
gasiec Kivitelll 1a passeiv emsifelem esetén a 13 akiiv emelbelom pl. hajtolt fogaskeréiket
vagy & 2. abran lathatd 13a gorgds lnccal, sz dbrakon nem &thatd emeldkate! kiviteld 1a
passziv emelbelem esetén kitdldobbal van elidtva. A 4 rakods-berenderss a 3 rakodsisrhen
az 3 palyahor Heszkedd § kerskeken mozoghat az § paiva mentén.

AZ abwan ldthatd, hogy az osslopsorok mentsn, 2 8 rakoddtéren kKivld, az 5 palyara
merdleges, &5 azt keresziezd Sa palva van kialekiva, amelyen a 4 rakodd berendesés ol 3a
rakodateret kdzelithet mag, amelynes talajan az 5 palyahoz hasonid 5 palya van kiképeszve.

A 4 rakodd-herendezés cblszer( feldpitéadt a 2. abran szemiéiietitik. Ebbery g kivited
alakban g 4 rakodd-berendesds 8 kerskeken az 5 pélya mentén, 7 kerekeken ax Sz palya
menién mozoghat, A &, 7 kerekek # 4 rakodd-bevendezés 5, 5a palys menti mosgatdsdt, va-
farmint & 4 rakodd-berendezés 91, 82 cidaisikjdra merbleges M2 tengelyirdnyban ket hely-
zet kSzOt mozgatasat szolgdlo hajtdmivel vannak slidtva, A 7 kerekek & 4 rakodé-berende-
zee § kerstéhez viszonyitva figgdlagesen két helyset, egy alsd helyzet &3 agy felsd kozon
hajidmivel mozgathatdk, $s mindkét halyzetben régeithetdk, A 4 rakodd-berendezdésnak el
han a kiviell alakban a 881, 982 cldalsikjsra merdleges oldalaln legalabb kétkét 7 kereke

Amennyiben a 4 rakodd-berendezss 7 kerakel az 8a pitlya TOIOH helyszhednek &, mi~
kzben 3 4 rakodd-berendezss B kerekain az 5 palvan 8, a 7 kerskekel aled helvzatbe alit-
va az 3a palydval érintkezéshe keriinek, S8 a 8 kerskek 3 4 rakodd-berendazdssal aguitt
slemetkadnek az § palydrdl Bkkor 3 4 rakodd-berendezés az Sa palva menién gbrdidhet 7
kerskain a 3, 3a rakoddterekre merSieges franyban. Amennyiben a 7 kerskek felsé helyzet-
bery vannak, 3 4 rakodd-berendezés az § palya mentdn gdrditihet 8 kevebsin 2 3, 32 rakodd-
terben. Természelesen 3 taldimany sserindl rendszer legegyszaribb kivitlell alakidban,
amelyben csak agy 3 rakoddiér van, 8 7 Serekekre & ar Sa pdlyéra nincs seikség.

A 2, dbrdn lathatd cdlszerd Kivitell alskban 3 ¢ rakodd-herendezss k&t B gydiiSedény-
nyel van elldtva, amelvek 3 4 rakodd-heranderés gepvizdba vélsxerian slidwlithatdan i
teszhadnek. Ebben a kivitell alskban a 2 taroldegysdgek 21 verstdelemeken helyerkadnsk
el, @zér a 8 gylijidedények BBk & 2 tro egységek megvezetésére s meglandsdrs akal-
mas 10 vondelem, pl sz dbran Jathatd végielenitett vondiane van sirendezve. amslivel a 2
tarold agység 8 31 vezetdslemeken {ph L-profilon, gingéeoron) M1 irdnyban g 4 rakodd-be-
rendezes 8 gépvazan belidre, 2 § gylitbedények 8 vonhats, A 4 rakoadd-herendezds t6bbh
3 gyijiSedénnysl is Kalakithatd,
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A 4 rakodd-berendesés § glpvdran A wanyban, pl 12 verstdsinen mozgathatd 13
mranipuldtor a 2 1amld sgységeniagységben elhelyszet! thrgyat megragadhatis, 83 3 Ja feli-
gt folemethell akkoris, haa 2 aroldegység nem mozgathatd M1 franyban, mivel @ 11 ma-
nipuidior a 8 gépvasra szarel 12 vezeiSsinen eimezduthat, &5 benyiihat a rogeitett 2 Brais-
egysey I8 & 11 manipuldor olvan sszkizzsl is fal lohet srersive, amely lehetdvé teszt ax
sgyes drucikkek sgyedi folismerdsat A termakek meglogdea ridnhet pl. vakuummal, QY
myechantkus fogdkarckial, de sleidromagnessel fs. Amennyiben a 2 tarold egységet 5 10 ve-
ndelony a 31 vezetbalomre, (pl. Lywolira, gorgdsorra) visszatolls, sz drucikk 2 11 manipulé-
torval a 8 gyditdedénybe helvezhstd.

Mivel a 21 vezettislemen slrendezatt, vagy az 1 oszlopokhoz régzitett 2 taroldegysé-
gek tibh ssinten s slhelyerhetdk azr 1 osziopok k8z6H, szikségessé vathat a 4 rakodd-ba-
rendezés felemelése 3 rakoddidrben. Ennck éndekében g 4 rakodo-berendesést 13 aktiv
emeltelems, pl fogaskarék, 13a gérgdelane, az 1a passziv emellelemmel, pl fogasidoce!
kapesolddva smelderdt foit &i a 4 rakodd-berendesdars, amely gy @ megfeleld, 21 vezstd-
alemen shelyezkedd 2 térold sgyséy magassagba emelhetd Ugy, hogy a 21 veratéalam,
pl. L-profit, gérgdsor, &s a 10 vondalemsk egy sikian helyezkednek ol A 13 aktiv emaideiem
8 4 rakadd-berendezés 81, 9s3 oidalsikjaibol kimozdithatd dgy, hogy 3 13 aktiv smeadealom,
pl. 13z ghrglsiane az 18 pessziv emeidelemmal gl fogaskéccal kaposolddjon, miy & 4 rako-
do-berendszés vizezintes mozgasst megelizden a 9e1, 852 oidalsikon baltire mozgathald,

& 3. abran g taldimany szednt 4 rakodd-berenderast thatfuk, amslynsk § kerakesl
az & palyan helysekednek el Az dbran megligysthetd, hogy a § kerekek ebhen 8 fslyzatben
Kiginak 3 4 rakodé-berendesds 8 vérdnak Osi oldalsikiabdl, allentétben a 3 abeén Bthats
helyzeliel, ahol a 8 kerekek 2 851 oldalsikon beltl vannak. A 6 kerekek 3. dbran 1athatd, kigh
B helyzatikben rogeithetdl, Az 1 cszlopokon az § palyahoz hasonid 51 palvak vannak rég-
sitwe §la konzolokkal Az 1 osziopoken fovabhl magasabl szinten elrendezett 52 pdlyak is
régithetdk 52a konzolokkal Az 81, 52 payak az & palyatd sitéréen nem folvamates 51, 52
palyak, mivel gz 18 passziv emeiBelem keresstes ax 81, 52 palvakal. Exént az 1a passziv
smelbelom kizelében az 51, 52 paiva a 4. sbrén athatd modon megszakad, R rast képez,
majd folytatodik. Egy kiviteli slakban ax 51, 52 palya két, egymast kivetd 511, 512 pélyasza-
Kasza Uzt R rée soélessége kisehb, mint § kerék amerdie, de nagyobb, mint gz 13 sty
smeibelom seélesséye, igy a 6 kerdk Algdrdothet az R résen. Egy célszard Kivitel slakban
azonban egymds mellett, a 2, Abrdn is Wthate médon, Ss1, Gs2 sldalsikonként legalabh kat
par € kerdk van elrendezve, amslyek engeiviavolsdga a paron belil legalabb egyents, Y83y
nagyobl, mint az R rés szélessége. lgy a 4 rakodd-berendasés akadozas nalkll haladhat ax
51, 52 pélyan, Az 51, 52 palvak skalmazssa szikségtelenné teszl, hogy az 51, 52 palvan
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tartdrikods 4 rakodd-berendezés leereszikeditk ax § palyara ahhox, hogy tavolabhl 1 oszio-
ségeket keressen fel Az §1, 52 palyak tetezdleges szémban &s magassaghan elrendezhe-
18k,

Az 51, 52 palyak srendezéssher hasonidan fovabbl Sat, Sa2 palydk rendeshetdk of
az Sa palya 868, az 5. abran thatd médon, a 3, 3a rakoddierslre merlleges kit oszlopaar
k7B, Az sbran az Sa1, Sa2 palydk folvtonosak, mivel a 4 rakodd-berendezés emelése csak
az 51, 52 palyakra merdlegesen bedpitett 1a passziv emsidelemekern valdsul meg. Az Sa,
5a1, 5a2 palyak minimalis magassagktlonbsdge lagalabb akkora, hogy alsé helyzetben levd
7 karekeken tamaszkodd 4 rakod-berendezés telies H magassga (8. dbra) elfer ket, az 1
csziop magassaga mentén szomezédos Sa, Sal, 5a2 palya kizotl Az Ba, Sat. 5a2 palyakat
célezeriien 5, 51, 52 palyak kerssziesk annak érdeképen, hogy a 4 rakodd-berendesds
barmely Sa, S1a, 82a pdlydrd barmely 3, 3a rakadétébe bejuthasson.

A 6. abran 2 H magassagl 4 rekodé-berendezés ax 59, Sal, 5al palyan helyezkedik
el 7 kerekel alsd halveetikben az Sa, Sat, 5a2 pélydra Meszkadnek, mig a 981, 882 oidal-
sikbal kidlo § kerekel kilisd helyzeiben vannak.

Az ismertetett megoldds alkaimazdsdval a 4 rakodé-berendezés & 2 1&rold egysege-
ket nem szallitia o a 3, 3a rakoddiérbdl gy olyan M munkadliomasva (7. 4bra), ahol a 2 taro~
(6 egységeken tarolt arucikk pl. kézl erdvel kivehatd a 2 taroldegyssghdl, hanem ax Gesze-
qydiitat druclikeket tartalmazd § gyliiibedényt jultatia &l a megfelald 2 tarold egységekhez.

A taldimdny szerint 4 rakodd-berendezés tehit 2 taldlmany sserinti rakidn dnukezeld
repdszerben rakidrozolt vagy rektdrozandd drucikiek mozgatésara szolgdl, és a technika al-
lasa srerint ssskietkhoz hasonidan B gépvazan 13 akilv emeldelem, az §, 51, 52 palyahoz
Hesskedd 8 kerék, a 8 kerdk mikddietésdre szolpdld hajtdmi, valamint az drucikkek mozga-
thedra alkalmas esckés van elrendezve. A taldimany szerint 4 rakodd-berandezds sgytk ol
szerl kivitell alakiskan azonban a O gépydzén elrendezett legaldbb egy 8 gyljtbedénnyel
yalamint @ 4 rakodd-berendezés 081, %s2 oldalsikiaira merdlegss M2 tengelyiranyban leg-
alabb két helyzet kézdtt mozgathatd, agyilc helysetében a 5, 51, 52 palyahox Hleszkedd B ke-
rékkal, tovabbe o 881, B2 oldaisikiaina merdleges M2 rdnyban két helyzet kiziit mozgatha-
16, egyik helyzetéhen a rakidr drukezald rendszer 1a passziv smelielemahez csatiakozd 13
akifv smeldelammesd van allilva, s Az drucikkek mozgatasdra akalmas esaklz az aruckk-
nek 2 trold egyséordl § gyliidedénybe mozgatdsdra alkalimas 11 manipulator. Ez a kialaki-
tas lehettive fesl, hogy 8 4 rakodd-berendezés egyrésst osak a kivant arucikket széliitsa ki
vagy be a rakidrbdlirakidrba hasonid drucikkek tomegdt tartaimazd 2 tarold agysegek he-
fyelt, &5 ne legyen sxlkség arra sem, hogy & 4 rakodé-bersndezés & rakidr talajdra vissza-
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arsszkedien ahhoz, hogy mas, & rakilr lajdrd] slérheletlen £ tarold sgységeket beressen
fel Mivel tovabbd célarerilen a 2 tirold agysdgek megvesatésdre, megtartdsara &s a rakian
arukeseld nendszer 1 oszlopainak sordra merdlages M1 bényd mozgatasars allkaimas vond-

slemmel s eiidthatd, egymas DISY olyan Kis tavolsdgban 1ev8 2 ol egységekhez is hoze

Zair, amelyek kisd soetleg méy kézzel sem lehet benyiin, ndvelve exral a raktdr rsdd
Saxpacitasal

Mivel a 4 rakodd-berendezés célszarien alsd és folsé helyzet koz8 mosgathatd, ab-
&S halyeotében o raktdn drukezeld rendszer 3 rakoddtérben elrendezett §, 81, 52 pélvaiars
meerdleges helyzetll, pl a 3 rakodttersket Sesxekdlt folyossn kialakitol! Sa, Sal, Sa2 pélya-
how Hleszkedd 7 kerdkkel ls elfidthatd, szabadon mosoghat a 3, 3a rakaddlersk kozdit, akar
eltérd szinteken s, A 7 kerdk agy adolt kivitel alakban rdgzitett helvzet( is lehel, sbhben az
esethen az amiitel! kblsd helyzetdben 168 8 kerdk K1, K&, K3, K4, K5, K6 keresciezéicések-
ben {7, Ta. abra) sgy alsd helyzsibe is mozgathald, amelyben 2 4 rakodd-berendezdst &s
arnak 7 kereké! slemeli e Ba, Sai, 5a2 pdlydrdl

Az abrakon lathatd kivitell alakban a 4 rakodd-berandesés két 8 gylitdedénnysl, va-
fmmint az egyss 8 gyljidedények BiGl elrendezett 10 vondslemimel van sildtve, de akar iohb
8 gyljtdedényt is tarlalmazhal. Ebben az esetben a 11 manipuldtor céiszeriian a 10 vono-
slemek IR, & § gépvézon elrendszell 12 vezetdsinen van mozgathaidan elrendszve annak
erdekében, hogy eltrie a meglelslé § geliidedénysket, Természeiosen g ¢ rakodd-berende-
z&s 1hb 11 manipulitorrad is slidthate. Mivel a B gyGittedény célszerlien oldhatdan van ceat-
fakoztatva 2 B gépvdzhes, M munkadiomason egyszerten coeréthetd (7., 7a, dbral.

& taidimany szerintt raktdn drukezeld rendszerban, 3 k&l rakidr kezeldedher hason-
ban, a 4 rakodd-berendesés slfre megtervezalt, optimalisan révid Gvonal memén. ez
5,5a,51,5a1, 82, 5al palvakon jirja be a rakidr, és a megfeleld 2 trold egysdgeirdl & 11
manipuldioral 3 8§ gy(jtbedénybe gl a kitdralandd drucikkeket, de a 2 trold egységst
mam, vagy csak minimdlis mértdkben ~ lagfeliebb a 21 vezetéslomel a 10 voncelemrs s
vingzs ~ mozgatia.

A taldbmany szerintl raktan drukereld rendazer milicidését a 7., Ta. dbran sgy, 8 ta-
Slmany szerintl rakidr drukexeld rendszerrs! felszerelt, Telindsathen (7. abra) &5 oldaing-
zetben (Ta. abra) iathatd rakldr peidaian mutstivk be.
yezkedik ol Ebban a palddban ABC drucikkekeat gyliiing Sssee & 4 rakodd-berendszés se-
gitségevel a rakiar harom kilonbdz8 2 tarold eoyeagébdl, maid azokat a Kiszersld M munka-
altomasra ssaltiuk.
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A 4 mkodd-berendesés szamdra az A druclkk oz § palya és oz 51 pdlya koot ma-
gassagban, 3 B aruclkk $s & C druciik az 51 paiva felelt helyazkedis ol

A 4 rakodd-berendezds az M munkadiomasrdl N2 nyil irdnyaban induiva, 7 kerekein
fut ez Sa pdlyan. K4 keresziexddésben a 4 rakodé-berendezés magal, majd 7 kerakait folad
helyzetikbe mozgatdsa uldn B kerekeln dlindul az 8 palya mentén, maid N1 il rdnyaban
mozog az A terméket tartalmazd 33 rakoddtérben mindaddig, amig 13 akliv smelbaleme 1
osziopan erendezell 13 passziv emsidelemmel egy vonalba kertl Ebben a halyzetben 13
aktly emelielemel kilonek a 951, 952 oldalsikokbsl 88 a 13z akiiv emsidelomek il 13a
gorgbslanct a megfeleld 1a passziv emsiSelammel (o). fogasiéccel) kKaposolbdnek, s a 4 ra-
kodd-berendecést felemelk. Az emeolkedés megkerdése utin a § kerekeket a1, 852 sikon
beilire mozgslja. Az emelkedés mindaddiy folytatadik, mig a 10 vondelem 3 2 farols SYYSE~
get aldtamasxic 21 vezetdelammel egy vonalba kerill. Ebben a helyzetben a 10 vondalem a
2 tarolbegyseget 8 § gépvés belsejébe hizza, és a 11 maniouldtar megragadia a 2 {arold-
sgysegen elhelyezkedt A drucikket, majd a 2 tircldegységst a 10 vondelem visszatolia a 21
vezsttelemekre. Amennyiber a 2 tdroldegység a2 1 osslopokhoz van sdgsitve, 3 11 manipu-
lator az 1 osslopok kGzott benydl ez A drucikkért, majd a § gyiiitdedénybe helyasi,

Ezt kOustden a 4 rakedd-berendezést a 13 aktiv ameielemek tovabh mozgatiak fel
folé. Amikor az B pélya folblt aelhelveskeds 51 palva sEintiet & 8 kevekek aled pontla megha-
tadia, & 4 rakodé-berendezés megal, &s 8 © kerskek 881, 952 oldalsikokon kivil asé kitolt
helyzetikbe mozgatia. Ebben 3 helyzetben régziinek, 8¢ a 13 akdly smelisiomak az 51 ok 8
yaras engedik le & rakodd-berendezsst, & 13 aktiv emeldelen balss viagalidsdba mozgetisa
wtan a ¢ rakodd-berendezss az 54 palydn N1 nyil irdnyadban a © drut taraimazd 3a rakods-
terben mozog, amig skilv 13 sktiv amelalems az 1 osziopon slrendezett 1a passziv smelé-
slermel agy vonalba kerdl, Ebbe & helyzethen 13 akiiv emeldslemak kitbpnek a 4 rakodd-
-berendexés 3 851, 982 oldaleikiaibd! &5 13a akily emelbelemek a megleleld 1a passziv
ameidelamekiel kapesolddnak. A 4 rakodo-berendezés az emekedsas megkezdésskor a 8
kerekeket ax oldalsikohon ballire hizzs, &5 addig emsikedik, amig Wyvondsleme o C arolle-
ket {arfalnazd 2 droldsgyseget aldtdmaszid 21 vereldsiemmed sgy vonalba kertl Ebben a
helyzetben 8 10 vondelem a 2 taroldegyssget a § kerat belagjdbe hizza, &5 2 11 manipuldtor
megragadis a & Wroldegységen shhelyszkedd A drucikket, majd a 2 tarnidegyssgst 3 10 vo-
naslem visszalolia a 21 vezelfslamelre. Amennyiben a 2 taroldegyseg ax 1 osziopokhaz
van rigeitve, & 11 manipulitor az 1 osziopok kOzolt bemydl a2 © grucikkért, majd & 11 mani
puldtor megragadia a 2a tartomanyon ehelvezkedd € srusikket, maid a 8 gylittedénybe he-
e
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A 4 rakodo-berendezest a 13 aktlv emeldelemsk visszasngedk ax 81 palvara. Az 51
palya szinfjének elérése «litt @ B kerekeket kilol helyretiikbe mozogrnak, abben a helyeet-
bean régziinek, majd tovabh sreszkedve a fentiekher hasonloan az 51 palvérs Heszkednek.
A 4 rakodd-berendezes az 51 palydn N nyll Indnydban mozoy 8 K8 keresziezidésig. Ezutdn
7 herekeit alst végalidsba helyezi Az §1a pdiyén N3 ayll rénydban mozog a K2 keveszlerd-
devsig. K2 kevesziezddésben 7 kerskalt folsd végdiidsba helyesi, majd az N4 oyl irdnydban
mQzoag & 3 rakoddtérben, amiy o nem érl 8 B drut tanialmazd 2 taroldegyady vonalal, 8s ak-
the 13 emellieleme 1 oszlopon elrendezett 1a passziv smeléslermmel sgy vonalba kerid, Eb-
ber & helyzetben 13 akily emeldelomei kilépnek a 951, 952 oidalsikbs! és 13 akliv emeldsle-
mek {pl. 132 ghrgle lancok) a megleleld 1a passeiv emeldalomekkel (ol fogasiécakkel) kap-
caoiédnak, és a 4 rakodd-berendesés ar emalkedés megkesdésekar a & kerekeket az oldal-
sikokon belilre hizze, és addig emelkedik, amig 10 vondslems a B arucikket 2 trols agy-
seget aldtamasstd 21 vesetbelommel sgy vonaban kerii,

Ebben a helyzetben a 10 vondslem a 2 tiroldegységet & § gépvaz belseisbe hizza,
és a 11 manipuldlor megragadia a 2 troldegységen sthelvezieds A drucikket, maid 8 2 taro-
loegységet 8 10 vondelem visszatolis & 21 vezetdalemekre, Amennyiben a 2 tarldegyséy
az 1 uszlopokhaz van rdgzitve, & 11 manipulétor az 1 osclopok kozatt benydl az B drucikkért,
és a 11 manipulétor megragadia 2 2a tariomanyon sthelverkedd B druciiet, maid g & gyt~
tGedénybe halyeal,

A4 rakodd-berendezést 2 13 aktiv emeldelomek iofelé morgalidk. mislélt alémé az 5
palys szinfét, a 8 kerekek Kitolt helyzeilibe mozognak, és shben a helyzetben rdgziinel. &
4 rakodé-berendezds ax § palydra sresskedés utén N4 nyll ranyaban a K3 keresziesfides-
hez mozog. & K3 keresziezddésben a 4 rakodd-barendezss 7 kereksi alsd helyzeiikbs mo-
zagnak. A 4 rakodd-berendezés Sa pdiyan futd 7 kerehein NI nyll rdnysban visszatér az M
munkaaliomasra ahod eltdvolitisra keril a berendezésbél a mar Kivalogatolt &re,

Az smerteted folyamat fermésestesen nem csak g raktarozolt A, B, O Srucikiek Ssz-
szegydjtésere, hanem rakidrozandd A, B, © arucikkek athelyveréssre is aliaimas a 2 Bold
sgységeken

Az M munkaaliomds kizelében a 4 rakodd-berendezés 8 gyditbedéndbdlas A B C
Srucikkek sgyenként sltdvolithatSk / behelverhet$h, célszeriion azonban a2 8 gytitdedény id-
vehetld a 4 rakodé-berendazdsbdl, és (res, vagy raktirosandd drucikkeket tartalmazd 8 el 1
thadényre cesrsthetd, Ext kdvetden g 4 rakodd-berencexss kdsren &l {abb ttvonal beldra-
sara, am a begylitendéraktararands A, B, T drucikkek halyst! figgden termésretesan al-
terhet g fent ismertetell dlvonaltdl, A tRldlmdny searint rakisel drukezald randerer szirt ol
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seerien programozhatd vezéridegyséage! van elldtva, amely elSzetosen trol dvonaliervek
alapian automatiusan vagy aviranyitaesal vardrl o 4 rakodd-berendezés miksdasat

A 4 rakodd-berenderds energissiidtdsa pl. a 4 rakodd-hersndezésen elrendesett ak-
kumudatorral oldhatd meg. A teliimany seerinti rakian drukezeld rendszer sgyszerrs 19bb 4
rakodé-berandezést is mikadiethet, amelyek sgymast a kildnbdzd 8, 81, 82, Sa 581, 8a2
paiyakon slkarithetik,

A talalmany szerint rakidn drukezeld rendszer aldnye 2 technika Aildsa szering mag-
oldiasakhoz viszonyltva az, hogy & rakiarosott &, B, O drucikkek kis tételben, akdr sgvenként,
gepi erdvel {Griend ki- 85 betaroldsdhor nincs sziikseyg sem az A, B, C drucikket tartalmazd,
a rakiarban shelyezel! 2 tarold egyséy (. lada, raklap) M munkadlomdsrs Orénd mozga-
tasdra, sem a 4 rakodd-berendezés talaira ereszkedésére minden sgyes rakiar 2 tarold egy-
seg felkeresdsét kivetlen, amennyiben sz nen lenne céiszerl. Ezzel jslontds mennyiségd
energial, idd, da dBmunkdt fakard meg, mived a talalmany sxerinti rakidrl 4 rakods-berende-
zés a rakodatérben elrendezett 2 throld egységbsl egystien A, B, O drucikket is képes ki
vagy betdrolni, és az igy dessegylidit &, B, O drucikkeket # rakiart kiadd M munkadliomdsra
(&5 solkséy esstén vissza) fovabbitan), miktzben tovabbi 4 rakoda-berandezssek hasonld
kifbetarold milveleteket hajthatnak végre ugyan abban & rakiarban.
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Srabadalmi igdaypontok

1 Rakign drukersld rendezer, amely osclopok (1) legalahly k&, sgymassal parhuzs-

ey

nos sora ket Kalakiolt rakoddtarben () mozgathatd fegalabh sgy rkodd-berendezest
{€, valamint &z au\zamxm {?} sirendesstt s sgysdgeket (2) lantalmaz, ghal & rakodd

£Y

terhen (3) ar csziopsoral pdrhuzanos pdlya (5 van elendszve, £ az ostlopokan {1} eme-

by

Barerkezeinek & raboddcherandexdsen #4) Kakakitolt aki srisidsiamshez (13 conllakaz-

tihald pasariv emcléaleme {1a) van rigeitve, tovabba g rakodd-herendezas (4) akthy eme-

Melemdnak (13) a rahodd-berendezés {4} cldalsikjara (91, 82} merlleges ranyban (M2

352

ket helyzat sostt mosgatasdra #5 meghajissara alalmaes by Rdmidvel, és & renvdsier & &

SA

kodt-berenderss (4) mozgdedl veadnld verériGegységae! van elidtve, valamint & rak RodGer

RN
N

o
P

Ber (D) av osziopukhoz (1) legalabh egy tovalds, a paiyaval (§) parhuzamos pélya (81, 88

X

XX

var régeitve, valanint & rakodd-berendezés (4 gy {pdedénnyel (§), és ap druckkek tdraid
eqyseardt () gwgiueaﬁwyb {8 m azq-&tés&ra alkaimas manipudatorat {11} van slialva azeal
follemozve, hogy legaldbb & rakoed dexds {4} oidaisikira 8st, a3} ?ﬁ&‘%’%‘iﬁgéﬁ |-
gelvinanyban (MRY effoglalt két hadymed kiziit mozgathatd, 8 p& wdtoz {8, 51, 5 Hesrthet
kerekekkal (), valamint @ kerekak (& haltdsdry &3 tengelyininyd (M) wmg&ta«sgyg afab
mas haitomivel van eldiva, és o toudbbl pilya (81, 82) 2 passziv emeldelem {18} kimysze-
tshen phssel {R) meg van szakiiva,

2Az 1L igénypant szenint rakian arikezsld rendszer, axzel jellemezve, hogy 3
rendsser b pérhuzamos oselop {1} seral és rakoddtérel {2, da) van kiglakilve, &8 a2 os-
ook (1) sorgiva merdlsges, @ rekond-herendezes {4y mugvezetésdre szolgald, kK8t parhu
samos singdl Kalakiott palyaval (8a), 85 a rabodd-terendezss (4) & piivdhoz (Sa) Beszthe-
& A rakodi-berendezes {4) magessagdnek (H) ranyaban k&l holyrel sE20R muozgathaid ke
sekakkat (), valamint a kevakek {7} hajtasara 28 a ket helyzel kzdth morgatdsars alkalmag
haltdmived van oidtva, valamint a2 csxlopok (1) sorara merdleges palya (S8} ax osziop {4
sotral pirhuzamos palyaval (5, 81, 82) keressterdadst (K3, Ry kdpsr

-

3A R igdnypont szerint rakidn drukeseld rendsaer, azzal jeliomesve, hogy a rend

‘
;{;
’f/

of a2 caxlopok (1) sordra merfleges, lsgalabh egy tovabbl palyaval { Sat, Bad) van alidtv

z

&% vz oszlopok (1) sordre marbleges palyak (B, Sat, Sal) kizdlt fuggiileges avalsag a&i}

S

P —
{5, el

alanh a magassdy (), valamint ax osziopok (1) sorara maciileges tovabbl palw

&
legaldbls egy, az cselopsural pahuzames péir};a al 5,51 52) kevesxtertdest (K1, K&, K3,
R, K&} keépex.
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404 3 igdnvpont searint! raldén arukezeld rendaeer, aRER { folfemerve, Hogy 82 082~
fopok {1} sordval parhuzamos palydl (8, &%, 52) htzat figpdleges thvalsdg legalabb & ma-

S &4 jgénypont szerint rakidn Srubezeld rendszer, azzal jeflemezve, hogy &3 8w
sikkek mozpalisdra alkalmas maripuldter (11} 2 rakadi-berendeses 4 gopvasan (B} kiale-
kitof! vezetSsinan (12} van shrendezyve.

& Ax 5. fgénvport seerintl rakian arukexeld rendsze, gzl jellemezve, hogy 8 s

1

Revdk (81 pavok kerskelnek (8) tengelytivolsdgs le aaldbb egyantd, vagy nagyobb,

L2

kodd-berendezés (4) oldalsikanként (Bs1, 552) legaidbb ket par Rerskkel (ﬁ,z van sligtva, ahot
i

25

]2

=

-y

rés (R srelességs.
A 8. igénypont szering rakian Srukesedd rendszer, azzal jeflemerve, hogy & tarold

SN A\

sqvesgelk {2} av oszlophas {3} gzttt veretbslamen (21}, a rakoddtér (3) dnyaban (Y

PR

elrmpzdinatdan vannak srenderve, 85 @ rakodd-berandezss (4] a tarold egysegex () meg-

e

vozatéadre, megtanidsdra ds a2 cszlopok (1) sordra marfieges ranyd (M1 mszgatasana ab
yalmas vondeiemmst {10) van elidlva,

8A 7. igsnypont szedinti rakidd drukessld rendszer, szeal jeflenazve, hogy & gyl
Weddny (8) a rakodd-berendezéshas (4) cldhatdn van rigaive.

& Rakodd-berandesds (4 az 18 igdnypontol szerintl raltad arukezeld rendazsrben
ravddrozatt vagy rakidroxande drusikkel mosgatdsara, amelynek gépvasdban {8} g rakodd-
bersndezds (4) oldalsinidra (Bel. Bal) merdlages irdnyhan (M) két helyzel kaeoy maxgaiﬁw
14, syvik helyzetében o rakidrt drukezsld randsasr passalv emelislemshez {18} ceatizkoz-
tathatd aktiv emaldelen (12), palvahos (8,51,52) Hesskedd kerdk (8}, a kerek (§ mitkidistée

sére szolgdls haltdmil van srendezve, 88 &8 rakodd-berandezss (4} & gapvdzban (8} elran-

dezelt legaldbb egy gyiftedennyel (8), valarint ax drucikines tareld eéys«égs‘ﬁi 2} gyilite-

edémybe (8 n*sz';'ataq&*a atkairmas manipuldtorrst (11) van elidive, sezal jeffemezve. hogy
a rakodd-berendacds {4) feaxlabb oidaisikjelra (Bs1, 983) rsriieges tengelyiniayban (M2}
k&t habprat kdzdtt m a\thatw, egyik helyzetében a palydhoz (8, 51, 52} Hesztheld Rarakhs!
) van alidla

10,8 B igénypont szerint rakodivherendends (4}, azzal jelfomerve, hogy 8 larole
savsegek {(B) megvareidsdre, meptartdsars es & ravtan arukezeld rerdszer cszlopainak {3}
sovdrs merdleges rdnyd (A1) mozgelisdry alelmas vondelemmet {180} van alldiva

1A 10, igsnypont szerindl rakodd-bererdeses (4, azzal jollomezve, hogy alsd &
folad helyzet koot mozgathatd, alsd he elyzatahan o rakidn drukezeld rendszer palydiara (&

81, 52) mertloges helpeatl palyabos (5, Sat, 5ad) Hleszthatd kerdkkel {7} van slidtva



i%

12,11, igénypont szerinti rakodd-berenderds (4), avaal jelfemezve, hogy rahodd-
hevendozds g@s 2 gylittedény (8) 1R elrenderell vandslomme {100 vy oltdtva, &5 8 mand-

pudtor {11} & vondslenek {10} flG8, & gapvazon (B slrerciazatt vezsidsinen {12) van sb
S‘&ﬁdﬁ?ﬁi&

134 12, fgénvpont sterintl rakodd-berendezss (4), axax jellemeszve, hogy & gyvil-

tedsny (B) & gépvirzhor {8) oldhatdan van ceatiakoziatva,

begwiés 43 §?€in°
g m@g _z aiw‘i*mm*:

M\Nt}iﬁ& & ataf«*aa ‘i @ Jog! bode Kit
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