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(54) Zapojeni obvodu pro zabezpedeni funkce sdilené
dynamické paméti

Jednoduché a spolehlivé zapojeni jJe
urdeno pro zabezpedeni funkce sdilené
dymamické pamdti mezi Fidici jednotkou
zobrazeni a mikroprocesorem s paméti. DS
Zapojeni lze pouzit vSude tam, kde se
jedna o sdileni dynamické paméti mezi 4
dvéma riznymi Fidicimi jednotkami zari- h
zeni vypoletni techniky, napfiklad v in-
teligentnich grafickjych termindlech s
obrazovkou.

12

723
112
13
Viid
Hs
¢4l
124

"7

105
106
“s

Lot
202
[ 10y,
z
111
[2:3
3
194

%5

‘I‘i
T

s |

a3

161
(24
33
2

b

Fe L
181
LH
frs
F

v

YOS Il % » siwS

si \{;EQFE LI IR N Yy & NER
B

244 296



244 296

Vyndlez se tyké zapojeni obvodu pro zabezpeleni funkce sdi-
lené dynamické pam&ti mezi F{dic{ jednotkou zobrazeni a mikro-
procesorem s paméti.

Pro grafické zobrazovaci jednotky, které zobrazuji i vice
ne? 5.105 bitd, Jje uZit{i statickych pam&t{ cenové&, obvodové, e-
nergeticky i prostorové nevyhodné. Proto je vyhodn&js{i pro hlav-
ni pamé¥ pou¥fvat tak zvané dynémické paméti. UloZend informace
do pam2lovych bundk viak musi byt periodicky obnovovéna. Obnovo-
véni informace v dynamické pam&ti se provédd{ zédpisem nebo &te-
nim pri-ektivaci adres radkového dekodéru pem&ti, kdy vSechny
tyto vstupy musf byt postupng aktivovény do urlitého &asového u-
seku, nemé-li dojit k porudeni obsahu zapamatované informace.
Preddvéni sdflené dynamické paméti mezi #{dic{ Jjednotkou zobra-
zen{ a mikroprocesorem s pam&ti{ se provad{ sloZitymi obvodovymi
cestami, je% zvy3ujl technickou, ekonomickou i energetickou né-
ro¥nost. V praxi Je sdilena zpravidlas 8ést hlavni paméti. Tato
sdf{lend ¥4st hlavni pam&ti Je vyuZivéna jakb zobrazovaci pam&f
pro &teni informace na zobrazovac{ jednotku, nap¥fklad s obra-
zovkou. V jiném Sasovém intervalu je v3ak zobrazovaci pamst pl-
néna vysledky &innosti mikroprocesoru s pam&t{, 1 napriklad gene-
rovénim alfanumerickych znakd nebo obrazovym obsahem u géafické
zobrazovaci Jjednotky. Pracovni kmitodet mikroprocesoru s pamé&ti
je zpravidla odli3ny od pracovniho kmito&tu zobrazovaci Jjednot-
ky,'které musf{ v urditém Casovém sledu P{dit generoviéni paprsku
na stinf{tku obrazovky, a to tek, aby pro obsluhu plsobila zobra-
zovand informace dojem dokonalého obrazu. Naproti tomu pracovni
kmitolet mikroprocesoru s pamé&ti{, spolupracujiciho se zobrazo-
vac{ pamét{, Jje tfeba volit co nejvy$3{, aby se doséhlo rychlé-
ho generovéni vlastniho obsahu zobrazovaci paméti a obraz nebyl
rudiv® prerudovén €asovymi intervaly, které jsou potiebné pro

zdpis obsahu do sflené zobrazovac{ pam&ti.

Jvedené nedostatky odstranuje zapojeni obvodu pro zabezpe-
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¢eni{ funkce sdflené dynamické pam¥&ti podle vynélezu, jehoZ pod-
statou je, %e prvni vystup #idic{ jednotky zobrazeni je piipo-
jen na prvni vstup sdilené dynamické pamsti, kdeZto jeJji druhy
vystup Jje pripojen na prvni vstup &tvrtého dvouvstupového obvo-
du typu negace logického soudinu, JjehoZ vystup je piripojen na
druhy vstup sdflené dynamické pam&ti, tretf vystup ¥#{dici Jjednot-
ky zobrazen{ je pPfipojen na prvni vstup pétého dvouvstupového
obvodu typu negace logického soudinu, jeho% vystup je p¥ipojen
na t¥et{ vstup sdflené dynamické pam3ti, &tvrty vystup F{died
jeénotky zobrazeni je p¥ipojen na prvni vstup Zestého dvouvstu-
pového obvodu typu negace logického soulinu, Jjeho% vystup Je
pripojen na &tvrty vstup sdilené dynamické pamdti, péty vystup
?{dici{ jednotky zobrazen{ je pifipojen na prvni vstup prvniho
dvouvstupového obvodu typu negace logického soudinu, jehoZ vys-
tup Jje pfipojen na nastavovaci vstup prvniho klopného obvodu,
jeho? primy vystup je pripojen na péty vstup sdflené dynamické
paméti, na datovy vstup druhého klopného obvodu, na nulovaci
vstup druhého klopného obvodu & na druhy vstup sedmého dvouvstu-
pového. obvodu typu negace logického soulinu, vystup sedmého
dvouvstupového obvodu typu negace logického soudinu je pfipojen
na nulcvaci vstup t¥etiho klopného obvodu, 3esty vystup ridici
jednotky zobrazeni Jje pifipojen na druhy vstwp prvniho dvouvstu-
pového obvodu typu negace logického soudinu a na prvni vstup
druhého dvouvstupového obvodu typu negace logického soulinu,
Jjeho% vystup je pripojen na prvni vstup tfetiho dvouvstupového
obvodu typu negace logického souldinu, sedmy vystup Pidici jed-
notky zobrazeni Jje pripojen na druhy vstup druhého dvouvstupo-
vého obvodu typu negace logického soudinu, kde%to jeJji osmy vy-
stup je pripojen na hodinovy vstup prvniho klopného obvodu, de-
véty vystup P{dici jednotky zobrazeni je pripojen na hodinovy
vstup druhého klopného obvodu, Jjeho%Z piimy vystup Jje piipojen
‘na druhy vstup &tvrtého dvouvstupového obvodu typu negace lo-
giekého soulinu, na druhy vstup pédtého dvouvstupového obvodu ty-
pu negace logického soudinu a na druhy vstup Sestého dvouvstu-
pového obvodu typu negace logického soufinu, deséty vystup #{-
dic{ Jjednotky zobrazeni{ Jje pripojen na nastavovaci vstup treti-
ho klopného obvodu, jehoZ p¥imy vystup je pfipojen na druhy
vstup tretiho dvouvstupového obvodu typu negace logického sou-
¢inu a na nulovaci vstup &ftade, vystup tretiho dvouvstupové-
ho obvodu typu negace logického soudinu je pfipojen.na datovy
vstup prvniho klopného obvodu, vystup zdroje logické jednidky
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je pripojen na nulovaci vstup pfvniho klopného obvodu a na na-
stavovaci vstup druhého klopného obvodu, jéhoé inverzni vystup
je pripoJjen na prvni vstup sedmého dvouvstupového obvodu typu
negace logického sou¥inu, jedendcty vystup ¥fdici jednotky zob-
razen{ Jje pripojen na prvn{ vstup &ftale, prvni vystup &itade

je pfipojen na druhy vstup ¢&{tale a na hodinovy vstup tretiho
klopného obvodu, druhy vystup &itale je pripojen na datovy vstup
tretiho klopného obvodu, skupina adresovych vystupld ridici Jjed-
notky zobrazeni Jje pripojena na skupinu adresovych vstupd sdile-
né dynamické pam&ti, skupina datovych vystupl sdilené dynamické
pam3ti je pripojena nea skupinu datovych &stupﬁ r{dici jednotky
zobrazeni, vystup mikroprocesoru s pamétf je prfipoJjen na vstup
¥{dic{ Jednotky zobrazeni, kdeZto jeho skupina pfikézovych‘vy-
stupd je pPfipojena na skupinu p¥ikazovych vstupl ¥{dic{ jednot-
ky zobrazeni.

Vyhodou zapojeni obvodu pro zabezpedeni funkce sdflené dy-
namické pam3ti podle vynélezu je Jjeho Jjednoduchost, spolehlivcest,
malé energetickd nérodnost a nizké porizovaci ndklady.

Priklad zapojeni obvodu pro zabezpeleni funkce sdflené dy-
namické pam&ti podle vynélezu Je zndzornén schematicky na pfi-
poJjeném vykresy.

Prvni vystup lg; Fidici jednotky 10 zobrazeni je piipojen
na prvhi vstup 111 sdflené dyneamické pam&ti 11, kdeZto jejf{ dru-
hy vystup 102 je pFipojen na prvni vstup &tvrtého dvouvstupové-
ho obvodu 21 typu negace logického soudinu, jehoZ vystup Jje pii-
pojen na druhy vstup 112 sdilené dynamické pam&ti 1ll. Tretf vy-
stup 103 ridici{ jednotky 10 zobrazeni je pripojen na prvni vstup
pétého dvouvstupového obvodu 22 typu negace logického soudinu,
JehoZ vystup Jje pripojen na treti vstup 113 sdflené dynamické
paméti 11. Stvrty vystup 104 rfdici jednotky 10 zobrazeni Je pri-
pojen na prvni vstup Sestého dvouvstupového obvodu 23 typu ne-
gace logického soulinu, JehoZ vystup je pripojen na &tvrty vstup
114 sdilené dynamické pam&ti 1ll. P&ty vystup 105 P{dicf jednot-
ky 10 zobrazeni Jje pPfipojen na prvni vstup prvniho dvduvstupo-
vého obvodu 13 typu negace logického sou¥inu, jehoZ vystup je
ptipojen na nastavovaci{ vstup 163 prvniho klopného obvodu 16
typu D, JjehoZ primy vystup 165 Jje pFipojen na p&ty vstup 115
sdilené dynemické pam¥ti 11, na datovy vstup 201 druhého klopné-
ho obvodu 20 typu D, na nulovaci vstup 204 druhého klopného ob-
vodu 20 typu D a na druhy vstup sedmého dvouvstupového obvodu
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24 typu negace logického soudinu. Vystup sedmého dvouvstupového
obvodu 24 typu negace logického soudinu je piipojen na nulovaci
vstup 194 t¥etfho klopného obvodu 19 typu D, Sesty vystup 106
#{dic! Jjednotky 10 zobrazeni je pripojen na druhy vstup prvniho
dvouvstupového obvodu 13 typu negace logického soulinu a na prv-
n{ vstup druhého dvouvstupového obvodu 14 typu negace logického
soudinu, JjehoZ vystup Jje pripoJjen na prvni vstup tfetiho dvou-
vstupového obvodu 15 typu negace logického soulinu. Sedmy vystup
107 #fdic{ jednotky 10 zobrazeni Jje p¥ipojen na druhy/vstup dru~
hého dvouvstupového obvodu 14 typu negace logického soudinu,
kdeZzto jej! osmy vystup 108 je pifipojen na hbdinovy vstup 162
prvniho klopného obvodu 16 typu D. Devdty vystup 109 f{dic{ Jjed-
notky 10 zobrazeni je piipojen na hodinovy vstup 202 druhého
klopného obvodu 20 typu D, jehoZ p¥imy vystup 205 je piipojen
na druhy vstup &tvrtého dvouvstupového obvodu 21 typu negace lo-
gického soudinu, ne druhy vstup pédtého dvouvstupového obvodu 22
typu negace logického soudinu a na druhy vstup Sestého dvouvstu-
pového obvodu 23 typu negace logického soufinu. Deséty vystup
1010 rfdici Jjednotky 10 zobrazeni Jje pripojen na nastavovaci
vetup 193 tretfho klopného obvodu 19 typy D, JjehoZ primy vystup
195 je ptripoJjen na druhy vstup tfetiho dvouvstupového obvodu 15
typu negace logického soudinu a na nulovac{ vstupy 183 a 184 bi-
ndrniho &itale 18. Vystup tretiho dvouvstupového obvodu 15 typu
negace logického soulinu Jje piipojen na datovy vstup 161 prvni-
ho klopného obvodu 16 typu D. Vystup 171 zdroje 17 logické jed-
nidky je pripojen na nulovaci vstup 164 prvniho klopného obvodu
typu D a na nastavovac{ vstup 203 druhého klopného obvodu 20
typu D, jehoZ inverzni vystup 206 je pripojen na prvni vstup
sedmého dvouvstupového obvodu 24 typu negace logického soudinu.
Prvn{ vystup 185 bindrniho &{tade 18 Jje pripojen na druhy vstup 182
bindrniho ¢itafe 18 a na hodinovy vstup 192 tretiho klopného T
obvodu 19 typu D. Druhy vystup 186 bindrniho &{tale 18 Jje pri-
pojen na datovy vstup 191 tretiho klopného obvodu 19 typu D.
Skupina adresovych vystupd 1012 #fdici Jjednotky 10 zobrazeni je
pripojena na skupinu adresovych vstupl 117 sdilené dynamické pa-
m&ti 11. Skupina datovych vystupl 116 sdflené dynamické paméti
1l Jje pripojena na skupinu datovych vstupl 1011 rfdicf jednot-
ky 10 zobrazeni. Vystup 121 mikroprocesoru 12 s pamét{ je pri-
pojen na vstup 1013 Pfdic{ Jjednotky 10 zobrazeni, kdeZto jeho
skupina prikazovych vystupd 122 Jje prfipojena na skupinu prika-
zovych vstupd 1014 ¥{dief jednotky 10 zobrazeni. Bindrnf &{tad
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18 mi%e byt nahrazen dekadickym &ftalem. Rovn&Z klopné obvody
16, 19, 20 mohou byt nahrazeny klopnymi obvody Jjinych vhodnych
typt.

Na prvnim vystupu 101 Ffdiecf Jjednotky 10 zobrazeni je ge-
nerovén signdl, ktery urduje okemZik prepindni skupiny adresow
vych vstupd 117 *é&dkového a sloupcového dekodéru sdfilené dyna-
mické pam&ti 11, ktery Jje asov& synchronizovdn se signédlem na
druhém vystupu 102 a tretim vystupu 103 #{dic{ jednotky 10 zob-
razeni. Signél na druhém vystupu 102 #i{dici Jjednotky 10 zobra-
zen{ %asov& definuje hodinové impulsy pro Pédkovou adresu sdf-
lené dynamické pamé&ti 11, zatimco signél na tretim vystupu 103
ri{dict jedhotky 10 zobrazeni definuje hodinové impulsy pro
sloupcovou adresu sdilené dynamické paméti 1ll. Na &tvrtém vy-
stupu 104 je definovén casovy dsek ve zp&tném b&hu kardého réd-
ku rastru, ve kterém je sdflend dynamicks pam&f 11 postoupena
pro &innost s mikroprocesorem 12, nebo¥ ve zp&tném b3hu rédku
Je zatemnZna obrazovka a proto ffdicf jednotka 10 zobrazen! ne-
te ?4dnd data ze sdilené dynamické paméti 1l1l. V této dob&, ur-
¢ené signédlem na &tvrtém vystupu 104 rFfdicf jednotky 10 zobra-
zen{ mi%e tedy mikroprocesor 12 s pam&t{ provédét zépis nebo
¢ten{ ve sdflené dynamické paméti 11 do vlastnich pracovnich
registri. Na pétém vystupu 105 F{dici Jednotky 10 zobrazen{ Je
signdl, urlujici Zasovy dsék, kdy na obrazovce probihd Zasovy
usek zp&tného b&hu posledniho *&dku snimku. Sesty vystup 106
¥{dici{ Jjednotky 10O zobrazeni urluje stav, ve kterém se nachézi
zobrazovaci Jjednotka. Je-1li tento vystup 106 ve stavu logické
jedni¥ky, pak ¥fdic{ Jjednotka 10 zobrazeni ¥{df kromé& obvodd
obrazovkyli celou &innost sdflené dynamické paméti 1l prostied-
‘nictvim signéld na prvnim vstupu 111 2% pétém vstupu 115 sdile-
né dynamické pam&ti 1ll. V tomto reZimu ¥{dic{ jednotka 10 zob-
razeni predédvé ze skupiny adresovych vystupd 1012 zakodovanou
adresu, kterd je na skupin& adresovych vstupd 117 preddna do
sdflené dynamické pam&ti 11l. Vystupnf informace ze sdilené dyna-
mické paméti 11 do ¥{fdici Jjednotky 10 zobrazeni Jje vysiléna ze
skupiny datovych vystupl 116 sdflené dynamické pamEti 11 do P1-
dieci jednotky 10 zobrazeni. Je-li 3esty vystup 106 ridic{ Jjeda
notky 10 zobrazeni ve stavu logické nuly, pak obrazovka je za-
temndna a P{zenf sdflené dynamické pam&ti 11 Jje pledéno mikro-
procesorem 12 s pamét{, ktery r{d{ sdflenou dynamickou pam&{
11 b&%Znym zpisobem, vietn® periodického obnovovéni informact
v ni obsa¥enych. Na sedmém vystupu 107 #{dic{ Jjednotky 1O zob-
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razeni je generovén signédl, ktery vymezuje dobu trvéni sktivnd
84sti snimku. Na osmém a devatém vystupu lg§ a 109 P{diec! Jjed-
notky 10 zobrazeni{ Je &asové posloupnost dvou synchronnfich im-
pulsl, které se periodicky vyskytuji v ka%dém F4dku rastru. Ty-
to impulsy urdujf pPesny &as, kdy zalne a skon¥{ pirenos Pédko-
vych a sloupcovych hodinovych impulsd na druhy vstup 112 a tre-
t{ vstup 113 sdflené dynamické paméti 11, pridem? v predstihu
Je vytvoren signél pro prepnut{ obvodd ve sdilené dynamické pa-
m&ti 11. Prikaz k zobrazovac{ &innosti r{dici jednotky 10 zob-
razen{ Je vyslén ze skupiny p¥fikazovych vystupd 122 mikroproce-
soru 12 s pamé&tf, kdy signdl z vystupu 121 mikroprocesoru 12 s
pam&t{ uréuje dobu platnosti p¥fkazové informace na skuping
prikazovych vystupd 122. P¥{kaz je na skupin& pPikazovych vstu-
pt 1014 #{dicf{ Jednotky 10 zobrazeni prevzat prostfednictvim
vastupu 1013 #{dicf Jjednotky 10 zobrazeni do vnit#nfho registru.
Dekodovanim informace tohoto registru se z1skd stav na Bestém
vystupu 106 ¥{dic{ Jjednotky 10 zobrazeni. 53 ohledem na skute&-
nost, %e ¥idic{ jednotka 10 zobrazeni je F{zena programov& pro-
stredniclvim mikroprocesoru 12 s pamdtf, ktery d4vé povel k
rozsvicend obrazovky zobrazovac{ jednotky, generovany na %Ses-
tém vystupu 106 *i{dicf jednotky 10 zobrazeni, &im% je zehdjena
&innost obvodu pro zabezpelen! funkce sdflené dynamické pamd&ti
1l. Po zapnut{ zaXfzeni nebo p¥i definovéni poddtedniho stavu

- zatfzen{ manudlni{ &i programovou &innostf, je na desétém vystu-
pu 1010 #fdicif Jjednotky 10 zobrazeni generovén impuls, ktery je
priveden na nastavovac{ vstup 113 t¥etiho klopného obvodu 19
typu D, &imZ Je definovén vychozi stav tohoto klopného obvodu.
Primy vystup 195 tfetiho klopného obvodu 19 typu D je ptiveden
na nulovaci vstupy 183 e 184 bindrniho &ftale 18, &Im¥ je rovn&%
definovén jeho poldtedni stav. Soudasnd je p¥imy vystup 195 tre-
tiho klopného obvodu 19 typu D priveden na druhy vstup tietfho
dvouvstupového obvodu 15 typu negace logického soudinu, jeho?
stav na jeho vystupu je urden stavem na jeho prvnim vstupu. Vy-
$le-11 mikroprocesor 12 s psmét{ po skuping prikazovych vystupd
122 prikaz ke zhasnut{ obrazovky zobrazovaci Jjednotky, je v 4d8-
sledku toho na Sestém vystupu 106 ridic{ jednotky 10 zobrazeni
stav  mpriklad logické nuly, &imZ je vystup prvniho dvouvstupo-
vého obvodu 13 typu negace logického soudinu ve stavu logické
Jedni&ky, takZe prvni klopny obvod 16 typu D nenf ze strany na-
stavovaciho vstupu 163 ovlivnovén. Stav logické nuly na Sestém
vystupu 106 déle zplsobuje, Ze vystup druhého dvouvstupového ob-
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vodu 14 typu negace logického soulinu je ve stavu logické jed-
niZky a vystup t¥etiho dvouvstupového obvodu 15 typu negace lo-
gického soulinu je v nule. Prvnim synchronizadnim impulsem na
osmém vystupu 108 je prvni klopny obvod 16 typu D nastaven na
primém vystupu 165 do stavu logické nuly a v tomto étavu Jje s
periodou radku rastru udrZovén. Rovn&Z tak p¥{my vystup 205
druhého klopného obvodu 20 typu D Jje ve stavu logické nuly, co¥
mé za nésledek, Ze i vystup &tvrtého dvouvstupového obvodu 21
typu negace logického soudinu, vystup pdtého dvouvstupového ob-
vodu 22 typu negace logického soulinu a vystup Sestého dvou-
vstupového obvodu 23 typu negace logického soudinu je ve stavu
logické Jjednicky. Druhy vystup 206 druhého klopného obvodu 20
typu D je ve stavu logické jedniZky, kterd je privedena na prv=-
ni vstup sedmého dvouvstupového obvodu 24 typu negace logického
'soudinu, prifem? druhy vstup sedmého dvouvstupového obvodu 24
typu negace logického soudinu Jje priveden na primy vjstbplég
prvniho klopného obvodu 16 typu D, na ném¥ je troven logické
nuly. Vystup sedmého dvouvstupového obvodu 24 typu negace lo-
gického soulinu je ve stavu logické Jednilky, kterd je privede-
na na nulovaci vstup 194 tfetfho klopného obvodu 19 typu D a
heomezuje'jeho funkeci. V tomto stavu, kdy obrazovka zobrazova-
ci jednotky je zatemndna, Jje sdflend dynamické pamdf 11 zcela
- rizena mikroprocesorem 12 a ridicf Jednotka 10 zobrazéni ani ob-
vody pro zabezpelenf funkce sdflené dynamické pam&ti 1l se na
Jeji &innosti nepodfli. Jind situace nastane, jestliZe mikropro-
cesor 12 s pam&t{ dé ¥{dic{ jednotce 10 zobrazen{ piikaz k zob-
razovdni dat na obrazovce. Sesty vystup 106 *fdic{ jednotky 10
zobrazeni je ve stavu logické jednilky, kterd se pres druhy dvou-
vstupovy obvod 15 typu negace logického soudinu dostane na dato-
vy vstup 161 prvniho klopného obvodu 16 typu D. Synchronizadnim
impulsem z osmého vystupu 108 Ffdic{ jednotky 10 zobrazeni Je
stav logické Jjednilky pYrenesen na pr{my vystup 165 prvniho klop-
ného obvodu 16 typu D a na péty vstup 115 sdilené dynamické pa-
m&ti 11, kde signalizuje, Ze sdf{lénd dynemické pamdt 11 bude v
nédsledujicim okamZiku plevedena na F{zen{ r{idici Jjednotkou 10
zobrazeni. Druhy synchroniza&nft impuls na devétém vystupu ;gg
¥{dicd Jjednotky 10 zobrazeni prevezme v ndsledujicim rddku ras-
tru staQ p¥imého vystupu 165 prvnfho klopného obvodu 16 typu D
na pi{my vystup 205 druhého klopného obvodu 20 typu D a zpdsobi
prenos rédkovych a sloupcovych hodinovych impulsd na druhy vstup
112 a tret{ vstup 113 sdflené dynamické pamé&ti 11, zatimco na
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Etvrty vstup 114 sdflené dynemické pamé&€ti 11 Jje privéd&n &aso-
vy impuls generovany na dtvrtém vystupu 104 *{dic{ Jjednotky 10
zobrazeni. V tomto &asovém useku, ktery je obsaZen v dobé zpé&t-
ného b&hu rédku, je sdflenéd dynamickd pamdi 11l periodicky pri-
stupné ze strany mikroprocesoru 12 s pam&ti, &imZ je umoinén zé-
pis nebo &teni ve sdflené dynamické paméti 1l v dobé& zp&tného
b¥hu P&dku a zp&tného bé&hu snimku. Na vystupu sedmého dvouvstu-
pového obvodu 24 typu negace logického soudinu je generovén im-
puls, ktery je priveden na nulovaci vstup 194 tietfho klopného
obvedu 19 typu D, jeho% p¥imy vystup 195 odblokuje binérni &{tad
18, na jehoZ prvni vstup 181 jsou pivadény &asové impulsy z
Jedendctého vystupu 1015 #{dicf{ jednotky lOzobrazeni, je% jsou
inverzn{ vi&i Casovym impulsim na &tvrtém vystupu 104 ¥fdici
jednotky 10 zobrazenf. Bindrnf &fta¥ 18 ¥ftd do stavu &tyri,
¢im% stanovi %as pro Uplné generovédni posloupnosti Pddkovych
adres sdilené dynamické pam¥ti 1ll. V tomto Zase je tedy zabez-
petena uUplng obnova informaci ve sdflené dynamické pam&ti 11l.
Pokud je mikroprocesorem 12 s pamétf poZadovéno zatemn®ni obra-
zovky, 8 tifm i1 predéni sdilené dymamické pamé&ti 11l zp&t pro p¥{-
mé r{zeni mikroprocesorem 12 s pam&t{ v dob& krat31, ne% je doba
potiebné pro obnovu informace ze strany ridici Jjednotky 10 zob-
razenf, obvody pro zabezpefeni funkce sdflené dynamické pamé&ti
umoZni predsdnf sdflené dynamické pamsti 11 a¥% po Uplné obnové
jejiho obsahu, to je a% za dobu ¥tyr Pédkd rastru, kdy prob&hla
celéd posloupnost Prédkovych adres. Zapojenim obvodu je zabezpele-
no, Ze v %24dném pripadd nedoadepxgbredani sdi{lené dynamické pa-
méti 11 od ridici Jjednotky 10 zobrazeni{ do Fizeni od mikropro-
cesoru 12 s pam&t{ ke ztrét& informac{ vlivem p¥ekrodeni &aso-
vého tseku, nutného pro obnovu informaci.

ZapoJjeni obvodu pro zabezpefeni funkce sdf{lené dynamické
pamdti podle vyndlezu je mZno pouZit v3ude tam, kde se jednd o
sdflen! dynamické pam¥ti mezi dvé&ma rdznymi ¥{dicimi jednotkami
za¥{zen{ vypoletni techniky, wmpiffklad v inteligentnich gra-
fickych termindlech s obrazovkou.
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Zapbjeni obvodu pro zabezpelen!{ funkce sdilené dynamické
pamdti mezi F{dicf Jjednotkou zobrazeni{ a mikroprocesorem s pa-
m&t{, vyznalené tim, %e prvn{ vystup (101) ¥fdic{ jednotky (10)
zobrazen{ je pripojen na prvni vstup (111) sdilené dynamické pa-
m&ti (11), kdeZto jej{ druhy vystup (102) Jje pripojen na prvni
vstup &tvrtého dvouvstupového obvodu (21) typu negace logického
soudinu, jeho%Z vystup je pripojen na druhy vstup (112) sdi{lené
dynamické pam&ti (11), tret{ vystup (103) Pi{dici jednotky (10)
'zobrazeni Jje p¥ipojen na prvni vstup pétého dvouvstupového ob-
vodu (22) typu negace logického soudinu, jehoZ vystup Jje pfipo-
jen na t¥et{ vstup (113) sdilené dynsmické paméti (11), &tvrty
vystup (104) ¥{dic{ Jjednotky (10) zobrazeni je pPipojen na prv-
ni vstup 3estého dvouvstupového obvodu (23) typu negace logic-
kého soudinu, jehoZ vystup je pripojen na &tvrty vstup (114)
sdilené dynamické pamdti (1l1), péty vystup (105) F{dici jednot-
ky (10) zobrazeni je pripojen na prvni vstup prvniho dvouvstu-
pového obvodu (13) typu negace logického soudinu, jeho? vystup
je pripojen na nastavovaci vstup (163) prvniho klopného obvodu
(16), JjehoZ primy vystup (165) je pPipojen na péty vstup (115)
sdf{lené dynamické pam&ti (11), na datovy vstup (201) druhého
klopného obvodu (20), na nulovac!{ vstup (204) druhého klopného
obvodu (20) a na dfuhy‘vstup sedmého dvouvstupového obvodu (24)
typu negace logického soudinu, vystup sedmého dvouvstupového
obvodu (24) typu negace logického soudinu je pripojen na nulo-
vac{ vstup (194) t¥etfho klopného obvodu (19), Sesty vystup (106)
t{dici jednotky (10) zobrazeni je pPripojen na druhy vstup prvni-
ho dvouvstupového obvodu (13) typu negace logického soudinu a
na prvni{ vstup druhého dvouvstupového obvodu (14) typu negace
logického soulinu, JjehoZ vystup Jje pripoJjen na prvni vstup tre-
tiho dvouvstupového obvodu (15) typu negace logického soudinu,
sedmy vystup (107) rfdic¥ jednotky (10) zobrazeni je pripojen
na druhy vstup druhého dvouvstupového obvodu (14) typu negace
logického soudinu, kdefto jejf osmy vystup (108) je pripojen na
hodinovy vstup (162) prvniho klopného obvecdu (16), devéty vy-
stup (109) #{dici Jjednotky (10) zobrazéni;je pripojen na hodino-
vy vstup (202) druhého klopného obvodu (20), JjehoZ pPimy vystup
(205) je‘pfipojen na druhy vstup &tvrtého dvouvstupového obvodu
(21) typu negace logického soulinu, na druhy vstup pétého dvou-
vstupového obvodu (22) typu negace logického souinu a na druhy
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vstup 3estého dvouvstupového obvodu (23) typu negace logického
souinu, desdty vystup (1010) rfdici Jjednotky (10) zobrazeni je
pripojen na nastavovaci vstup (193) ttetiho klopného obvodu (19),
jeho% p¥imy vystup (195) Jje pripojen na druhy vstup tretfho dvou-
vstupového obvodu (15) typu negace logického soudinu.a na nulo-
vaci vstup (183,184) Zftale (18), vystup t¥etfho dvouvstupového
obvodu (15) typu negace logického soudinu je plipojen na datovy
vstup (161) prvnfho klopného obvodu (16), vystup (171) zdroje
(17) logické jednilky Jje pPipojen na nulovaci vstup (164) prvni-
ho klopného obvodu (16) a na nastavovaci vstup (203) druhého
klopného obvodu (20), jehoZ inverzni vystup (206) Jje pripojen
na prvni vstup sedmého dvouvstupového obvodu (24) typu negace
logického sou¥inu, jedendcty vystup (1015) #fdic{ jednotky (10)
zobrazeni Je p¥ipojen na prvn{ vstup (181) &itale (18), prvni ‘
vystup (185) &ftade (18) je pripojen na druhy vstupffdq)¥tade (18)
& na hodinovy vstup (192) tretiho klopného obvodu (19), druhy
vystup (186) ¥ftade (18) Jje pripojen na datovy vstup (191) tre-
tiho klopného obvodu (19), skupina adresovych vystupd (1012)
r{dicf Jjednotky (10) zobrazen{ Jje pripojena na skupinu adreso-
vych vstupl (117) sdf{lené dynemické paméti (11), skupina dato-
vych vystupd (116) sdilené dynamické pamé&ti (11) je p¥ipojena
na skupinu datovych vstupd (1011) #{fdiei jednotky (10) zobraze-
ni{, vystup (121) mikroprocesoru (12) s . pamét{ je pfipojen na
vstup (1013) r{dic{ jednotky (10) zobrazenf, kde¥to jeho skupi-
na prf{kazovych vystupl (122) je pripojena na skupinu pPikazo-
vych vstupd (1014) ?f{dic{ jednotky (10) zobrazeni.

1 vykres
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