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(349 Vicepolohovy svdiny rost pro dopravu tylovich predmétd kruhového prirezu

Vyndlez se tykd vicepolohového svéiného
rojtu urdendho k dopravd tydovych predmitd

kruhového prifezu, napiiklad ocelovych
gochord, trubek apod., pokulovédnim, Nevy-
hody existujicfho stavu techniky odstra-
ﬁuje z nejvitdi Sdsti svdiny rodt pro do-
pravu tydovfich pfedmdtl kruhovéhe prirezu,
kdy vybBhovy konec svédiného rostu je vy-
kyvn& upraven na &epu a ndb&hovy konec
svdZného roftu je podepfen vyloZnikem
zdviZného zatizeni, napfiklad pistnief
silovdlce, hlaviei pohybového &roubu nebo
h¥ebenové tyde apod., pFifemZ podstata
vyndlezu spolivd v tom, %e svdiny roéit je
rozdélen na ndb&hovou Eﬁet, kterd je na
svém vy33im konci podepfena stojinou,
opat¥enou nosifem, na némf je otodéné ko-
lem Sepového koliku upraven t¥men skose-
ného podstavce, pridem¥ sty&né konce nd-
b&hové Tdsti a vfbdhové &deti svdZného
rostu jsou opatfeny nosnym okem a vidlied,
které jamou opat¥eny zdmkovymi dosedacimi
plochami & jsou navzdjem sklopn& upraveny
okolo niZkového &epu.
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‘Vynélez se tfké vicepolohového svédXného roditu urdeného k dopravé tySovych predmétid
kruhového prﬁfezu, nap¥{klad ocelovych sochord, trubek a podobnd, pokulovdnim, '

V hutnich ﬁpravnﬁch i na rdznych mezioperadnich pracovistich jeou instalovény roéty,
na které jsou pokulovédnim do;ravovény kruhové sochory nebo hotové ocelové trubky. Tyto
hutni meziprodukty nebo vyrobky jsou pomoci téchto rostd a jejich naklondnych rovin do-
pravovény z jednocho technologického mista na druhé nebo jsou jednotlivd ¥i v urditém
mno¥stvi na rodtech nebo na jejich &dstech ahromaidovény pomoci zadrZovadl a davkovaéﬁ
Po dobu zadr¥ovédni pFepravovanych piedmdtd Je mo¥no provdddt na nich hotovni nebo mezi-
operadni{ manipulace, jako nap¥fklad znadkovdni, vybrﬁéovéni vad, defektoskopickou kontro-
lu & pbdobn&. Nikdy jsou tyto rosty Fedeny jJako celistvé, sklondné pod malym dhlem k ose
technologického toku, v iinych p¥ipadech je konec rodtu uloZen na Zepech a druhy konec
ro¥tu je zveddn silovdlci, 3imf se mdni rovina rodtu z vodorovné a¥ po naklondnou rovinu.
Jisté universélnosti sevdosahuje kombinaci krat¥fich, samostatnych dopraviich tsekd, kde
na pevany vodorovny Usek navazuje rodtovy tsek, ktery je na jedné strané vyskovd prestavi-
telny. Kontinudln{ dlouhé dopravni rosty sloZené z a{18{ch mobilnich deekd, které mohou’
bft nezdvisle viskové prestavovdny a kromd® jiného ustaveny i do souvislé naklondné roviny,

vychdzej{ konstrukdnd znalnd sloiité a ndkladné,

Uvedené nevyhody odstranuje z nej?étéi detl svéiny roét pro dopravu tydovyich pfed-
m3td kruhového prifezu, kdy vybshovy konec svdZiného roditu je vykyvn¥ upraven na Zepu &
nédb&hovy konec své¥ného ro¥tu je podep¥en vyloZnikem zdvi¥ného za¥izeni, napriklad pistQi—
of silovdlce, hlavici pohybového Zroubu nebo hiebenové tyde a podobn&, piidem# podstata
vyndlezu epodivd v tom, %e svdiny rost je rozddlen na ndbdhovou Iést, kterd je na svém
vysiim konei podepfe;a stojinou, opat¥enou nosi¥em, na ném¥ je otoiné kolem Eepofého ko=~
1iku upraven timen skoseného podstavce, pridem? styiné konce ndb8hové dsti a vybéhové
%deti svd’ného rodtu jsou opat¥eny nosnym okem a vidlici, které jsou opat¥eny zdmkovymi

.dosedacimi plochami a jsou navzdjem sklopn& upraveny okolo niZkového depu.

Vicepolohovy ro¥t v provedeni podle vyndlezu dovoluje velkou variabilitu poloh obou
Z4st{ svdiného ro¥tu e pou¥itim velmi malého podtu konstrukdnich prvkl, coi zjednodusuje

jeho provoz, & vynikd pFitom vysokou tuhosti.

Vicepolohovy rodt podle vynélezu je v p¥ikladu provedeni zndzornén na p¥ipojenych vy-
kresech, kde zna&f obr. 1 celkovy pohled na svdiny rodt, obr. 2 a% obr. 4 pohled na klou-
bovou podporu spojujfci v riznfeh polohdch svdZného rodtu jeho nébdhovou i vybdhovou ddst.

Svdiny rodt je rozdélen po své délce na ndbdhovou 84st ) & vybZhovou &dst 2 (obr. 1).
' N1¥%{ konec vybshové &dsti 2 je podep¥en na stojanu 3, v ném?# je kyvnd uspordddn kolem
Sepu 4. Vy35{ konec ndb¥hové Zdeti 1 lJe kloubovd podepien vyloinikem 5 pohybového Sroubu
6, kter§ je pomoci motoru a ¥roubové piFevodovky T pfestavné uspordddn v noeidi 8 vykyvnd
upraveném na podpo¥e 3, Vybdhovd &4st 2 svdiného rodtu je v mist& styku s ndbdhovou ddsti
1 podep¥ena stojinou lg.‘které je ve své horni Sésti opat¥ena nosiem L1, na n¥m% je otod~
né t¥menem 12 okolo Sepového koliku 13 uloien skoseny podstavec 14, jehoZ dolni plocha je

rovnobd%nd s rovinou nosiSe 11, zatimco horni plocha skoseného podstavce 14 je-k této ro-
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" vind seF{fznuta pod Uhlem, Vy38{ konec vybShové E4sti 2 spodivé na stojind 10 sedlovou plo-
chou 15 svého nosného oka 16, k ndmui je vykyvnd, prostPednictvim ndi¥kového gepu 17 pii-
pevndna vidlice 18 néb¥hové &dsti ) svdiného rodtu.

Obr, 2 zndzornuje zFetelndji ve zvétZeném detailu polohu nédbdhové Sdsti 1l a8 vybdhové
&ésti 2 z obr. 1, jakoZ i1 doeedac{ plochy 19, 20 nosného oka 16 a vidlice 18, které fixu-
i1 krajni polohu nébdhové i vybshové Idsti 1, 2 v pFipadd, Ze ndbdhovd a vybShovd Idst 1,
2 maji tvo¥it spolednou naklon3nou rovinu svéiného rodtu, obr. 3 zndzornuje stav, kdy nd-
bZhovd &dst 1 je sklopena do vodorovné roviny, zatimco vybdhovd &dst 2 zistdvd v nezmSnd-
né zékladni poloze z obr. 1. Na vodorovné rovind ndbdhové I4sti ) se mohou s dopravovany=-
mi predm&ty provddEt potifebné operacesa po jejich ukondeni je odeslat dopravni cestou po
naklon¥né rovind vyb¥hovou ddeti 2 k dal¥imu pracovnimu cyklu, na obr. 4 zistdvd ndbshovd
849t ) ve vodorovné roving, podobnd jako na obr. 2 s tim rozdilem, %e tato rovina Je nyni
zvySena, ZvySeni stydnych konch ndbZhové ddsti ) s vybShovou Sdsti 2 se provddi tek, Ze
zdviZné dstroji, na obr. 1 zndzorniné Znekovou prevodovkou 7 a pohybovym Sroubem 6, vy~
klopi okolo niZkového Sepu L7 nébZhovou &dst L a% do polohy, kdy dosedaci plochy 13, 20
uzemknou ndb&hovou a vyb¥hovou &dst L, 2 ve spolédné roving, Ddle zvedd okolo Sepu 4
2dviZné zaPizeni ndb&hovou a vyb&hovou &det 1, 2 zdviZného rodtu jako celek a% do horni
krajni polohy, ve které se pfemisti skoseny ndstavec 14 otodenim na Sepovém koliku 13
pod sedlovou nlochu 15 nosného oka 16, a podloii tak nosné oko 16 na nosidi 11 stojiny
10. V této poloze je pak moZno spustit ndb&hovou ddst L svd¥ného ro3tu do zvy$end hori-
zontilni volohy. ZvySeny dklon vybdhové Sdsti 2 svd?ného roitu je obzvldsts vyhodny pro

pokulovidn{ predm&td s men$imi priméry.

PREDMET VYNALEZU

Vicepolohovy svdiny roSt pro dopravu tylovych predmétd kruhového prifezu, kde vybdho-
vy konec svdZného roitu je vikyvné uspofédén kolem depu a ndbdhovy konec svd¥ného rostu
je podepfen vyloZnikem zdviZného zafﬁzeni, napriklad pistgici silovdlce, hlavici pohybové-
ho Sroubu nebo hiebenové tyde a podobné; vyznadujici se tim, %e je rozddlen na ndbdhovou
g4st (1) a vyb&hovou ddst (2), kterd je na avém vyéékm konci podepfena stojinou (10)
opatienou nosidem (11), na n&m¥ je otodn¥ okolo Sepového koliku (13) upraven t¥men (12)
skoseného podstavce (14), pFidem? stydné konce ndb¥hové 3dsti (1) a vybdhové Sdeti (2)
svd¥ného rodtu jsou opat¥eny nosnym okem (16) a vidlici (18), které jsou opatfen& zédmko-

vymi dosedac{mi plochami (19, 20) a navzdjem sklopn upraveny okolo niZkového Zepu (17).

4 vykresy
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