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RESUMO
“DISPOSITIVO DE COMANDO DE ALAVANCA BASCULANTE, DE
DESLOCAGAO ANGULAR REDUZIDA”

A invencdo refere-se a um dispositivo de comando que
compreende, designadamente, um médulo (21) dotado de um
6rgdo basculante (210) e um mecanismo de accionamento (3)
que compreende uma alavanca de comando (31) para
impulsionar este ©6érgdo basculante. De acordo com a
invencdo, a alavanca de comando (31) é do segundo ou do
terceiro tipo e o mecanismo de accionamento (3) compreende,
além disso, uma alavanca de transmissdo (33) do terceiro
tipo, que forma uma ligacdo cinemdtica entre a alavanca de
comando (31) e o 6rgdo basculante (210), sendo a alavanca
de comando conformada para se apoiar (310) selectivamente
na alavanca de transmissdo que se apoia (320), por sua vez,
no o6rgdo Dbasculante (210), imprimindo a este ultimo uma

deslocacdo angular superior ao da alavanca de comando.




DESCRIGAO
“DISPOSITIVO DE COMANDO DE ALAVANCA BASCULANTE, DE
DESLOCAGCAO ANGULAR REDUZIDA”

A invencdo refere-se, de um modo geral, a dispositivos
de comando mecédnico e designadamente aos utilizados nos

equipamentos eléctricos.

Mais precisamente, a invencdo refere-se a um
dispositivo de comando que compreende uma caixa, pelo menos
um médulo dotado de um é6rgdo basculante, e um mecanismo de
accionamento do 6rgdo basculante, sendo este érgéo
basculante montado oscilante em torno de um eixo principal
fixo em relacdo a caixa, entre primeira e segunda posicgdes,
e em que o0 mecanismo de accionamento compreende, pelo
menos, uma primeira alavanca de comando montada em rotacdo
em torno de um primeiro eixo proximal, fixo em relacdo a
caixa e sensivelmente paralelo ao eixo principal, e ligado
cinematicamente ao &érgdo Dbasculante para provocar o

basculamento do mesmo.

Os dispositivos deste tipo sédo utilizados,
designadamente, para constituir interruptores ou
permutadores para o comando de taipais ou divisdérias

accionadas electricamente.

Neste caso, cada médulo, que é de pequena dimensdo,
assegura uma funcdo de comutacdo eléctrica de modo que é
geralmente judicioso fazer com que o 6rgdo basculante, de
que este mdédulo é dotado, apresente uma deslocacdo angular
relativamente importante, prépria para operar uma separacdo

Optima dos diferentes estados eléctricos deste médulo.



Em contrapartida, a alavanca de comando, que deve ser
aparente para poder ser accionada, responde,
designadamente, as exigéncias ergondmicas, estéticas e
eventualmente normativas, que levam a limitar a deslocacdo

angular.

O documento EP 1 341 200 descreve um dispositivo de

acordo com o predmbulo da reivindicacédo 1.

A invencdo, que se situa neste contexto, tem por
objectivo propor um dispositivo de comando cuja estrutura

permite conciliar estas necessidades antinémicas.

Para tal, o dispositivo da invencdo esta, além disso,
conforme com a definicdo genérica que lhe d& o predmbulo
acima, é caracterizado essencialmente por o mecanismo de
accionamento compreender, além disso, uma primeira alavanca
de transmiss&do que forma uma ligacdo cinemdtica entre a
primeira alavanca de comando e o ©O6rgdo basculante, e
montada em rotacdo em torno de um primeiro eixo distal fixo
em relacdo A& caixa e sensivelmente paralelo ao eixo
principal, por a primeira alavanca de comando ser do
segundo ou do terceiro tipo e compreender uma zona de apoio
que se apoia selectivamente sobre a primeira alavanca de
transmissdo, e por a primeira alavanca de transmissdo ser
do terceiro tipo e compreender uma zona de apoio que se
apoia selectivamente sobre o 6érgdo basculante, de modo que
resulta dai que a primeira alavanca de comando apresenta
uma deslocacdo angular inferior a do basculamento que

imprime ao 6rgdo basculante.

Por convencdo, os termos "proximal" e "distal" devem

interpretar-se, na presente descricdo, apenas com uma



acepcdo mera e estritamente relativa. Por outras palavras,
um eixo proximal e um eixo distal s&o definidos aqui apenas
como distantes um do outro, sem qualquer restricdo
implicita quanto & natureza do elemento real ou virtual
cujo eixo proximal estaria préximo e cujo eixo distal

estaria distante.

De preferéncia, o primeiro eixo distal estd separado
do plano formado pelo eixo principal e pelo primeiro eixo
proximal numa distdncia superior & distdncia que separa o

primeiro eixo proximal do eixo principal.

De modo ndo limitativo, o &érgdo basculante pode ser
estdvel em cada uma das suas primeira e segunda posicdes,

caso em que o médulo & entdo bi-estavel.

0 mecanismo de accionamento pode igualmente
compreender uma segunda alavanca de comando e uma segunda
alavanca de transmissdo, cooperando estas segundas
alavancas de comando e de transmissdo mutuamente como
cooperam mutuamente as primeiras alavancas de comando e de
transmissdo, sendo dispostas e montadas em rotacdo em torno
de segundos eixos proximal e distal respectivos segundo uma
disposicdo simétrica da das primeiras alavancas de comando
e de transmiss&do, em relacdo a um plano de simetria que

passa pelo eixo principal.

Neste caso, o0 primeiro e o segundo eixos proximais s&o
confundidos, com wvantagem, para formar um Unico eixo de
rotacdo comum as primeira e segunda alavancas de comando e

relo qual passa o plano de simetria.



O dispositivo da invencdo compreende, por exemplo,
para cada alavanca de transmissdo, um apoio de eixo distal

praticado ou disposto na caixa.

Este dispositivo pode compreender dois médulos
dispostos na caixa, alinhados segundo o eixo principal, e
dotados de o6rgdos basculantes respectivos, ambos montados

oscilantes em torno do eixo principal.

Vantajosamente, cada alavanca de transmissdo toma a
forma de uma palete um bordo de articulagdo da qual forma
um eixo distal correspondente, e que é dotada de uma zona
de apoio que apoia selectivamente sobre o érgdo basculante
pelo menos de um médulo, em que o bordo de articulacdo

contorna um bordo da caixa.

Do mesmo modo, cada alavanca de comando toma, por
exemplo, a forma de um taipal dotada de uma zona de apoio,
0 eixo proximal de esta alavanca de comando suportado pela

caixa.

Na aplicacdo privilegiada do dispositivo da invencéo,
cada mdédulo €& constituido por um comutador eléctrico
dotado, pelo menos, de trés bornes, o primeiro dos quais é
colocado em contacto eléctrico com o segundo ou com O
terceiro borne conforme o &érgdo basculante deste mdédulo

adopte a sua primeira ou a sua segunda posicdo.

Neste caso, a caixa é, de preferéncia, realizada num
material electricamente isolante, por exemplo um polimero

executado por moldagem.



O dispositivo da invencédo é, designadamente, aplicdvel
ao accionamento de taipais ou divisdérias de comando

eléctrico.

Outras caracteristicas e vantagens da invencdo tornar-
se-do claras a partir da descricdo que se segue, a titulo
indicativo e de modo algum limitativo, com referéncia aos

desenhos anexados, nos quais:

a figura 1 é uma vista fraccionada em perspectiva de

um dispositivo de acordo com a invencéo;

a figura 2 é uma vista em corte em escala aumentada do
dispositivo ilustrado na figura 1, representado numa

primeira posicgédo;

a figura 3 é uma vista em corte em escala aumentada do
dispositivo ilustrado na figura 1, representado numa

segunda posicéo;

as figuras 4 a 6 sdo esquemas que ilustram mudancas de

posicdo de um dispositivo de acordo com a invencdo; e

as figuras 7 e 8 sdo esquemas que ilustram dois
estados diferentes de médulos integrados um

dispositivo de acordo com a invencgéo.

Tal como referido previamente, a invencdo refere-se a
um dispositivo de comando aplicédvel, designadamente, ao

accionamento de taipais ou divisérias de comando eléctrico.

Este dispositivo compreende uma caixa 1 realizada, por

exemplo, num material isolante, um ou varios mdédulos, tais



como 21 e 22, dotados, cada um de um é6rgdo basculante, tal
como 210 e 220, e um mecanismo de accionamento 3 destes

6érgdos basculantes.

O médulo 21, ou cada um dos mdbdédulos 21 e 22, ¢é
constituido, tipicamente, por um comutador eléctrico na

aplicacdo privilegiada da invencgéo.

Cada 6rgdo basculante, tal como 210 e 220, é montado
oscilante entre duas posicdes em torno de um eixo principal
X0, fixo em relacdo a caixa 1 e segundo o qual séo
alinhados os médulos 21 e 22 no caso de se utilizarem dois

moédulos.

O mecanismo de accionamento 3 compreende uma ou duas

alavancas de comando, tais como 31 e 32.

Cada uma das alavancas de comando 31 e 32 é montada em
rotagdo em torno de um eixo proximal X1 sensivelmente
paralelo ao eixo principal X0 fixo em relacdo caixa 1, e

por exemplo suportada por este tltimo.

Além disso, cada uma das alavancas de comando 31 e 32
estd cinematicamente ligada ao 6rgdo basculante 210 ou aos
6rgdos basculantes 210 e 220 para provocar o basculamento

dos mesmos.

De acordo com a invencdo, o mecanismo de accionamento
3 compreende, além disso, wuma ou vVAarias alavancas de
transmissdo tais como 33 e 34, cada uma das quais é
afectada a uma alavanca de comando correspondente, tal como

31 ou 32.



Cada uma das alavancas de transmissdo 33 e 34 forma
uma ligacdo cinemdtica entre a alavanca de comando 31 ou 32

correspondente, e o ou os 6rgdos basculantes 210 e 220.

Cada uma das alavancas de transmissdo 33 e 34 &, além
disso, montada em rotacdo em torno de um eixo distal
correspondente, tal como X21 e X22, fixo em relacdo a caixa

1 e sensivelmente paralelo ao eixo principal XO0.

Cada uma das alavancas de comando 31 e 32 é do segundo
ou do terceiro tipo e compreende uma zona de apoio, tal
como 310 ou 320, gque se apoia selectivamente sobre a

alavanca de transmissdo correspondente, 33 ou 34.

Cada uma das alavancas de transmissdo 33 e 34 §&,
quanto a si, do terceiro tipo e compreende uma zona de
apoio correspondente 330 ou 340 gque se apoia selectivamente

sobre os 6rgé&dos basculantes 210 e 220.

Gracas a esta disposicgdo, cada uma das alavancas de
comando 31 e 32 apresenta uma deslocacdo angular inferior a
do basculamento que imprime ao 6rgdo basculante 210 ou aos

6rgdos basculantes 210 e 220.

Como se mostra designadamente nas figuras 2 a 6, as
alavancas de comando 31 e 32 s&do montadas de maneira
simétrica em relacdo a um plano de simetria P que passa
pelo eixo principal X0 e em relacdo ao qual as alavancas de
transmissdo 33 e 34 sdo montadas igualmente de maneira
simétrica, sendo, por conseguinte, os eixos distais X21 e
X22 simétricos um do outro em relacdo a este plano P, tal

como 0s eixos das alavancas de comando 31 e 32.



Como igualmente se mostra nas figuras, estas alavancas
de comando 31 e 32 podem, em alternativa, partilhar o mesmo
eixo X1 situado no plano de simetria P, que passa, assim,
ao mesmo tempo pelo eixo principal X0 e por este eixo

proximal X1.

Cada eixo distal X21 ou X22 estéd, tipicamente,
separado deste plano de simetria P numa distdncia superior
a distancia que separa o eixo proximal X1 do eixo principal

X0.

Cada uma das alavancas de comando 31 e 32 &
monoestavel e constantemente chamada, por uma ou varias
molas, tais como R, para uma posicdo de descanso ilustrada
nas figuras 2 e 4, e gue apenas deixa sob o efeito de uma

pressdo exercida por um utilizador.

Cada um dos oérgdos basculantes 210 e 220 pode ser
estdvel apenas numa das suas duas posicdes de basculamento,
caso em que os mbéddulos correspondentes 21 e 22 sédo

monoestaveis.

No <caso de estes mdédulos serem constituidos por
comutadores eléctricos, utilizam entdo um modo de comando

por impulséo.

Todavia, cada um dos érgdos basculantes 210 e 220 pode
também ser estavel em cada um das suas duas posicdes de
basculamento, caso em que os mdédulos correspondentes 21 e

22 sd0 bi-estaveis.

No caso de estes mbdédulos serem constituidos por

comutadores eléctricos, utilizam entdo um modo de comando



por contactos estabelecidos como ilustrado nas figuras 7 e

8.

Cada um destes médulos 21 e 22 &, por exemplo, dotado
de pelo menos de trés bornes, tais como 211 a 213 e 221 a

223.

Quando o 6rgdo basculante 210 do médulo 21 é colocado
numa primeira posicdo de basculamento, o primeiro borne 211
deste médulo 21 é colocado em contacto com o segundo borne
212, enqguanto o primeiro borne 211 deste mbdédulo 21 ¢&
colocado em contacto com o terceiro borne 213 deste mesmo
médulo quando o o6rgdo basculante 210 é colocado na sua

segunda posicdo de basculamento.

Do mesmo modo, quando o érgdo basculante 220 do mdbédulo
22 é colocado numa primeira posicdo de Dbasculamento, o
primeiro borne 221 deste médulo 22 é colocado em contacto
com o segundo borne 222, enquanto que o primeiro borne 221
deste mdédulo 22 é colocado em contacto com o terceiro borne
223 deste mesmo mbédulo quando o oérgdo basculante 220 é

colocado na sua segunda posicdo de basculamento.

Como se mostra na figura 1, o dispositivo da invencdo
compreende, com vantagem, um apoio 4 praticado ou disposto
na caixa 1 e que suporta o eixo X21 ou X22 de cada alavanca

de transmissdo 33 ou 34.

Cada alavanca de transmiss&do 33 ou 34 pode tomar a
forma de uma palete, um bordo de articulacdo da qual 331 ou
341 forma o eixo X21 ou X22 correspondente e contorna um

bordo da caixa 1.
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Cada uma destas paletes é, por conseguinte, dotada de
uma zona de apoio 330 ou 340 gue se apoia selectivamente no
6rgdo basculante ou nos 6rgdos basculantes 210 e 220 de um

ou varios médulos 21 e 22.
Do mesmo modo, cada alavanca de comando 31 ou 32 pode

tomar a forma de um taipal dotado de uma zona de apoio 310

ou 320, como se ilustra designadamente na figura 1.

Lisboa, 18 de Fevereiro de 2008



REIVINDICAGCOES

1. Dispositivo de comando que compreende uma caixa (1),
pelo menos um médulo (21) dotado de um 6rgdo basculante
(210), e um mecanismo de accionamento (3) do o6rgéo
basculante, sendo este 6rgdo Dbasculante (210) montado
oscilante, em torno de um eixo principal (X0) fixo em
relacdo a caixa (1), entre as primeira e segunda posicdes,
e em que O mecanismo de accionamento (3) compreende pelo
menos uma primeira alavanca de comando (31) montada em
rotacdo em torno de um primeiro eixo proximal (X1) fixo em
relagcdo a caixa (1) e sensivelmente paralelo ao eixo
principal (X0), e cinematicamente ligado ao 6rgéo
basculante (210) para provocar o basculamento,
caracterizado por o mecanismo de accionamento (3)
compreender, além disso, uma primeira alavanca de
transmissdo (33) que forma uma ligacdo cinemdtica entre a
primeira alavanca de comando (31) e o oérgdo Dbasculante
(210) e montada em rotacdo em torno de um primeiro eixo
distal (X21) fixo em relacdo a caixa (1) e sensivelmente
paralelo ao eixo principal (X0), sendo ainda caracterizado
por a primeira alavanca de comando (31) ser do segundo ou
do terceiro tipo e compreender uma zona de apoio (310) que
se apoia selectivamente na primeira alavanca de transmisséo
(33), e por a primeira alavanca de transmissdo (33) ser do
terceiro tipo e compreender uma zona de apoio (330) que se
apoia selectivamente no ©6érgdo basculante (210), donde
resulta que a primeira alavanca de comando (31) apresente
uma deslocacdo angular inferior a do basculamento que

imprime ao 6rgdo basculante (210).

2. Dispositivo de comando de acordo com a reivindicacédo 1,

caracterizado por o primeiro eixo distal (X21) estar



separado do plano (P) formado pelo eixo principal (X0) e
pelo primeiro eixo proximal (X1) numa distdncia proximal

(X1) do eixo principal (X0).

3. Dispositivo de comando de acordo com qualquer das
reivindicacdes anteriores, caracterizado por o 6rgdo
basculante (210) ser estdvel em cada uma suas primeira e
segunda posic¢des, sendo o mdédulo (21), por conseguinte, bi-

estavel.

4. Dispositivo de comando de acordo com qualquer das
reivindicacdes anteriores, caracterizado por o mecanismo de
accionamento (3) compreender uma segunda alavanca de
comando (32) e uma segunda alavanca de transmiss&o (34),
cooperando esta segunda alavanca de comando (32) e de
transmissédo (34) mutuamente como cooperam mutuamente as
primeiras alavancas de comando (31) e de transmissdo (33),
e estando dispostas e montadas em rotacdo em torno de
segundos eixos proximal (X1) e distal (X22) respectivos de
acordo com uma disposicdo simétrica das primeiras alavancas
de comando (31) e de transmissdo (33), em relacdo a um

plano de simetria (P) que passa pelo eixo principal (XO0).

5. Dispositivo de comando de acordo com a reivindicacédo 4,
caracterizado por os primeiro e segundo eixos proximais
(X1) serem confundidos para formar um Unico eixo de rotacéo
(X1) comum as primeira e segunda alavancas de comando (31,

32) e pelo qual passa o plano de simetria (P).

6. Dispositivo de comando de acordo com qualquer das
reivindicacdes anteriores, caracterizado por compreender,
para cada alavanca de transmissdo (33, 34), um suporte (4)

de eixo distal praticado ou disposto na caixa (1).



7. Dispositivo de comando de acordo com qualgquer das
reivindicacdes anteriores, caracterizado por compreender
dois médulos (21, 22) dispostos na caixa (1), alinhados
segundo o eixo principal (X0), e dotados de &érgéos
basculantes respectivos (210, 220) ambos montados

oscilantes em torno do eixo principal (XO0).

8. Dispositivo de comando de acordo com qualquer das
reivindicacdes anteriores, caracterizado por cada alavanca
de transmissdo (33, 34) tomar a forma de uma palete, um
bordo de articulacdo da gqual (331, 341) forma um eixo
distal correspondente (X21, X22), e dotado de uma zona de
apoio (330, 340) que se apoia selectivamente no &érgéo
basculante (210, 220) de pelo menos um méddulo (21, 22), em
que o bordo de articulacdo (331, 341) contorna um bordo da

caixa (1).

9. Dispositivo de comando de acordo com qualquer das
reivindicacdes anteriores, caracterizado por cada alavanca
de comando (31, 32) tomar a forma de um taipal dotado de
uma zona de apoio (310, 320), sendo o eixo proximal (X1)
desta alavanca de comando (31, 32) suportado pela caixa

(1) .

10. Dispositivo de comando de acordo com qualquer das
reivindicacdes anteriores, caracterizado por cada mdédulo
(21, 22) ser constituido por um comutador eléctrico dotado,
pelo menos, de trés bornes (211-213, 221-223), o primeiro
dos quais (211, 221) é colocado em contacto eléctrico com o
segundo (212, 222) ou com o terceiro borne (213, 223)
conforme o é6rgdo basculante (210,220) deste mdédulo (21, 22)

adopte a sua primeira ou a sua segunda posicdo.



11. Dispositivo de comando de acordo com qualquer das
reivindicacdes anteriores, caracterizado por a caixa (1)

ser realizada num material electricamente isolante.
12. Aplicacdo de um dispositivo de comando de acordo com

qualquer das reivindicac¢des anteriores de accionamento de

taipais ou de divisdérias de comando eléctrico.

Lisboa, 18 de Fevereiro de 2008
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