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Elektroniczny uktad do pomiaru predkosci obrotowe;j
ttokowego silnika lotniczego

Przedmiotem wynalazku jest elektroniczny uktad do pomiaru predkosci obrotowej ttokowego
silnika lotniczego.

Znane sg urzadzenia pomiarowe predkoéci obrotowej ttokowego silnika lotniczego jak prad-
nice tachometryczne lub tachometry sprz¢zone waltkiem gietkim z walem silnika. Uktad podwdj-
nych iskrownikéw tlokowego silnika lotniczego oraz konieczno$é kontroli pracy poszczeg6lnego
iskrownika uniemozliwia bezpoérednie zastosowanie obrotomierza elektronicznego, ktéry prze-
znaczony jest do wspdlpracy tylko z jednym iskrownikiem.

Celem wynalazku jest uktad do pomiaru prgdkoéci obrotowej obrotomierzem elektroni-
cznym, umozliwiajacy automatyczne potaczenie na wybrany iskrownik.

Cel ten zostal osiagniety przez zastosowanie przekaZnika elektromagnetycznego w ukiadzie
potaczen iskrownikdw z obrotomierzem elektronicznym, powodujacego automatyczne potaczenie
wyzej wspomnianego obrotomierza na wybrany iskrownik, ktérego praca steruje wylacznik
zaptonu. Przy otwartych dwéch wylacznikach zaptonu impuls do obrotomierza zostaje przekazany
automatycznie tylko z jednego iskrownika, eliminujagc wptyw iskrownika drugiego na wynik.

Przedmiot wynalazku wyjas$nia przykladowo rysunek uktadu do pomiaru pre¢dkoéci obroto-
wej ttokowego silnika lotniczego.

Jak pokazano na rysunku w przyktadzie potaczen (stosowanie obrotomierza elektronicznego
wymaga wprowadzenia dodatkowego cztonu realizujacego funkcje przelaczania wyzej wspomnia-
nego obrotomierza do aktualnie pracujgcego iskrownika) zawiera wylaczniki zaptonu 8 lewego
iskrownika 3 i 7 prawego iskrownika 2, ktdre przy stanie zamknigtym powoduja wylaczenie
iskrownikéw 2 i 3 z pracy. Przekaznik elektromagnetyczny 4 oraz obrotomierz clektroniczny §
zasilane s3 zszyny Uz zasilajacy uktad, poprzez bezpiecznik 6. Ujemny biegun zasilania podigczony
jest do masy m.

W przypadku kontroli pracy iskrownika lewego 3 wylacznik 7 jest zamknigty, a wylgcznik 8
otwarty co jest jednoznaczne z potaczeniem iskrownika 2 z masa m i wyeliminowanie go z pracy. -

Cewka przekaZnika 4 jest w stanie beznapigciowym, nast¢puje podanie impulséw ziskrownika
lewego 3 — (kontrolowanego) — na obrotomierz elektroniczny 5 poprzez zestyk INC. Nastgpuje
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nomiar prgdkosci obrotowej silnika 1 z wiaczonym jednym iskrownikiem lewym 3. Przy kontroli

“pracy iskrownika prawego 2 wytacznik 7 jest otwarty a wylacznik 8 zamknigty. Cewka przekaZnika
4 jest w stanie napieciowym i powoduje jego zadziatanie. Poprzez zestyk 2NO podaje si¢ mas¢ mdo
iskrewnika 3 lewego i wylacza go z pracy. Impulsy 2 iskrownika prawego 2 poprzez zestyk INO
podaje si¢ do obrotomierza 5§ i nastgpuje pomiar pr¢dkosci obrotowe;j silnika z wigczonym Jednym
iskrownikiem 2 prawvm.

Podczas normalnej pracy silnika 1 wylaczniki zaptonu 7 i 8 s3 otwarte umozliwiajgc prace
iskrownikom 2 i 3, przy czym cewka przekaZnika 4 jest w stanie beznapigciowym co powoduje
podanie impulsow z iskrownika lewego 3, poprzez zestyk INC, eliminujac wplyw impulséw
iskrownika prawego 2 na pomiar pr¢dkosci obrotowe;j silnika 1.

Wylaczenie silnika nast¢puje przez zamknigcie obu wylacznikoéw 7 i 8, z ktorych 7 wylacza
bezposrednio a 8 posrednio przez zadziatanie przekaznika 4 i zestyk 2NO podajqc mas¢ m do
iskrownikéw 21 3.

Zastrzezenia patentowe

1. Elektroniczny uklad do pomiaru prgdkosci obrotowej ttokowego silnika lotniczego, zna-
mienny tym, ze posiada przekaznik elektromagnetyczny (4) przetaczajacy automatycznie obroto-
mierz elektroniczny (5) na wybrany iskrownik (2) lub (3) silnika (1) w zaleznosci od chwilowego
polozenia wylacznikéw zespotu (7) i (8), sterujacych pracg iskrownikéw (2) i (3) oraz
przekaznika (4).

2. Elektroniczny uktad wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze przy otwartych dwéch wylgczni-
kach zaptonu (7) i (8) iskrownikow (2) i (3) cewka przekaZnika (4) jest w stanie beznapigciowym, w
wyniku czego impulsy na obrotomierz (5) podawane sa wyltacznie z jednego iskrownika.
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