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本发明公开一种桂花修剪设备，包括车斗，

车斗上端连接有升降气缸，升降气缸的上端安装

有旋转盘，旋转盘上设置有带修剪装置的伸缩

杆，车斗右侧通过连接杆连接有粉碎装置，粉碎

装置包括粉碎箱，粉碎箱中安装有由电机驱动转

动且水平放置的转轴，转轴上均匀排布有粉碎叶

片，粉碎箱上下端分别连接有可拆卸的收集箱和

存料箱。本设备可在不伤害桂花树枝的前提下，

安全快速的对树枝进行修剪，保证树形美观的同

时提升了修剪的质量。
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1.一种桂花修剪设备，包括车斗（9），所述车斗（9）上端连接有升降气缸（2），所述升降

气缸（2）的上端安装有旋转盘（3），所述旋转盘（3）上设置有带修剪装置（5）的伸缩杆（4），其

特征在于：所述车斗（9）右侧通过连接杆（8）连接有粉碎装置（6），所述粉碎装置（6）包括粉

碎箱（605），所述粉碎箱（605）中安装有由电机（606）驱动转动且水平放置的转轴（601），所

述转轴（601）上均匀排布有粉碎叶片（603），所述粉碎箱（605）上下端分别连接有可拆卸的

收集箱（602）和储料箱（604）。

2.根据权利要求1所述的一种桂花修剪设备，其特征在于：所述粉碎箱（605）底端为可

拆卸的过滤网。

3.根据权利要求1所述的一种桂花修剪设备，其特征在于：所述连接杆（8）包括水平长

度调节杆和竖直高度调节杆，且连接杆（8）与车斗（9）采用转动连接。

4.根据权利要求1所述的一种桂花修剪设备，其特征在于：所述修剪装置（5）包括带有

夹持装置（507 ）的刀体（502），所述刀体（502）为可拆卸设计，且刀体（502）刀刃方向前后两

端分别设有带啮合块（504）的啮合槽（503），所述刀体（502）的前半部分为弧形剪刀（505），

后半部分为锯齿（506），且刀体（502）背面设有内凹的半圆铲刀（501），所述剪刀（505）刀刃

宽度方向均匀排布有条纹（12）。

5.根据权利要求1所述的一种桂花修剪设备，其特征在于：所述车斗（9）内安装有太阳

能光伏电池，所述太阳能光伏电池与连接有逆变器的蓄电池电性连接，所述逆变器与动力

设备电性连接。

6.根据权利要求1所述的一种桂花修剪设备，其特征在于：所述车斗（9）底部设有万向

轮（10），所述万向轮（10）上设卡销。

7.根据权利要求1所述的一种桂花修剪设备，其特征在于：所述车斗（9）左侧连接有推

手（1），且推手（1）外侧嵌套有防滑套（101）。

8.根据权利要求1所述的一种桂花修剪设备，其特征在于：所述旋转盘（3）上方通过消

毒液存放箱连接有伸缩管（11），所述伸缩管（11）上端连接有喷淋件（7）。
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一种桂花修剪设备

技术领域

[0001] 本发明属于植物修剪设备技术领域，具体涉及一种桂花修剪设备。

背景技术

[0002] 桂花因其独特的香味得到了广大人们的喜爱，因此，桂花树在我们生活中也随处

可见；为使桂花树苗茁壮生长，树形更加美观，需经常对其进行修剪，桂花树枝高低不一，为

此，工作人员在修剪树枝时，往往需要携带较多工具，非常不便，遇到较高树枝时可能还需

要借助梯子或攀爬到树枝上进行修剪，这样不仅会对树枝造成伤害，而且存在较大的操作

难度和安全隐患；此外，修剪掉落的树枝不易收集清理，增大工作量、降低工作效率的同时

不利于保护生态环境。

发明内容

[0003] 本发明的目的是针对现有技术中存在的上述问题，提出了一种桂花修剪设备，本

发明所要解决的问题是：如何在不伤害桂花树枝的前提下，安全快速的对树枝进行修剪，保

证树形美观的同时提升修剪的质量。

[0004] 本发明为实现上述目的所采取的技术方案为：一种桂花修剪设备，包括车斗，车斗

上端连接有升降气缸，升降气缸的上端安装有旋转盘，旋转盘上设置有带修剪装置的伸缩

杆，车斗右侧通过连接杆连接有粉碎装置，粉碎装置包括粉碎箱，粉碎箱中安装有由电机驱

动转动且水平放置的转轴，转轴上均匀排布有粉碎叶片，粉碎箱上下端分别连接有可拆卸

的收集箱和存料箱。工作人员通过推手推动车斗将设备推到指定地点进行工作，各个装置

通过车斗内的动力设备实现运行，升降气缸动作，通过升降将修剪装置调到适当位置后，旋

转盘配合伸缩杆将修剪装置调节到指定的树枝，修剪装置通过电性连接的控制器和动力设

备来调节夹持装置实现刀体对树枝的快速修剪，与此同时，与车斗转动连接的连接杆通过

水平长度调节杆和竖直高度调节杆来调节粉碎装置的位置，使得修剪掉的树枝顺利通过收

集箱进入粉碎箱后，安装有蓄电池的电机驱动转轴带动粉碎叶片转动，开始粉碎工作，这样

的设计避免了修建的树枝砸伤树下行人，粉碎后的树枝进入储料箱，收集箱和储料箱均采

用可拆卸设计，方便了树枝的收集和清理，且储料箱装满后可更换空的储料箱，粉碎后的树

枝可做有机肥，对树枝进行修剪后，旋转盘转动调节连接消毒液存放箱的伸缩杆，使得喷淋

件对准修剪后的树枝伤口，通过车斗上电性连接的喷淋按钮来启动喷淋动力设备，实现对

树枝伤口的消毒工作，从而完成了整个的修剪工作，该设备结构简单，操作方便且安全，实

现对树枝快速修剪的同时降低了操作难度和危险系数，保证桂花树树形美观的同时提升了

修剪树枝的质量，且有效利用了修剪后的树枝，保护了生态环境。

[0005] 优选的，粉碎箱底端为可拆卸的过滤网。粉碎箱底部采用过滤网设计有利于粉碎

后的树枝顺利进入到储料箱中，且可拆卸的过滤网便于清洗和操作，此外，过滤网还可使空

气进入到储料箱,，防止粉碎后的树枝受潮，影响使用效果。

[0006] 优选的，连接杆包括水平长度调节杆和竖直高度调节杆，且连接杆与车斗采用转
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动连接。连接杆可通过水平调节杆和竖直调节杆调节粉碎装置的位置，使修剪掉的树枝顺

利进入粉碎装置，避免了树枝砸伤行人的危险，加快了修剪速度，同时保证了树形美观，避

免了修剪后对树枝的清理工作，且有效利用了修剪后的树枝，保护了生态环境。

[0007] 优选的，修剪装置包括带有夹持装置的刀体，刀体刀刃方向前后两端分别设有带

啮合块的啮合槽，刀体的前半部分为弧形剪刀，后半部分为锯齿，且刀体背面设有内凹的半

圆铲刀，剪刀刀刃宽度方向均匀排布有条纹。夹持装置通过车斗内电性连接的动力设备带

动刀体动作，实现对树枝的修剪，修剪过程中，弧形剪刀首先与树枝接触，对指定树枝进行

修剪，修剪时，弧形剪刀宽度方向的条纹对树枝挤压，这一挤压过程增大刀体与树枝间的摩

擦力的同时提高了树枝截口所在茎干对枝条缺失和内部组织暴露的响应能力和敏感性进

而使截口形成层产生愈伤组织的能力，有效激发出桂花树木伤口的愈合机制，使其可在较

短时间内有愈合反应，达到树枝伤口快速愈合，提升修剪质量的目的；刀体后半部分的锯齿

可对弧形剪刀修剪后仍未断开的较粗树枝进行进一步修剪，实现树枝的快速修剪，减少修

剪过程对树枝愈伤组织能力的破坏，从而提升修剪质量。刀体背面的半圆铲刀可对较小了

树枝进行修剪，避免了工作人员更换刀体，提高了修剪效率和修剪质量；此外，啮合槽配合

啮合块的设计，提高了修剪过程中刀体的啮合度和修剪力度，对修剪装置具有保护作用的

同时提高了修剪速度和修剪质量。

[0008] 优选的，车斗内安装有太阳能光伏电池，太阳能光伏修剪后的树枝电池与连接有

逆变器的蓄电池电性连接，逆变器与动力设备电性连接。此设计通过太阳能光伏电池可将

太阳能存储在蓄电池内，然后经过逆变器转化为电能，以供各个装置使用，节省了能源消

耗，降低了操作难度和危险系数，减少了人工操作的同时提高了修剪树枝的质量。

[0009] 优选的，车斗底部设有万向轮，万向轮上设有卡销。万向轮的设计便于设备方向的

调节，使得操作简单便捷，避免了工作人员人力搬运设备，减轻工作人员工作量的同时提高

了修剪效率，此外，卡销的设计可保障设备的稳定性，使设备准确平稳的停放，从而提升了

修剪质量和树形外观。

[0010] 优选的，车斗左侧连接有推手，且推手外侧嵌套有防滑套。工作人员可通过推手将

设备快速推送到指定工作地点，操作简单，避免了工作人员搬运设备，减轻了工作人员劳动

量的同时避免了因搬运对设备造成的损伤，提高了设备的精确度，从而提升了修剪质量，保

证了树形的美观。防滑套的设计有利于工作人员把握设备的方向，从而实现设备高效的工

作，保证了修剪质量。

[0011] 优选的，旋转盘上方通过消毒液存放箱连接有伸缩管，伸缩管上端连接有喷淋件。

喷淋件通过车斗内的电性连接的动力设备实现喷淋工作，通过旋转盘和伸缩管的配合作用

喷淋件可高效快速的对树枝伤口进行消毒，避免病虫侵染树枝伤口。

[0012] 与现有技术相比，此桂花修剪设备具有以下优点：

[0013] 1.搅拌装置的设计避免了树枝砸伤树下行人和对修剪后树枝进行清理，从而提升

了修剪的效率和修剪质量，且粉碎后的树枝可作为有机肥使用；

[0014] 2.万向轮和卡销的配合设计，便于设备方向的调节，使得操作简单便捷，避免了工

作人员人力搬运设备，减轻工作人员工作量的同时提高了修剪效率，且保障了设备的稳定

性，使设备准确平稳的停放，从而提升了修剪质量和树形外观；

[0015] 3.带有防滑套的推手设计可使工作人员快速将设备推送到指定地点，操作简单，
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避免了工作人员搬运设备，减轻了工作人员劳动量的同时避免了因搬运对设备造成的损

伤，提高了设备的精确度，从而提升了修剪质量，保证了树形的美观；

[0016] 4.修剪装置中多个类型的刀集中安装在刀体上，避免了工作人员不断更换刀具，

提高了修剪速度，且修剪过程中改善了树枝伤口，加速了树枝伤口愈合，提高了修剪质量；

[0017] 5.树枝修剪后，通过喷淋件对修剪后的树枝进行消毒，避免了虫侵染树枝伤口。

附图说明

[0018] 图1为一种桂花修剪设备结构示意图；

[0019] 图2为修剪装置结构示意图；

[0020] 图3为扶手结构示意图；

[0021] 图4为粉碎装置机构示意图；

[0022] 图5为弧形剪刀局部示意图；

[0023] 图6为实施例2中实验组截口直径与愈合生长进行分析图；

[0024] 图7为实施例2中对照组截口直径与愈合生长进行分析图。

[0025] 附图中的标记为：1-推手；101-防滑套；2-升降气缸；3-旋转盘；4-伸缩杆；5-修剪

装置；501-半圆铲刀；502-刀体；503-啮合槽；504-啮合块；505-弧形剪刀；506-锯齿；507-夹

持装置；6-粉碎装置；601-转轴；602-收集箱；603粉碎叶片；604-储料箱；605-粉碎箱；606-

电机；7-喷淋件；8-连接杆；9-车斗；10-万向轮；11-伸缩管；12-条纹。

具体实施方式

[0026] 以下结合实施例和附图对本发明作进一步详细描述：

[0027] 实施例1：

[0028] 如图1-5所示，一种桂花修剪设备，包括车斗9，车斗9上端连接有升降气缸2，升降

气缸2的上端安装有旋转盘3，旋转盘3上设置有带修剪装置5的伸缩杆4，车斗9右侧通过连

接杆8连接有粉碎装置6，粉碎装置6包括粉碎箱605，粉碎箱605中安装有由电机606驱动转

动且水平放置的转轴601，转轴601上均匀排布有粉碎叶片603，粉碎箱605上下端分别连接

有可拆卸的收集箱602和存料箱604。工作人员通过推手1推动车斗9将设备推到指定地点进

行工作，各个装置通过车斗9内的动力设备实现运行，升降气缸2动作，通过升降将修剪装置

5调到适当位置后，旋转盘3配合伸缩杆4将修剪装置5调节到指定的树枝，修剪装置5通过电

性连接的控制器和动力设备来调节夹持装置507实现刀体502对树枝的快速修剪，与此同

时，与车斗9转动连接的连接杆8通过水平长度调节杆和竖直高度调节杆来调节粉碎装置6

的位置，使得修剪掉的树枝顺利通过收集箱602进入粉碎箱605后，安装有蓄电池的电机606

驱动转轴601带动粉碎叶片603转动，开始粉碎工作，这样的设计避免了修建的树枝砸伤树

下行人，粉碎后的树枝进入储料箱604，收集箱602和储料箱604均采用可拆卸设计，方便了

树枝的收集和清理，且储料箱604装满后可更换空的储料箱，粉碎后的树枝可做有机肥，对

树枝进行修剪后，旋转盘3转动调节连接消毒液存放箱的伸缩杆11，使得喷淋件7对准修剪

后的树枝伤口，通过车斗9上电性连接的喷淋按钮来启动喷淋动力设备，实现对树枝伤口的

消毒工作，从而完成了整个的修剪工作，该设备结构简单，操作方便且安全，实现对树枝快

速修剪的同时降低了操作难度和危险系数，保证桂花树树形美观的同时提升了修剪树枝的
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质量，且有效利用了修剪后的树枝，保护了生态环境。

[0029] 粉碎箱605底端为可拆卸的过滤网。粉碎箱605底部采用过滤网设计有利于粉碎后

的树枝顺利进入到储料箱604中，且可拆卸的过滤网便于清洗和操作，此外，过滤网还可使

空气进入到储料箱604,，防止粉碎后的树枝受潮，影响使用效果。

[0030] 连接杆8包括水平长度调节杆和竖直高度调节杆，且连接杆8与车斗9采用转动连

接。连接杆8可通过水平调节杆和竖直调节杆调节粉碎装置6的位置，使修剪掉的树枝顺利

进入粉碎装置6，避免了树枝砸伤行人的危险，加快了修剪速度，同时保证了树形美观，避免

了修剪后对树枝的清理工作，且有效利用了修剪后的树枝，保护了生态环境。

[0031] 修剪装置5包括带有夹持装置507的刀体502，刀体502刀刃方向前后两端分别设有

带啮合块504的啮合槽503，，刀体502的前半部分为弧形剪刀505，后半部分为锯齿506，且刀

体502背面设有内凹的半圆铲刀501，剪刀505刀刃宽度方向均匀排布有条纹12。夹持装置

507通过车斗9内电性连接的动力设备带动刀体502动作，实现对树枝的修剪，修剪过程中，

弧形剪刀505首先与树枝接触，对指定树枝进行修剪，修剪时，弧形剪刀505宽度方向的条纹

12对树枝挤压，这一挤压过程增大刀体502与树枝间的摩擦力的同时提高了树枝截口所在

茎干对枝条缺失和内部组织暴露的响应能力和敏感性进而使截口形成层产生愈伤组织的

能力，有效激发出桂花树木伤口的愈合机制，使其可在较短时间内有愈合反应，达到树枝伤

口快速愈合，提升修剪质量的目的；刀体502后半部分的锯齿506可对弧形剪刀505修剪后仍

未断开的较粗树枝进行进一步修剪，实现树枝的快速修剪，减少修剪过程对树枝愈伤组织

能力的破坏，从而提升修剪质量。刀体502背面的半圆铲刀501可对较小了树枝进行修剪，避

免了工作人员更换刀体，提高了修剪效率和修剪质量；此外，啮合槽503配合啮合块504的设

计，提高了修剪过程中刀体的啮合度和修剪力度，对修剪装置具有保护作用的同时提高了

修剪速度和修剪质量。

[0032] 车斗9内安装有太阳能光伏电池，太阳能光伏修剪后的树枝电池与连接有逆变器

的蓄电池电性连接，逆变器与动力设备电性连接。此设计通过太阳能光伏电池可将太阳能

存储在蓄电池内，然后经过逆变器转化为电能，以供各个装置使用，节省了能源消耗，降低

了操作难度和危险系数，减少了人工操作的同时提高了修剪树枝的质量。

[0033] 车斗9底部设有万向轮10，万向轮10上设有卡销。万向轮10的设计便于设备方向的

调节，使得操作简单便捷，避免了工作人员人力搬运设备，减轻工作人员工作量的同时提高

了修剪效率，此外，卡销的设计可保障设备的稳定性，使设备准确平稳的停放，从而提升了

修剪质量和树形外观。

[0034] 车斗9左侧连接有推手1，且推手1外侧嵌套有防滑套101。工作人员可通过推手1将

设备快速推送到指定工作地点，操作简单，避免了工作人员搬运设备，减轻了工作人员劳动

量的同时避免了因搬运对设备造成的损伤，提高了设备的精确度，从而提升了修剪质量，保

证了树形的美观。防滑套的设计有利于工作人员把握设备的方向，从而实现设备高效的工

作，保证了修剪质量。

[0035] 旋转盘3上方通过消毒液存放箱连接有伸缩管11，伸缩管11上端连接有喷淋件7。

喷淋件7通过车斗9内的电性连接的动力设备实现喷淋工作，通过旋转盘3和伸缩管11的配

合作用喷淋件可高效快速的对树枝伤口进行消毒，避免病虫侵染树枝伤口。

[0036] 实施例2：
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[0037] 本发明一种桂花修剪设备实际使用时：工作人员通过推手1推动车斗9将设备推到

指定地点进行工作，各个装置通过车斗9内的动力设备实现运行，升降气缸2动作，通过升降

将修剪装置5调到适当位置后，旋转盘3配合伸缩杆4将修剪装置5调节到指定的树枝，修剪

装置5通过电性连接的控制器和动力设备来调节夹持装置507实现刀体502对树枝的快速修

剪，与此同时，与车斗9转动连接的连接杆8通过水平长度调节杆和竖直高度调节杆来调节

粉碎装置6的位置，使得修剪掉的树枝顺利通过收集箱602进入粉碎箱605后，安装有蓄电池

的电机606驱动转轴601带动粉碎叶片603转动，开始粉碎工作，这样的设计避免了修建的树

枝砸伤树下行人，粉碎后的树枝进入储料箱604，收集箱602和储料箱604均采用可拆卸设

计，方便了树枝的收集和清理，且储料箱604装满后可更换空的储料箱，粉碎后的树枝可做

有机肥，对树枝进行修剪后，旋转盘3转动调节连接消毒液存放箱的伸缩杆11，使得喷淋件7

对准修剪后的树枝伤口，通过车斗9上电性连接的喷淋按钮来启动喷淋动力设备，实现对树

枝伤口的消毒工作，从而完成了整个的修剪工作。

[0038] 修剪测试：

[0039] 修剪设备：市场售卖的园艺修剪刀(对照组)，本发明的桂花修剪设备(实验组)。

[0040] 选取生长环境、养护管理水平一致、胸径和冠幅大小相近的15颗树龄为5年的桂花

树，用自然目标修剪法对桂花树枝进行修剪，并对截口进行编号，进行为期1年的愈合指标

测定，每3个月观察、拍照和测量1次，最终结果如表1所示。

[0041] 表1两组试验组对桂花树枝修剪结果

[0042]

项目 胸径/cm 愈合率/％ 愈合生长量/mm2

对照组 10.22～14.56 65.6±1.68 345.67±31.55

实验组 10.12～14.34 95.9±0.88 527.32±32.64

[0043] 测算以下指标:截口面积(mm2)为修剪初始截口暴露木质部的面积；愈合生长量

(mm2)为截口生成愈伤木的面积；愈合率(％)为截口生成愈伤木的面积与截口面积的百分

率。计算公式如下:

[0044] 愈合率＝愈合生长量/截口面积×100％；

[0045] 同时对实验组和对照组进行截口直径与愈合生长进行分析，分析结果如图6、7所

示。

[0046] 以上实施方式仅用于说明本发明，而并非对本发明的限制，本领域的普通技术人

员，在不脱离本发明的精神和范围的情况下，还可以做出各种变化和变型。因此，所有等同

的技术方案也属于本发明的范畴，本发明的专利保护范围应由权利要求限定。
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图 1

图 2
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图 3

图 4
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图 5

图 6
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图 7
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