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(54) Zatizeni ke korekeci rgchlosti fidiciho
pohonu vélcovaci trat

O8elem zarizeni je zajistit automa-
tickou korekci rychlosti pohonu védlcova-
ciho zatizeni i v p¥ipadd pouZiti valcu
riznych primdri, renovovanych v technolo-
gicky govolenych tolerancich a zachovat
ves3keré informace o korekei rychlosti v

am&ti i pii vygnuti zatfizeni, aZ do dal-

i zmény prim&rd pracovnich valci.
Uvedeného udelu se dosdhne zapojenim za-
Pizeni podle vynalezu které sestava ze
dvou snimacich bloki, soudtgvého bloku,
dvou zadévacich bloku, pamdfového bloku,
#idiciho bloku, oviidaciho bloku, korek-
&niho bloku & vykonového bloku.

244 060

244 060




244 060

Vyndlez se tykd zarizeni ke korekei rychlosti ¥idiciho po-
honu vélcovaci traté, nap¥.pohonu vdlecovacich stolic, apod.

Kada pracovnich prvki, napr.pracovnich védlel vdlcovacich sto-
lic, se beéhem technologického procesu vice i méné opotiebovavd.
Tyto pracovai prvky je moZno pochopitelnd vyménit za nové, t.j.

s pivodnimi parsmetry. V nékterych pripedech je vSak moZnéd reno-
vace té€chto pracovnich prvki, nap¥.pracovni vdlce po prebrousSeni.
je moZno pouZit k dalSimu védlcovdni materidlu. Se zménou pramdru
se pak jeSté provedekorekce rychlosti pohonu, ktery tyto vélce
pohéni, Jednd-li se o pohon, u ného% horni i spodni pracovni vdlec
maji i po renovaci stejné pruméry, nenastdvaji %4dné problémy

v technologii vyroby. Jiné situace vSak nastane, pouzije-l1li se
renovovenych vdlcd raznych promérdi, pohdnénych individudlnimi po-
hdnécimi motory, a to zejména u vdlcovacich stolic, kde vdlce se
vyménuji ndkolikrdt za sménu. Obsluha vZdy musi se snafit pouZit
vdlce alespon pribliZné stejnych primért a p¥i kaZdé vyménd pro-
vést rucné korekci rychlosti pohonu vdlcd.

Nevyhody tohoto ¥eSeni jsou ziejmé. Kvalita regulace a kvali-
ta vdlcovéni je ovlivnéna subjektem &lovéka, co? neni v dandm pri-
padé prilis Zddouci. Pokud obsluha nepracuje peclivé pri vybéru
pracovnich vdlclh a pouZije vélce ruznych praméri, mife rozdil obe
vodovych rychlosti té€chto vdled zpisobit p¥i prekroleni meze je
Jich prokluzu po pdsu poruSeni kvality pdsu a vdlcd samotnych,

Uvedené nevyhody odstranuje za¥izeni ke korekci rychlosti
*idiciho pohonu vélcova-_ci traté podie vynélezu, které sestivad
‘ze dvou snimacich blokli, soudtového bloku, dvou zaddvacich blokd,
pomérového bloku, ¥idiciho bloku, ovlddaciho bloku, korekéniho
bloku a vykonového bloku.

Hlavaim vyznakem zatizeni podle vyndlezu je to, zZe vystupy
snimacich blokd jsou spojeny s odpovidajicimi zadévacimi vstupy
soutového bloku, jehoZ vystup je zapojen na prvni rozhodovaci
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vetup ¥{diciho bloku, k jehoZ blokovacimu vstupu je pFipojen
'vybérovy vystup druhého zaddvaciho bloku. Informalni vystupy
druhého zaddvaciho bloku jsou spojeny s pFislusnymi zaddvacimi
vetupy pomérového bloku, jehoZ vfstup je zapojen na tFfeti roz-
hodovaci vetup ¥idiciho bloku, k jehoZ druhému rozhodovacimu
vstupu je p¥ipojen vystup prvniho zaddvaciho bloku, piidemZ in-
formadni vystupy jsou spojeny s odpovidajicimi ¥{idficimi vstupy
ovlddaciho bloku, jehoZ vystup je zapojen na ¥idici vstup korek-
éniho bloku, Vystup korekdniho bloku je paralelné p¥ipojenha
zpdtnovazebni vstup ¥idiciho bloku a na ¥idiei vstup vykonového
bloku.

P¥inosem zarizeni podle vyndlezu je to, Ze automaticky,
bez rudéniho zdsahu obsluhy, koriguje rychlost pohonu vdlcovade
ho zaiizeni i v p¥ipadé® pouZiti vélel rtzanych primérd, které by-
ly renovovédny v technologicky povolenych tolerancich.

za¥izeni ke korekeci rychlosti Fidiciho pohonu védlcovaci tra-
t&¢ je prikladné schematicky zndzornéno blokovym schematem na pri-
pojeném vykresu.

Za¥izeni podle vyndlezu sestdvd ze dvou snimacich bloka %1,2,
co¥ jsou napr.proudové transformdtory, souétového bloku 3, tvo-
Yeného nap¥.operadnim zesilovales prvaiho zaddvaciho bloku 4, coZ
je v daném p¥ipadé programétor a druhého zadédvaciho bloku 3, sesté-
vajiciho z prepinade, tladitek a relé. Ddle za¥izeni podle vynd-
lezu sestdvd z pome€rového bloku 6, realizovaného dé€lickou a in-
tegraénimi obvody, ridiciho bloku 7, coZ jesou napi. komparaéni
zegilovale, operaéni zesilovale, relé, ovlddaciho bloku 8, kde je
pouzit v daném pPipadé operadni zesilovad a relé, korekéniho blo-
ku 9, tvoreného servopotenciometrickou jednotkou a vykonového blo-
ku 10, coz je v daném pripadé tyristorovy ménié, Jednotlivé bloky
I a% 10 jsou pek zapojeny tak, Ze vystupy snimacich blokd I, 2
jsou spojeny s odpovidajicimi zaddvacimi vstupy &,b soudtového
bloku 3, jehoi vy§stup je zapojen na prvni rozhodovaci vstup ¢ Fi-
diciho bloku 7, k jehoZ blokovacimu vstupu h je p¥ipojen vybéro-
vy vystup g druhého zaddvaciho bloku 5. Informalni vystupy p,r
druhého zaddvaciho bloku 5 jsou spojeny s prisludnymi zaddvacimi
vstupy 0,¢ pomérového bloku 6, JehoZ vystup je zapojen na tietd
rozhodovaci vetup g ridiciho bloku 7, k jehoZ druhému rozhodova-
cimu vstupu f je pripojen vystup prwmiho zaddvaciho bloku 4, pri-
cemZz informacni vystupy m, n jsou spojeny s odpovidajicimi #Fidi-
cimi vetupy i, j ovlddaciho bloku 8. Vystup ovlddaciho bloku 8
je zapojen ne Fidici vetup k korekéniho bloku 9, jehoZ vystup je
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paralelné pripojen na zp&tnovazebni vstup 4 ridiciho bloku 7 a
na ridici vstup 1 vykonového bloku 10.

Funkce zatfizeni podle vyndlezu je nédsledujici. V druhém za-
dédvacim bloku 5 se provede volba ¥izeni korekce rychlosti, a to
automatické rFizeni pomoci snimacich blokd 1,2, nebo rizeni pomoci
prvaiho zaddvaciho bloku 4, p¥ipadné ¥izeni z druhého zaddvaciho
bloku 5. PFi automatickém Fizeni se vede vystupni signdl z prvaiho
‘snimaciho bloku I na prvni zaddvaci vstup & soudtového bloku 3
a vystupni signdl 2z druhého snimaciho bloku 2 na druhy zaddvaci
vetup b soudtového bloku 3. V pFipad&, Ze obvodovd rychlost hor=-
niho a dolniho pracovniho vdlce neni stejnd, nepr.vlivem rdzného
prebrouseni vdled a jsou vdlce pres védlcovany materidl mechanicky
spojeny, dochdzi k riznému momentovému zatiZeni nezakreslenych
pohdndcich motord a tim k razné velikosti kotevnich proudd. Tento
rozdil v proudech vyvold odchylku v souctovém bloku 3. Vysledny
signdl se pak vede ze soudtového bloku 3 na prvni rozhodovaci
vetup e Fidiciho bloku 7, prifemf signil z Jjeho prvniho informad-
niho vystupu m ¥idi ovlddaci blok 8 k vys5im hodnotém #idiciho
signélu a signdl z druhého informedniho vystupu n k niZ8im hodno.
tdm ¥{diciho signdlu. Vystupni signdl z ovlddaciho bloku 8 je pak
veden pres korekéni blok 9 na #idici vstup 1 vykonového bloku 10
a to tak, Ze korekdni blok S zaCne odregulovédvat rozdil v obvo-
dovych rgchlostech pracovnich vdled a¥ do okamZiku, kdy se jejich
obvodové rychlosti srovnaji a tedy i proudy a vystupy snimacich
blokd I, 2 dosdhnou stejné hodnoty. Korekdni blok 9 prestane in-
tegrovat a na jeho vystupu zistane nastavend hodnota korekce otd-
¢ek korigoveného pohonu. P¥i tomto zplsobu ¥izeni korekce rychlos-
ti Je z druhého zaddvaciho bloku 5 zaddvdn povel na blokovaci
vetup h Fidieiho bloku 7 k blokovdni druhého rozhodovaciho vstupu
£, tretiho rozhodovaciho vstupu g 8 k blokovéani zpétné vazby na
druhém zaddvacim vstupu d. P¥i volbé ¥izeni korekce rychlosti
z druhého zaddvaciho bloku 5 jsou zaddny prim8ry horniho a dol-
niho pracovaiho védlce do pamé¥ového bloku 6, kde podfl téchto
dvou hodnot je vystupni hodnotou Zadané korekce rychlosti korigo-
vaného pohonu, kterd se vede pres Fidici blok 1 a pres ovlédaci
blok 8 na Fidici wtup k korekdniho bloku 2+ Korekéni blok 9 pak
integruje na tuto zadanou hodnotu a po dosaZeni této hodnoty

zistane na jeho vystupu Z4dand hodnota korekce korigovaného poho-
nu. Tato hodnota je vedena na ridfed vstup 1 vykonového bloku 10
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korigovaného pohonu., P¥i volbé ¥{zeni korekce rychlosti z prvniho
zaddvaciho bloku 4 je podstata Fizeni stejnéd jako pFi volbé Fi-

zeni z druhého zedévaciho bloku 5, avSak s tim rozdilem, %Ze déleni
prﬁmérﬁ horniho a dolniho pracovaniho vdlce se provédi pfimo v prv-
nim zaddvacim bloku 4. V obou pFipadech je v ¥idicim bloku 7 zapo-
jena zdpornd zpétnd vazba z korekdniho bloku 9 pres tento rozhodo-
vaci blok 7 na prvai ¥idici vetup i ovlddaciho bloku 8. Ve viech
p¥ipadech ;e korekce rychlosti zachovédvé v peaméti korekdniho bloku 2
i pPi vypnuti celého zafizeni. Ke zméné vystupni hodnoty koreké-
niho bloku 9 dojde opét aZ po zméné pramérd pracovanich vdlch.

PEEpuEr VYNALECZU

Za¥izeni ke korekci rychlosti ¥idiciho pohonu vélcovaci
traté, sestdvajici ze dvou snimacich bloku, soudtového bloku,
dvou zaddvacich bloki, pomérového bloku, ridiciho bloku, ovldda-
ciho bloku, korekéniho bloku a vykonového bloku, vyznaCujici se
tim, Ze vystupy snimacich blokd (1,2) jsou spojeny s odpovidaji-
cimi zaddvacimi vstupy (a,b) soudtového bloku (3), jehoZ vystup
je zapojen na prvni rozhodovaci vstup (e) Pidiciho bloku (7),

k jehoz blokovacimu vstupu (h) je pripojen vybérovy vystup (s)
druhého zaddvaciho bloku (5), jehoZz informadni vystupy (p,r)
Jjsou spojeny s prislusnymi zadévacimi vstupy (o,c) pomérového
bloku (6), jehoZ vystup je zapojen na t¥eti rozhodovaci vstup
(g) ridiciho bloku (7), k jehoZ druhému rozmiovacimu vstupu (f)
je pripojen vystup prvniho zaddvaciho bloku (4), pridemZ infor-
maéni vystupy (m,n) jsou spojeny s odpovidajicimi ¥idicimi vstu-
py (i,J) ovlddaciho bloku (8), jehoZ vystup je zapojen na ¥i-
dici vatup (k) korekéniho bloku (9), jehoZ vystup je paralelnd
pfipojen na zpé€tnovazebni vstup (d) Pidiciho bloku (7) a na
¥{dici vstup (1) vykonového bloku (10).

1 vykres
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