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Wynalazek dotyczy sterowania w instalaéjach
transportowych z narzadem rozdzieleczym do
- cigglej pracy z wyladowywaniem obrabiane-
go materialu w okreslonym miejscu.

Znane sg sterownicze urzgdzenia do przeno-
szenia i rozdzialu dla potokowej i seryjnej
wytworczosci, ktére przenoszony towar auto-
matycznie wyladowujag w okre§lonym miejscu
pracy. Te urzadzenia sterownicze sg stosowa-
ne badz dla stalych odcinkéw, badZz tez zao-
patrzone s w chwytaki lub podobne urzgdze-
nia wyladowcze, powodujgce jednak zahamo-
wanie przebiegu i komplikacje mechanicznegn
ruchu.

Dalej znane sa, urzadzenia sterownicze, po-
zwalajgce na obsluge kazdej wyladowczej sta-
cji jedynie z centralnego miejsca. Znane sj
réwniez wurzadzenia sterownicze umozliwiajgce
bezposredni przewéz materialu z jednej wy-
ladowczej stacji do drugiej, jednak nowe nasta-
wienie innego rozpoznawczego znaku stacji na
stacji wyladowczej mozliwe jest jedynie przez
wbudowanie nowych elementéw sterowniczych.

Przytoczone usterki wystepuja zaréwno
w przenoszeniu taSmowym, jak i przy urzadze-
niach wiszgcych.

Wynalazek stawia sobie jako zadanie stwo-
rzenie nieskomplikowanego i pewnego w dzia-
laniu urzadzenia sterowniczego do instalacji
transportowych i rozdzielczych, ktéreby przy
przewozie materialu z jednego miejsca pracy
do innego, np.,, z A’ do X’ (fig. 2) lub z cgn—
tralnego miejsca do dowolnej stacji wyladow-
czej, umozliwialo nowe nastawienie innego
rozpoznawczego znaku .stacyjnego na stacji
wyladowczej — bez wbudowania nowych ele-
mentéw sterowniczych. .

Zgodnie z wynalazkiem rozwigzanie zadania
osiaga sie przez sterownicze urzadzenie, w kto- .
rym zasobniki zamocowane sg do przeno$nika
tasmowego obslugujacego stale okreslony od-
cinek roboczy. Kazde miejsce pracy jest wy-
posazone w taki uklad sterowniczy, ze nasta-.
wienie stykéw na. zasobnikach obok przejez-
dzajacych na nosnej wstedze, ~uruchamia trzy
sterownicze katowniki: obracajace sig:na jed--.
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nej osi, ktére swymi koficami znajduja sie
w polozeniu pogotowia nad sterowniczymi pal-
<anil' i nad sterowndezyn styklem wahliwej li-
stwy sterowniczej. Listwa ta,. przy pustym
miejscu rezefwowym, jest w taki sppséb ob-
clazona przez¥cigzar ukladu diwigni, ze palce
sterownicze i styk kierowniczy opleraja sig na
koficach sterowniczych katownikéw. Przy za-
jeciu za§ rezerwowego miejsca przez zasobmik,
ciezar ukladu diwigni. nie dziala na sterowni-
czy listwe, wobec czego nie ma miejsca_ zetknie-
.~ cia sie¢ pomiedzy wierzcholkami sterowniczych
katownikéw (terown},ezymi palcami i sterow-
niczym stykiem . '

Przyktadowe rdzwiazanie wynalazku
przedstawione na ﬁg. 1 — 23 rysunku,

jest

Fig. 1 uwidacznia w przekroju schemat urza-
dzenia - sterowniczego zasobnikéw na instalaciji
rozdzielczej, fig. 2 — schematyczne przedsta-
wienie powyzszego w widoku z géry, fig. 3 —
sterawnicze urgadzenie miejsca pracy w wido-
ku z boku, fig. 4 — zasobnik ze skalg stykéw,
widziany z géry, fig. 5. — -styki sterownicze,
w widoku zasobnika z boku,' fig. 68 — czesé
sterowniczego urzadzenia z fig. 3 w widoku
z géry, fig. T — przekréj A—B z fig. 6, fig. 8 —
przekr6j C—D. z fig. 6, fig. 9 — poszczegblne
czeSci z fig. 3 podczas przebiegu sterowania,
fig. 10 — przekréj E—F z fig. .9, fig. 11 —
przekréj G—H z fig. 9, fig. 12 — poszczegélne
czesci z fig. .3, ‘podczas przebiegu ‘sterowania,
fig 13 — przekréj I-K z fig. 12, fig. 14 — prze-
kr6] L—M z fig. 12, fig. 15 — poszczegélne cze-
§ci z fig. 3 podczas przebiegu sterowama fig.

16 — przekré} N—O z fig. 15, fig. 17 — przékr6j .

P—Q z fig. 15, fig. 18 ~ poszczegdlne caefc
z fig. 3, podezas przebiegu sterowania, fig. 19 —
przekréj R—S z fig. 18, fig. 20 — przekr4j T—V
z fig. 18, fig. 21 — poszczegélne cazefci z fig. 3
‘podezas przebiegu sterowania, fig. 22 — prze-
kr6j W—X z fig. 21, fig. 28 — przekréj ¥—Z
z fig. 21.

Na powierzehniach ‘prowadniczych 9 pod-
stawy 10 (fig. 1), w poioZeniu nachylonym do
miejsca pracy, poruszaja sie w kierunku prze-
‘ciwnym noéaiki 5 zasobmnikéw, pelgczone lan-
cuchem 11 bez kofica (fig. 2). Zmiana kierun-
ku laficicha 11 bez kodca nastepuje na ko-
lach 12, przewidzianych jednoecsesnic do nada-
wania naepédu. Stala #flizgowa droga 13 two-

rzy przgsirzeh do rezerwowegd Dpolozenia 6
irobomegepolohﬁalunbnikal réwnealegle
‘ipodtymmmnmconoénihsm
k6w w stesunku do stalu pracy 7. ’

Zasobnik 2 posiada w dnie wglebienie 14
z wystajaca listwg 15, ktéra po wsunieciu za-
sobnika na listwy nosnika 5 zaczepia sie o kra-
wedZz tego no$nika 16. Zasobnik 2, ktérego

‘podtrzymujaca listwa 15 nie wystaje ponad dno

zasobnika 2 podczas transporfu utrzymuje sie
wlasnym ciezarem w tym polozeniu.
Do uruchomienia sterowniczego urzgdzenia 1

zasobnikéw (fig. 1), kazdy zasobnik 2 wyposa-
2ony jest w dwa nastawialne sterownicze sty-

ki 3 i jeden staly sterowniczy styk 4 (fig. 5).

Oznaczony na fig. 4 uklad pozwala na sto
réznych nastawieri i tym samym na sterowa-

" nie do. stu réznie oznaczonych miejsc pracy lub

grupy miejsc pracy. Przez sterownicze. styki
3 i 4 przejezdzajacego obok zasobnika 2, trzy
sterownicze katowniki 17, nalezgce do kazdego
miejsca pracy, zostaja nachylone w granicach
strzalki ugiecia spiralnej sprezyny 18. Z trzech
sterowniczych kagtownikéw 17, ulozyskowanych
w sterowniczej obudowie 20 za pompcy SWOFg~
ni 19, co najmniej dwa sterownicze katowniki
dajg sie nastawiaé. i zamocowywaé w kierunku

- dtugo$ci linii 21 sterowniczych stykéw 3 i 4,

padczas gdy sterownicza obudowa 20 trzeciego
sterowniczego katownika 17, moze byé umiesz-
czona na stale (fig. 6). Sterownicze katowniki
17 nastawiajg sie wedlug nie przedstawionej
na rysunku skali. Na punktach 22 sterowni-
czych. kgtownikéw 17 opierajg sie swymi . uko$-
nymi. sterowniczymi plaszczyznami 23 (ig. 7O
dwa sterownicze palce 25, dajace sie¢ nasta-
wiaé 1 zamocowywaé na sterowniczej listwie
24 w kierunku dlugoéci linii 21 sterowniczych
stykéw 3 i 4. Na powyzszych punktach opiera
si¢ tez sterowniczy styk 26, ktéry moze byé
umecowany na -stale na sterowniczej ' listwie
24, ulozyskawanej wahliwie w punkecie 27.
Glowica 28 dZwigni 30 obragcajgcej sie dakola
punktu 29, przy pustym rezerwowym miejseu
6, naciska ciezarem G! na diwignig¢ 32 obraca-
jaca sie dokola punktu 31 i-sprzegajaca czesé
33 ze sterownicza listwg 24, a przez nig do-
ciska sterownicze palce 25 i sterowmiezy styk
26 do punktéw 22 sterowniczych katownikéw
17. Na glowicy 34 diwigni 32 opiera si¢ grzy-
bek 35, ktéry wystaje z plyty 13 rezerwowego
miejsca 6.

Gdy noénik 5 przechedzi bez zasohuika kojo
sterowniczego urzadzenia 1 zasohnikéw jedme-
go miejsca praey, wtedy sterownicze kajowni-
ki 17 nie wiaczajy styletw. Punkiy 23 sterow-
nicxych katowmikéw 12¥ opiecain sie na sherow-
nicsyeh palsach 25 podniesienych do gécy



przez dZwignie 30 oraz na sterowniczym styku

26 (fig. 10). Wskutek tego przechylenie sie ste-

rowniczej listwy nie jest mozliwe. Sterowniczy
klin 36 polgczony stale z no$nikiem 5 zasobni-
kéw, przesuwa sie luZzno nad sterowniczg kra-

‘wedzig 37 sterowniczej listwy 24 (fig. 8, 9, 11).

Gdy noénik 5 przechodzi z zasobnikiem 2
bez odnosnego nastawienia 3 stykéw kolo ste-
rowniczego urzadzenia 1 miejsca - pracy, wtedy
sterownicze kgtowniki 17 wprawdzie zostaja
przechylone, lecz nie wszystkie trzy jednoczes-
nie, tak ze zawsze punkt 22 przynajmniej jed-
nego sterowniczego katownika 17 znajduje sie
nad jednym sterowniczym palcem 25 lub ste-
rowniczym stykiein "26 sferownlczéj lstwy 24
(fig. 13). Nachylenie sie listwy 24 réwniez
i w tym przypadku nie jest ﬁloﬂi’we Sterow-

~niczy klin 36 no$nika 5 ‘przesuwa ste Iuzno

dalej nad sterowniczg krawedzig 37 sterowni-
czej, hstwy 24 (fig. 12, 14). Zasobnik 2, znajdu-
jacy sie na noéniku 5 zostaje" dalej przen'i‘esio-
ny. Gdy noénik 5 przechodzi z zasobnikiem 2,

- przy odpowiednim nastawieniu stykéw 3 kolo

sterowmczego urzgdzenia 1 jednego miejsca
pracy, wtedy wszystkie trzy sterownicze ka-
towniki 17 zostaja jednoczeénie'nachylone (fig.
16). Poniewaz w tym przypadku sterownicze
palce 25 i sterownicZy 'styk! 267%dstal¥ fedno-
czeénie zwolnione przez punkty 22 sterowni-
czych katowmkéw 17, przeto ciezar G* ukladu
dzwxgm moze dzxalaé Sterownicza listwa 24
zostaJe wskutek tego tak daléce przechylona,
7e sterownicza krawedz 37 sterowniczej listwy
24' moZe nasungé sie na przednig uko$ng kra-
weds 38 sterowniczego klina 36, ciagle przesu-
wajacego sie wraz z zasobnikiem 5 (fig. 15, 18).

Sterownicza listwa 24 dalej zostaje podnie-
siona bez udzialu ciezaru G! ukladu dZwigni
(fig. 18, 19, 20). Sterownicza krawedZ 37 ste-
rowniczej listwy 24 podnosi przy tym zasob-
nik 2 za jego tylng krawedZ tak wysoko, ze
zostaje zwolnione zaczepienie pomiedzy listwa
15 zasobnika 2 i sterowniczg listwa 16 nosnika
5 (fig. 3), a zasobnik 2 zsuwa sie¢ wlasnym cie-
zarem na rezerwowe miejsce 6. W miedzycza-
sie, sterownicza krawedz 37, sterowniczej li-
stwy 24 ponownie opuécila si¢ w dét na tyl-
nej uko$nej krawedzi sterowniczego klina 36
(fig. 23). '

Na rezerwowym miejscu 6 zasobnik 2 obcig-
%a grzybek 35 (fig. 3), wskutek czego dzwignie
32 i 30 tak przechylajq sie, ze sterownicza li-
stwa 24 nie dotyka glowicy 28 dzwigni 30 (fig.
21). Paod dzialaniem spiralnej sprezyny 18 ste-

rownicze katowniki -17 przechylajq sie z po-
wrotem do swego polozenia pogotowia, zas ich
punkty 22 nie dotykajq wtedy sterowniczych
palcéw 25 lub sterowniczego styku 26 (fig. 22).

Dopéki rezerwowe miejsce 6 jest obcigzone,
%azdy obok przesuwajacy sie zasobnik 2 po-
wodujé nachylenie sterowniczych katownikéw
17, nie ‘wywolujge jednak dalszego dzialania
odno$nym- nastawieniem' styku 3, tzn. ze kazdy
zasobnik 2 przechodzi wtedy dalej przez dane
miejsce pracy. Gdy zasobnik 2 znajdujgcy sie
na rezerwowym miejscu 6 zostanie przesunigty
w robocze polozenie 8, wtedy ciezar G' ukladu
diwigni znéw, dziala.na..ich slerowniczg listwe
24 «fig.-9). Wskutek tego sterownicze urzadze-
nig 1,zasobnika ,jest z powrotem gotowe do
zwolnignia W ,WyZej opisany sposéb, z -nosni-
ka 5 najblizazego- zasobnika 2, aby zsunal. sie
on na rezerwowe miejsce 6.

“~Przewidzianyeh moze -byé.kilka miejsc pra-
¢y z jednakowym rozpoznawczym znakiem sta-
cji, wskutek czego jak dlugo jest zajete re-
zerwowe miejsce 6 pieérwszego -miejsca pracy,
to zasobnik 2 opuszcza wstége hoénika 6 przy
drugim miejscu pracy lub zostaje wyladowa-
ny w trzecim lub dalszym miejscu pracy, o ile
ppgrzgd;ﬂe, ‘n;iej;scg (_.j_g,lb~ miejsca pracy nie sg
wolne

Sterowmcze urzadzenie kazdego miejsca pra-
¢y moze byé szybké, bez wymiany czesci, na-
staWIone na Jakikolwiek ‘pozadany rozpoznaw-

Aty

czy znak stacii.
Zastrzezenia patentove ..

1. Urzadzenie sterujace do instalacji transpoc-
towych z narzgdem rozdzielczym do ciaglej
pracy, umozliwiajgce kierowanie przesylek
z centralnego miejsca lub z jednego miej-
sca pracy, wedlug wyboru, do kazdego in-
nego miejsca pracy i samoczynne pozosta-
wianie tam przesylek, znamienne tym, ze
sterownicze urzgdzenie (1) zasobnika kaz-
dego miejsca pracy jest tak urzadzone, ze
nastawienie . styk6w (3, 4) zasobnika (2)
przesuwajgcego' sie na noéniku (5) zasob-
nikéw, uruchamia trzy wahliwe dokola
jednej osi (18) sterownicze kagtowniki (17),
ktére swymi punktami ¢22) 2znajdujg sie
w polozeniu pogotowania nad sterowniczy-
mi palcami (25) i sterowniczym stykiem (26}
sterowniczej listwy (24), wahajgcej sie¢ do-
kola punktu (27), ktéra przez ciezar ukladu
dzwigni (32, 33, 30) w taki sposéb zostaje



obcigzona, Zze sterownicze palce (25) i ste-
rowniczy styk (26) opierajg sie na punk-
tach (22) sterowniczych kgtownikéw (17)
oraz tym, ze przy zajeciu rezerwowego
miejsca (6) przez zasobnik (2), ciezar ukla-
du dzwigni (32, 33, 30) nie dziala na ste-
rowniczg listwe (24), wskutek czego nie ma
miejsca stykanie sie¢ pomiedzy punktami (22}
sterowniczych katownikéw (17) ze sterow-
niczymi paleami (25) oraz ze sterowniczym
stykiem (26).

Urzadzenie sterujagce wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tym, ze przy jednoczesnym nachy-
leniu trzech sterowniczych katownikéw (17),
gdy wolne jest rezerwowe miejsce (6), ste-
rownicza listwa (24), ktérej sterownicza
krawedz (37) znajdowala sie¢ pod linig ste-
rowniczego klina (36) podczas opierania sie
punktéw (22): sterowniczych katownikéw (17)
na sterowniczych palcach (25) i sterowni-
czym styku "(26), przez wchodzacy w dziata-
nie ciezar ukladu dzwigni (32, 33, 30) zosta-
je tak nachylona, ze sterownicza krawedz
(37) sterowniczej listwy (24) wchodzi na dro-
ge przesuwu sterowniczego klina (36) i mo-
ze nasungé si¢ na przednig uko$ng. krawedz
(38) sterowniczego klina (36).

Urzadzenie sterujgce wedlug zastrz. 1 i 2,
znamienne tym, ze na dnie zasobnika (2)
znajduje sie podtrzymujaca listwa (15) nie
wystajaca poza dno i utworzona przez
wglebienie (14), ktérg to listwag zasobnik (2)
opiera sie podczas transportu na sterowni-
czej listwie (16), znajdujgcej sie na nosniku
(5) zasobnikéw.

4.

Urzadzenie sterujagce wedlug zastrz. 1 — 3,
znamienne tym, ze sterownicza krawedz (3?)
sterowniczej listwy (24), podczas nasuwania
sie na przednig uko$ng krawedz (38) ste-
rowniczego klina (36) tak daleko podnosi
zasobnik (2) za jego podtrzymujaca listwe
(15), ze =zostaje przerwane polaczenie po-
miedzy podtrzymujacg listwg (15) i prowad-
niczg listwg (16). )
Urzadzenie sterujgce wedlug zastrz. 1 — 4,
znamienne tym, ze w obrebie podtrzymuja-
cej listwy (15), sterownicze impulsy odbie-
rane sa przez sterownicze katowniki (17) ze
sterowniczej nastawni (3, 4). |
Urzadzenie sterujgce wedlug zastrz. 1 — 5,
znamienne tym, ze najmniej dwie sterow-
nicze obudowy (20) sterowniczych katowni-
kéw (17) i najmniej dwa sterownicze pal-
ce (25) w kierunku dlugo$ci linii (21) ste-
rowniczych stykéw (3, 4) umieszczone s3
w podluznych otworach w sposéb pozwa-
lajgcy na przestawienie i zamocowywanie.
Urzadzenie sterujace wedlug zastrz. 1 — 6,
znamienne tym, ze sterownicze palce (25)
i sterowniczy styk (26) posiadajg ukos$ne
sterownicze plaszczyzny (23).

Urzadzenie sterujace wedlug zastrz. 1 — T,
znamienne, tym, ze sterownicza listwa (16)
i powierzchnia no$nika (5) zasobnikéw two-
rza rozwarty kat.

VEB Schuh und
Sattlermaschinenbau
. Leipzisg
Zastepca: mgr Jézef Kaminski
rzecznik patentowy
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