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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do za-
bezpieczania lin wciggnikéw i dziwigéw przed ru-
chem wstecznym za pomocg zaciskéw osadzonych
na linie.

Znane sa wurzadzenia zawierajgce umieszczone w
obudowie zaciski, przez ktoére przewleczona jest
lina, do ktorej przymocowany jest ladunek podda-
wany przemieszczaniu. Przesuwanie sie liny w za-
ciskach powodowane jest zwieraniem i rozwiera-
niem szczek zacisk6w. Do zwierania i rozwierania
szczek zacisk6w stuzg osadzone w obudowie urzag-
dzenia dwie dzwignie, ktére powodujg przesuwa-
nie sie liny w dwoéch kierunkach. Jedna z dzwigni
powoduje przesuwanie sie liny, umozliwiajgce
ciggnienie tadunku, a druga — jej przesuw w kie-
runku przeciwnym. Dzwignie dzialajg na szczeki
zaciskOw za pomocg polgczonych z nimi ciegiel.

Zaréwno przy ruchu liny do przodu, jak i przy
ruchu wstecznym dziatanie urzadzenia polega na
kolejnym otwieraniu jednego zacisku na linie, w
czasie zamykania sie drugiego zacisku, przy czym
kazda z dwoch dZwigni wywiera réwnocze$nie
przeciwstawne dzialanie na oba zaciski. Punkt ob-
rotu dZwigni nie jest staly, poniewaz jest on za-
lezny od S&ci§liwo$ci liny oraz od zuzycia szczek
zacisk6w. Polozenie tego punktu jest nastawiane
samoczynnie w zaleznoSci od warunkéw dziatania
urzadzenia i powinno byé przystosowane do S$ci-
§liwo$ci liny oraz do zuzycia szczek.
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Ponadto znane dotychczas urzadzenia sg zaopa-
trzone w trzecig, przegubowsg dzwignie, polgczona
z dzwignig ruchu wstecznego, osadzong w jej pun-
kcie obrotu. Przez przesuniecie tej dZwigni powo-
duje sie réwnoczesne przesuniecie w tym samym
kierunku drazkéw sterujgcych szczekami obu za-
ciskéw, zapewniajac w ten sposéb réwnoczesne
otwieranie tych zaciskéw, w celu wprowadzenia
liny do wrzadzenia lub tez w celu szybkiego jej
przesuniecia przez urzadzenie. A wiec dzZwignie
te stosuje sie w przypadku konieczno$ci usuniecia
liny z zasiegu pracy zaciskow.

Przy stosowaniu znanych urzadzen, istnieje nie-
bezpieczenstwo, Ze przy malym obcigzeniu moze
przypadkowo zadziala¢é dZwignia wysprzegajaca,
uruchamiajgc drazki sterujgce jednoczeénie szcze-
kami obu zaciskéw, powodujgc ich rozwarcie, w
wyniku czego moze nastgpi¢ zwolnienie zawieszo-
nego ciezaru. Stanowi to niebezpieczenstwo, zwta-
szcza W czasie przenoszenia oséb.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie opisa-
nego wyzej niebezpieczenstwa przez uniemozliwie-
nie wysprzeglenia urzadzenia przy manewrowaniu
dzwignig ruchu wstecznego.

Cel ten osiggnieto w urzadzeniu wedlug wy-
nalazku, dzieki temu, Ze zawiera ono diwignie
sterujgca ruchem wstecznym, osadzong obrotowo
na stalej osi 1 polaczong z diwignig wilaczajaca
ruch wsteczny, ktéra dzieki temu jest zabezpie-
czona przed przypadkowym ruchem mogacym spo-

s



U L 64 862

3

wodowaé roéwnoczesne rozwarcie zaciskéw lino-
wych.

Zatem nawet przy przypadkowym uruchomieniu
dzwigni ruchu wstecznego, nie moze nastgpié nie-
pozadane wysprzeglenie.

Polaczenie pomiedzy diwignia sterujaca a urza-
dzeniem napedowym moze nastgpié, na przyklad
w przypadku zastosowania dZiwigni uruchamiajg-
cej wspobldzialajgcej z dzwigniag sterujaca.

Polgczenie to moze by¢é réwmie dobrze dokonane
za pomocg przegubu, ktéry by dopuszczat prze-
noszenie ruchu obrotowego pomiedzy dwoma ele-
mentami poddawanymi ruchom wzglednym, jak
na przyklad odsuwanego sprzegia Oldham’a lub
przegubu kardanowego.

Mozna réwniez zastosowaé ciegla, umozliwiajgce
zgdane wustawienie dzwigni uruchamiajgcej.

Inny mozliwy rodzaj polgczenia polega na zasto-
sowaniu elementu sprzegajgcego, majgcego dwie
pary przegubow, przy czym jedna para zostaje
polaczona cieglami sztywnymi z drazkiem steru-
jacym obu zaciskéw, podczas gdy przeguby dru-
giej pary sg polgczone takimi samymi réwnolegly-
mi dragzkami skierowanymi prawie Ze prostopadle
do przebiegajacej przez urzadzenie liny, z drgz-
kiem nastawczym, osadzonym obrotowo w nieru-
chomej obudowie.

Drazek nastawczy jest oddzielony od urzgdze-
nia napedowego umieszczonego w Srodkowej pla-
szczyznie obudowy i przebiegajgcego przez wzdluz-
ng o§ liny. Drazek nastawczy nie musi byé ko-
niecznie umieszczony w tej $rodkowej plaszczyznie
i moze byé z powodzeniem umieszczony z boku,
wspoélpracujac z watkiem osadzonym w obudowie
za pomocg tozyska, ktory poprzez uklad ciegien jest
polaczony z urzadzeniem napedowym.

W takim przypadku nie jest potrzebne otwie-
ranie obudowy w celu przekladania dZwigni ste-
rujgcej, a wewnetrzny mechanizm jest lepiej chro-
niony przed zewnetrznymi uderzeniami.

W celu catkowitego uniemozliwienia przypadko-
wego wysprzeglania urzadzenia przewidziano po-
nadto mechanizm wylgczajacy, ktéry calkowicie
eliminuje niebezpieczenstwo.

Wynalazek obejmuje réwniez polgczenie mecha-
nizmu wylgczajgcego z urzgdzeniem umozliwia-
jacym obstugujgcemu dostep do mechanizmu i uru-
chomienie go z chwilg uruchomienia urzgdzenia.

W tym celu element wylgczajgey, dzialajacy
przez ciggniecie, znany i stosowany w istniejg-
cych urzadzeniach zostal zastapiony zgodnie z wy-
nalazkiem odejmowang, badZz stalg rekojeScig dzia-
lajaca obrotowo na of sterujgca, ktoéra jest polg-
czona za pomocg przegubowego ramienia z ru-
chomym punktem obrotu urzadzenia wlgczajgce-
go ruch wsteczny. Sterowanie mechanizmem za
pomocg obrotowej rekojeSci wyklucza wszelkie ry-
zyko popelnienia bledu w sterowaniu przez ob-
sluge, malo uwazng lub niedoS§wiadczona.

Poza tym powyzszy mechanizm jest korzystnie
polaczony z urzadzeniem zabezpieczajgcym i unie-
mozliwia dostep, badz tez przypadkowe urucho-
mienie urzadzenia.

Urzadzenie zabezpieczajace moze wiec zawieraé
ruchomy element dajacy sie nastawia¢é w dwoéch
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polozeniach, z ktérych jedno jest polozeniem bez-
pieczenstwa, uwarunkowanym polozeniem rdboczym
urzadzenia i ktére uniemozliwia . dostep lub za-
dziatanie watu napedowego. '

Kiedy mechanizm wylaczajgcy mozna uruchomié
tylko za pomocg odejmowanego klucza, woéwczas
ruchomy element mozna na przyklad przewidzieé
w takim wykonaniu, aby pozostajgc w potozeniu
zabezpieczonym, jedna z jego czeSci pozwalala na
wlozenie klucza. Przeciwnie, jezeli mechanizm wy-
laczajacy mozna uruchamiaé za pomocg diwigni
lub gatki, na stale zamontowanej w urzadzeniu,
wowczas ruchomy element bedzie wykonany w
taki sposéb, aby bedac w polozeniu zabezpiecze-
nia, jedna z jego czeSci uniemozliwiala zadzialanie
sprzegla. W obu tych przypadkach nie bedzie jed-
nak mozna wysprzegla¢ urzadzenia dopéki rucho-
my element bedzie pozostawal w swoim polozeniu
zabezpieczajgcym.

W' celu lepszego zrozumienia przedmiotu wy-
nalazku ponizej opisano przyklady jego wykona-
nia, z powolaniem sie na rysunek, na ktérym fig.1

przedstawia schematycznie przekrdj urzadzenia,
fig. 2 — przekr6j innego przykladu wykonania
urzadzenia wedlug wynalazku, fig. 3 — schema-

tycznie polgczenie za pomocg odsuwanego sprzegla
Oldham’a, dzwigni nastawczej z ruchomg osig ob-
rotu diwigni uruchamiajgcej, fig. 4 — schema-
tycznie podobne polgczenie lecz za pomocg prze-
gubu- kardanowego, fig. 5 — inny przyklad urza-
dzenia wedlug wynalazku w przekroju podobnym
jak na fig. 2, fig. 6 — schematycznie polgczenie
dzwigni wedlug innego przykladu wykonania wy-
nalazku, fig. 7 — fragment urzadzenia wedlug wy-
nalazku w przekroju wzdiuznym, przy zastosowa-
niu odejmowanego klucza do unieruchamiania
sprzegla, fig. 8 — inny przyklad urzadzenia we-
diug wynalazku w czeSciowym przekroju wzdiuz-
nym podobnym do uwidocznionego na fig. 7, a
fig. 9 — ilustruje sposéb sterowania urzgdzenia
za pomocg dzwigni osadzonej na state.

Urzadzenie zawiera wydrazony kadilub tworzgcy
obudowe 1, skladajgcg sie na przykiad z dwoéch
potéwek, polaczonych ze sobg S$rubami, nie poka-
zanymi na rysunku. W obudowie tej sa osadzone
wspétosiowo dwie tulejki 2 i 3, przez ktére prze-
ciggnieta jest lina ciggnaca 4, przy czym tulejka 2
tworzy calo$é¢ z hakiem zaczepowym 5. Koniec
liny 6, od strony haka, pozostaje wolny, podczas
gdy jej przeciwlegly koniec 7 jest sprzezony z prze-
mieszczanym }adunkiem, nie pokazanym na ry-
sunku. :

Wewnatrz obudowy urzadzenia lina 4 przechodzi
kolejno poprzez dwa zaciski 8 i 9, z ktérych kazdy
zawiera po dwie szczeki zaciskowe, umieszczone
pomiedzy bocznymi S§ciankami 10 i 11 zacisk6w.

Szczeki kazdego zacisku sg uruchamiane za po-
mocg dwoéch par drazkéw sterujacych, ktére po-
woduja ich zblizenie lub rozsuwanie. Drazki te sg
osadzone przegubowo na bokach szczek w miej-
scach 12 i 14 na zacisku 8 oraz w miejscach 13
i 15 zacisku 9. Kazdy drazek ma przedluzone ra-
mie 16 i 17. :

Zaciski 8, 9 sa polaczone pomiedzy sobg ciegna-
mi 18, 19 osadzonymi na dwo6ch koncach podwdj-
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nego lgcznika 20 zamocowanego na watku 21, na
ktérym . jest osadzona dZwignia ruchu do przodu,
nie przedstawiona na rysunku. .

Dzwignia ruchu wstecznego 22 przechodzi przez
obudowe w wydluzonym wycieciu 23 i obraca sie
dookola osi 24, osadzonej w odgalezieniu drazka 16
oraz dookola punktu 25 na ramieniu 26, ktore sa-
mo z kolei waha sie dookota punktu 27, na odga-
lezieniu drazka 17.

Kiedy zostanie wlgczona diwignia 22, powoduje
sie tym samym jej obrét w przyblizeniu dookola
zmiennego . Srodka obrotu 28, znajdujgcego sie w
§rodku odlegloSci pomiedzy osiami 24, 25, a diwig-
nia wysprzegajaca 29 waha sie wlaSnie w tym
miejscu na dzwigni 22, w celu umozliwienia prze-
suniecia w lewo osi 24, 25, powodujgc przez to
réwnoczesne otwarcie obu zaciskéw.

Rozumie sie, Ze jezeli obslugujacemu uda sie
przesunaé¢ te dzwignie w lewo, to zamiast obroéce-
nia jej prawie ze dokola punktu obrotu 28, po-
wstanie niebezpieczenstwo niepozadanego wysprzeg-
lenia, pomimo Ze normalnie reakcja wywierana
przez drazki zaciskéw, w czasie ich rozwierania,
pocigga za sobg zaciskanie drazkéw drugiego za-
cisku, tworzgc punkt oparcia dla dzwigni 22 w
miejscu jej polagczenia z drazkami zacisku, ktory
sie otwiera.

W przykladzie wykonania wynalazku, przedsta-
wionym na fig. 2, dzwignia 22 jest ograniczona do
czeSei uzytkowej, jako diwignia do uruchamiania
drazkéw, lecz juz nie stanowi dzwigni ruchu
wstecznego. Diwignia 30 waha sie na stalej osi
obrotu 31 i dziala na diwignie 22. DZwignia na-
stawcza 30 jest zaopatrzona w kotki 32, wchodzace
w prowadnice 33 koncowego rozwidlenia dzwig-
ni 22.

Wedtug wynalazku stala o§ obrotu dZwigni ru-
chu wstecznego moglaby byé ustawiona réwniez
w przedluzeniu $rodkowego potozenia zmiennego
punktu obrotu 28, a dzwignia sterujgca mogtaby
byé wéwezas na stale polgczona z watkiem 34, obra-
cajgcym sie w bocznej panewce obudowy i potgczo-
nym z walkiem 36 za pomoca na przykiad sprzegla
Oldham’a. Walek 36 jest przy tym osadzony w
érodku obrotu diwigni 22, ktéry w ten sposéb
bedzie nadal przyjmowal zmienne potozenia (fig. 3).

Mozna réwnie dobrze zastosowaé polgczenie za
pomocg przegubu kardanowego 37, schematycznie
pokazane na fig. 4, jako polaczenie pomiedzy wat-
kami 34 i 36.

Na fig. 5 pokazano sterujaca dzwignie 38, trwale
osadzong na walku nastawezym 39, przytrzymywa-
nym jednym bokiem obudowy i polgczonym z
dzwignig 22 za pomocg dzwigni 40, polgczonej prze-
gubowo, z jednej strony z ramieniem 41, a z dru-
giej strony z zakohczeniem 42 dziwigni 22.

Jak pokazano na fig. 6, gtowki drazkéw 16 i 17
zaciské6w 8 i 9 sa polaczone sztywnymi ciegnami
50, 51 z dwoma przeciwlegltymi punktami przegu-
bowymi 52, 53 elementu sprzegajacego 54 o ksztal-
cie rombu. Pozostale dwa przeciwlegle punkty
przegubowe 55, 56 elementu sprzegajacego pod-
trzymuja takie same i réwnolegle drazki 57, 58,
ktore sg skierowane prawie ze prostopadle do
liny 4. Gorne zakoficzenia drazkéw 57 i 58 sg prze-
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6
gubowo potgczone w punktach 59 i 60 z poziomo
ustawionym ramieniem 61 w ksztalcie litery T,
dzwigni sterujacej ruchu wstecznego 62, obraca-
jacej sie dokota stalej osi 65, osadzonej w obu- -
dowie i przechodzacej przez §rodek ramienia 61.

Punkty przegubowe 55, 56, 59, 60 ograniczaja
odksztalcalny réwnoleglobok, co powtarza sie réw-
niez z punktami przegubowymi 52, 63, 53, 64, gdzie
punkty oznaczone jako 63 i 64 sa punktami prze-
gubowymi ciegien 50 i 51 polaczonych z gléwka-
mi drazkéw 16 i 17.

OczywiScie, ze taki uklad spowoduje, Ze w miare
zuzywania si¢ liny 4 i szczek zaciskéw 8 i 9 na-
stapi przechylenie sie w prawo, patrzac na fig. 6,
gtéwek drazkéw 16 i 17, co przyczyni sie do prze-
mieszczenia elementu sprzegajgcego 54 w stosun-
ku do liny 4. To przemieszczenie obréci drazki 57
i 58, dzieki czemu wunika sie¢ bocznego naprezenia
elementu sprzegajacego 54, a w nastepstwie na-
prezen wywieranych na gléwki drazkéw 16 i 17.
Zuzywanie sie liny oraz szczek zacisk6w nie be-
dzie wiec mialo zadnego wplywu na polozZenie
diwigni 62.

Na fig. 7 i 8 przedstawiono mechanizm wysprze-
gajacy, ktory zawiera lgcznik 70, obracajgcy sie
dokota stalej osi i uruchamiany kluczem, wkla-
danym przez boczng §cianke obudowy 1 w kwadra-
towy otwoér 71 lgcznika 70, przy czym of tego
otworu pokrywa sie z osig obrotu lgcznika. Ro-
zumie sie, Ze lgcznik 70 jest podtrzymywany przez
tozysko, tworzace calo§é z obudows. Egcznik 70
jest polaczony z urzadzeniem sterujgcym ruchu
wstecznego, to znaczy, w przedstawionym przy-
padku, z dzwignia 22 (dla konstrukcji podobnych
do przedstawionych na fig. 2 do 5), za pofrednict-
wem ramienia igczgcego 72, polaczonego przegu-
bowo z 1acznikiem 70 w punkcie 73 na jednym
konicu oraz na drugim kofcu z diwignig 22 —
w punkcie 74, mniej wiecej ré6wno oddalonym od
punktéw przegubu 24 i 25.

Ruchomy element zabezpieczajacy zawiera organ
zamykajacy, uniemozliwiajacy umieszczenie klucza
w kwadratowym otworze 71, w poloZeniu . zabez-
pieczenia.

W przypadku rozwiazania, przedstawionym na
fig. 7, ten element zabezpieczajacy jest utworzony
przez dwupozycyjna przesuwng dZwignie 75, prze-
chodzaca przez obudowe 1, a zakonczong na ze-
wnatrz guzikiem — przyciskiem 76. DZwignia 75,
wykonana na przykiad w ksztalcie litery ,,T”, za-
wiera klapke zamykajaca 77 uniemozliwiajaca, w
potoZeniu zabezpieczonym, dostep do kwadratowego
otworu 71 oraz klapke 78, zamykajaca — w dru-
gim polozeniu — przejicie liny przez obudowe 1
od strony haka 5, ktére to przej§cie jest otwarte
tylko woweczas, kiedy diwignia 75 znajduje sie
w swoim polozeniu zabezpieczonym, pokazanym na
rysunku. W przedstawionym przykladzie, przejécie
liny odbywa sie przez otwér 79, wykonany w klap-
ce T8.

Jak widaé z rysunku, dZwignia 75 nie moze byé
doprowadzona do polozenia pozwalajgcego na wy-
laczenie, przedstawionego linig przerywang na ry-
sunku, jak tylko woéwczas, gdy lina 4 nie prze-
chodzi na wylot, poprzez obudowe 1. Jezeli be-



64 862

7

dzie sie usitowalo przesunaé line, to oprze sie ona
na klapce 78 i nie bedzie mogla przej$é przez tu-
lejke 2 tak dlugo, az diwignia 75 nie przesunie
sie do dotu, to znaczy do polozenia zabezpiecza-
jacego. W 'tym ostatnim polozeniu, klapka 75, unie-
mozliwia dzialanie mechanizmu wylgczajgcego.

Mozna zastosowaé dowolny spos6b zatrzymywa-
nia klapki 75, w kazdym z jej obu polozen.

W przypadku rozwigzania konstrukcyjnego,
przedstawionego na fig. 8, ruchomy element za-
bezpieczajacy jest utworzony przez cze$é 80, osa-
dzong wahliwie wewnatrz obudowy 1, na statej
osi 81 i wyposazong w klapke zamykajgca 82, spel-
niajacg taka samg role, jak klapka 77 z fig. 7.
Sprezyna 83 usiluje podtrzymywaé ja w poloze-
niu zabezpieczajacym, przy czym ramie 84 cze-
Sci 80 opiera sie o wewnetrzne czolo tulejki 2,
tworzacej calo§é z hakiem =zaczepowym 5.

Hak 5 i tulejka 2, jako calo§é, mogg sie prze-
suwaé wzdluznie w pewnych granicach, w sto-
sunku do obudowy w kierunku réwnoleglym do
przebiegu liny. W czasie pracy element zabezpie-
czajacy jest odpychany w lewo nie tylko pod na-
porem sprezyny 83, ale r6wniez przez reakcje
liny 4, na ktérej jest zawieszony ciezar ciggnacy
W prawo.

Dla odstoniecia dostepu do mechanizmu wy-
sprzegania, przez odchylenie ruchomego elementu
80, nalezy odsungé w prawo hak 5 wzgledem obu-
dowy (lub obudowe 1 w lewo wzgledem haka 5)
i jest oczywiste, ze jest to mozliwe tylko w przy-
padku, kiedy urzadzenie jest zamocowane na stale
lub gdy lina nie jest obcigZzona.

Wyzej opisane przyklady wykonania, przedsta-
wione na fig. 7 i -8, znajduja zastosowanie w przy-
padku mechanizmu wlaczajgcego, sterowanego
odejmowanym Kkluczem, lecz bardzo niewielka
i prosta zmiana pozwala na ich przystosowanie do
sterowania za pomocg dZwigni lub guzika, na stale
zamocowanego w urzgdzeniu. W tym celu wy-
starczy tylko zastosowaé na przesuwnej dzwigni 75
lub elemencie zabezpieczajacym 80 zamiast zamy-
kajgcej klapki 77 lub 82, klapke zderzakowg 85
(fig. 9), ktéra bedac w poloZeniu zabezpieczajg-
cym, trafia na kolek 86 walka sterujgcego 87
z osadzonym na nim !gcznikiem 70, w spos6b
uniemozliwiajgcy zadzialanie wylgcznika.

Rozumie sie, ze nawet w przypadku urzadzen,
gdzie hak zaczepowy 5 jest bezpo$rednio przy-
mocowany do obudowy 1, rOwniez mozna zapewnié
zabezpieczenie w identyczny spos6b lecz z koniecz-
no§cia wykonywania przez uzytkownika dwbéch
czynnoSci w §ci§le okref§lonej i nastepujacej po
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sobie kolejnoSci, gdzie trzeba najpierw odsungé
urzadzenie zamykajgce, a nastepnie dopiero uru-
chomié mechanizm wysprzegajacy, co dopiero wy-
klucza ryzyko popelnienia niewla$ciwej czynnoS$ci.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do zabezpieczania lin wciggnikow
i diwigbw przed ruchem wstecznym, zawierajgce
dzwignie ruchu wstecznego, osadzona obrotowo w
obudowie urzadzenia i polgczong z zaciskami li-
nowymi za poSrednictwem elementéw sterujacych
szczekami tych zaciskéw, znamienne tym, Ze za-
wiera dzwignie (30), sterujaca ruchem wstecznym,
osadzong obrotowo na stalej osi (31) i polgczong
z dzwigniag (22), wlaczajaca ruch wsteczny, dzieki
czemu dZwignia (22) jest zabezpieczona przed przy-
padkowym ruchem moggcym spowodowaé roéwno-
czesne rozwarcie obu zaciskéw (8) i (9).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze dzwignia (30) sterowania ruchu wstecznego
i dzwignia (22) sg polgczone ze sobg za pomoca
watka (34), na ktérym osadzona jest dzwignia (30)
i ktéry zamocowany jest w obudowie (1) oraz
sprzezony z walkiem (36), na ktérym jest osadzona
dzwignia (22).

3. Odmiana urzadzenia wediug zastrz. 1, zna-
mienna tym, Ze element uniemozliwiajacy jego
wylaczenie ma postaé 1acznika, wyposazonego w
dwie pary przegubéw (52, 53, 55, 56), przy czym
jeden z naprzeciwlegtych przegubéw (52) i (53) jest
polaczony za pomocy ciegla z elementem rozwie-
rania zacisku (8), a drugi za pomocg drugiego
ciegla z elementem rozwierania drugiego zacisku
(9), podczas gdy naprzeciwlegle punkty (55, 56)
drugiej pary sa polaczone z diwignig sterujaca
ruchu wstecznego (62) za pomocg dwoédch réwno-
leglych drazkéw (57) i (58), skierowanych prawie
prostopadle do liny (4), za§ dZwignia (62) jest osa-
dzona obrotowo na osi, zamocowanej na stale
w obudowie.

4. Odmiana wrzadzenia wedlug zastrz. 1, zna-
mienna tym, Ze element uniemozliwiajacy jego
wylaczenie jest polaczony z dZwignig (22) ruchu
wstecznego na wysoko$ci swojego ruchomego pun-
ktu obrotu, a drugi jego koniec jest trwale po-
taczony z osig (73).

5. Urzadzenie wedlug zastrz. 4, znamienne tym,
Ze zawiera dwupolozeniowy ruchomy element za-
bezpieczajacy (75—80), ktéry uniemozliwia urucho-
mienie urzgdzenia i sluzy do odblokowywania
liny (4), podczas gdy jest zakryty wylot liny (4)
od strony przeciwnej do zawieszonego tadunku.
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