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ACCESSOIRE POUR DECOUPER DES ALIMENTS DONT UN OUTIL DE COUPE SECONDAIRE FIXE

COMPREND DES MOYENS DE PREHENSION.

@ L'invention concerne un accessoire de découpe d'ali-
ments comprenant:

- une platine (1) délimitant en partie une chambre de tra-
vail (13) ouverte a l'opposé d'un fond (10) pourvu d'un siege
de reception (11) d'un outil de coupe primaire (2) mobile en
rotation ainsi que d'une fenétre de coupe dans laquelle est
disposé de maniere amovible un outil de coupe secondaire
(3) fixe,

- un couvercle (6) comprenant une goulotte (68) d'intro-
duction des aliments a découper située sensiblement en re-
gard de la fenétre de coupe,

- des moyens d'entrainement (100) en rotation de l'outil
de coupe primaire (2).

Selon l'invention, 'outil de coupe secondaire (3) com-
prend un chassis qui porte au moins un organe de coupe
(40) et qui comprend un organe de préhension (34) s'éten-
dant a I'extérieur de la chambre de travail (13) en étant ac-
cessible depuis I'extérieur de I'ensemble formé par la platine
(1) et le couvercle (6).
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ACCESSOIRE POUR DECOUPER DES ALIMENTS DONT UN OUTIL DE
COUPE SECONDAIRE FIXE COMPREND DES MOYENS DE PREHENSION

La présente invention concerne le domaine technique des appareils ménagers
motorisés utilisés pour découper des aliments, notamment en tranches, en
filaments ou en cubes, par un ‘vmouvement de rotation d’un outil de coupe. Dans
une application préférée mais non strictement nécessaire, I'invention se rapporte a
un accessoire de découpe d’aliments destiné a étre adapté de maniére amovible

sur un boitier d’entrainement motorisé.

Un document DE202012103202 a proposé un accessoire de découpe d’aliments
en cubes comprenant un bol sur lequel est adaptée une blatine amovible
définissant une chambre de travail dont le fond comprend une fenétre de coupe
s’ouvrant directement dans le bol. La chambre de travail regoit un outil rotatif
tandis que la fenétre de coupe regoit une grille de découpe amovible. L’accessoire
comprend aussi un couvercle amovible qui est adapté sur la platine amovible de
maniére a fermer la chambre de travail et qui comprend une trémie d’introduction
des aliments située en regard de la fenétre de coupe. Le couvercle comprend en
outre un systéme d’entrainement d’outil de coupe rotatif destiné a étre accouplé
avec un bloc moteur amovible concu pour permettre, par ailleurs, I'entrainement

d’un pied de mixage en étant tenu a la main.

Un tel systéme pérmet effectivement la découpe d'aliments en cubes mais
présente un certai'n nombre d’inconvénients dus a sa conception. Tout d’abord, la
mise en boeuvre' d’'un bol ne permet pas la découpe de grandes.quantites
d’aliments. Ensuite, 'usage d’un bloc moteur amovible congu pour étre porté ala
main lors de son utilisation avec un pied de mixage ne permet pas de disposer
d’une puissance suffisante pour découper en cubes des aliments durs tels que les
carottes. Par ailleurs, ce systéme utilise un élément de verrouillage pour interdire
le démontage du couvercle en place sur le bol lorsque le bloc moteur est monté
sur le couvercle. Une telle réalisation apparait stre, mais avec une construction

sophistiquée adaptée a un boitier motorisé particulier.

De plus, la grille de découpe amovible se révéle a 'usage difficile a manipuler

notamment lorsqu’il faut la retirer ou la mettre en place dans la fenétre de coupe.
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En effet, il est nécessaire que la grille de découpe soit parfaitement engagée dans
la fenétre de coupe ce qui nécessite de pouvoir le cas échéant exercer une

pression sur la grille de découpe induisant un risque de blessure.

Il est donc apparu le besoin d’'un accessoire de découpe d’aliments en morceaux
qui offre une bonne sécurité de manipulation d’'un outil de coupe secondaire tel

que par exemple une grille de découpe, lors de sa mise en place et de son retrait.

Afin d’atteindre cet objectif, linvention concerne un accessoire de découpe

d’aliments comprenant :

— une platine qui comprend un fond pourvu d'un siége de réception d’'un outil de
coupe primaire mobile en rotation selon un axe de rotation ainsi que d’une
fenétre de coupe dans laquelle est disposé de maniere amovible un outil de
coupe secondaire fixe, la platine délimitant en partie une chambre de travail
ouverte a 'opposé du fond,

— un couvercle adapté pour fermer en partie au moins la chambre de travail, le
couvercle comprenant une goulotte d’introduction des aliments a découper
située sensiblement en regard de la fenétre de coupe,

— des moyens d’entrainement en rotation de 'outil de coupe primaire.

Selon linvention, I'outil de coupe secondaire comprend un chéassis qui porte au
moins un organe de coupe et qui comprend un organe de préhension s’étendant a
'extérieur de la chambre de travail en étant accessible depuis I'extérieur de

'ensemble formé par la platine et le couvercle.

La mise en ceuvre d'un outil de coupe secondaire qui comprend un organe de
préhension qui s’étend en dehors de la chambre de travail permet une
manipulation de cet outil de coupe secondaire sans risque de blessure, ni de

salissure apres 'usage de 'accessoire de découpe d'aliments selon linvention.

Selon une caractéristique préférée de l'invention, I'outil de coupe secondaire est
engagé dans la fenétre de coupe selon un mouvement de translation

sensiblement parallele a 'axe de rotation.

Selon encore une autre caractéristique de linvention, 'organe de préhension

s’étend en partie latéralement a I'extérieur de la chambre de travail.
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Selon une forme de réalisation de linvention, l'outil de coupe secondaire

comprend au moins un organe de coupe qui est situé en regard de la goulotte et

qui possede au moins une arréte de coupe orientée vers la goulotte, tandis que

'outil de coupe primaire rotatif comprend au moins :

— une arréte de coupe principale qui est située dans un plan de coupe
sensiblement perpendiculaire a 'axe de rotation,

— et un biseau presseur qui est issu de l'arréte de coupe principale, qui est
agencé du cété de l'outil de coupe secondaire, et qui est incliné a partir de
I'arréte de coupe principale dans une direction opposée au sens de rotation de
outil de coupe primaire, de manieére a presser les aliments tranchés contre

'outil de coupe secondaire.

Avantageusement alors, 'organe de coupe s’étend dans un plan sensiblement
paralléle a l'axe de rotation. En alternative, l'organe de coupe n'est pas

nécessairement rectiligne.

Selon une caractéristique de I'invention, I'outil de coupe secondaire comprend une
premiére série d'organes de coupe sensiblement paralléles entre eux. Une telle
configuration de l'outil de coupe secondaire permet la découpe d'aliments en

batonnets.

Selon une variante de cette caractéristique, I'outil de coupe secondaire comprend
une deuxiéme série d’organes de coupe sensiblement paralléles entre eux, la
deuxieme série d’organes de coupe définissant, avec la premiére série d’organes
de coupe, une grille de découpe. Une telle configuration permet notamment la

découpe d’aliments en cubes.

Selon une caractéristique de [linvention, la platine comprend un conduit
d’évacuation des aliments découpés qui est raccordé a la fenétre de coupe et
s’étend a l'extérieur de la chambre de travail a 'opposé de la goulotte. La
présence d’'un tel conduit évite 'usage d'un bol de réception fermé solidaire de
'accessoire de découpe d'aliments de sorte qu'il est possible de découper une
grande quantité d’aliments dans la mesure ou cette quantité n’est pas limitée par

la taille du bol de réception fermé.
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Selon une caractéristique de [linvention, le conduit s’étend selon un axe
longitudinal qui forme un angle aigu non nul avec l'axe de rotation. Une telle
configuration permet d’'éloigner 'extrémité libre du conduit de 'axe de rotation de
maniére a faciliter le placement d’'un récipient destiné a recueillir les aliments

découpés sous I'extrémité libre du conduit.

Selon une variante de cette caractéristique, l'angle aigu présente une valeur

comprise entre 20° et 50°.

Selon une caractéristique de linvention, le conduit présente une extrémité libre
distante d’'une longueur supérieure ou é€gale a 100 mm a partir de la fenétre de
coupe. Une telle hauteur de conduit permet de rendre I'acces par le conduit a la

fenétre de coupe difficile afin de réduire les risques de blessures.

Selon une autre caractéristique de l'invention, le conduit posséde une section dont
la moyenne des dimensions maximale et minimale est au plus égale a 65,5
mm, et/ou dont la dimension maximale est au plus égale a 76 mm. Une telle
dimension vise également a réduire les risques de blessure lors de l'usage de

accessoire.

Dans le méme sens et selon encore une autre caractéristique de l'invention, le
conduit comprend, a proximité de son extrémité libre, au moins une barre d’arrét

s’étendant en travers de sa section de passage.

Toujours dans le méme sens et selon une caractéristique de l'invention, le conduit
posséde une section décroissante depuis la fenétre de coupe jusqu’a son

extrémité libre.

Selon une autre caractéristique de linvention, la goulotte s’étend selon une

direction longitudinale sensiblement paralléle a 'axe de rotation.

Selon une forme de réalisation avantageuse permettant de réaliser un accessoire
de découpe d’aliments amovible, 'accessoire comprend une embase d’adaptation
sur un boitier d’entrainement motorisé et/ou sur un adaptateur, les moyens
d’entrainement étant adaptés pour assurer la transmission du mouvement de
rotation entre le boitier d’entrainement motorisé, ou 'adaptateur, et I'outil de coupe

primaire. La mise en ceuvre de laccessoire avec un boitier d’entrainement
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motorisé adapté pour étre posé sur un support tout en assurant la stabilité de
Fensemble qu’il forme avec l'accessoire, permet de disposer d'une grande
puissance de coupe et donc de découper plus facilement des aliments durs tels
que notamment des carottes ou des pommes de terre. En alternative, la platine

pourrait notamment étre solidaire d’'un boitier d’entrainement motorisé.

Selon une caractéristique de cette forme de réalisation, les moyens

d’entrainement en rotation de 'outil de coupe primaire comprennent :

— au niveau de I'embase, un pied d’entrainement adapté pour coopérer avec un
arbre de sortie du boitier d’entrainement motorisé,

— une téte d’entrainement liée en rotation au pied d’entrainement et accessible a
partir de la chambre de travail,

— une douille d’entrainement portée par le couvercle et adaptée pour lier en
rotation la téte d’entrainement et I'outil de coupe primaire lorsque le couvercle

est en position verrouillée.

Une telle conception des moyens d’entrainement permet de s’assurer que l'outil
de coupe primaire ne peut étre entrainé en rotation si 'ensemble des composants

de 'accessoire n‘est pas assemblé.
Selon une variante de l'invention, l'embase est portée par la platine.

Selon une forme préférée de réalisation, 'accessoire comprend un carter qui est
situé sous la platine, qui porte 'embase et qui comporte une téte d’accouplement
liée en rotation avec le pied d’entrainement, la téte d’entrainement comprenant un
pied d’accouplement destiné a coopérer, lorsque la platine est montée sur le
carter, avec la téte d’accouplement. La mise en ceuvre d’un tel carter permet de
conférer a 'accessoire une meilleure esthétique tout en facilitant sa fabrication. De
plus, la mise en ceuvre du pied d’accouplement et de la téte d’accouplement évite
que l'outil de coupe primaire puisse étre entrainé alors que le carter et la platine

ne sont pas assemblés.

Selon une autre caractéristique de la forme préférée de réalisation, le carter
comprend une fenétre de passage du conduit. Le carter peut également

comprendre une échancrure latérale pour le passage du conduit.
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Selon encore une autre caractéristique de la forme préférée de réalisation, le
carter comprend des moyens de verrouillage qui coopérent avec le couvercle en
position verrouillée pour lier le couvercle au carter. Ainsi, la platine se trouve
parfaitement immobilisée entre le couvercle et le carter. En alternative, le

couvercle et le carter pourraient notamment étre verrouillés sur la platine.

Selon une autre caractéristique préférée de l'invention, le couvercle est mobile sur
la platine entre une position déverrouillée dans laquelle le couvercle peut étre

retiré de la platine et une position verrouillée.

Selon une variante de cette caractéristique, les moyens de verrouillage sont du
type a baionnette. Une telle construction présente une réalisation simple et une
manipulation aisée. A titre de variante, le couvercle peut notamment étre

assemblé avec le carter par vissage, par une bride ou par un crochet.

Avantageusement alors, des languettes issues du couvercle sont engagées sous
des pattes de verrouillage issues du carter lorsque le couvercle est verrouillé avec
le carter. Cette disposition permet de simplifier la construction en limitant les

épaisseurs de parois.

Avantageusement alors, les languettes sont extérieures, et les pattes de
verrouillage sont intérieures. Cette disposition permet de limiter 'encombrement

de l'accessoire de découpe d’'aliments.

Avantageusement alors, la platine comporte une bordure supérieure s’étendant au
dessus des pattes de verrouillage lorsque la platine est en place sur le carter, des
fenétres d’introduction ménagées dans la bordure supérieure pour le passage des
languettes, ainsi que des fenétres de verrouillage prolongeant les fenétres
d’introduction, les languettes étant engagées dans les fenétres de verrouillage
lorsque le couvercle est verrouillé avec le carter. Cette disposition permet de

faciliter la mise en place de la platine sur le carter.

L’invention concerne également un ensemble de découpe d’aliments, comportant
un accessoire de découpe daliments du type précité ainsi qu'un adaptateur
amovible comprenant :

— d'une part, des moyens de réception de 'embase et un pied d’adaptation sur un

boitier d’entrainement motorisé,
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— et, d’autre part, une téte de transmission adaptée pour coopérer avec le pied
d’entrainement de I'embase et un pied de transmission adapté pour coopérer
avec 'arbre de sortie du boitier d’entrainement motorisé, la téte de transmission
étant entrainée par le pied de transmission.
La mise en ceuvre d'un tel adaptateur amovible permet d’adapter un méme

accessoire de découpe sur différents boitiers motorisés.

Alors selon une forme de réalisation avantageuse, 'adaptateur comprend un bloc
de renvoi d’angle comprenant au moins un train d’engrenage assurant un renvoi
d’angle entre la téte de transmission et le pied de transmission. Cette disposition
permet, par exemple, d'utiliser un accessoire de découpe d’aliments comportant
une embase inférieure avec un boitier motorisé comportant une sortie

d’entrainement latérale.

Selon un mode de réalisation de I'invention :

— loutil de coupe comprend un moyeu d’entrainement comprenant une fenétre
d’entrainement qui présente en coupe transversale une plus petite dimension,

— les moyens d’entrainement comprennent :

— larbre d’entrainement selon 'axe de rotation, qui est solidaire de la platine,
qui posséde une téte d’entrainement s’étendant dans la chambre de travail et
présentant, en coupe transversale, une plus grande dimension strictement
inférieure a la plus petite dimension de la fenétre d’entrainement,

— la douille d’entrainement qui est libre en rotation selon I'axe de rotation par
rapport au couvercle amovible et liée en translation axiale au couvercle
amovible, qui comprend un alésage axial dentrainement de forme
complémentaire a celle de la téte d’entrainement et adapté pour s’engager
sur ladite téte d’entrainement en translation axiale et qui possede une forme
extérieure complémentaire de celle de la fenétre d’entrainement et adaptée

pour s’engager dans ladite fenétre d’entrainement en translation axiale.

Un tel mode de réalisation de l'invention empéche une mise en rotation de I'outil

de coupe primaire lorsque le couvercle n'est pas en place sur la platine.

Selon une variante de ce mode de réalisation, la face interne de la fenétre

d’entrainement converge vers la platine.
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Selon une autre variante de ce mode de réalisation, la téte d’entrainement

posséde une forme cannelée.

Selon encore une autre variante de ce mode de réalisation, la fenétre

d’entrainement posséde une forme cannelée.

Ces objets sont atteints également avec un appareil électroménager de
préparation culinaire, comportant un boitier d’entrainement motorisé, si désiré un
adaptateur amovible monté sur le boitier d’entrainement motorisé, et un
accessoire de découpe d’aliments amovible monté sur le boitier d’entrainement
motorisé et/ou sur I'adaptateur, du fait que I'accessoire de découpe d’aliments est

conforme a 'une au moins des caractéristiques précitées.

Bien entendu, les différentes caractéristiques, variantes, formes et modes de
réalisation de l'invention peuvent étre associés les uns avec les autres selon
diverses combinaisons dans la mesure ou ils ne sont pas incompatibles ou

exclusifs les uns des autres.

Par ailleurs, diverses autres caractéristiques de linvention ressortent de la
description annexée, effectuée en référence aux dessins qui illustrent des formes
non limitatives de réalisation d’'un accessoire de découpe d’aliments conforme a
l'invention.

— La figure 1 est une coupe axiale schématique d’'un accessoire de découpe
d'aliments selon linvention adapté sur un boitier d’entrainement motorisé a
arbre de sortie vertical.

— La figure 2 est une perspective schématique éclatée de l'accessoire de
découpe d’aliments représenté a la figure 1.

— La figure 3 est une coupe axiale schématique a plus grande échelle de
'accessoire de découpe d’aliments représenté aux figures 1 et 2.

— La figure 4 est une perspective schématique d'un outil de coupe primaire
constitutif de 'accessoire de découpe d'aliments illustré aux figures 1 a 3.

— Lafigure 5 est une coupe schématique selon le plan V-V de la figure 4.

— La figure 6 est une perspective schématique d'un outil de coupe secondaire
constitutif de 'accessoire de découpe d’aliments illustré aux figures 1 a 3.

— La figure 7 est une perspective schématique d’'un couvercle constitutif de

'accessoire de découpe d’aliments illustré aux figures 1 a 3.
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— Lafigure 8 et une coupe axiale du couvercle représenté a la figure 7.

— La figure 9 est une perspective schématique d'un carter constitutif de
'accessoire de découpe d’aliments illustré aux figures 1 a 3.

— Lafigure 10 est une coupe axiale du carter représenté a la figure 9.

— La figure 11 est une coupe axiale d'une platine constitutive de 'accessoire de
découpe d’'aliments illustré aux figures 1 a 3.

— La figure 12 est une coupe axiale schématique d'un accessoire de découpe
d'aliments selon linvention adapté sur un adaptateur monté sur un boitier
d’entrainement motorisé a arbre de sortie horizontal,

— Lafigure 13 est une coupe axiale schématique analogue a la figure 3 montrant
une autre forme de réalisation d’'un accessoire de découpe d’'aliments selon

I'invention.

Un accessoire de découpe d'aliments selon l'invention, tel qu'illustré figure 1 et
désigné dans son ensemble par la référence A, est destiné a étre adapté de

maniére amovible sur un boitier d'entrainement motorisé B.

Selon I'exemple illustré et comme cela ressort de la figure 2, I'accessoire de
découpe d'aliments A résulte du montage de huit composants principaux, a
savoir :

— une platine 1,

— un outil de coupe primaire 2 rotatif,

— trois outils de coupe secondaire 3, 4, 5 fixes interchangeables,

— un couvercle 6,

— un poussoir 7,

— un carter 8,

chaque composant principal pouvant résulter de |'assemblage de différents
éléments et les huit composants principaux pouvant en outre étre séparés de

maniére a permettre un nettoyage aisé de |'accessoire de découpe d’aliments.

La platine 1 comprend un fond 10 qui forme un siége de réception 11 pour ['outil
de coupe primaire 2 et qui est entouré par un rebord périphérique 12. La platine 1
délimite ainsi en partie une chambre de travail 13. Dans 'exemple de réalisation
illustré aux figures, la chambre de travail 13 posséde avantageusement une forme

générale sensiblement cylindrique de révolution selon un axe de rotation A.
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Comme cela apparaitra par la suite, I'outil de coupe primaire 2 est mobile en
rotation dans la chambre de travail 13 selon I'axe de rotation A sensiblement
perpendiculaire au fond 10. Par ailleurs, le fond 10 est pourvu d'une fenétre de
coupe 14 destinée a recevoir 'un ou l'autre des trois outils de coupe secondaire 3
abs.

La platine 1 comprend un conduit 15 d'évacuation des aliments découpés qui est
raccordé a la fenétre de coupe 14 et qui s'étend a l'extérieur de la chambre de
travail 13. Selon l'exemple illustré, le conduit 15 posséde une extrémité
sensiblement droite qui s'étend selon un axe longitudinal D formant, avec |'axe de
rotation A, un angle aigu a compris entre 20° et 50°, visible a la figure 3, de
maniére a faciliter la mise en place d’'un récipient R sous I'extrémité libre 16 du
conduit 15. De maniére préférée, le conduit 15 présente une extrémité libre 16
distante d’'une longueur | supérieure ou égale a 100 mm a partir de la fenétre de
coupe 14. De méme, le conduit 15 posséde une section dont la moyenne des
dimensions maximale et minimale est au plus égale a 65,5 mm, et/ou dont la
dimension maximale est au plus égale a 76 mm. De plus, dans le cas présent, le
conduit 15 posséde une section décroissante depuis la fenétre de coupe 14

jusqu’a son extrémite libre 16.

L'outil de coupe primaire 2, illustré seul aux figures 4 et 5, comprend un moyeu
d'entrainement 21 a partir duquel s’étendent deux lames 22 qui comprennent
chacune une arréte de coupe principale 23 située dans un plan de coupe P
sensiblement perpendiculaire a I'axe de rotation A. Chaque lame 22 comprend en
outre un biseau presseur 24 qui est issu de l'arréte de coupe principale 23 et
incliné dans une direction opposée au sens de rotation de I'outil de coupe primaire
2 tel qu'indiqué par la fleche F1. L’outil de coupe primaire 2 comprend également
un anneau peériphérique 25 qui est destiné a venir en appui contre le siege de
réception 11 formé par le bord périphérique extérieur du fond 10. Le moyeu
d’entrainement 21 comprend en outre une fenétre d'entrainement 26 dont la

fonction apparaitra par la suite.

Chaque outil de coupe secondaire 3 a 5 comprend un chassis 31 qui posséde une
forme extérieure complémentaire de celle de la périphérie de la fenétre de coupe
14. Le chéssis 31 présente ici une forme générale sensiblement rectangulaire a

coins arrondis et comprend trois butées latérales 32 chacune située sur un cété du
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chassis 31 et destinées a venir en appui dans trois logements 33 aménagés a la
périphérie de la fenétre de coupe 14. Le chassis 31 comprend en outre un organe
de préhension 34 en L dont une premiere branche 35 s'étend verticalement a
partir d'un cété du chéassis 31 de maniére a longer le rebord périphérique 12. La
premiere branche 35 présente alors une forme complémentaire de celle du rebord
périphérique 12. La premiéere branche 35 se trouve prolongée par une deuxieme
branche 36 qui s'étend latéralement a partir de la premiére branche 35 vers
I'extérieur de la platine 1 de maniére a venir en appui dans une échancrure 37
aménageée dans le rebord périphérique 12. La deuxiéme branche 36 s'étend alors
a l'extérieur de la chambre de travail 13. Ainsi, I'organe de préhension 34, qui
s’étend en partie latéralement a I'extérieur de la chambre de travail 13, permet de
retirer facilement I'outil de coupe secondaire correspondant hors de la fenétre de
coupe 14 par un mouvement de translation sensiblement parallele a l'axe de

rotation A de I'outil de coupe primaire 2.

Les outils de coupe secondaire 3, 4, 5 sont interchangeables. Selon I'exemple
illustré, le premier outil de coupe secondaire 3 comprend une premiéere série
d’organes de coupe 40 sensiblement paralléles entre eux. Chaque organe de
coupe 40 de la premiére série s’étend selon un axe sensiblement paralléle a I'axe
de rotation A et possede une arréte de coupe 41 orientée vers le haut. Ainsi le
premier outil de coupe secondaire 3 permet de réaliser lorsqu’il est utilisé avec

I'outil de coupe primaire 2 une découpe d’aliments en batonnets.

Toujours selon I'exemple illustré, les deuxiéme et troisiéme outils de coupe
secondaire 4 et 5 comprennent en outre chacun une deuxieme série d’'organes de
coupe 45 sensiblement paralleles entre eux qui définissent avec la premiére série
d'organes de coupe 40 une grille de découpe. Ainsi, les deuxieme et troisieme
outils de coupe secondaire 4 et 5 permettent de réaliser des découpes en cubes

lorsqu'’ils sont utilisés avec I'outil de coupe primaire 2.

Le couvercle 6, illustré seul aux figures 7 et 8, est destiné a étre adapté de
maniére amovible sur la platine 1 pour fermer en partie au moins la chambre de
travail 13. A cet effet, le couvercle 6 comprend un toit 61 qui est bordé sur sa face
inférieure par une jupe périphérique 62 qui posséde une face extérieure 63
sensiblement cylindrique de révolution selon l'axe de rotation A et de forme

complémentaire a celle du rebord périphérique 12. Lors de la mise en place du
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couvercle 6 dans la platine 1, la jupe périphérique 62 est destinée a venir a
s’insérer, au niveau de sa partie basse, entre 'anneau périphérique 25 et le rebord
périphérique 12 de maniere a centrer I'outil de coupe primaire 2. Ainsi, la jupe
périphérique 62 posséde une face inférieure 64 également sensiblement
cylindrique de révolution selon I'axe de rotation A. Afin d’éviter que l'outil de coupe
primaire 2 ne se souléve lorsqu’il travaille, le couvercle 6 comprend également

trois pions 65 destinés a venir en appui sur le dessus de 'anneau périphérique 25.

Le couvercle 6 est mobile sur ou dans la platine 1 entre une position déverrouillée
dans laquelle il peut étre retiré de la platine 1 selon un mouvement de translation
paralléle a 'axe de rotation A et une position verrouillée plus particulierement
illustrée a la figure 3 dans laquelle il ne peut pas étre désolidarisé de la platine 1.
Afin de permettre cette immobilisation du couvercle 6 sur la platine 1, il est mis en
ceuvre un systeme de verrouillage a baionnette qui comprend quatre languettes
66 portées par la face extérieure 63 de la jupe périphérique 62 et destinées a venir

s’engager dans quatre fenétres d’introduction 67a de la platine 1.

Le couvercle 6 comprend en outre une goulotte 68 d’introduction des aliments a
découper. La goulotte 68 s’étend selon une direction longitudinale D’ sensiblement
paralléle a 'axe de rotation A de maniere a se trouver en regard de la fenétre de
coupe 14 lorsque le couvercle 6 est en position verrouillée comme le montre la
figure 3. Il est a noter que dans le cas présent I'extrémité inférieure de la goulotte
68 s’étend en dessous du toit 61 de maniere a guider les aliments a découper au
plus prés de la fenétre de coupe 14 tout en laissant un passage pour les lames 22

de 'outil de coupe primaire 2.

Le carter 8 est situé sous la platine 1. Le carter 8 est destiné a venir s’emboiter
sous la platine 1 de maniére a améliorer I'esthétique de cette derniere. Ainsi le
carter 8 porte la platine 1. Comme le montrent plus particuliérement les figures 9
et 10, le carter 8 comprend une coque 81 qui présente une forme générale
d’entonnoir dont la partie supérieure, de forme générale cylindrique, définit une
chambre 83 de réception de la platine 1. La coque 81 comprend un tronc 84 de
forme générale cylindrique de révolution qui est relié a une partie supérieure 82
par une partie intermédiaire 85 de forme générale tronconique. Afin de permettre

'emboitement de la platine 1 dans le carter 8, |la partie intermédiaire 85 comprend
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une fenétre 86 pour le passage du conduit 15. Ainsi le conduit 15 s’étend a

I'extérieur du carter 8.

Le carter 8 définit avec la platine 1 des logements de rangement 87 pour les outils
de coupe secondaire 3, 4, 5 a I'extérieur de la chambre de travail 13. En d’autres
termes, les logements de rangement 87 sont ménagés du cété de la platine 1
opposeé au siege de réception 11 de I'outil de coupe primaire 2. A cet effet le carter
8 comprend également dans sa partie intermédiaire 85 deux ouvertures latérales
87a, 87b pour la mise en place d'un des outils de coupe secondaire 3, 4, 5 dans
'un des logements de rangement 87. Par ailleurs, 'organe de préhension 34 des
outils de coupe secondaire 3, 4, 5 disposés dans les logements de rangement 87

s’étend a I'extérieur de I'ouverture latérale 87a, 87b.

Le tronc 84 porte, a 'opposé de la chambre 83, une embase 88 d’adaptation sur le
boitier d’entrainement motorisé B qui comprend a cet effet un logement
d’adaptation 89 dans lequel 'embase 88 est immobilisée par un systéme de

verrouillage a baionnette 90.

Le carter 8 comprend aussi des moyens de verrouillage 91 qui coopérent avec le
couvercle 6 lorsque ce dernier est en position verrouillée. Dans 'exemple de
réalisation illustré sur les figures, les moyens de verrouillage 91 sont du type a
baionnette et comprennent, dans le cas présent, quatre pattes de verrouillage 92
sous lesquelles les languettes 66 du couvercle 6 viennent se placer en position
verrouillée de ce dernier. Ainsi, la platine 1 se trouve parfaitement immobilisée
entre le couvercle 6 et le carter 8. Le couvercle 6 en position verrouillée vient en

prise avec le carter 8. Le couvercle 6 est verrouillé par baionnette avec le carter 8.

Plus particulierement dans l'exemple de réalisation illustré aux figures, les
languettes 66 issues du couvercle 6 sont engagées sous les pattes de verrouillage
92 issues du carter 8 lorsque le couvercle 6 est verrouillé avec le carter 8. Tel que
bien visible sur la figure 7, les languettes 66 issues du couvercle 6 sont
extérieures. Tel que bien visible sur la figure 9, les pattes de verrouillage 92 issues
du carter 8 sont intérieures. Par ailleurs, tel que bien visible sur la figure 11, la
platine 1 comporte une bordure supérieure 69. Les fenétres d’introduction 67a
sont ménagées dans la bordure supérieure 69 pour le passage des languettes 66

du couvercle 6. Des fenétres de verrouillage 67b prolongent les fenétres
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d’introduction 67a. La bordure supérieure 69 s’étend au dessus des pattes de
verrouillage 92 lorsque la platine 1 est en place sur le carter. Les languettes 66
sont engagées dans les fenétres de verrouillage 67b lorsque le couvercle 6 est
verrouillé avec le carter 8. Les pattes de verrouillage 92 sont disposées derriére
les fenétres de verrouillage 67b lorsque le couvercle 6 est verrouillé avec le carter
8. Ainsi le couvercle 6 verrouillé avec le carter 8 est aussi verrouillé avec la platine
1. Pour retenir les outils de coupe secondaire 3, 4, 5 disposés dans les logements
de rangement 87 lorsque le couvercle 6 est en position verrouillée, la platine 1
comporte des butées 99 disposées sous le fond 10. Les butées coopérent par

exemple avec les organes de coupe 40, 45 et/ou le chassis 31.

L’accessoire de découpe d’aliments A selon l'invention comprend également des
moyens d’entrainement 100 de l'outil de coupe primaire 2 en rotation dans la

chambre de travail 13.

Selon 'exemple illustré, les moyens d’entrainement 100 comprennent un arbre
d’entrainement 101 selon 'axe de rotation A qui est solidaire de la platine 1 en
étant lié en translation a cette derniére et libre en rotation selon 'axe de rotation A

par rapport a celle-ci.

Comme le montre notamment la figure 11, I'arbre d’entrainement 101 posséde
une téte d’entrainement 102 qui s’étend dans la chambre de travail 13. La téte
d’entrainement 102 présente en section droite transversale une plus grande
dimension E qui est strictement inférieure a la plus petite dimension d de la fenétre
d’entrainement 26 du moyeu d’entrainement 21. Ainsi I'arbre d’entrainement 101
ne peut entrainer directement I'outil de coupe primaire 2. Dans le cas présent la

téte d’entrainement 102 posséde une forme cannelée.

Afin d’assurer une liaison en rotation du moyeu d’entrainement 21 et de l'arbre
d’entrainement 101, les moyens d’entrainement 100 comprennent en outre une
douille d’entrainement 103 qui est portée par le couvercle 6 en étant liée en
translation a ce dernier et libre en rotation selon I'axe de rotation A par rapport a

celui-ci.

La douille dentrainement 103 est adaptée pour lier en rotation la téte

d’entrainement 102 et 'outil de coupe primaire 2 lorsque le couvercle 6 est placé
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sur ou dans la platine 1. A cet effet, la douille d’entrainement 103 comprend un
alésage axial d’entrainement 104 qui possede une forme complémentaire de celle
de la téte d’entrainement 102. La douille d’entrainement 103 présente une forme
extérieure 106 complémentaire de celle de la fenétre d’entrainement 26. Dans le
cas présent, la fenétre d’entrainement 26 posséde une forme cannelée qui
converge vers le fond 10 de la platine 1. Les formes générales tronconiques, de la
fenétre dentrainement 26 et de la forme extérieure 106 de la douille
d’entrainement 103, imposent le sens de montage de l'outil de coupe primaire 2
dans la mesure ou la douille d’entrainement 103 ne peut s’engager en translation
axiale selon la direction de I'axe de rotation A sur la téte d’entrainement 102 et
dans la fenétre d’entrainement 26 que si la plus grande section de passage de la

fenétre d’'entrainement 26 est orientée vers le haut.

Les moyens d’entrainement 100 comprennent en outre un arbre intermédiaire 110
d’axe de rotation A qui est solidaire du carter 8 en étant lié en translation a ce
dernier et libre en rotation selon 'axe de rotation A par rapport a celui-ci. L’arbre
intermédiaire 110 comprend un pied d’entrainement 111 qui s’étend a l'extérieur
de 'embase 88 et qui est destiné a coopérer avec un arbre de sortie 112 du boitier
d’entrainement motorisé B, comme le montre la figure 1. L’arbre intermédiaire 110
comprend, a 'opposé du pied d’entrainement 111, une téte d’accouplement 113
qui est située a l'intérieur du carter 8 et qui est destinée a coopérer avec un pied

d’accouplement 114 porté par 'arbre d’entrainement 101.

Les différents composants principaux constitutifs décrits ci-dessus sont assemblés
de la maniére suivante pour former 'accessoire de découpe d’aliments A selon

I'invention.

Tout d’abord, la platine 1 est emboitée dans le carter 8, le conduit 15 étant engagé
dans la fenétre 86 et le pied d’accouplement 114 venant s’engager en translation
selon l'axe de rotation A sur la téte d’accouplement 113. Ainsi, aprés cet
emboitement la téte d’entrainement 102 et le pied d’entrainement 111 se trouvent
liés en rotation. Le sous-ensemble ainsi formé peut étre placé sur le boitier
d’entrainement motorisé B, le pied d’entrainement 111 venant s’emboiter dans
larbre de sortie 112 tandis que 'embase 88 est verrouillée dans le logement

d’adaptation 89 dudit boitier d’entrainement motorisé B.
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Ensuite, 'un des outils de coupe secondaire 3 a 5 est disposé dans la fenétre de
coupe 14 selon un mouvement de translation sensiblement paralléle a 'axe de
rotation A tandis que les deux autres outils de coupe secondaire sont chacun

placés dans I'un des logements de rangement 87.

L’outil de coupe primaire 2 peut alors étre placé dans la chambre de travail 13, la
fenétre d’entrainement 26 étant centrée sur la téte dentrainement 102. Le
montage de l'accessoire de découpe daliments A est achevé en plagant le
couvercle 6 sur la platine 1, la jupe périphérique 62 venant entre I'anneau
périphérique 25 et le rebord périphérique 12 tandis que la douille d’entrainement
103 s’engage dans la fenétre d’entrainement 26 et sur la téte d’entrainement 102.
Le verrouillage du couvercle 6 est assuré par un mouvement de rotation selon
'axe de rotation A de maniére a venir placer les languettes 66 sous les pattes de

verrouillage 92.

L’accessoire de découpe d’aliments A peut alors étre utilisé pour assurer la

découpe d’aliments.

Selon l'exemple illustré a la figure 1, le boitier d’entrainement motorisé B
comprend un arbre de sortie 112 vertical. Toutefois, selon [invention,
'accessoire de découpe d’aliments A peut aussi étre utilisé avec un boitier
d’entrainement motorisé B’, tel qu’illustré figure 12, dont l'arbre de sortie 112 est

horizontal.

A cet effet, 'accessoire de découpe daliments A peut étre associé a un
adaptateur C amovible comprenant des moyens 121 de réception de 'embase 88

et un pied d'adaptation 122 sur le boitier d’entrainement motorisé B’.

Afin d’assurer la transmission du mouvement de rotation de l'arbre de sortie 112
sensiblement horizontal au pied dentrainement 111 daxe de rotation A
sensiblement vertical, I'adaptateur C comporte un bloc de renvoi d’angle 120
comprenant au moins un train d’engrenage 123 assurant un renvoi d’angle entre
un pied de transmission 124 qui coopére avec l'arbre de sortie 112 et une téte de
transmission 125 qui coopére avec le pied d’entrainement 111, le pied de

transmission 124 ayant un mouvement de rotation sur lui-méme coaxial a celui de
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arbre d’entrainement 101 et la téte de transmission 125 ayant un mouvement de

rotation sur elle-méme coaxial a celui du pied d’entrainement 111.

Le train d’engrenage 123 comprend par exemple deux pignons coniques, l'un 127
lié en rotation au pied de transmission 124, 'autre 128 a la téte de transmission
125.

A titre de variante, 'adaptateur C ne comporte pas nécessairement un bloc de
renvoi dangle 120. L'adaptateur C peut notamment comporter un pied
d’adaptation 122 dont la configuration est différente de la configuration de
'embase 88 de l'accessoire de découpe d’aliments A, pour autoriser le montage
de laccessoire de découpe daliments A sur dautres types de boitiers

d’entrainement motorisés.

A titre de variante, I'accessoire de découpe d’aliments A peut comporter au moins
un outil de coupe secondaire 3, 4, 5 fixe. Si désiré l'accessoire de découpe
d'aliments A peut comporter plusieurs outils de coupe secondaire fixes

interchangeables.

A titre de variante, les moyens de verrouillage 91 ne sont pas nécessairement du
type a baionnette. Le couvercle 6 peut notamment étre assemblé avec le carter 8

par vissage, par au moins une bride ou par au moins un crochet.

A titre de variante, le couvercle 6 n'est pas nécessairement amovible par rapport a
la platine 1 et au carter 8. Le couvercle 6 peut notamment étre monté pivotant sur

la platine 1 ou sur le carter 8.

A titre de variante, la platine 1 n’est pas nécessairement verrouillée avec le

couvercle 6 lorsque le carter 8 est verrouillé avec le couvercle 6.

A titre de variante, le carter 8 ne comprend pas nécessairement des moyens de
verrouillage 91 coopérant avec le couvercle 6. Le carter 8 peut notamment
comprendre des moyens de verrouillage coopérant avec la platine 1, la platine 1
comportant d’autres moyens de verrouillage coopérant avec le couvercle 6. Si
désire, le couvercle 6 peut par exemple étre verrouillé avec la platine 1 au moyen

des languettes 66 engagées dans les fenétres de verrouillage 67b.
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Selon 'exemple de réalisation décrit précédemment en relation avec les figures 1
a 12, l'accessoire de découpe d’'aliments A comprend un carter 8. Toutefois, la
mise en ceuvre d'un tel carter 8 n'‘est pas nécessaire a la réalisation d'un

accessoire de découpe d’aliments A conforme a l'invention.

Ainsi, la figure 13 illustre une autre forme de réalisation selon laquelle il n’est pas
mis en ceuvre de carter. La platine 1 comprend alors un tronc 130 qui porte
'embase 88. Le couvercle 6 est verrouillé sur la platine 1. Par ailleurs, selon cette
forme de réalisation, larbre d’entrainement 101 integre a la fois la téte
d’entrainement 102 et le pied d’entrainement 111 et s’étend depuis le dessous de

'embase 88 jusqu’a l'intérieur de la chambre de travail 13.

Par ailleurs, selon cet exemple de réalisation le conduit 15 comprend, a proximité
de son extrémité libre 16, au moins une barre d’arrét 132 s’étendant en travers de
sa section de passage. La barre d’arrét 132 fait ainsi obstacle au passage d’une

main par le conduit 15.

Bien entendu diverses autres modifications peuvent étre apportées a I'accessoire
de découpe daliments selon linvention dans le cadre des revendications

annexées.
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REVENDICATIONS

1. Accessoire de découpe d’aliments (A) comprenant :

— une platine (1) qui comprend un fond (10) pourvu d’un siége de réception (11)
d’un outil de coupe primaire (2) mobile en rotation selon un axe de rotation (A)
ainsi que d’une fenétre de coupe (14) dans laquelle est disposé de maniére
amovible un outil de coupe secondaire (3 ; 4 ; 5‘) fixe, la platine (1) délimitant en
partie une chambre de travail (13) ouverte a 'opposé du fond (10),

— un couvercle (6)‘adapté pour fermer en partie au moins la chambre de tfavail
(13), le couvercle (6) comprenant une goulotte (68) d’introduction des aliments
a découper située sensiblement en regard de la fenétre de coupe (14),

— des moyens d’entrainement (100) en rotation de l'outil de coupe primaire (2),

caractérisé en ce que I'outil de coupe secondaire (3 ; 4 ; 5) comprend un chéssis

(31) qui porte au moins un organe de coupe (40) et qui comprend un organe de

préhension (34) s’étendant a Pextérieur de la chambre de travail (13) en étant

accessible depuis Fextérieur de l'ensemble formé par la plétine (1) et le

couvercle (6).

2. Accessoire de découpe d’aliments (A) selon la revendication 1, caractérisé en
ce que l'outil de coupe secondaire (3 ; 4 ; 5) est engagé dans la fenétre de coupe
(14) selon un mouvement de translation sensiblement paralléle a 'axe de rotation
Q).

3. Accessoire de découpe d’aliments (A) selon 'une des revendications 1 ou 2,
caractérisé en ce que l'organe de préhension (34) s’étend en partie latéralement a

Fextérieur de la chambre de travail (13).

4. Accessoire de découpe d’'aliments (A) selon 'une des revendications 1 a 3,

caractérisé en ce que :

— l'outil de coupe secondaire (3 ; 4 ; 5) comb.rend au moins un organe de coupe
(40) qui est situé en regard de la goulotte (68) et qui posséde au moins une
a'rr‘éte de coupe (41) orientée vers la goulotte (68),

— et Poutil de coupe primaire (2) rotatif comprenant au moins :
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— une arréte de coupe principale (23) qui est située dans un plan de coupe (P)
sensiblement perpendiculaire a 'axe de rotation (A),

— et un biseau presseur (24) qui est issu de l'arréte de coupe principale (23),
qui est agencé du cété de l'outil de coupe secondaire (3 ; 4 ; 5), et qui est
incliné a partir de larréte de coupe principale (23) dans une direction
opposée au sens de rotation de l'outil de coupe primaire (2), de maniére a

presser les aliments tranchés contre l'outil de coupe secondaire (3 ; 4 ; 5).

5. Accessoire de découpe d’'aliments (A) selon la revendication 4, caractérisé en
ce que l'outil de coupe secondaire (3 ; 4 ; 5) comprend une premiere série

d’'organes de coupe (40) sensiblement paralléles entre eux.

6. Accessoire de découpe d'aliments (A) selon la revendication 5, caractérisé en
ce que l'outil de coupe secondaire (4, 5) comprend une deuxiéme série d'organes
de coupe (45) sensiblement paralléles entre eux, la deuxiéme série d’organes de
coupe (45) définissant, avec la premiére série d’'organes de coupe (40), une grille

de découpe.

7. Accessoire de découpe d’aliments (A) selon 'une des revendications 1 a 6,
caractérisé en ce que la platine (1) comprend un conduit (15) d’évacuation des
aliments découpés qui est raccordé a la fenétre de coupe (14) et qui s’étend a

I'extérieur de la chambre de travail (13) a 'opposé de la goulotte (68).

8. Accessoire de découpe d’aliments (A) selon la revendication 7, caractérisé en
ce que le conduit (15) s’étend selon un axe longitudinal (D) qui forme un angle

aigu (a) non nul avec I'axe de rotation (A).

9. Accessoire de découpe d’aliments (A) selon la revendication 8, caractérisé en

ce que l'angle aigu (o) présente une valeur comprise entre 20° et 50°.

10. Accessoire de découpe d’aliments (A) selon 'une des revendication 7 a 9,
caractérisé en ce que le conduit (15) présente une extrémité libre (16) distante
d’'une longueur (I) supérieure ou égale a 100 mm a partir de la fenétre de coupe
(14).

11. Accessoire de découpe d’aliments (A) selon 'une des revendications 7 a 10,

caractérisé en ce que le conduit (15) posséde une section dont la moyenne des
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dimensions maximale et minimale est au plus égale a 65,5 mm, et/ou dont la

dimension maximale est au plus égale a 76 mm.

12. Accessoire de découpe d’aliments (A) selon 'une des revendications 7 a 11,
caractérisé en ce que le conduit (15) comprend, a proximité de son extrémité libre
(16), au moins une barre d’arrét (132) d’étendant en travers de sa section de

passage.

13. Accessoire de découpe d’aliments (A) selon 'une des revendications 1 a 12,
caractérisé en ce que la goulotte (68) s’étend selon une direction longitudinale (D’)

sensiblement parallele a 'axe de rotation (A).

14. Accessoire de découpe d’aliments (A) selon 'une des revendications 1 a 13,
caractérisé en ce qu’il comprend une embase (88) d’adaptation sur un boitier
d’entrainement motorisé (B) et/ou sur un adaptateur (C), les moyens
d’entrainement (100) étant adaptés pour assurer la transmission du mouvement
de rotation entre le boitier d’entrainement motorisé (B), ou l'adaptateur (C), et

Foutil de coupe primaire (2).

15. Appareil électroménager de préparation culinaire, comportant un boitier
d’entrainement motorisé (B, B’), si désiré un adaptateur (C) amovible monté sur le
boitier d’entrainement motorisé (B’), et un accessoire de découpe d’aliments (A)
amovible monté sur le boitier d’entrainement motorisé (B) et/ou sur 'adaptateur
(C), caractérisé en ce que l'accessoire de découpe d’aliments (A) est conforme a

'une des revendications 1 a 14.
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